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Rotaéni hmata je prostFednictvim nos-

ného ramene

kloubové uchycen na ram

stroje. Slupice ofezdvaciho noZe je jednak
prostfednictvim spojovaciho ramene sklou-

bena také s rdmem stroje, jednak je napo-
jena na regulaéni zépadkovou pdku, jiZ se
na ozubeném segmentu nastavuje a sefizuje
poloha ofezévaciho noZe ofezavatlt a skli-

zecl Fepy.
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Vyndlez se tyka zarizenipro:regulaci po-
lohy ofezdvaciho noZe ofezdvatil a:sklizedl
Fepy.

U dosud zndmg§ch ofezdvall a sklizeCl
fepy je nastaveni ofezdvaciho noZe prova-
déno regulatnim Sroubem. Lze tak sice do-
sdhnout postadujici piesnosti v nastaveni
polohy moZe, avidk ¢as, spojeny s touto pra-
covni operaci, je znacny, zejména mda-li byt
dosaZeno naprosto piesného nastaveni. To
je také zavinéno tim, Ze z polohy regulac-
niho Sroubu lze jen obtiZn& odvodit nebo
ur¢it polohu noZe, takZe je obvykla i né&ko-
likandsobnd oprava .nastaveni noZe, neZ je
dosaZeno poZadované polohy a kvality Fezu.
Navic je k regulaciipolohy nutny dalsi na-
stroj, naptiklad kIi€, jehoZ pouZivani pii
zm&nd polohy ofezdvaciho noZe pomoci sta-
vitelného reguladniho Sroubu tuto operaci
také zdrZuje.

Tyto nevyhody a nedostatky jsou odstra-
nény zatrizenim pro regulaci polohy ofeza-
vaciho noZe podle vyiédlezu, 'jehoZ podstata
spoCivd v tom, Ze s vykyvnym. nosnyni ra-
menem rotaéniho hmatace je skloubena slu-
pice, ke které je spojovacim kloubem pfi-
kloubena jednak regula¢ni zdpadkova péka
nesouci-ofezdvaci niZ, jednak -spojovaci ra-
meno nakloubené na ram stroje.

Zafizeni pro regulaci polohy ofezdvaciho
noZe podle vyndlezu zna&né& .zkracuje .Cas,

4

poti¥ebny k:této operdaci; pFiCemZ vlastni-pra-
.ce s tim spofend je rychld a presnd; proto-
Ze umoZiiuje zcela jednozna&né -uréeni po-
lohy noZe -a k piestaveni samotnému neni
tfeba Z&dného -dodateiného nésiroje.

Na pfripojeném vykrese je ve schematic-
kém bokoryse znédzorné&n piiklad provedeni
zalizeni podle vynélezu. e

K .rdmu8:strojeije prikloubeno tlagné vy-
kyvné nosné ‘raméno- 2, k jehoZ .piFednimu
konci je naklouben hiidel 7 rotatntho hma-
taCe 1. S nosnym.ramenem 2-je skloubena
slupice 4, ke které je prikloubena spojova-
cim kloubem 18 reguladni zépadkovd pdka
5, nesouci ofezdvaci:niZ 9, ktery je tedy se
svou slupici 4 spojen ‘kloubovE. Regulatni
zdpadkovd pédka 5 je fixovatelnd v Zadané
poloze :pomoci ozubeného segmentu .6. Ke
spoovacimu kioubu 10.je nakloubeno také
spojovaci rameno 3, skloubené na druhém
konci s rdmem 8 stroje.

Za¥rizeni podle vynédlezu pracuje takto:
‘Uchopenim regulaéni -:zdpadkové ;paky .5 ,;p¥i
0dji§téni .zgpadkového mechanismu se tato
pfestavi do Z4dané polohy na ozubeném
segmentu B, pfiemZ v dlisledku skloubeni
se slupici 4 ofezdvaciho noZe 9, nakloubené
-prostfednictvim .spojovaciho ramene .3 na
rdm 8 stroje, se ofezdvaci nliZ 9 pirestavi
do Zadané polohy.

PREDMET VYNALEZU

Zarizeni pro regulaci polohy ofezdvaciho
noZe, opatfené rotafnim hmataCem a k rd-
mu stroje pfikloubenym vykyvnym nosnym
ramenem, vyznaené tim, Ze s vykyvnym
nosnym ramenem (2] rotafniho hmatade

(1) je skloubena slupice (4), ke které je
spojovacim kloubem (10} pfikloubena jed-
nak regulatni zdpadkovd péka . [(5). nesouci
ofezavaci niiZ (9], jednak. spojovaci rameno
(3) ‘nakloubené na.rém (8] streje... .. .. .-
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