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1 | 2

Pneumatické napajeci zafizeni sestdva z
pevného ‘télesa, pohyblivého kotoute a pev-
ného kotoude, uloZenych na hFideli, spoje-
ném s rdmem stroje. Pevné téleso méa dva
otvory spojené s tlakovzduSnymi pFivody.
Pevny kotou® ma dvé vybrédni, spojené s vy-
stupnimi potrubimi k prvoi zanéSeci trysce
a prvni titkové svérce, a dvé dalSi vybréni,
spojend s vystupnimi potrubimi ke druhé
zanda¥eci trysce a druhé utkové svérce. Po-
hyblivy kotoué&, jehoZ natd&eci pohyb je o-
vlddéan péakou, kterd nese uné3eci kolik pro-
chézejici pevnym kotoutem, ma dva 3térbi-
nové otvory, které umoZiiuji stfidavé napa-
jeni prvni trysky a svérky a druhé trysky
a svérky.
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Vyndlez se tyké zafizeni ke stFidavému
napéjeni tlakovym vzduchem z&ménného G-
stroji pro bezélunkovy tkaci stroj s pneuma-
tickym zandSenim uGtku.

Ve tkacim stroji tohoto typu se zané$eni
atku provadi zanéSeci tryskou napéjenou
tlakovym vzduchem a umisténou po strané
stroje. ZanéaSeci tryska je pfifazena k ttko-
vé svérce, jejiz zaviraci a otviraci pohyb
miZe byt rovnéZ ovldddn pneumatickymi
prostfedky. Michani ttku spodivd v zanédSe-
ni dtku odebiraného stfidavé ze dvou 2zé-
sobnich civek, coZ umoZiiuje vnaSet do pro-
$lupu dva tutky stejnych nebo réznych cha-
rakteristik.

K vytvoreni zdménného ustroji pro bez-
¢lunkovy pneumaticky tkaci stroj je tfeba
upravit dvé zanaseci trysky a dvé ttkové
svérky prifazené k tryskdm. VSechny tyto
dily maji byt neseny jedinym nosicem, ktery
b&hem tkani kmitd mezi dv8ma polohami
a piremistuje stfidavé jednu a druhou za-
néSeci trysku do osy zanéSeciho kanélu, o-
mezeného lamelami konfuzoru nesenymi pa-
prskem tkaciho stroje. Ob& zanéSeci trysky
a pfifazené Gtkové svérky musi byt st¥idavé
napdjeny tlakovym vzduchem a toto napé-
jeni musi byt synchronizovdno s funkci
ostatnich &4asti tkaciho stroje.

Existujici zafizeni s elektrickym nebo
pneumatickym ovlddanim, kterd maji zajis-
tit takové stridavé napdjeni tlakovym vzdu-
chem, nepracuji spolehlivé.

Utelem vynalezu je vytvoFit jednoduché
a funkéné spolehlivé zafizeni ke stiidavému
napéjeni dwvou zan&dSecich trysek a dvou
atkovych svérek, aniZ by bylo t¥eba v n&m
provéddét pocatedni regulaci. Pfitom mé byt
moZné zvysit podet zandSecich trysek a
itkovych svérek, aniZz by bylo tieba v n&m
provadét pocatetni regulaci. P¥itom mé byt
moZné zvySit pofet zanéSecich trysek a ttko-
vych svérek Kk vytvofeni vicebarevné zé-
mény.

Podstata vynélezu spo€ivd v tom, Ze zaii-
zeni sestdvd z pevného télesa se dvéma
otvory pripojenymi ke dvé&ma tlakovzdus-
nym privodim, z pevného dilu opatFfeného
nejméné& dvéma vybrdnimi, pripojenymi k
vystupnim potrubim vedoucim nejmén& ke
dvéma zandSecim tryskdm, a nejméné& dvé-
ma dal8imi vybrdnimi, pFipojenymi k v¥-
stupnim potrubim vedoucim nejméné ke dvé-
ma pneumaticky ovlddanym utkovym svér-
kém, a z pohyblivého kotoule, ktery je u-
loZen mezi pevnym télesem a pevnym dilem,
je opatfen dv&ma Stérbinovymi otvory a je-
hoZ pohyb je synchronizovédn s funkci tka-
ciho stroje prostifednictvim ovlddaciho me-
chanismu, takZe v jedng uahlové poloze spo-
juje tlakovzdudné privody s vystupnimi po-
trubimi vedoucimi k prvni zanéSeci trysce
a k prvni utkové svérce, a ve druhé Ghlové
poloze propojuje tlakovzdu3né pfFivody s
vystupnimi potrubimi, vedoucimi ke druhé
zandSeci trysce a ke druhé titkové svdrce.

Touto konstrukci vznikne napéjeci zarize-
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ni rota&niho typu, jehoZ té€leso a pevny dil
jsou neseny jedinym pevnym hiidelem, ktery
je spojen s rdmem stroje a nese oto&né u-
loZeny pohyblivy kotoué&, jehoZ ovlddaci me-
chanismus obsahuje pdku uloZenou vykyvné
na hfideli a opatfenou nejméné jednim u-
naSecim kolikem, ktery prochézi otvorem
v pevném dilu a je svym druhym koncem
spojen s pohyblivym kotoufem. Tato péka,
kterd mbZe byt ovldddna oto&nou valkou
rotujici synchronné& s ostatnimi dily tkaciho
stroje, je s vyhodou stejnd péka, kterd o-
vlddd kmitavy pohyb nosie zanaSecich try-
sek a jim prifazenych ttkovych svérek. Ta-
kov4d péka, vykondvajici dv& funkce, zjed-
noduduje ovlddaci mechanismus a zajiStuje
dokonalou synchronizaci mezi kimitavym po-
hybem zané&Secich trysek a titkovych svérek
a pneumatickym napdjenim téchto souédasti.

Podle vyhodného provedeni vynélezu je
pevné téleso uloZeno na hiideli prostred-
nictvim frik&niho spojeni, které umoZiiuje
nastaveni pocateéni thlové polohy pevného
télesa, pritemZ thlovd poloha pevného dilu
je vdzéna s uhlovou polohou pevného tglesa
prostfednictvim spojovaciho ¢&lenu, nap¥i-
klad koliku, ktery prochézi otvorem pohyb-
livého kotoude. Frikéni spojeni je napfiklad
tvofeno toroidnim t&snénim, které je ulo-
Zeno v obvodové dréZce nejméné& jedné pod-
loZky a dotyk& se valcové stény dutiny v
pevném télese. V diisledku toroidniho t&s-
néni, sevieného mezi drdZkou a pevaym té-
lesem se pevné té&leso nemiZe natdcet vici
pevnému dilu, ale mohou byt nastavovdny
unéSecim kolikem nesenym pdkou pfi prv-
nim vratném pohybu unaSeciho koliku, tak,
aby pevny dil se nastavil do sprdvné thlové
polohy vzhledem ke krajnim polohdm, které
zaujimaji 3t8rbiny pohyblivého kotoutfe pfi
jeho kmitavém pohybu. '

PouZiti toroidnfho té€snéni k zajiSténi po-
lohy pevného t&lesa, umoZiiuje rovnéZ maly
axidlni pohyb pevného télesa, ktery vyrov-
nédva vili vzniklou opotfebenim a kompen-
zuje rozmé&rové tolerance, kdyZ je ve st¥edni
¢asti dutiny uloZen pruZny &len, napfFiklad
valcovd pruZina navlefend na h¥ideli, kteréa
pritiskuje pevné téleso k pohyblivému Kko-
touéi. Ototné spojeni mezi pevnym t&lesem
a pevnym dilem je v tomto pfipadé tvofeno
prstencovym té&sné&nim, které umoZiiuje vza-
jemny omezeny transladni pohyb. Ototné
spojeni mezi volnym koncem uné3eciho ko-
liku, neseného pakou, a pohyblivym kotou-
¢em je s vyhodou rovnéZ vytvofeno prsten-
covym t&snénim, které umoZiiuje omezeny
vzdjemny translaéni pohyb.

V kaZdém otvoru pevného tdlesa, které
mohou byt napfiklad umistény diametrdlné
proti sob& a spojeny s tlakovzdudnymi pfi-
vody, mtZe byt podle vfhodného provedeni
vynélezu umisténa vloZka, opatfend stfedo-
vym vyvrtem a pFitisknutd pruZinkou k po-
hyblivému kotouéi, p¥itemZ roz$ifeny konec
vyvrtu je trvale propojen s jednim z obou
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Stérbinovych otvord pehyblivého kotoude.

Pevny dil, k némuZ jsou p¥ipojena v§stup-
ni potrubi vedouci k zanédSecim tryskdm a
utkovym svérkdm, miZe byt v p¥ipadd za-
ménného Ustroji se dvéma zanédecimi trys-
kami a dvéma Gtkovymi svérkami vytvoien
jako pevny kotouf, ktery je opatifen prvni
dvojici vedle sebe leZicich vybréani, jeZ jsou
oteviena k pohyblivému kotou€i radidlnimi
Stérbinani, proti kterym se st¥idavé nasta-
vuje prvai Sté&rbinovy otvor pohyblivého ko-
touce, a ddle je opatien druhou dvojici vy-
brani, jeZ jsou oteviena k pohyblivému ko-
touci radidinimi 3t€rbinami, které spolu svi-
raji stejny thel o jako prvni radidlni Stér-
biny, a proti kterym se stFfidavé nastavuije
druhy 3térbinovy otvor pohyblivého kotou-
¢e. Prvni dvojice vybrédni slouZi ke st¥ida-
vému napdjeni zanéSecich trysek, zatimco
druhé dvojice je urfena ke st¥idavému na-
pdjeni dvou ttkovych svérek. Je samozfej-
meé, Ze na stejném principu lze p¥i zvétSeni
pottu vybrédni a Stérbinovych otvord pev-
ného kotoute vytvoFit napéjeci zatizeni pro
nékolikabarevnou zdménu.

Vynélez bude vysvétlen v souvislosti s
prikladem provedeni zndzornénym na v§-
krese, kde zna¢i obr. 1 schematicky ulo-
Zeni dvojité zandSeci trysky, umisténi napé-
jectho zafizeni pro st¥idavé napéjeni dvoijité
trysky a pPisludnych atkovych svérek a o-
vlddaci ¢leny kmitavého pohybu dvoiité za-
néSeci trysky a napdjeciho zafizeni, obr. 2
Fez vedeny hiidelem napéjeciho zafizeni po-
dle vynalezu v rovin& 2 — 2 na obr. 1, abr.
3 fez vedeny rovinou 3 — 3 na obr. 2, obr.
4 pFi&ny Fez vedeny rovinou 4 — 4 na obr.
2, ohr. 5 ez vedeny rovinou 5 — 5 na obr.
2, obr. 6 pPiény ez vedeny rovinou 6 — 6
na obr. 2 a obr. 7 schéma znézortiujici ve
zvétSeném mélitku vzdjemné polohy otvorit
a Stérbin v pohybliviich ¢dstech zafizeni.

Na obr. 1 je znézornéna osa 1 paprsku
bezélunkového tkaciho stroje s pneumatic-
kym zand¥enim tutku., Osa 1 nese zahnuté
ramenoc 2, které vykondva stejny kmitavy
pohyb jako paprsek. Na volném konci ra-
mene 2 je uloZen vykyvné& kolem osicky 3
rovnoh&Zné s osou 1 nosié 4, na kterém
jsou upevnény dvé vzdjemnd& rovnobéZné za-
naleci trysky 5, 6. Ka’dé zandaSeci trysce
5, 68 je prifazena utkova svérka 7, 8, kterd
sestdvd z pevné misky 9, 18 a pohyblivé
misky 11, 12 ovlddané ve smyslu otvirani
pneumatickym dstrojim 13, 14, napfFiklad
pistem.

Oto¢nd wvacka 18, kterd vykondvd kolem
své osy jednu nplnou otd€ku bé&hem inter-
valuy zandSeni dvou nésledujicich atkdl, spo-
lupracuje s pdkou 18 uloZenou vykyvn& na
hiideli 17. Hi¥idel 17 je pfipevnén k ramu
tkaciho stroje. Pdka 16 nese na volném kon-
ci kladku 18, kterd se odvaluje po obvodu
vatky 15. Jak ukazuje obr. 2 a 3, je pdka 16
uloZena vykyvné na loZisku 20 kolem hii-
dele 17, spojeného s rdmem 19 siroje. Ve
stfedni Cdsti paky 16 je naklouben na &epu

21 jeden konec tdhla 22, jehoZ druhy konec
je uloZen Cepem 23 na nosici 4 obou zané-
Secich trysek 5, 6 a utkovych svérek 7, 8.

Mezi hiiidelem 17 a ¢epem 21 tdhla 22
nese paka 18 undSeci kolik 24, ktery je rov-
nebéZny s hiidelem 17 a slouZi k oviadani
napdjeciho zafizeni 23, jeZ je piedmétem
vynélezu.

Napdajeci zalizeni 25, nesené hiidelem 17,
ma prvni tlakovzdudny privod 28 plifazeny
dvéma vystupnim potrubim 27, 28, kter4 ve-
dou k ob&€ma zandSecim tryskdm 5, 6.

Kromé toho mé napéjeci zafizeni 25 dru-
hy tlakovzdusSny pfivod 29, ktery leZi dia-
metrdlné proti prvnimu a je spojen se dvé-
ma vystupnimi potrubimi 30, 31, ktera ve-
dou k uGtkevym svérkdm 7, 8, Napdjeci
zatizeni 25, znazornéné podrobné na obr. 2
aZ 6, sestdvd z pevného télesa 32 obecné
vélcového tvaru, z pohyblivého kotoude 33
a z pevnéhpo kotoude 34, které jsou uloZeny
za sehou na hiideli 17. Pevny kotout¢ 34 je
oddélen od té &asti paky 18, ktera obklopuje
hifdel 17, pojistnym krouZkem 353 a dora-
zovym prstencem 36.

Na volném konci hiidele 17 jsou uloZeny
dvé souosé podlozky 37, 38, z nichZ jedna
je rovinnd a druhd osazend. PodloZky 37, 38
jsou k sob#& pfisroubovdny Sroubem 39 a
tvoli spolu prstencovou obvodovou drazku,
v niZ je uloZeno a sevieno toroidni t&snéni
40. PodloZky 37, 38 jsou uloZeny v dutiné 41
na pfedni ¢éasti pevného t&lesa 32 a toroid-
ni tésnéni 40 se. dotyka vdlcové stény této
dutiny 41. Stfedni ¢4st dutiny 41 tvoii hlub-
81 otvor pro uloZeni véalcové pruZiny 42,
kterd je nasunuta na hiideli 17 a stlatena
mezi pevaym.t8lesem 32 a podloZkou 38.

Na opatné strané neZ je dutina 41 ma
pevné téleso 32 dva malé otvory leZicl dia-
metrdiné proti sobé a v kazdém z nich je
uloZena vloZka 43, 44 se sifedovym vyvr-
tem, ktery mé rozSifeny konec 77. KaZda
z téchto dutin je prodlouZena v otvor 45, 46
pro pruZinku 47, 48, ktera tlacl p¥isluinou
vlioZku 43, 44 k pohyblivému kotoudi 33
(obr, 2 a 4). Otvor 45 je propojen s prvnim
vzduchovym vstupnim otvorem opatfenym
radidlnim néatrubkem 49, k némuZ je p¥ipo-
jen prvni tlakovzduSny p#ivod 26. Druhy
otvor 48 je propojen se druhym vstupnim
otvorem, ktery je opatfen radidlnim natrub-
kem 50, k ndmuZ je pfipojen druhy tlako-
vzdudny piivod 28.

Pohyblivy kotou¢ 33, zndzornény na obr.
5 v fezu, md dva radialni §térbinové otvory
81, 52, leZiei diametraln& proti sobé&. Na pri-
méru kolmém k priimeéru proloZenému Stér-
binovymi otvory 51, 52 mé pohyblivy kotoud
23 kruhovy otvor 53 a diru 54, jejichZ funk-
ce bude jeStg vysvétlena.

Jak ukazuje obr. 6, m§ pevny kotoulf 34
prvni dvojici vybréni 55, 56, kterd usti k
pohyblivému kotonti 33 radidlnimi 3té&rbi-
nami 857, 58, které leZi vedle sebe, nejsou
viak propojeny. Vybrani 55 tvofi prvni vy-
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stup vzduchu, opatfeny radidln& orientova-
nym nétrubkem 59, k némuZ je pripejeno
vystupni potrubi 27 vedouci k prvni zand-
Seci trysce 8. Vybréni 56 tvofi druhy vzdu-
chovy vystup opatfeny radidlnim nétrub-
kem 60, k némuZ je pripojeno vystupni po-
trubi 23 vedouci ke druhé zanaSeci trysce
36. Obé& radidlni Stérbiny 57, 58 stejn& jako
osy jejich ndtrubkl 59, 60 sviraji mezi se-
bou maly ostry thel « (obr. 7].

Diametrdlné proti prvni dvojici vybréni
55, 56 md pevny kotou¢ 34 druhou dvojici
vybrdni 61, 82, kterd tsti k pohyblivému
kotou€i 33 radidlnimi St&rbinami 63, 64, ne-
jsou v3ak spolu propojena. Vybrani 61 tvofi
tfeti vzduchovy vystup opatfeny radidlnim
natrubkem 63, k némuZ je pfFipojeno vy-
stupni potrubi 380 vedouci k tGtkové svérce
7. Vybrani 82 tvofi étvrty vzduchovy vystup,
opatfeny radidlnim nédtrubkem 66, k némuZ
je pfipojeno vystupni potrubi 31 vedouci ke
druhé utkové svérce 8. Uhel sevieny ob&ma
Stérbinami 63, 64 a2 osami natrubkd 65, §6
mé stejnou hodnotu « jako uhel mezi ra-
diglnimi St8rbinami 57, 58 a ndatrubky 59,
60.

Mimo oblasti s vybrdnimi £5, 56, 61, 62
mé pevny kotou€ 34 diru 87 a kruhovy otvor
68, leZici diametrainé proti sobg. V dife 87
je upevnén koiik 89, ktery prochézi volné
otvorem 33 pohyblivého kotoufe 33. Volny
konec koliku 68 vy&niva do vybréani 70 pev-
ného télesa 32. Prstencové t&snéni 71, ulo-
Zené mezi koncem koliku 69 a st&nou vy-
brani 70, umoZiiuje mirny relativni trans-
laéni pohyb mezi pevnym kotoutem 34 a
pevnym té&lesem 32, av3ak zajiStuje jejich
neoto¢né spojeni, jak ukazuje zejména obr. 3.

UnéSeci kolik 24 upevnény na péce 16
proch4zi volné otvorem 68 pevného kotoude
34 a jeho konec odvraceny od pdky 16 nese
Sroub 72, jehoZ hlava vy&niva do diry 54
pohyblivého kotoude 33. Prstencové tésné&ni
73 mezi Sroubem 72 a sténou diry 54 umoiz-
nuje mirny relativni posuvny pohyb mezi
undSecim kolikem 24 a pohyblivim kotou-
¢em 33, av3ak souCasné zajiStuje jejich ne-
ototné spojeni, jak je patrné zejména =z
obr. 3.

Jednotka tvorend pevnym télesem 32 a
pevnym koloutem 34, které jsou spolu spo-
jeny kolikem 69, je normalné uloZena ne-
otofné na hiideli 17 v disledku tfeni to-
roidniho t8snéni 46. PruZina 42, kterd pfi-
tlatuje pevné téleso 32 k pohyblivému ko-
toudi 33, vyrovnavd vili zplsobenou opo-
tfebenim a kompenzuje rozmérové tolerance,.
Utésnéni mezi pevaym t&lesem 32 a pohyb-
livfm kotocufem 33 a mezi pohyblivim ko-
toutem 33 a pevnym kotoufem 34 zajiStuji
leSténé plochy bez t&snicich prstenci.

B&hem provozu vykonédva vactka 15 spojity
rotacni pohyb ve sméru Sipky 74 a vykyvuje
péku 18 kolem hridele 17 ve sméru dvojité
Sipky 75 [(obr. 1), pricemZ vratny pohyb
péky 16 zajiStuje neznazorn&nd vratnd pru-
Zina. Vykyvny pohyb paky 16 vyvolavd jed-

nak pres tdhlo 22 vykyvny pohyb nosice 4
zanédSecich trysek 5, 6 a utkovych svérek
7, 8 kolem ositky 3, kterd je sama pohyb-
liva, pon&vadZ je uloZena na vykyvném za-
hnutém rameni 2, a jednak prost¥ednictvim
unéSeciho koliku 24 st¥idavy pohyb napa-
jeciho zarizeni 25.

UnéSeci kolik 24 vyvoldvad kmitavy pohyb
pohyblivého kotoufe 33 kolem hiidele 17
ve sméru dvojité Sipky 76 na ocbhr. 5 mezi
dvEma krajnimi tthlovymi polohami. V prvni
krajni poloze spojuje dolni $térbinovy otvor
51 pohyblivého kotoufe 33 rozdirfeny konec
77 vyvrtu ve vloZce 43 s radidlni Stérbinou
57 pevného kotouCe 34 a soufasné uzavird
sousedni radidlni 3térbinu 58, jak ukazuje
obr. 7. V diisledku toho je prvni tlakovzdus-
ny pfivod 26 propojen s vystupnim potru-
bim 27 vedoucim k zanéa8eci trysce 5 ka-
ndlem, ktery je tvofen ndtrubkem 49, otvo-
rem 45 pevného t&lesa 32, stfedovym vyvr-
tem vloZky 43, $térbinovym otvorem 51
pohyblivého kotoufe 33, radidlni St&rbinou
57 a vybrénim 55 pevného kotouce 34 a ko-
neénd natrubkem 59.

Ve druhé krajni poloze pohyblivého ko-
touCe 33, jehoZ vykyvny pohyb méa amplitu-
du rovnou Ghlu ¢, zfistdvd dolni St&rbinovy
otvor 51 pohyblivého kotoude 33 proti roz-
Sifenému konci 77, avSak nastavi se proti
radidlni Stérbiné 58 pevného kotoude 34,
zatimco sousedni radidlni St&rbina 57 je
kryta. Prvni tlakovzdudny pfivod 26 je tedy
propojen s vystupnim potrubim 28 ke druhé
zandSeci trysce 6.

Soucasn& propoji horni St&rbinovy otvor
52 pohyblivého kotoufe 33 vyvrt ve druhé
vloZce 44 bud s radidlni 3t&rbinou 63 nebo
84 pevného kotoule 34, coZ umoZiiuje, aby
druhy tlakovzdu$ny p¥ivod 29 napédjel bud
vystupni potrubi 30, vedouci k prvni tutkové
svérce 7 nebo vystupni potrubi 31 vedouci
ke druhé tGtkové svérce 8.

Kruhovy otvor 53 v pohyblivém kotoudi
33 musi byt samozfejmé& dost velky, aby
pohyblivy kotou€ 33 se mohl natécet, pro-
toZe kolik 69 je pevny. Rovné&Z kruhovy
otvor 68 pevného kotoufe 34 musi byt do-
statetné velky, aby umoZnil kmitavy pohyb
unédSeciho koliku 24. Jak ukazuje obr. 6,
odpovidad pramér kruhového otvoru B3 ptes-
né amplitudé vykyvu unéSeciho koliku 24,
coZ zajiStuje p¥i prvnim uvedeni do provozu
tkactho stroje samofinné thlové nastaveni
pevné jednotky sestdvajici z pevného ko-
toute 34 a pevného télesa 32, které miZe
podle potfeby klouzat po toroidnim tésn&ni
40. Po prvnim vratném pohybu unéSeciho
kolfku 24 se tedy pevné t8leso 32 a pevny
kotou¢ 34 nastavi nucen& do spravné thlo-
vé polohy, tak¥e Stérbhinovy otvor 51 pohyb-
livého kotouCe 33 pak piichédzi do styku
stfidavé se dvEéma prvnimi radidlnimi $tér-
binami 57, 38 pevného kotoude 34, zatimco

. druhy 8térbinovy otvor 52 pohyblivého ko-

toute prichédzi stfidavé do styku se dvéma




259884

9

druhymi radidlnfmi 3t&rbinami 63, 64 pev-
ného kotoude 34.

Vynédlez neni samoziejm& omezen pouze
na shora popsané provedeni, nybrZ zahrnu-
je nejrliznéjsi varianty zaloZené na tomtéZ
principu. Zejména lze znésobit podet vy-
stupnich kandld zafizeni, po&et radidinich
Stérbin 57, 58, 63, 64 a odpovidajicich vy-
bréani na obvodu pevného kotoufe 34, aby
bylo moZno michat vice neZ dva ttky. Vstu-
py a vystupy vzduchu mohou byt s nétrub-

10

kem nebo bez nédtrubku a nemusi mfit radidl-
ni smér, nybrZz mohou byt rovnob&iné s hii-
delem 17. Otvory 53, 68 obou kotou&d 33, 34
nemuseji byt kruhové. Ovladani kmitavého
pohybu pohyblivého kotouCe 33 miZe byt
odli3né a pidka 16 mGZe byt ovldddna misto
vatky 15 dvou- nebo vicepolohovym valcem
podle poftu utkovych niti, které se maji
michat, nebo jinymi mechanickymi nebo dal-
Simi prostiedky.

PREDMET VYNALEZU

1. Zalfizeni ke stiidavému napdjeni tlako-
vym vzduchem zdménného ustroji pro bez-
¢lunkovy tkaci stroj s pneumatickym zana-
Senim tutku, vyznafené tim, Ze sestévd z
pevného télesa (32) se dvéma otvory (45,
46) pfipojenymi ke dvEma tlakovzduSnym
pFivodim (26, 29), z pevného dilu (34) o-
patfeného nejméné dvéma vybrdnimi (55,
56), pfipojenymi k vystupnim potrubim (27,
28) vedoucim nejméné ke dvdma zanaSecim
tryskam (5, 6), a nejméné dv8ma dal3imi
vybranimi (61, 62), pfipojenymi k vystup-
nim potrubim {30, 31) vedoucim nejménd
ke dvBma pneumaticky ovlddanym titkovym
svérkdm (7, 8), a z pohyblivého kotoufe
(33}, ktery je uloZen mezi pevnym télesem
(32) a pevnym dilem (34), je opatfen dvé-
ma S3térbinovymi otvory (51, 52) a jehoZ
pohyb je synchronizovan s funkci tkaciho
stroje prostiednictvim ovlddaciho mecha-
nismu, p¥i¢emZ v jedné uhlové poloze po-
hyblivého kotoude (33) jsou tlakovzdudné
privody (26, 29) propojeny s vystupnimi
potrubimi (27, 30), vedoucimi k prvni za-
néaseci trysce (5) a k prvni ttkove svérce
(7), a ve druhé tihlové poloze pohyblivého
kotouce (33) jsou tlakovzdudné privody (26,
29) propojeny s vystupnimi potrubimi (28,
31) vedoucimi ke druhé zandSeci trysce (6]
a ke druhé tdtkové svérce (8).

2. Zatizeni podle bodu 1 vyznalené tim,
Ze pevné téleso (32) a pevny dil (34] jsou
uloZeny na jednom hfideli (17), ktery je
spojen s rdmem (19) stroje a nese ototné
uloZeny pohyblivy kotou [33), jehoZ ovla-
daci mechanismus obsahuje pdku (16) ulo-
Zenou vykyvn& na h¥ideli (17) a opatienou
nejmén® jednim unédSecim kolikem (24),
ktery prochéazi otvorem (68) v pevném dilu
(34) a je svym druhym koncem spojen s
pohyblivym kotouem (33).

3. Zafizeni podle bodu 2 vyznaCené tim,
7Ze péka (16), nesouci unéSeci kolik (24)
pro pohyblivy kotou& (33), spolupracuje s
vatkou (15] a je spojena tdhlem (22) s no-
sitem (4) zanaSecich trysek (5, 6) a tutko-
vych svérek (7, 8) pro ovladdni pohybu
nosi¢e (4).

4, Zatizeni podle bodu 2 nebo 3 vyzna-
¢ené tim, Ze pevné t&leso (32) je uloZeno
na hiideli {17) prostfednictvim frik&niho
spajeni pro nastaveni polétetni tGhlové po-

lohy pevného télesa (32), pfitemZ dhlova
poloha pevného dilu (34) je vdzdna s Uhlo-
vou polohou pevného té&lesa (32) prostied-
nictvim spojovaciho &lenu, napfiklad koliku
(69), ktery prochézi otvorem (53) pohyb-
livého kotoude (33).

5. Za¥izeni podle bodu 4 vyznatené tim,
Ze frik&ni spojeni je tvoFeno toroidnim t8s-
nénim (40), které je uloZeno v obvodové
drédZce nejméné jedné podloZky (37, 38) a
dotyké se vélcové stény dutiny (41) v pev-
ném télese (32).

6. Zafizenl podle bodu 5 vyznadené tim,
Ze ve stfedni C4asti dutiny (41) je uloZen
pruzny &len, napfiklad vélcova pruZina (42)
navlefend na hrideli (17) pro pfitisknuti
pevného télesa (32) k pohyblivému kotoudi
(33), prfitemZ otofné spojeni mezi pevnym
télesem (32) a pevnym dilem (34) je tvo-
feno prstencovym t&snénim (71) pro umoZ-
néni vzdjemného omezeného translatniho
pohybu.

7. Zatizeni podle bodu 6 vyznatené tim,
Ze unaSeci kolik (24), neseny pakou (16),
je svym volnym koncem spojen natacivé s
pohyblivym kotoudem (33) prostfednictvim
daldiho prstencového t&snéni (73) pro umoZ-
néni vzdjemného omezeného transladniho
pohybu.

8. Zafizeni podle jednoho z bodl 2 a% 7,
vyznafené tim, Ze primér kruhového otvo-
ru (53, 68) v pohyblivém kotoufi (33) a
v pevném dilu (34) odpovidd pfesné ampli-
tud& pohybu koliku (69, 24), ktery jim pro-
chazi, pro samocinné tthlové nastaveni pev-
ného télesa (32) a pevného dilu {34) napa-
jectho =zafizeni (25) p¥i uvadéni tkaciho
stroje do provozu.

9. Za¥izeni podle jednoho z bodli 1 aZ 8,
vyznafené tim, Ze v kaZdém otvoru (45, 46)
pevného télesa (32) je umisténa vlozka (43,
44) pritisknutd pruZinkou (47, 48) k pohyb-
livému kotou¢i {33) a opatfend stfedovym
vyvrtem, jehoZ roz8ifeny konec (77) je tr-
vale propojen s jednim z obou 3térbinovych
otvorti (51, 52) pohyblivého kotoude (33).

10. Za¥izeni podle jednoho z bodd 1 aZ 9,
vyznatené tim, Ze pevny dil (34) je tvoren
pevnym kotoufem, ktery je opatfen prvni
dvojici vedle sebe leZicich vybrani (55, 56),
jeZ jsou oteviena k pohyblivému kotoué&i
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(33) radidlnimi Stérbinami (57, 58), proti
kterym stfidavé stoji prvni $t&rbinovy otvor
{51) pohyblivého kotoute (33), a dale je
opatfen druhou dvojici vybrdni (61, 82),
jeZ jsou otevfena k pohyblivému kotoudi

12

(33) radidlnimi St8rbinami (63, 64), které
spolu sviraji stejny thel («) jako prvni ra-
digini $térbiny (57, 58) a proti kterym stii-
davé sto)i druhy S§t8rbinovy otvor (52) po-
hyblivého kotoude (33).

3 listy vykresti
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