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oo (57) Abstract: The invention relates to a mechanism for the synchronous adjustment of the tilting tension of a seat, the back being

pivotally mounted on a holder located under the seating area of the seat above the base, an adjustable return means being provided
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mined tension; at least one compression spring (2) having an adjustable stroke; said springs (2, 3) applying a combined action onto

the back in order to counteract the tilting thereof.
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(57) Abrégé : Mécanisme de réglage synchronisé de la tension de basculement d'un siége, le dossier étant monté pivotant sur un
support placé sous l'assise du siege surmontant la base, des moyens de rappel ajustables étant interposés entre ledit support et le
dossier. Ce mécanisme comporte : au moins un ressort de traction (3) précontraint a au moins une tension minimale prédéfinie; au
moins un ressort de compression (2) dont la course est réglable; lesdits ressorts (2, 3) exercant une action conjuguée sur le dossier
visant & s'opposer a son basculement.
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Mécanisme de réglage synchronisé de la tension de basculement d'un
siége

La présente invention concerne un mécanisme de réglage de tension de
basculement d'un siége incorporant la liaison avec au moins un bras de dossier
dudit sieége.

Les mécanismes connus sont en général basés sur un ressort de torsion
disposé au niveau de l'arbre de rotation du dossier, et dont la raideur peut étre
réglée par l'utilisateur a l'aide d'une molette extérieure. Pour ce type de
configuration, le réglage de la tension est cependant long, car nécessitant un grand
nombre de rotations de ladite molette (typiqguement de 10 a 20, voire 25 tours
pour balayer toute I'amplitude du réglage), ce qui n'est guére confortable pour ledit
utilisateur.

Par ailleurs, ce type de mécanisme reste cher, et a une incidence
économiquement non négligeable sur le prix total du siege.

L'objectif de la présente invention est de proposer un systeme offrant un
réglage rapide, avec un mode de commande habituel par molette rotative, laquelle
présente cependant une course limitée (1 & 2 tours). En corollaire & cet objectif, le
systéme de l'invention doit garantir 'absence d'effet tire-chemise et de remontee
trop importante de I'avant de I'assise (pas de zones de compression sous les
cuisses), tout en disposant d'un bon équilibre dans toutes les positions de travail
sans obligation de blocage de la position.

Enfin, il doit s'agir d'un mécanisme permettant un mouvement synchronisé entre
le dossier et I'assise, qui concerne par conséquent aussi bien le dossier que
I'assise, dans un rapport bien défini pour obtenir un mouvement ergonomique du
siege.

Le mécanisme de réglage synchronisé de l'invention, qui s'applique a des
sieéges dont les dossiers sont montés pivotants sur un support placé sous l'assise
du sieége surmontant la base, se caractérise a titre principal en ce qu'il comporte :

- au moins un ressort de traction précontraint & au moins une tension minimale

prédéfinie ;

- au moins un ressort de compression dont la course est réglable ;

- lesdits ressorts exercant une action conjuguée sur le dossier visant a

s'opposer a son basculement. ’

Cette solution a deux ressorts ayant des comportement mécanique inversés
permet un bon équilibrage dans toutes les positions, pour les utilisateurs de 40 a
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120 kilos, sans effet d'affaissement ou de rejet du siege. Le réglage de tension lié
au poids de chaque utilisateur et a sa morphologie s'effectue par ailleurs
rapidement, avec un équilibrage correct quasi immédiat.

Selon linvention, les ressorts de compression et de traction sont disposés de
part et d'autre de l'axe de basculement du dossier. L'utilisation de ces deux
ressorts a action conjuguée permet d'avoir une courbe de travail trés proche de
celle qui était obtenue & l'aide de ressorts de torsion traditionnels.

Plus précisément, dans le mécanisme de linvention, I'une des extrémités de
chaque ressort est montée sur le support de I'assise libre en rotation d'axe paralléle
3 l'axe de basculement du dossier, I'autre extrémité étant reliée a une platine
solidaire de I'arbre de basculement du dossier.

Ledit support comporte en fait un berceau muni d'un fond et de parois latérales,
un arbre monté rotatif dans lesdites parois latérales séparant ledit berceau en deux
espaces recevant respectivement au moins un ressort de compression et au moins
un ressort de traction, ledit arbre étant d'une part surmonté par la platine précitee et
supportant d'autre part au moins un bras de dossier basculant.

Les ressorts sont orientés de telle sorte que leurs axes sont dans au moins un
plan perpendiculaire & I'axe de basculement du dossier. Les plans en question
sont d'ailleurs également d'allure perpendiculaire au plan moyen de l'assise.

Chaque ressort de compression est monté sur un arbre télescopique
comportant deux tétes d'extrémité sur lesquelles s'appuient les extrémités axiales
du ressort.

Le réglage de la tension de chaque ressort de compression s'effeciue
notamment en faisant varier la longueur de I'arbre télescopique, et donc I'énergie
accumulée par le ressort.

L'une des tétes dudit arbre est articulée au berceau, l'autre téte s'appuyant
contre une surface incurvée de la platine le long de laquelle elle peut se déplacer
selon un trajet situé dans un plan perpendiculaite & l'axe de basculement, en vue
de modifier la longueur de l'arbre et par conséquent la tension du ressort.

Ladite surface incurvée ne correspond dés lors pas & un arc de cercle de
diamétre égal & la plus petite longueur de I'arbre télescopique, mais a un arc de
diamétre supérieur, d'ou une variation de la longueur de cet arbre en fonction du
sens de déplacement de la téte au contact de la surface incurvee.

De préférence, ladite surface incurvée est dotee de murets latéraux de maniere
& constituer une glissiére de guidage pour une excroissance de la téte se déplacant
entre lesdits murets.
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Les murets en question procurent un guidage latéral visant a maintenir le
déplacement de l'axe de I'arbre télescopique dans un plan unique.

La surface incurvée, la téte s'y appliquant et les murets sont munis d'un crantage.

Un tel crantage a notamment pour vocation d'éviter les glissements non désirés
d'une piéce par rapport a 'autre, qui perturberaient le réglage. En l'espéce, chaque
position de réglage de la manette de commande actionnée par [utilisateur
correspond bijectivement & une position particuliere de l'arbre télescopique, et a un
couple de contraintes correspondantes des ressorts de compression et de traction.

La téte s'appliquant sur la surface incurvée de la platine comporte un ergot latéral
coopérant avec les deux branches paralléles d'une fourche mobile en rotation et
dont le déplacement rotatif entraine I'ergot et donc la téte le long de la surface
incurvée de la platine, I'ergot étant par ailleurs libre en translation a l'intérieur des
branches.

Ce systéme assure le déplacement en rotation de l'arbre télescopique, et par
conséquent le changement d'orientation de I'axe du ressort de compression. Pour
le réglage de la tension du dossier, ladite fourche est solidaire d'un organe
comportant une piste en arc de cercle dentée engrenant avec une roue dentée
disposée sur un arbre commandé en rotation par une molette. Lorsque lutilisateur
actionne cette derniére, il fait tourner l'organe comportant la fourche via la roue
dentée / la piste, et donc & modifier linclinaison de I'axe du ressort de compression.

Le mécanisme de réglage de linvention va a présent étre décrit plus en détalil,
en référence aux figures, pour lesquelles :

- lafigure 1 est une vue en perspective du berceau disposé sous l'assise du
siége et comportant les moyens de réglage de la tension de basculement
du dossier dudit siege ;

- lafigure 2 représente, toujours en perspective, un détail dudit mécanisme
vu d'un cbté ;

- lafigure 3 représente la partie montrée en figure 2, vue de l'autre coté ; et

- la figure 4 est un diagramme représentant plusieurs courbes de
fonctionnement d'un mécanisme selon l'invention.

En référence a la figure 1, le berceau (1), situé sous l'assise du siege (non
représentée) comporte deux ressorts : un ressort de compression (2) et un ressort
de traction (3) disposés de part et d'autre de I'arbre (4) de basculement du dossier,
lequel est assujetti aux branches (5, 5') de fixation du dossier disposées
latéralement au berceau (1). Les ressorts (2, 3) sont séparés par une platine (6)
avec laquelle ils coopérent. Le ressort de compression (2) est monté sur un arbre
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télescopique (7), libre en rotation a son extrémité distale de la platine (6) autour de
l'arbre (8). L'autre extrémité de l'arbre (7) comporte une téte (9) qui peut se
déplacer par rapport a une surface incurvée crantée (10). Cette surface crantée
(10) est limitée, latéralement, par deux murets (11, 11') également crantés,
l'ensemble formant en quelque sorte une glissiére incurvee crantée.

Le ressort (2) disposé sur l'arbre (7) sollicite la téte (9) au contact de la surface
crantée (10).

Le ressort de traction (3) est monté, a l'une de ses exirémités, au berceau (1),
par l'intermédiaire d'un crochet terminal coopérant avec un ergot (13) du berceau (1)
de forme adéquate. A son autre extrémité, le ressort de traction (3) est fixé a la
platine (6), dans un orifice (14) pratiqué dans une ailette (15) de la platine (6)
orientée perpendiculairement & la glissiere crantée (10). Comme on le verra dans la
suite, l'orifice (14) est prévu de telle sorte que la fixation de l'extrémité du ressort
de traction (3) puisse prendre plusieurs positions discrétes permettant également
un réglage.

La forme de l'orifice (14) apparait plus précisément en figure (3), et comprend
en fait trois rainures paralléles (16) pouvant chacune loger I'extrémité unciforme du
ressort de traction (3). L'orientation de I'axe du ressort (3), et donc sa tension,
dépend de la rainure (16) dans laquelle I'extrémité du ressort est fixée.

Le fonctionnement est le suivant : lorsque l'utilisateur veut modifier la tension de
son dossier, il agit sur la molette (17) qui entraine en rotation un arbre (18) a
I'extrémité duquel est assujettie une roue dentée ou crantée (19) coopérant avec
des dents ou crans d'une surface curviligne crantée (20) pratiquée sur la périphérie
de I'évidement intérieur d'une piéce (21) oblongue. A l'opposé de la surface
crantée (20), la piéce oblongue (21) comporte une fourche (22), plus visible en
figures 2 et 3, comportant deux branches (23, 23') enserrant un ergot (24)
dépassant de la téte (9). Cet ergot peut coulisser a l'intérieur des deux branches
(23, 23", et se déplace relativement & ces derniéres a mesure de la rotation de la
piéce oblongue (21) dans un sens ou dans l'autre, sens qui est commande par la
rotation de la molette de commande (17).

Lorsque l'utilisateur imprime une rotation & la molette (17), la piece (21) guidée
par rapport au berceau (1) notamment par la glissiere (25) et la roue craniée (19)
se déplace elle-méme selon un mouvement de rotation qui lui permet d'entrainer
l'ergot (24) vers le bas ou vers le haut, selon le sens de la rotation. La tension du
dossier est minimale dans la position représentée en figure 1, dans laquelle le
ressort de compression (2) est en position basse.
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A linverse, dans la position représentée en figure 2, le ressort de compression
(2) est en position haute, et la tension du dossier est maximale. Elle est médiane
dans la position du ressort (2) représenté en figure 3. Cette figure montre
également que la téte (9) comporte une surface d'extrémité incurvée crantée (26),
qui empéche tout déplacement indésirable de l'arbre (7) du ressort de
compression qui aboutirait & modifier le réglage théoriquement déterminé par la
position relative de la roue crantée (19) et de la surface crantée (20).

La figure 4 montre des exemples de courbes relevées avec un systeme selon
linvention, en utilisant des associations de ressorts de traction et de compression
différentes, lorsque la tension est minimale (groupe inférieur de courbes) et
maximale (groupe supérieur). Les valeurs en abscisse correspondent a l'angle de
basculement, ailant de 0° & 25°, alors que les valeurs ou ordonnées sont les
couples résistants du dossier allant de 25 000 4260 000 N/mm. Les courbes sont
presque linéaires, avec une pente qui laisse augurer le bon équilibrage a chaque
position.

La caractéristique majeure de l'invention est l'association d'un ressort de
compression (2) et d'un ressort de traction (3) & la place d'un ressort de torsion tel
que classiquement utilisé dans ce type de mécanisme. Le moyen de commande
proprement dit, dont un exemple a été exposé auparavant, ne doit pas étre
considéré comme limitatif de cette invention.
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REVENDICATIONS

Mécanisme de réglage synchronisé de la tension de basculement d'un siége,
le dossier étant monté pivotant sur un support placé sous l'assise du siége
surmontant la base, des moyens de rappel ajustables étant interposés entre
ledit support et le dossier, caractérise en ce qu'il comporte :
- au moins un ressort de traction précontraint & au moins une tension
minimale prédéfinie ;
- au moins un ressort de compression dont la course est régiable ;
- lesdits ressoris exercant une action conjuguée sur le dossier visant a
s'opposer a son basculement.

. Mécanisme de réglage synchronisé selon la revendication précedente,

caractérisé en ce que les ressorts de compression et de traction sont disposés
de part et d'autre de I'axe de basculement du dossier.

. Mécanisme de réglage synchronisé selon l'une des revendications

précédentes, caractérisé en ce que I'une des extrémités de chaque ressort est
montée sur le support de I'assise libre en rotation d'axe paralléle a I'axe de
basculement du dossier, I'autre exirémité étant reliée & une platine solidaire de
I'arbre de basculement du dossier.

Mécanisme de réglage synchronisé de la tension de basculement d'un dossier
d'un siége, ledit dossier étant monté pivotant sur un support placé sous
lassise du siége surmontant la base, des moyens de rappel ajustables étant
interposés entre ledit support et le dossier, caractérisé en ce gu'il comporte :

- au moins un ressort de traction précontraint & au moins une tension
minimale prédéfinie ;

- au moins un ressort de compression dont la course est réglable ;

- lesdits ressorts étant disposés de part et d'autre de l'axe de
basculement du dossier en vue d’exercer une action conjuguée sur le
dossier visant & s'opposer a son basculement ;

- l'une des extrémités de chaque ressort étant montée sur le support de
l'assise libre en rotation d'axe paralléle a I'axe de basculement du
dossier, l'autre extrémité étant reliée & une platine solidaire de l'arbre de
basculement du dossier.

5. Mécanisme de réglage synchronisé selon la revendication précedente,

caractérisé en ce que le support comporte un berceau muni d'un fond et de
parois latérales, un arbre monté rotatif dans lesdites parois latérales seéparant
ledit berceau en deux espaces recevant respectivement au moins un ressort
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de compression et au moins un ressort de traction, ledit arbre étant surmonté
de la platine et supportant au moins un bras de dossier basculant.

Mécanisme de réglage synchronisé selon l'une des revendications 3 a 5,
caractérisé en ce que les ressorts sont orientés de telle sorte que leurs axes
sont dans au moins un plan perpendiculaire a l'axe de basculement du
dossier.

_Mécanisme de réglage synchronisé selon l'une quelconque des

revendications précédentes, caractérisé en ce que chaque ressort de
compression est monté sur un arbre télescopique comportant deux tétes
d'extrémité sur lesquelles s'appuient les extrémités axiales du ressort.

. Mécanisme de réglage synchronisé selon la revendication précédente,

caractérisé en ce que l'une des tétes est articulée au berceau, l'autre téte
s'appuyant contre une surface incurvée de la platine le long de laquelle elle
peut se déplacer selon un trajet situé dans un plan perpendiculaire a l'axe de
basculement en vue de modifier la longueur de l'arbre.

Mécanisme de réglage synchronisé de la tension de basculement d'un siege,
le dossier étant monté pivotant sur un support placé sous l'assise du siege
surmontant le pied, des moyens de rappel ajustables étant interposés entre
ledit support et le dossier, caractérisé en ce qu'il comporte

- au moins un ressort de traction précontraint & au moins une tension
minimale prédéfinie ;

- au moins un ressort de compression dont la course est réglable et
monté sur un arbre télescopique comportant deux tétes d'extrémité sur
lesquelles s'appuient les extrémités axiales du ressort;

- lesdits ressorts étant disposés de part et d'autre de l'axe de
basculement du dossier en vue d’exercer une action conjuguée sur le
dossier visant & s'opposer a son basculement ;

- l'une des exirémités de chaque ressort étant montée sur le support de
l'assise libre en rotation d'axe paralléle a I'axe de basculement du
dossier, l'autre extrémité étant reliée a une platine solidaire de l'arbre de
basculement du dossier ;

- la téte du ressort de compression située du cété de la platine
s'appuyant contre une surface incurvée de la platine le long de laquelle
elle peut se déplacer selon un trajet situé dans un plan perpendiculaire
a I'axe de basculement en vue de modifier la longueur de I'arbre.

10.Mécanisme de réglage synchronisé selon I'une des revendications 8 et 9,

caractérisé en ce que ladite surface incurvée est dotée de murets latéraux de
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maniére & constituer une glissiére de guidage pour une excroissance de la téte
se déplacant entre lesdits murets.

11 Mécanisme de réglage synchronisé selon la revendication précédente,
caractérisé en ce que la surface incurvée, la téte s'y appliquant et les murets
sont munis d'un crantage.

12. Mécanisme de réglage synchronisé de la tension de basculement d'un dossier
d'un siége, ledit dossier étant monté pivotant sur un support place sous
l'assise du siége surmontant la base, des moyens de rappel ajustables étant
interposés entre ledit support et le dossier, caractérisé en ce qu'il comporte :

au moins un ressort de traction préconiraint & au moins une tension
minimale prédéfinie ;

au moins un ressort de compression dont la course est réglable et
monté sur un arbre télescopique comportant deux tétes d'extrémité sur
lesquelles s'appuient les extrémités axiales du ressort;

lesdits ressorts étant disposés de part et d'autre de l'axe de
basculement du dossier en vue d’exercer une action conjuguée sur le
dossier visant & s'opposer a son basculement ;

I'une des exirémités de chaque ressort étant montée sur le support de
I'assise libre en rotation d'axe paralléle a I'axe de basculement du
dossier, 'autre extrémité étant reliée & une platine solidaire de ['arbre de
basculement du dossier ;

la téte du ressort de compression située du coté de la platine
s'appuyant contre une surface incurvée de la platine le long de laquelle
elle peut se déplacer selon un trajet situé dans un plan perpendiculaire
a I'axe de basculement en vue de modifier la longueur de l'arbre, ladite
surface incurvée étant dotée de murets latéraux de maniére a constituer
une glissiére de guidage pour une excroissance de la téte se déplagant
entre lesdits murets ;

la surface incurvée, la téte s'y appliquant et les murets étant munis d'un
crantage.

1 3Mécanisme de réglage synchronisé selon l'une quelconque des
revendications 8 a 12, caractérisé en ce gue la téte s'appliquant sur la surface
incurvée de la platine comporte un ergot latéral coopérant avec les deux
branches paralléles d'une fourche mobile en rotation et dont le déplacement
entraine la téte le long de la surface incurvée de la platine, I'ergot étant libre en
translation a lintérieur des branches.
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14 Mécanisme de réglage synchronisé selon la revendication précédente,
caractérisé en ce que la fourche est solidaire d'un organe comportant une piste
en arc de cercle dentée engrenant avec une roue dentée disposée sur un
arbre commandé en rotation par une moletie.
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