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Zapojeni gro #1zen{ sepnutf spinacfiho
prvk: stFidede s proménnou vystupni frek- SIb
venci. -
Vyndlez spadd do oboru silnoproudé 7 - t
elektrotechniky a Pesf spindni spinacich
prvkd sti{dale, zejména pro nepdjenf syn-

chronnich motord bez snimeZd poloh rotord.
Dociluje optimdlniho spinéni motord v zé-
vislosti na szatifeni & otdlkdch pouZitim
obvodu pro vyhodnocenf pulsd o konstantnim
ptedstihu F#{diciho zdroje konstantniho kmi-
to¥tu zapojeného na poditaci vstup &ftale,
Jeho% zapisovaci vstup Jje ovlddédn pomocnou
pam&t{, kterd je zapojena na vj§stup pevné
pem&ti nebo regulédtoru ochranné spinaci
ggzyéspinactho prvku, a na Ff{dici vstup
ade.
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Vyndlez se tykd zapojeni pro #{zeni sepnuti spinaciho prvku stfida¥e s prom¥&nnou v§-
stupni frekvenci zapojeného na vystup tita¥e pripojeného po¥fitacim vstupem na vjstup Fize-
ného zdroje konstentntho kmito¥tu, opatfeného obvodem pro generovén{ pulsi o konstantnim
predstihu zapelovacich pulsd vi¥i mezi piirozené komutace a reguldtorem ochranné doby spine-
ctho prvku.

VstSine regulovanfch pohond se synchronnimi motory ufivd pro ¥izen{ spinacfch prvki
sti{defe informace ze snimaZe polohy rotoru motoru. Pfenos signdld ze snimeZe je ndchylny
na ruden{, nehled® k poti%im s mechanickym provedenim snimede, ktery Je navic jednou z nej-
choulostivéjsich &dst{ pohonu. Pro zvy¥eni spolehlivosti pohonu je tedy vyhodné snima¥ po-

" lohy s impulsnim tachogenerdétorem vypustit a pouiit obvodu pro generovdni spinacich pulsd

s pevnym piedstihem zepalovacich pulsd vi2i mezi piirozené komutace, napfikled podle AO
&, 222 480.

Pro ziskdni optimdlniho pFedstihu, ktery Je zdvisly na zatf{ieni a otd¥kdch motoru, Je
v3ak nutno pulsy vi¥i pevnému predstihu o ur&ity thel zpozdit. K tomu d¥elu Jsou vhodnd
zapojeni, kterd vyuiivaji zdroje prom&nného kmito&tu Umdrného rychlosti otd¥eni motoru,
napftkled zapojenf podle AO &, 212 497. V pripadd vBek, Ze neni pouZito snimefe polohy rotoru
a impulsniho tachogenerdétoru, Je z1skéni pot¥ebného prom3nného kmito¥tu obti%né, Jelikol
z pribshu indukovenych nap&ti motoru lze vyhodnotit maximéln& 12 pulsd na 360° el.

Vptedu uvedené nevyhody zapojeni pro #{zeni sepnut{ spinaciho prvku st¥idafe s promén-
nou vistupni frekvenci odstranuje zapojeni podle vyndlezu, JjehoZ podstate spodivd v tom,
%o na vystup obvodu pro vyhodnoceni pulsd o konstantnim pfedstihu zapalovecich pulsd vi¥i
mezi piirozené komutace je zapojen kromd szdroje konstantniho kmitodtu i F{dici vstup ¥iiale
a pomocnd pamét, na jej{% druhy vstup Je pfepinadem zepojena bud pevnd pem#l, nebo reguld-
tor ochranné doby spinaciho prvku a Jedi v¥stup Je zapojen na zdpisovy vstup ¥itale.

P#ikled zapojeni podle vyndlezu pro Jeden spinaci prvek de‘pops‘n s pomoci vikresu, na
ném% je na po¥itaci vstup 3itale 1, k Jehol vjstupu je piipojena Fidici elektroda spinaciho
prvku, zapojen vystup zdroje I konstentniho kmitodtu, Pizeny znémym obvodem 2 pro vyhodnoce-
nf pulsd SJg o konstentnim piedstihu sapalovacich pulsd vd&i mezi pfirozené komutace, vyhod-
noceného ze svorkovych napst{ Ug motoru, napf{klaed obvodem podle AO &. 222 480. Ne v¥stup to-
hoto obvodu 2 Je zapojen i #fdici vstup ¥ftale 1| a pomocnd pamd¥ 3, na jejiZ druhy vstup Je
pFepinalem § zapojene budto pevné pamdt 4, nebo znémf reguldtor 3 ochrenné doby spinaciho
prvku, napffklad podle AO &, 212 497. Vg§stup pomocné pam$ti 3 je zapojen ne sdpisovy vstup
S{tale 1.

{§1ted ] se nestavi v okamZfiku pulsu o konstantnim pfedstihu $Ia, vyhodnoceného cbvodem
2 ze svorkovich nep&ti Ug motoru. Polet pulsld, které mé ¥{tad | na¥itat pled generovénin vge
stupniho spinacfho pulsu $Ib je uchovén v pomocné pamdti 3. Tuto hodnotu lze odelfst 3 pevné
pemdti 4, kde je trvele vloZena pro riznd zetifeni e otdd¥ky motoru s tou vghodou, %e v pi{pa-
a8 vyuiivén{ stiidele pouze k rozbdhu s konstantnim proudem je hodnota vfchos{ho stavu zé-
visld pouze na oté¥kdch. Jind mo¥nost ziskén{ ddaje o po¥tu pulsd spodivé v pamdti reguléto-
ra § ochranné doby spinaciho prvku. Volba se potom provédi v sdvislosti na provoznim stevu
pohonu pepinafem 6. V okam¥iiku nastaveni ditaSe | je spoudtén zdroj 1 konstentniho kmito¥-
tu, kterym se mini obsesh ¥{tale 1. Po nadftdnf pPedepsaného po¥tu pulsd generuje ¥ital 1
spinac{ impuls SIb, ktery zajisfuje sepnut{ spinactho prvku v optimélnim Zese.

PPi P#{zeni "n" spinacich prvkid Je zapojeni opatfeno "n" &ita¥i 1, satimco ostatni
obvody jsou celému zapojeni spole¥né, tj. na po¥ftact ¥idici a sdpisové vstupy E{tade |
Jsou vystupy pPfisludného obvodu 1, 2 a 3 zapojeny paraleln&.
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PREDMET VINALEZU

1. Zepojeni pro ¥{zeni sepnuti spinaciho prvku st¥idade s promdnnou v§stupni frekvenct,
“zapojeného ne vystup &{tele pripojeného po¥itacim vstupem na vystup Fizeného zdroje konstant-
niho kmitodtu, opatfeného obvodem pro generovéni pulsd o konstantnim pPedstihu zapelovacich
pulsd vi&i mezi piirozené komutace a reguldtorem ochranné doby spinaciho prvku, vyznalené
tim, %e na vystup obvodu (2) pro vyhodnoceni pulsd o konstantnim pfedstihu zapalovacich pul-
s vidi mezi pPirozené komutaece je zapojen krom& zdroje (7) konstantnfho kmito¥tu i #fdic{
vstup &itafe (1) a pomocnd pem3t (3), na jejiZ druhy vstup je prepinelem (6) zapojena bud
pevnd pamsi (4), nebo reguldétor (5) ochramné doby spinacfho prvku a JjejiZ vistup Je zapojen
na zdpisovy vstup ¥ftade (1).

2. Zepojeni podle bodu !, vyznalené tim, fe po¥ftaci, F{dici a zdpisové vstupy “n"
#fta&d (1) jsou k v¥stupim pomocné pemdti (3), pevné pamdti (4) a zdroje (7) konstantniho

kmitodtu pPipojeny peralelnd.
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OPRAVENKA

k PVAQ &. 231 814 — Int. C1.5 H 02 P 13/18
V popisu vyndlezu k AO je chybn& vytistén nézev vynélezu.
Sprévné: Zapojeni pro ¥izeni sepnuti spinaciho prvku stFidade

s prom&nnou vystupni frekvenct
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