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W sterowanych samoczynnie maszynach, za-
wierajacych woézki lub inne narzady ruchome,
do kontrolowania lub sterowania ruchami tych
narzadéw, umieszcza sie na ich drodze wy-
taczniki, uruchamiane za pomocg popychacza
lub analogicznego elementu, osadzonego na sta-
te na tych narzadach.

Wytaczniki zamykaja albo réwniez otwie-

raja obwody cewek przekaznikéw, stycznikéw .

lub tez zawordéw elektrycznych, ktére zapisujg
lub sterujg kolejnoécig réznych ruchéw.

Zagadnienia tego samego rodzaju spotyka sie
réwniez w urzadzeniach podnoszacych, zwlasz-
cza w wyciggach. Wreszcie przy przenosnikach
wymaga sie czesto liczenia lub sprawdzania
obecno$ci przedmiotu transportowanego na prze-
nosniku.

Zaleznie od  'okoliczno$ci, wysylane przez
przetaczniki sygnaly elektryczne nie zawsze
sg tego samego rodzaju w zaleino$ci od drogi
narzadu ruchomego, jaki je wywolal.

Mozna sterowaé wylacznikiem, przy przecho-
dzeniu sterowanego narzadu ruchomego, przez
rozwieranie lub zwieranie styku i pozostawia-
nie go w tym polozeniu az do chwili, gdy.
nastagpi inny ruch w kierunku przej$ciowym
i spowoduje powrdét wylgceznika do jego poto-
zenia poprzedniego.

Przewidziane do tego celu wytaczniki sg za- -
tem - wylgcznikami o dwéch ustalonych poto-
zeniach ich elementéw stykowych; moga one
réwniez zawieraé dzwignie sterujaca o jednym
lub dwéch polozeniach ustalonych.

Mozna réwniez uzyskaé impulsy elekiryczne -
w czasie przechodzenia narzadu ruchomego,
tzn. zamykanie lub otwieranie obwodu elek-
trycznego podczas przechodzenia, przy czym
wylacznik wraca nastepnie sam do swego poto-
zenia wyjsciowego.

Na o0g6t konstruowane do tego celu wylaez-
niki sa to wylgczniki o dziataniu symetryez-
nym, przy czym ustalona w swym sSrodkowym



polozeniu dZwignia w czasle przechodzenia na-
rzadu ruchomego moze byé odchylana badz
w prawo, badZ w lewo, a nastepnie wracaé
do swego potozenia $rodkowego.

W koncu moze istnieé potrzeba posiadania
wylacznika o dwéch polozeniach ustalonych,
w ktérym przejécie od jednego do drugiego
polozenia daje tylko jeden impuls przelotny
w czasie ruchu wahliwego.

Ze wzgledu na skomplikowanie urzadzen
automatycznych i czeste przestawiania jakim
one podlegajg, wskazane jest mieé do rozpo-
rzadzenia wylaczniki, nadajace sie dobrze do
tych réznych kombinacji, badz to do szybkiej
zmiany na miejscu ich sposobu dziatania, badz
aby mie¢ na skladzie tylko jeden rodzaj przy-
rzadu wylaczajgcego, ktéry moznaby przysto-
sowa¢é¢ zaleznie od potmzeby..

Przedmiotem wynalazku jest przyrzad wy-

taczajacy, ktéry za pomocg réinych kombi-
nacji jego elementéw wewnetrznych umozliwia
realizacje wszystkich ewentualnoéci jakie mo-
glyby sie zdarzyé w praktyce. ‘ )
. Nie mniej jednak w stosunku do znanych
przyrzadéw tego samego rodzaju ma on ponadto
te zalete, Ze sklada sie z minimalnej liczby
elementarnych czeéci, przez co upraszcza sie
jego konstrukecja i znniejsza jego koszt. Wresz-
cie poza t{ym szczegbély konstrukcyjne tego
przyrzadu zapewniajag mu dobra .odporno$é na
uderzenia, jakim on podlega i praktycznie cal-
kowita nieprzenikalnoé¢é kurzu, a nawet cie-
czy. ' .

Wedlug wynalazku przyrzad wylaczajacy
o sterowaniu mechanicznym przez spotykanie
si¢ narzadéw ruchomych, zawierajacy wylacz-
nik z pofaldowansg plytka, wahliwy walek, na
ktérym jest osadzona na jednym jego koncu
korba, przeznaczona do spotykania sie z na-
rzgdem ruchomym, w czeSci za§ Srodkowej
wahliwego walka jest zamocowana pierwsza
krzywka, dziatajgca na wspomniany wylacz-
nik, a na drugim jego koficu — mechanizm
powrotny do sprowadzania watka i korby do
_ polozenia réwnowagi ustalonej, charakteryzuje
to, ze mechanizm powrotny sklada si¢ co naj-
mhiej z cylindrycznej oéki, osadzonej sredni-
cowo i prostopadie do wymienionego Wwatka
i z drugiej krzywki, wspélosiowej z tymze
watkiem i przesuwanej wzgledem niego tylko
ruchem postgpowym, przy czym krzywka ta
na jednej swej powierzchni czolowej ma co
najmniej dwa $rednicowo przeciwlegle wgle-
bienia, a na drugiej powierzchni czolowej —

co najmniej dwa $rednicowo przeciwlegle wy-
stepy daszkowe, otoczone przez dwa wydra-
zenia, przy czym jedna z dwéch powierzchni
czotowych tej krzywki jest dosunieta do kofi-
céw wspomnianej wyzej ofki przez sprezysts
sile osiowa.

Jezeli ta ostatnio wymieniona druga krzywka
jest wykonana z materialu odpornego na zuzy-
cie i 0 malym wspélczynniku tarcia, na przy-
klad z superpoliamidu, to kofice walcowej osi
mogg sie bezposrednio stykaé z czolowymi po-
wierzchniami tej krzywiki. Mozna réwniez
zmniejszyé tarcie, wyposazajgc te konce osi
w rolki, ktére beda styka¢ sie potoczyscie
Z jedng lub druga powierzchnia czotowg wy-
mienionej krzywki.
 Wskazane jest, aby ta druga krzywka miala
waleowy powierzchnie¢ obwodows i byla wypo-
sazona w wystepy wchodzgce w spos6b dowol-
nie wybrany w rowki, wykonane w obudowie
otaczajgcej watlek, a ponadto wymienione rowki
daja te korzysé, ze -zapewniajg prowadzenie
posuwiste tej drugiej krzywce po watku, cal-
kowicie uniemozliwiajac obracanie sie jej
wzgledem tego walka. ‘

., Wskazane jest, aby ta krzywka miala w jed-
nej czolowej powierzchni dwa $rednicowo

. przeciwlegte wglebienia w ksztalcie litery V,

ktérym odpowiadatyby w drugiej czolowej po-
wierzchni dwa wystepy lub daszki w ksztalcie
odwréconej litery V, zakoiiczone po kazdej
stronie wydrazeniem.

W ten sposob, gdy zaglebienia w ksztalcie
litery V sa zwrdcone w strone koncéw osi,
ewentualnie wyposazonej w rolki, to walek,
a z nim réwniez osadzona na nim korba, ma
tylko jedno potozenie réwnowagi stalej odpo-
wiadajgce uloZeniu sie koncéw osi na dnie
wymienionych zaglebien. Walek i korba moga
tylko oscylowaé sprezyScie okoto tego poloze-
nia réwnowagi.

Natomiast gdy w strone koricow osi sg zwré6-

"cone daszki, to korba ma dwa polozenia réw-

nowagi stalej, odpowiadajace Srednicowo prze-
ciwleglym wydrazeniom, umieszczonym na kran-
cach daszkéw, i nie moze ona pozostawaé
w potozeniu posrednim wskutek tego, ze kofice
psi znajduja sie wtedy w réwnowadze niestalej,
na wierzchotku daszkéw, na skutek sprezy-
stego nacisku osiowego, jaki wywiera oma-
wiana krzywka. Wskazane jest, aby pierwsza
krzywka byla na stale osadzona na watku i aby
zawierala najkorzystniej cztery odcinki o réz-
pych zarysach, przeciwlegle parami, przy czym
aby pary odcinkéw zarysu byly przesuniete
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wzgledem siebie o kat okoto 90°. Druga krzywka
moze byé przesunieta katowo wzgledem walka
o ten sam kat, a to moze byé uzyskane przez
gaopatrzenie gniazda krzywki w rowki prze-
suniete 4 wspomniany kat. W ten sposbb, wy-
bierajac zaréwno polozenie katowe walka
i pierwszej krzywki, jak i czolowa powierzchnie
drugiej krzywki, ktéra bedzie wspdipracowaé
z koficami osi oraz polozenie katowe tej dru-
giej krzywki, mozna uzyskaé przyrzad zdolny
do wykonywania oémiu réznych programéw.
Jednak pewne kombinacje dwéch krzywek mo-
ga nie mieé¢ warto$ci praktycznej. Aby zapo-
piec zastosowaniu tych kombinacji, mozna wy-
eliminowaé odpowiednie poloZenia drugiej
krzywki, wyposazajac ja w dodatkowe wyste-
py, ktére stanowia jej znak orientacyjny, i nie
wykonujac w gniezdzie tej krzywki rowkéw,
odpowiadajacych tym wystepom dodatkowym
dla tych mozliwych polozen drugiej krzywki,
ktore nie nadaja sie do zastosowan praktycz-
nych.

Na rysunku przedstawiono przykiad wyko-
nania wynalazku, przy czym szczegbly, wyni-
kajace zaréwno z rysunku, jak i opisu, stano-
wiag dodatkowsq. cze$é wynalazku. -

Fig. 1 przedstawia w przekroju przyrzad

wylaczajacy wedlug wnalazku, fig. 2 — widok °

rozlozonej na cze$ci skladowe gornej czesci
przyrzadu z fig. 1, fig. 3 — widok czolowy
pierwszej krzywki tego przyrzadu, fig. 4 i 5
przedstawiaja odpowiednio widoki kazdej ze
stron drugiej krzywki, fig. 6 przedstawia roz-
winiety przekréj plaszczyzng, oznaczong linia
VI — VI na fig. 4, a wreszcie fig. 7 — 10 i 11b,
11a, 12a, 12b wyjasniaja dzialanie przyrzadu.

Przedstawiony na fig. 1 przyrzad jest wypo-
sazony w skrzynke 1, w ktorej jest umieszczo-
ny wylacznik 2, typu mikrowylacznika. Przy-
cisk - 3 tego mikrowylacznika jest sterowany
przesuwnym trzpieniem 4, ktéry jest cofany
za pomocg pofatdowanej plytki zwrotnej, umie-
szczonej w mikrowylaczniku i zakoficzony cza-
sz3 6, w ktérej mieéci sie kulka 7. Ruch poste-
powy tej kulki jest sterowany pierwszg krzyw-
ka 8. Kulka 7 przesuwa si¢ w pierscieniu pro-

‘wadniczym 9, wciSnietym w glowice 10 przy-

rzadu. W glowice te jest réwniez wrcisnieta

tulejka 12, ktéra stuzy jako loizysko watka 11
'z osadzona na nim na stale krzywka 8.

Na zewnatrz tej glowicy, na watku 11, jest

-zaciSnieta korba 13, ktérej polozenie katowe

wzgledem walka 11 moze byé¢ dobierane dzieki

-gastosowaniu §ruby zaciskowej 13a. Koniec kor-

by ma ksztalt, nadajacy sig -do - wspélpracy
z narzgdem ruchomym, przeznaczonym do spo-
tykania sie z nig (widelki, gitara itp.). W przed-
stawionym na rysunku. przykladzie korba ta
jest po prostu zakonczona kraikiem 14.

Za pofrednictwemn walka 11 krzywka 8 jest
sprzegnigta z oska 15, na ktéra sga nalozone
dwie rolki 16. Rolki te sa umieszczone w $red-
nicowo przeciwleglych zaglebieniach drugiej

- krzywki 17, ktbrej ksztalt zewnetrzny jest wal-

cowy i ktéra jest zaopatrzona w s$rednicowo
przeciwlegle wystepy 17a, ktére wchodzg w dwa
réwnoleglte rowki, w rodzaju rowka 10a, wy-
konahe w $ciance wytoczenia - walcowego 18,
ktére stuzy do osadzania krzywki 17.

Krzywka ta, ktéra ma skutek istnienia wy-
step6w 17¢ nie moze sie obraca¢ wzgledem
walka 11, przesuwa si¢ wzdluz niego pod dzia-
laniem nacisku sprezyny &rubowej 19, ktéra
dociska jg do rolek 16, opierajac si¢ o §cianke
wewnetrzng pokrywy za.myka]qcej 20 wymie-
nionej glowicy.

W celu zapewnienia pr‘owad'zenia ‘sprezynie
§rubowej 19, do wnetrza jej jest. wsuniety
rdzen walcowy 21; opiera si¢ on jednym kofi-
cem o koniec watka 11, .a drugim koficem
o wklesto$é 20a w pokrywie 20. Kolnierz 1la
walka 11 opierajacy sie ‘o tulejke - 12 niedo-
puszcza do wysuniecia walka przez naclsk
sprezyny Srubowej. :

Stykajaca sie z rolkami 16 czotowa powierz-
chnia krzywki 17 ma c¢o najmniej dwa Sredni-
cowo przeciwlegle zaglebienia. w postaci litery V,
w ktérych sa umieszczone wspomniane rolki.
W tych warunkach ustalone potozenie walka 11,
a zatem i korby 13, moze byé uzyskane ‘tylko
woéwcezas, gdy rolki 16 znajdujg sie w ‘glebi
tych zaglebiefi, biorac pod uwage, Ze z polo-
Zenia na pochylociach, znajdujacych sie po
obydwoéch stronach zaglebien, nacisk sprezyny
$rubowej 19, dzialajacy na krzywke 17, usituje
sprowadzi¢ rolki 16 na dno tych zaglebien,

Poniewaz wkleste i wystajace czesei krzywki
17 sa zawsze symetryczne w stosunku do. jej
frodka, wiec jezeli pierwsza krzywka 8 zawiera
dwa Srednicowo przeciwlegle odcinki, zdolne
oddzialywaé w rézny spos6b na kulke 7 w cza-
sie wahania watka 11, to 2zadany program’
dzialania mikrowylacznika 2 moze byé uzys-
kany za pomocg zwyklego obrotu waltka 11
o 180° przy czym korba 13 zostaje ewentual-
nie przestawiona o 180°, aby zachowaé¢ swe
wzgledne potozenie w stosunku do glowicy 10.
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W praktyce wychylenie korby 13, przy spot-’

kaniu sie jej z narzadem ruchomym, jest ogra-
niczone do okolo 90°, tzn. do 45° w kaida
strone od polozenia érodkowego. Z tych wzgle-
déw katdy z uzytecznych odcinkéw zarysu
krzywki 8 rozcigga sie tylko na rozwinieciu
obwodowym okoto 90°, co pozostawia do dys-
pozycji na obwodzie tej krzywki dwa pozo-
stale, Srednicowo przeciwlegle i majgce réw-
nowazne rozwiniecia obwodowe odcinki za-
rysu.

Wedlug wynalazku te dwa pozostale odcinki
obwodu sg réwniez wyposazone w dodatkowe
odcinki uruchamiajagce mikrowylgcznik 2, co
pozwala krzywka 8 objaé cztery rdine pro-
gramy dzialania na mikrowylacznik, przy czym
krzywka 17 ze swej strony moze byé prze-
stawiana w spos6b, ktéry zostanie opisany
ponizej, aby umozliwié kolejne wykorzystanie
tych czterech odcinkéw.

Fig. 3 przedstawia w W!i&oku z gbéry pierwszg
krzywke 8, zawierajacg takie cztery robocze
odcinki A, B, C i D obwodu.

Wyciecia tej krzywki sg ustalone w stosunku
do trzech wspétsrodkowych két I, II, i III
o wzrastajgcych srednicach.

-Kolo I odpowiada najwyzszemu polozeniu
kulki 7 tzn. polozeniu, w ktérym w mikro-
wylagczniku 2 sg zwarte styki gérne, nie uwi-
docznione na rysunku. :

Koto III odpowiada najnizszemu polozeniu
kulki 7, tzn. polozeniu, w ktéorym w mikrowy-
taczniku 2 sg zwarte styki dolne, réwniez nie
uwidocznione na rysunku.

Koto posrednie II odpowiada posredniemu
potozeniu kulki 7, w ktérym po powrocie jej
do tego polozenia ostatni z uruchamianych sty-

-kéw mikrowylacznika dolny lub gérny pozo-

staje zwarty. Nalezy tu przypomnie¢, ze mi-
krowylacznik zawiera sprezyne nazywang ,,ptyt-
ka pofalowana”, ktéra odksztalca sie spreziy$-
cie podczas wiecej niz polowy drogi przycisku
sterujacego przed nagla zmiang krzywizny po-
wodujaca zmiane polozenia stykéw mikrowy
lacznika. i

. W tych warunkach odcinek A zarysu krzyw-
ki 8, ktéry obejmuje dwie cze$ci krancowe
A; i Ap o promieniu kota III i cze§é Srodko-
wga Asg o promieniu kota I, przy swych kran-
cach zapewnia zwarcie styk6w dolnych mikro-
wylacznika, a po §rodku zwarcie stykéw gér-
nych mikrowylacznika. Odcinek B zarysu
swym kraficem B; zapewnia zwarcie styku gor-

nego mikrowylacznika, a swym krafcem B,
zwarcie styku dolnego, natomiast swa czescia
§rodkowa Bg o0 promieniu kola II utrzymuje
w tym samym polozeniu styk wostatnio uru-
chamiany.

Odeinki C i D zarysu maja odpowiednio na
jednym ze swych krahcow kroétkie cze$ci Cy
i Dy, ktére uruchamiaja styki dolne i dlugie
czgéei Cp; i Dy, wzdluz ktérych styk gérny

. mikrowylacznika moze zewrzeé sie i pozostaé

zwartym. Dwa odcinki C i D ro6znig sie waza-
jemnie tym, ze odpowiadajace sobie ezesci
C; i Dy sa umieszczone na réznych krancach
omawianych odcinkéw, innymi stowy jeden
z nich uruchamia styki dolne mikrowylacznika,
gdy krzywka 8 obraca si¢ w prawo, a drugi
te same styki, gdy krzywka 8 obraca sie w le-
wo. Kolejne nastepowanie po sobie odcinkow
A, B, C, D zarysu krzywki 8 jest wybrane
w taki spos6b, ze odcinki A i C jednej cze$ci
i B, D drugiej c¢zeSci tworza wspbélng czesé
sgsiadujacg i nakrywaja sie, co pozwala od-
sungé z jednej strony sasiednie krance odcin-
kéw A i D, a z drugiej strony Bi C i w ten
sposéb, ze wzgledu na bezpieczefstwo, przesuw
roboczy kazdego odcinka moze byé nieco wiek-
szy od 90°. \

Ponadto odcinki A, B, C i D zarysu, ograni-
czone w rozwinieciu do 90°, leza parami po
Srednicowo przeciwnych stronach i w ten spo-
s6b dwusieczne pary przeciwleglych sobie od-
cinkdéw nie sg écis§le do siebie prostopadte, lecz
tworza miedzy soba pewien kat a. W dalszym
ciggu zostanie wyjasnione, ze taki uklad umozli-
wia poza tym wyeliminowanie w urzadzeniu
pewnych mozliwych programoéw, ktére nie znaj-
duja praktycznego zastosowania i ktérych na-
stawianie w przyrzadzie powinno byé na sku-
tek tego uniemozliwione.

Ze swej strony druga krzywka 17 (fig..4 —_
6), jak to juz bylo zaznaczone, jest walcowa
i zaopatrzona w wystepy 17a.

Na jednej ze swych powierzchni czolowych
(fig. 5) ma ona dwie S$rednicowo przeciwlegle
wklestosci lub zaglebienia 22 w ksztalcie li-

tery V. Zaglebienia te sa polozone symetrycznie

wzgledem wystepéw 17a. Na drugiej swej po-
wierzchni czotowej,” wykorzystujac zaglebienia
22, ma ona cztery, parami $rednicowo prze-
ciwlegle i symetrycznie wzgledem wystepéw
17a umieszczone wydrazenia 23, oddzielone od
siebie przez daszek 24, ktérego wierachotek od-
powiada najwiekszej glebokosci zaglebienia 22.

Innymi stowy, jak to widaé na fig. 6, wyste-
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pom- na-jednej . powierzehni - czolowej krzywki
powiadaja wglebienia na:jej drugiej powierz-
-ezalowej, a to przy 'mEinimalnej ..grubesci
ki 17 pozwala uzyskaé-dwa zasarniczo réz-
.dziatania tej krzywki, poprostu tylko .przez
jej odwrécenie.
Rzeczywiicie, gdy zaglebienia 22 sg zwrécone
kierunku rolek 16, to dla rolek tych istnieje
lko jedno jedyne-polezenie réwnowagi stalej,
a -mianowicie to ‘polozenie, ktére odpowiada
umiejscowieniu sie¢ ich ' na ‘dnie- zaglebienia ‘22,
az jedne]j i drugiej strony ‘tego polozenia réwno-
agi-state), ‘na‘skutek -pochylosci fcianek -bocz-

ch ‘zaglebieri 22, -rolki dazq do wumieszczenia

sie-na jego-dnie.
‘W +tych warunkach :korba 13 zajmuje normal-
frodkowe .polozenie :ustalone i .gdy zostanie
ona odchylona w prawo :lub w dewo, 'to sama
aca do tego polozenia.

Natomiast gdy krzywka zostanie -odwrécona,

gdy wydrazenia 23 1-daszki’ 24 ‘wsp6lpracuja

rolkami 16, to ‘rolki te nie mogg pozostawaé

w zetknieciu z ‘wierzcholkiem ‘daszka i staczajg

sie do jednego z wydrgzen 23 i w tensposob kor-

16 ma dwa poloZenia réwnowagi stalej: Jjed-

no na prawo, a drugie na.lewo i nie moze.pozo-
waé w réwnowadze w .polozeniu posrednim,

‘Wreszcie krzywka .17 ma jeden wystep dodat-

wy, ktéry w stosunku do Srednicy, odpowiada-
jacej *wystgpom 17a jest polozony pod kgtem o,
réwnym katowi pomiedzy -dwusiecznymi par
odcinkéw 4, B i C, D zarysu krzywki 8.

W zwigzku z 'tym poloZeniem -wystepéw -17a
i 25 glowica .10 .(fig. 2) opricz pary Srednicowo

wleglych rowkéw .10a, .o ktérych juz .byla
mowa, ma drugg pare rowkéw 10b, ktére sg row-
niez: frednicowo .przeciwlegle i tworza.z poprzed-
nimi rowkami kat a. Poza tym.glowica.ma piaty
rowek .J0c, ktéry .z ,plaszczyzng, .przechodzacg
przez rowki 10b, tworzy réwniez kat.o. .

Na skutek tego:gdy uwidoczniona:na fig. 5 .po-
wierzchnia czotowa krzywki 17a jest.zwrdcona
w kierunku rolek 16, to wystepy 17a mqga wejsé
bgdZz w rowki 10a, badZz w rowki 10b, przy czym

‘tep dodatkowy 25 znajdzie sie¢ odpowiednio
bgdZz w rowku dodatkowym 10c, bgdZ w jednym
z rowkéw “10b.

Natomiast jezeli krzywka 17 zostanie odwré-
cona, to wystep dodatkowy 25 zajmie polozenie
symetryczne wzgledem polozenia poprzedniego

i w ten spos6b 'krzywka ta moze byé¢ tylko wsu-

nigta wystepami 174 -w ogpowiadajaee -im ;rowki
0a, -a wystep -dodatkowy .25 .znajdzie -sig zatem
jednym .z rowkéw .10b,
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W ten 3poséb uniemoiliwia sie 'w: tyin ro@wré-
conym -polazeniu wsunietie sie wystgpsw- 17a
w.rowki 10b, .co -odpowiadatoby pototerdu, -unie-
mozliwiajgeemu “w praktyce - korzystinie - z tej
krzywki.

- Jak zostanie “wyjasnione -dalej, ‘to “zabronione
‘polozeniie odpowiada korzystaniu -z -odéinkdéw
CiDzarysukrzywkjSzﬂwm‘polomm

‘réwnowagi :stalej korby: . 13.

"Dzieki odpowiadaniu sobie zaréwno rozmiesz-
czen pod katem a odcinkéw A, B i C, D zarysu,
jak i rowkéw 10a i 10b, plaszczyzna .symetrii
krzywki 17, przechodzaca przez dno zaglebieni 22
i wierzcholek daszka 24, odpowiada jednej lub
drugiej dwusiecznej odcinkéw A, B i T, D za-

“rysu i w ten spos6b dla kazdego z tych odéin-

kéw polozenie srodkowe (ustalone lub nie usta-
‘lone) korby 13 odpowiada ‘ich :§rodkowi. '

Fig. 7—12b przedstawiajg odpowiednie réine
mozliwe do uzyskania, programy dzialania prey-
rzagdu wedlug wynalazku,

W przypadku uwidocznionym .na fig. 7—10 za-
glgbienia 22 sg zwrécone w kierunku rolek 16,
innymi stowy, jak to bylo juz wyzej zaznaczone,
korba 13 usiluje samoczynnie wracaé¢ do ustalo-
nego poloZenia Srodkowego. Ponadto w przypad-
ku wedlug fig. 7 i 8 wystepy 17a s3 umieszezone
w rowkach 10a i w ten sposéb jeden lub -drugi
z odcinké6w A lub B zarysu krzywki meoze byé¢
czynny _po .obréceniu o okolo 180° walka-11.i.po
odwréceniu zakleszczenia korby 13 .0-180°.

W przypadku wedlug fig. 7 (czynny jest.-odci-
nek A), w _polozeniu Srodkowym styki gérne mi-
krowylacznika sa zwarte, a gdy korba 13 zosta-
nie pochylona badZ w prawo, badz w lewo przy
_przechodzeniu narzadu ruchomego, -to -8tyki .gér-
ne zostaja rozwarte, a styki dolne zostajg zwar-
te, po czym korba 13 sama wraca do .polozenia
‘Srodkowego. Uzyskuje sie zatem impuls elek-
“tryczny na stykach dolnych przy kaZzdym zet-
knieciu sie narzqdu ruchomego 'z ‘korbg, 2aréw-
‘no 'w jednym jak i‘w-drugim kierunku.

Natomiast skoro czynnym bedzie odecinek B
(fig. 8) wychylona w -prawo ‘korba 13 -zZwiera
styki dolne, ‘a’nastepnie sama Wraca ‘do ‘poloze-
mia frodkowego, pozostawiajgc ‘te ‘styki Zwarte,
poniewaz czeéé srodkowa -By ‘tego ‘odcirika B
odpowiada promieniowi kola “II.

Jezéli -korba :zostante wychylona w.lewo, -styki
igérne zostanmg zwarte .i Jak poprzéednio -pray-po-
wrocie ssamouczynnym korhy :do ‘polozenia ##6d-
ikDwego ‘zwarrie stykéw zostarde Jachowane,
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Innymi slowy przy kazdym ruchu tam i z po-
wrotem korby 13 jedne lub drugie z tych stykéw
zostajg zwarte i pozostajg zwartymi po powro-
cie korby do polozenia $rodkowego.

W przypadku fig. 9 i 10 krzywka 17 dziala
przy swych zaglebieniach 22, skierowanych
w strone rolek i swych wystepach, umieszczo-
nych w rowkach 10b.

Gdy czynnym jest odcinek C, to za pomoca
wychylenia w prawo korby 13 uzyskuje sie za
pomocg odcinka C; rozwarcie stykéw gérnych
i chwilowe zwarcie styk6w dolnych, po czym
znéw zostajg samoczynnie zwarte styki gérne.

Natomiast gdy korba wychyli sie w lewo, to
wowczas nie nastepuje zadna zmiana w poloze-
niu stykéw, poniewa kulka 7 stale dotyka cze-
Sci Cp o promieniu kola I.

Na odwrét, gdy czynnym jest odcinek D zary-
su uzyskuje sie impuls od stykéw dolnych, gdy
korba wychyli sie w lewo, a nie otrzymuje sie
zadnego dzialania, gdy ta korba wychyli sie
w prawo.

Wreszcie gdy uwidoczniona na fig. 5 powierz-
chnia czolowa krzywki 17 zwré6cona jest w kie-
runku rolek 16 uzyskuje sie impulsy od stykéw
dolnych, badZ w obydwéch Kkierunkach, gdy
czynnym jest odcinek A zarysu krzywki, bgdz
tylko w jednym kierunku (ktéry mozna dowolnie
wybraé), gdy czynne sg jeden lub drugi odcinki
C i D, albo uzyskuje sie staly zmiane poloZenia
stykéw po kazdym wychyleniu korby w jednym
lub drugim kierunku, gdy czynnym jest odci-
nek B. : '

Jezeli teraz odwréci sie krzywke 17, to spo-
strzeze sie, 2e mozna ja wsungé tylko w rowki
10a, tzn. Ze mozna uczynié¢ czynnym badz odci-
nek B, badZ odcinek A zarysu krzywki 8. W tym
przypadku korba 13 ma dwa polozenia, ustalone
na dwéch krancach swego ruchu wahadlowego.

Gdy korba 13 zostanie wychylona w prawo
przy czynnym odcinku B (fig. 11 a i 11b) styki
dolne zostajg zwarte i pozostajg zwartyml Za po-
moc3 odcinka By zarysu.

Wychylajgc korbe 13 w lewo uzyskuje sie roz-
warcie stykéw dolnych i zwarcie stykow gor-
nych, ktére pozostajg zwarte. Na dwéch kran-
cach wychylenia jedne z dwé6ch par stykéw sa
zwarte i takimi pozostajg.

Jezeli na odwrét czynnym jest odcinek A (fig.
12a i 12b), -to przy wychylonej w prawo lub le-

wo korbie 13 nastgpuje zwarcie stykéw dolnych
i utrzymywanie ich w zwarciu za pomocs odecin-

kéw As i- A;, natomiast przy przechodzeniu
z jednego polozenia w drugie zwieraja si¢ nagle
styki gérne, gdy kulka 7 przechodzi po powierz-
chni odcinka As zarysu krzywki 8.

W ten sposéb uzyskuje sie krétki impuls od
stykéw gérnych przy kazdym przechyleniu kor-
by 13.

Latwo spostrzec, ze gdy daszek krzywki 17 jest
zwrécony w kierunku rolek 16, korzystanie z od-
cinkéw C i D zarysu krzywki 8 nie daloby wy-
niku zasadniczo réinigcego sie¢ od wyniku uzy-
skanego z odcinka B, tzn. jedna para stykéw zo-
stanie uruchomiona w jednym polozeniu kor-
by, a druga — w jej polozeniu przeciwnym.

Jednakze w tym przypadku dzialanie wylgcz-
nika nie bedzie symetryczne tak, jak to jest przy
korzystaniu z odcinka B, poniewaz styki dolne
zamknelyby sie dopiero przy koficu wychylenia
korby, wéwczas gdy styki gérne zamykalyby sie
od poczgtku odchylenia w drugim kierunku.
Z tych to wzgledéw te dwie mozliwosci wykorzy-
stywania przyrzadu sg wyeliminowane.

W celu zmiany programu dzialania przyrzadu
trzeba odjaé pokrywe 20, wyja¢ sprezyne Sru-
bowg 19 i jej rdzen prowadniczy 21, wyciggngé
krzywke 17 z jej osadzenia, nastepnie obrécié¢
walek 11 az do sprowadzenia wybranego odcin-
ka krzywki 8 do zetkniecia sie z kulkg 7, przy-
trzymaé walek w tym polozeniu i w koficu
umiedcié krzywke 17 w odpowiednim polozeniu,
a nastesnie umiescié na wlaSciwym miejscu spre-
zyne frubowsg, rdzeni i pokrywe.

Poniewaz nowy program zmienil polozenie kg-
towe korby 13, wiec nastepnie trzeba zluzowaé
ja przez odkrecenie $ruby zaciskowej 13a i obré-
cié w ten sposéb, aby poloZenie lub poloZenia
ustalone i wyznaczone przez przyrzad byly
uzgodnione z przesuwem zderzaka, umieszczone-
go na narzgdzie ruchomym. Nastepnie korbe 13
nalezy znéw zacisng¢ na watku 11. -

W celu uproszczenia czynnosci, odcinki zarysu
krzywki 8, czolowe powierzchnie krzywki . 17
i rowki glowicy 10 mogg mieé rozrézniajgce
oznaczenia, ktérych kombinacje sg przedstawio-
ne na tabliczce, odpowiadajgcej réznym progra-
mom.

Zastrzezenia patentowe

1. Przyrzad wylaczajgcy o sterowaniu mecha-
nicznym przez spotykanie sie narzagdéw ru-
chomych, zawierajgcy wylacznik ze sprezy-



1§ w postaci pofatdowanej plytki, wahliwy
watek, na ktérego jednym koncu jest osa-
dzona korba, przezmaczona do spotykania
si¢ z narzgdem ruchomym, w czeéci Srodko-
wej tego wahliwego walka — krzywka dzia-
tajaca na wspomniany wylacznik, a na dru-
gim koncu walka wahliwego znajduje sie

- mechanizm powrotny do sprowadzania waika

i korby do potozenia réwnowagi ustalonej,
znamienny tym, Ze mechanizm powrotny
sktada sie z cylindrycznej ofki (15), zamo-
cowanej Srednicowo i prostopadle do watka
(11) i z drugiej krzywki (17), wspélosiowej
z tymze walkiem i przesuwanej wzgledem
niego tylko ruchem postepowym, przy czym
krzywka ta na jednej swej powierzchni

" czolowej ma co najmniej dwa $rednicowo

przeciwlegle zaglebienia (22), a na drugiej
powierzchni czolowej — co najmniej dwa
$rednicowo przeciwlegle wystepy daszkowe

_ (24), otoczone przez dwa wydrazenia (23),

przy czym jedna z dwoéch powierzchni czo-
lowych tej krzywki jest dosunieta do kon-
cOw wspomnianej wyzej osi przez sprezysta
sile osiowas.

Przyrzad wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze druga krzywka (17) jest walcowa i osa-
dzona w wspoélosiowym z watkiem (11) wy-
toczeniu i ma na swym obwodzie wystepy
(17a), wspélpracujace z rowkami, wykona-
nymi w §ciance wspomnianego wytoczenia.
Przyrzad wedlug zastrz. 1, 2, znamienny tym,
ze zaglebienia (22) jednej powierzchni czo-
towej krzywki odpowiadajg na drugiej stro-
nie tej krzywki wierzcholkom wystepéw
daszkowych (24), przy czym zaglebienia te
i wystepy sa wykonane w krzywce walco-
wej. .

Przyrzad wedlug zastrz. 1 i 2, znamienny

tym, ze pierwsza krzywka (8) jest na stale.

osadzona na walku (1I) i ma cztery odcinki

o réznych zarysach, parami $rednicowo prze-
ciwlegle, przy czym dwusieczne tych dwéch:

par naprzeciw siebie lezacych ‘odcinkéw za-
rysu s3 wzajemnie przesuniete o kat (a)
bliski 90°, natomiast §cianka wytoczona dla
drugiej krzywki (17) ma dwie pary $redni-
cowo przeciwleglych rowkéw (10a, 10b),
w ktére wchodzi jedna para wystepéw tej
krzywki, przy czym wzajemne przesuniecie
katowe tych dwéch par rowkéw jest ta-

\

‘kie same, jak wzajemne przesuniecie dwoéch

par odcinkéw (A, B i C, D) zarysu pierwszej
krzywki.

. Przyrzad wedlug zastrz. 4, znamiem’xy tym,

ze odcinki zarysu pierwszej krzywki (8)
skladaja sie z czeSci k6 (I, 1I, II) wspoi-
srodkowych z ta krzywksa i majacych trzy
rézne promienie, a powigzanych odcinkami
pochylymi, przy czym najmniejszy promiefn
odpowiada oswobodzeniu przycisku wylgczni-
ka z pofaldowana plytks, najwiekszy za§ —
catkowitemu wciSnieciu tego przycisku,
a Srodkowy — polozeniu pofredniemu tego
przycisku, w ktérym utrzymuje on stero-
wane przez siebie styki w polozeniu, w ja-
kim znajdowaly sie one poprzednio.

. Przyrzad wedlug zastrz. 5, znamienny tym,

ze jeden z odcinkéw (A4) zarysu pierwszej
krzywki (8) ma dwie czeSci kraficowe o pro-

‘mieniu réwnym najwiekszemu z promieni

i cze$é Srodkowa, réwng najmniejszemu

- z promieni.
. Przyrzagd wedlug zastrz. 5, znamienny tym,
“ze jeden z odcinkéw (B) zarysu pierwszej

krzywki (8) ma cze§¢ Srodkowa o promieniu
réwnym promieniowi posredniemu i dwie
cze$ci skrajne o promiemiach, odpowiadajg-
cych najwiekszemu i najmniejszemu z pro-
mieni.

. Przyrzad wedtug zastrz. 5, znamienny ‘tym,

ze jeden z odcinkéw (C, D) zarysu pierwszej.
krzywki ma na jednym krancu cze$é¢ o pro-
mieniu réwnym promieniowi najwiekszemu,
natomiast pozostala czesé tego odcinka za-
rysu ma promiefi réwny promieniowi naj-
mniejszemu. '

. Przyrzad wedlug zastrz. 4, znamienny tym,

ze druga krzywka (17) ma dodatkowy wy-
step (25), przesuniety w stosunku do plasz-
czyzny £rednicowej dwoéch wystepéw giéw-
nych o kat réwny katowi (a) dwusiecznych,
przy czym wystep ten moze wchodzi¢é w ro-

"wek dodatkowy (10c) przesuniety o ten sam

kat (a) w stosunku do s$rednicowej plasz-
czyzny, odpowiadajgcej jednej z par row-
kéw. ;

La Télémécanique Electrique
Zastepca: mgr J6zef Kaminski
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