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OZET

VAKUMLU TEMIZLEYICi

Bir motor fan1 agregasi (A} ve motor fam agregasinin (A} bir giig ayarinin (PS)
kontrol edilmesi i¢in bir kontrol elemani iceren bir vakumlu temizleyicide (VC),
bir islemci (uP), agreganin {(A) rotasyon hizinin (N} temsilcisi olan bir girdiye
bagl sekilde, motor fam agregasinin (A) asir1 1sinmadan ve/veya bir siirat kaybi
rejimine girmeden korunmasi igin diizenlenmektedir. Motor fani agregasinin (A)
bir glic ayarinin (PS) kullanilmasi, agreganin (A) rotasyon hizinin (N) temsilcisi
olan bir girdinin elde edilmesine yonelik acik bir yol iken, motor fam
agregasindan (A) gegen bir akimin kullamlmasi, bu girdinin elde edilmesine
yonelik bir baska acik yoldur. Tercihen, islemci (uP); bir yandan motor fam
agregasinin (A) akis yukansindaki veya akig asagisindaki bir pozisyon ve diger
yandan ortama arasindaki bir basing farki, bilinen bir bilesen izerindeki bir basing
farki, motor fani agregasit (A) lizerindeki bir basing farki ve/veya motor fani
agregasinin (A} bir rotasyon hizina bagli olarak motor fam agregasinin (A)
korunmasi i¢in diizenlenmektedir. Tercihen, islemci (LP), motor fam agregasinin
(A) akis yukarisinda bir valfin (ECV) acgilmasi vasitasiyla ve/veya motor fani
agregasinin (A) bir rotasyon hizinin disiliriilmesi vasitasiyla motor fam

agregasiin (A) korunmasi i¢in diizenlenmektedir.
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ISTEMLER
1. Bir vakumlu temizleyici (VC) olup asagidakileri icermektedir:

bir motor fan1 agregasi (A),

motor fam agregasmm (A) bir giic ayarinin (PS) kontrol edilmesine
yonelik bir kontrol elemant; ve

motor fam agregasinin (A) asir1 1sinmadan ve/veya bir siirat kaybi rejimine
girmeden korunmasina yonelik bir iglemci (uP) olup, bunlarn ikisi de, bir
akis hizt ile 1lgili bir parametrenin, motor fam agregasinin (A) bir rotasyon

hizinin temsilcisi olan bir esik ile karsilagtirilmasina dayanmaktadir.

2. Esigin, motor fam agregasinin (A) bir giic ayarina (PS) bagl oldugu, istem 1’e

gore bir vakumlu temizleyici.

3. Istem 2’ye gére bir vakumlu temizleyici olup, akis hiz1 ile ilgili olan agagidaki

parametrelerden en az biri kullanilmaktadir:

bir yandan, motor fani agregasinin (A) akis yukarisindaki veya akis
asagisindaki bir pozisyon ve diger vandan ortam arasindaki bir basing
farki, ve/veya

bilinen bir bilesen izerindeki bir basing farka, ve/veya

motor fani agregasi (A) iizerindeki bir basing farki ve/veya

motor fani agregasinin (A) bir rotasyon hizi.

4. Esigin, motor fani agregasindan (A) gegen bir akima baglh oldugu, istem 1’e

gore bir vakumlu temizleyici.

5. Istem | veya 4’e gore bir vakumlu temizleyici olup, akis hiz1 ile ilgili olan

asagidaki parametrelerden en az biri kullanilmaktadar:

bir yandan, motor fami agregasinin (A) akis yukarisindaki veya akis
asagisindaki bir pozisyon ve diger yandan ortam arasindaki bir basing farki

ve/veya
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bilinen bir bilesen tizerindeki bir basing farki, ve/veya

motor fani agregasi (A) iizerindeki bir basing farki.

6. Islemcinin (uP), motor fani agregasinin (A) akis yukarisinda bir valfin (ECV)
agilmasi vasitasiyla ve/veya motor fani agregasinin (A) bir rotasyon hizinin
azaltilmasi vasitasiyla, motor fani agregasinin  (A) Korunmasi igin

diizenlendigi, 6nceki istemlerden herhangi birine gore bir vakumlu temizleyici.
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TARIFNAME

VAKUMLU TEMIZLEYICI

TEKNIK ALAN

Bulus bir vakumlu temizleyici ile ilgilidir.

ONCEKI TEKNIK

Vakumlu temizleyiciler, bir fan ve famin ¢alistinlmasi i¢in bir motor tarafindan
olugturulan bir agregaya sahiptir. Genel olarak, vakumlu temizleyici agregalari,
agreganin asirt 1sinmasmin engellenmesi ig¢in  sofutucu akisa gereksinim
duymaktadir. Genelde, agreganin kendisi tarafindan meydana getirilen hava akisi,
sogutucu akig olarak kullanilmaktadir. Bu, agreganin her daim belirli bir hava
akig1 miktarina gereksinim duydugu anlamina gelmektedir ve dolayisiyla giris
tamamen tikanmamalidir. Bir vakumlu temizleyiciye ait bir girisin tikanmasi
durumunda, agrega asir1 1sinacaktir ve bdylelikle bozulabilmektedir. Bu problem
genelde, belirli bir basinca ulasildiginda agilan bir glivenlik valfi aracilifiyla
¢ozilmektedir. Girisin tikanmasindan dolayi, agrega basing meydana getirecektir.
Basincin yeteri kadar yiiksek olmasi durumunda (ve dolayisiyla akis hizinin yeteri
kadar diisiik olmast durumunda), giivenlik valfi agilacaktir ve agregayr gereken

miktarda sogutucu akis1 ile dolduracaktir.

US 6,349,738 numarali patent dokiimani, bir basing farkinin meydana geldigi
aparat vasitastyla akan bir anaakim akigkanina tahliye akiskaninin verilmesine
yonelik bir tahliye valfini agiklamaktadir. Tahliye valfi; aparata karsi basing
farkinin Onceden belirlenen bir degerin altina diismesi durumunda akigskanin

anaakim akiskanina tahliye edilmesi amaciyla, agilmak tizere uyarlanmaktadir.

US 2011/0265285 numarali patent doklimani, elektrik akimina ait amperaj
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akigmin belirlenmesiyle vakumun bir hava yolu boyunca olan bir tikanmay1
algilayabilen ve elektrik akimina ait amperaj akisinin 6rneklendirilmesiyle ve
orneklenen amperaj ¢ekisinin, bir zaman aralif) igerisinde bir esik amperajini kag
kez astiginin sayilmasiyla bir hava yolu boyunca olan tikanmay algilayabilen bir
vakumlu temizleyiciyi agiklamaktadir. Orneklenen &rneklerin, belirlenen esik

ylizdesini agmasi durumunda, motor tertibatina yonelik gii¢ sonlandiriimaktadir.

EP 2,617,340 numarali patent dokiimani, bir toz toplayan kabin akig yukarisindaki
emis havasi basinct ve toz toplayan kabin akis asagisindaki diger emis havasi
basinci arasindaki bir basing farkimt algilayan ve algilanan basing farkinin,
onceden belirlenen bir fark basinct esik degerinin iizerinde veya altinda olmasi
durumunda, bir vakumlu temizleyici motorunun elektrik enerjisi tiiketimini

ayarlayan bir cihazi agiklamaktadir.

BULUSUN KISA ACIKLAMASI

Onceki teknikteki vakumlu temizleyicilerde, bu tiir bir tahliye valfi, maksimum
emis giicii ayan icin boyutlandirilmaktadir. Daha diisiik emis giicli ayarlan igin,
tahliye valfi kendi basina yeterli koruma saglamamaktadir, ancak bu biliyiik bir
problem degildir, zira dnceki teknikteki vakumlu temizleyiciler bagka bir yerde
yeterli sizintryt saglamaktadir, boylelikle motor kolaylikla asir1 1sinmamaktadir.
Ancak, modern, enerji bakimimdan duyarh vakumlu temizleyiciler, motorun
korunmas: igin yeterli sizintiya sahip degildir, dolayisiyla emis giicii ayan
maksimal degilken vakumlu temizleyici motorunun asirt 1sinmadan korunmasi
igin yeni bir ¢c6zim gerekmektedir. Yalmzca, maksimum gii¢ ayarnndan daha
diisiik olan bir gii¢ ayan i¢in glivenlik valfinin boyutlandinlmasi uygun bir ¢6ziim
defildir, zira bu, giivenlik valfinin boyutlandinldig daha diisiik gii¢ ayarindan
daha yiikksek olan glic ayarlart igin giivenlik valfinin agilmast ile

sonu¢lanabilmektedir.

Digerlerinin yani sira, gelistirilmis bir vakumlu temizleyicinin saglanmasi bulusun

bir amacidir. Bulus, bagli istemler tarafindan tanimlanmaktadir. Avantajh
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yapilandirmalar bagl istemlerde tamimlanmaktadir.

Bulusun bir yoniine gore, bir vakumlu temizleyici, bir motor fan agregas1 ve
motor fani agregasinin bir gii¢ ayarinin kontrol ¢dilmesi igin bir kontrol clemant
igermektedir, bir islemci, agreganin rotasyon hizinin temsilcisi olan bir esik ile bir
akis hiziyla ilgili bir parametrenin kiyaslanmasina dayanarak, motor fam
agregasinin asirl 1sinmadan ve/veya bir silirat kaybi rejimine girmeden korunmast
icin diizenlenmektedir. Esik, motor fani agregasinin bir gli¢ ayarina veya motor
fan agregasindan gecen bir akima dayanabilmektedir. Akis hizi ile ilgili
parametre; bir yandan motor fam agregasinin akis yukarisinda veya akis
asagisindaki bir pozisyon ve diger yandan ise ortam, bilinen bir bilesen iizerinden
bir basing farkli, motor fani agregasi Uizerinden bir basing farki ve/veya -esigin
gii¢ ayarina dayanmasi durumunda - motor fani agregasinin bir rotasyon hizi
arasindaki bir basmg farki olabilmektedir. Islemeci, motor fan1 agregasinin akis
yukarisinda bir valfin agilmasi vasitasiyla ve/veva motor fani agregasinin bir
rotasyon hizinin azaltilmas1 vasitasiyla motor fani agregasinin korunmasi igin

diizenlenebilmektedir.

Bulusun bu ve diger yonleri, buradan itibaren agiklanan yapilandirmalardan ve

bunlara referansla anlasilacaktir ve agikliga kavusturulacaktir.

SEKILLERIN KISA ACIKLAMASI

Sekil 1, bir basing farkinin (P), bir yandan bir agreganin (A) akig yukarisindaki
bir hazne ve diger yandan ortam arasinda O6l¢ildigi, bir vakumlu
temizleyicinin (VC} bir yapilandirmasini gostermektedir;

Sekil 2, bir basing farkinin (P), bir yandan bir agreganin (A) akis asagisindaki
bir hazne ve diger yandan ortam arasinda Ol¢iildiigii, bir vakumlu
temizleyicinin (VC) bir yapilandirmasini géstermektedir;

Sekiller 3A ve 3B, basing farkinin (P) bilinen bir bilesen lizerinden 6l¢tildiigi,
bir vakumlu temizleyicinin (VC) yapilandirmalarini géstermektedir;

Sekil 4, bir basing farkinin (P), agrega (A) lizerinden dl¢iildiigi, bir vakumlu
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temizleyicinin (VC} bir yapilandirmasini géstermektedir;

Sekil 5, mikroislemci (uP) tarafindan kontrol edilecek sekilde, bir gii¢ ayarina
(PS) dayanarak, agreganin {A) bir rotasyon hizinin (N), bir esik degerini
(Nesix) asmast durumunda faaliyete gegildigi, vakumlu temizleyicinin (VC) bir
yapilandirmasini gostermektedir;

Sekil 6, alternatif olarak veya ilaveten agregayi (A), bunu kapatmak veya en
azindan rotasyon hizin1 digiirmek i¢in kontrol eden mikroiglemci (pP)
tarafindan kontrol edilen, elektriksel olarak kontrollii bir valfe (ECV) sahip
vakumlu temizleyicinin (VC) bir yapilandirmasimi géstermektedir;

Sekil 7, bir bilesenden gegen akig hiz1 (Q) (1/sn) ve basing diigmesi (H) (mBar)
arasindaki bir iliskiyi géstermektedir;

Sekil 8, aym tipteki dort farkli agregaya yonelik bir gli¢ ayart icin bir
agregadan gecen akis hizi (Q) ve rotasyon hizi (S) (rpm) arasindaki, sabit
voltajda bir iliski bakimindan agrega performansim gdstermektedir; ve

Sekil 9, agreganin bes farkli glic ayan i¢in, basing (H) - akis hizi () (kii¢iik
dairelerin (®) oldugu egriler) ve rotasyon hizi (S) - agregadan gecen akis hizi
(Q) (kiigiik tiggenlerin (A) oldugu egriler} arasinda sabit voltajdaki bir iligki

bakimindan bir motor fani performansini géstermektedir.
YAPILANDIRMALARIN ACIKLAMASI

Yukanda bahsi gegen asirn 1sinma probleminin haricinde, diisiik hava akis
hizlarinda ve yiiksek basinglarda, agrega bir stirat kaybi rejimine girebilmektedir.
Bu rejimde, siirat kayb1 fan kanatlarinda meydana gelerek, famin performansim
diissirmektedir. Siirat kayb etkisi, agik¢a ayirt edilebilen bir ses (helikopter
benzeri) meydana getirmektedir. Tiiketiciler bunun vakumlu temizleyici igin kot
oldugunu disiinebilirler ve bunun kullanmaktan hoglanmayabilirler. Giivenlik
valfi, agreganin  slirat kaybi rejimine asla  girmeyecegi  sekilde

tasarlanabilmektedir.

Bulusun bir yapilandirmasinda, akis hizi, gii¢ ayarina bagli olarak bilinen bir iligki

ile belirlenmektedir ve agreganin asir1 1sinmasinin veya siirat kaybi rejimine
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girmesinin engellenmesi igin her gii¢ ayart i¢in bir esik akis hiz1 belirlenmektedir.

Rotasyon hizinin temsili olan bir girdi olarak gii¢ ayarinin kullanmilmasinin yerine,
alternatif olarak, dogrudan agreganin rotasyon hizinin kullanilmas: da
miimkiindiir. Gli¢ ayart ve rotasyon hizi arasindaki iliskinin de dalgalandig
durumlarda oldugu gib1, sebeke voltajmm dalgalanmasi durumunda bunun
yapilmas1 avantajhidir. Bulusun bu yapilandirmasinda, (fanin performansinin
belirlenmesi i¢in) agreganin rotasyon hizimin $lgiilmesi ve es zamanh olarak fan
tizerindeki basmcin veya buradan gegen akis hizinm dlciilmesi vasitasiyla bir
giivenlik valfi olusturulmaktadir. Dolayisiyla, her rotasyon hizi; agreganin agirt
isinmasinin dnlenmesi veya agreganin siirat kaybi rejimine girmesinin dnlenmesi
icin faaliyete gec¢ilmesinin gerektigi basing farki veya akis hizi iizerinde kendi

esigine sahip olacaktir.

Akis hizi, asagidakiler kullamilarak farkli sekillerde belirlenebilmektedir:

1. agreganin akis yukari veya akis asagisindaki hazne ve ortam basinci
arasindaki bir basing farki (halihazirda tasarlanan giivenlik valfleri olarak)
veya

2.basing ve akig arasindaki iliskinin bilindigi ve zamanla degismedigi bir
bilesen tizerindeki bir basing farki veya

3.agrega lizerindeki bir basing farki veya

4.agreganin bir rotasyon hizi. Giig ayarindan ziyade yukandaki 3 basing
farkindan herhangi biri ile kombinasyon halinde rotasyon hizinin dogrudan

kullanilmasi durumunda, yalnizca bu son segenek miimkiin degildir.

Akis hizinin belirlenmesine yonelik bu dort yol, asagida daha ayrntih gekilde

agiklanacaktir,

1. Agreganin akis yukan veya akis asagisindaki hazne ve ortam basinc

arasindaki bir basing farki (halihazirda tasarlanan giivenlik valfleri olarak).

Halihazirda tasarlanan glvenlik valflerinin islev gordiigi ayni basing farka (akis
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yukar1 agrega haznesi - ortam), akis hizinin belirlenmesi igin agreganin QH-egrisi
(akis hiz1 Q - basing H iliskisi) ile kombinasyon halinde kullanilabilmektedir. Her
gii¢ ayar1 i¢in gereken sogutucu akis farkhdir (daha diisiik bir gii¢ ayar daha az
bir sogutucu akiskan gerektirmektedir). Bunun yani sira, her glig ayar igin
agregamn basinct (H) ve akis hiza (Q) arasinda farkli bir iligski bulunmaktadir
(bakimiz Sekil 9). Bu, her gii¢ ayari i¢in, basing (H) ve akis hiz1 (Q) arasindaki

farklt bir iligkinin, agregadan gecen sogutucu akigkanin yeterli olup olmadiginin

belirlenmesi icin kullamldig1 anlamina gelmektedir.

Sekil 1, bir basing farkinin (P), bir yandan bir agreganin (A) akis yukansindaki bir
hazne ve diger yandan ortam arasinda 6l¢iildiigii, bir vakumlu temizleyicinin (VC)
bir yapilandirmasimi gostermektedir. Bir mikroiglemci (uP) tarafindan kontrollii
sekilde, esik degerinin (Pek), bir giic ayarn (PS) kontrol elemam tarafindan
kontrol edilen gli¢ ayarina (PS) bagh oldugu abs[P] > Peik durumunda faaliyete
gecilmektedir. Bu gii¢ ayari kontrol elemani, bir déner topuz olabilmektedir veya
uygun olan herhangi bir bigimde olabilmektedir (6rnegin, bir diisiik, bir orta ve bir
yiksek giic ayan (PS) i¢in 3 tus veya istenen gii¢ ayarinn (PS) girdisinin

yapilmasi i¢in bir lineer dokunmatik sensor).

Alternatif olarak, agreganmn (A) rotasyon hzimin (N) dogrudan kullanilmasi
durumunda, mikroislemci (uP), abs[P] > Pk halinde faaliyete ge¢ilmesini

saglamakta olup, burada esik degeri (Pesix) agreganin rotasyon hizina (N) baghdir,

Sekil 2, bir basing farkinin (P), bir yandan bir agreganin (A) akis asagisindaki bir
hazne ve diger yandan ortam arasinda 6l¢iildiigli, vakumlu temizleyicinin (VC) bir
yapilandirmasini gdstermektedir.

Bir mikroislemci (uP) tarafindan kontrollii sekilde, esik degerinin (Pesik), bir giic
ayar (PS) kontrol elemani tarafindan kontrol edilen gii¢ ayarina (PS) bagh oldugu

abs[P] < Pesik durumunda faaliyete gecilmektedir.

Alternatif' olarak, agreganin (A) rotasyon hizinin (N) dogrudan kullanilmasi
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durumunda, mikroislemci (pP), abs[P] < P halinde faaliyete gegilmesini

saglamakta olup, burada esik degeri (Pesix) agreganin rotasyon hizina (N) baglidir.

2. Basing ve akis arasindaki iliskinin bilindigi ve zamanla degismedigi bir bilesen

tizerindeki bir basing farki.

Bir bilesen iizerindeki basing kaybi (H) ve bu bilesenden gegen akis hiz1 (Q)
arasinda acik bir iliski mevcuttur (bakimiz Sekil 7). Bu bilesen tzerideki basing
farkli hesaplanarak akis hizi bulunmaktadir, Bunun igin, giic ayan (PS) gerekli
degildir. Ancak, akis hizinin esik degerinin belirlenmesi igin giic ayan (PS)
bilinmelidir (yani, daha dlsik bir gii¢ ayari daha az bir sogutucu akisi
gerektirmektedir).

Sekiller 3A ve 3B, basing farkinin (P) bilinen bir bilesen Gizerinden 6l¢iildiigi,
vakumlu temizleyicinin (VC) yapilandirmalanm gostermektedir. Bilinen bilesen
bir akis direnci, dmegin bilinen bir boyutu olan bir delige sahip bir béliim s
olabilmektedir. Bilinen bilesen, agreganin (A) akis asagisinda (Sekil 3A’da
gdsterildigi lizere) veya agreganin (A) akis yukarisinda (Sekil 3B’de gdsterildigi

iizere) olabilmektedir.

Bir mikroislemci (nP) tarafindan kontrollii sekilde, esik degerinin (Pegix), bir glic
ayar1 (PS) kontrol elemani tarafindan kontrol edilen gii¢ ayarina (PS) bagli oldugu

abs[P] < Pesik durumunda faaliyete gegilmektedir.

Alternatif olarak, agreganin (A) rotasyon hizinin (N) dogrudan kullanilmasi
durumunda, mikroislemei (uP), abs[P] < P halinde faaliyete gecilmesini

saglamakta olup, burada esik degeri (Peix) agreganin rotasyon hizina (N) baghidir.
3. Agrega lizerindeki basing farki.

Belirli bir ayardaki agreganin akis hizi ve basinci arasinda agik bir iligki
mevcuttur (bakimz $ekil 9). Agrega (A) lizerindeki basincin (H) ve gii¢ ayarinin
(PS) (dolayisiyla agreganin (A) QH-egrisi) bilinmesi durumunda, akis hizt (Q)
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belirlenebilmektedir. Her gii¢ ayar1 (PS) i¢in gereken sogutucu akig farklidir (daha
diisiik bir glic ayar1 (PS) daha az bir sogutucu akiskan gerektirmektedir). Bunun
yani sira, her gii¢ ayari (PS) i¢in agreganin basinci (H) ve akis hizi (Q) arasinda
farkl bir iligki bulunmaktadir (bakiniz Sekil 9). Bu, her gii¢ ayan (PS) i¢in, basing
(H) ve akis liz1 (Q) arasindaki farkli bir iligkinin, agregadan (A} gegen sogutucu
akigkanin yeterli olup olmadigimin belirlenmesi igin kullanildign anlamina

gelmektedir.

Sekil 4, basincin (P) agreganin (A) Gizerinden 6l¢iildiigii, vakumlu temizleyicinin
(VC) bir yapilandirmasi géstermektedir. Bir mikroislemci (uP) tarafindan
kontrollii sekilde, esik degerinin (Peik), bir glic ayan (PS) kontrol elemani
tarafindan kontrol edilen gii¢ ayarina (PS) baglh oldugu abs[P] > Peix durumunda

faaliyete gegilmektedir.

Alternatif olarak, agreganmm (A) rotasyon hizinin (N) dogrudan kullanilmasi
durumunda, mikroislemei (uP), abs[P] > Pee halinde faaliyete gegilmesini

saglamakta olup, burada esik degeri (Peix) agreganin rotasyon hizina (N) baglidir.

4. Agreganin rotasyon hizi.

Agregadan (belirli bir gii¢ ayarinda veya voltajda) gecen akis izi ve rotasyon hizi
(S) arasinda agik bir iliski mevcuttur (bakimiz Sekil 7). Belirli bir gii¢ ayarinda,
basmecin (H) artmasi durumunda rotasyon hizi (S) artacaktir ve bunun sonucu
olarak akis hiz1 (QQ) azalacaktir. Agreganin rotasyon hizinmin (S) belirlenmesiyle,
agregadan gecen akis hizi (Q) bulunmaktadir. Her glic ayan (PS) icin gereken
sogutucu akig farkhdir (daha disiik bir giic ayan (PS) daha az bir sogutucu
akigkan gerektirmektedir). Bunun yani sira, her gilic ayar1 (PS) i¢in rotasyon hizi
(S) ve akis mz1 (QQ) arasinda farkh bir iliski bulunmaktadir (bakimiz Sekil 8). Bu,
her gii¢ ayan (PS) icin, rotasyon hizi (S) ve akis hiz1 (QQ) arasindaki farkli bir
iliskinin, agregadan (A) gecen sogutucu akiskanin yeterli olup olmadiginin

belirlenmesi i¢in kullamldig1 anlamina gelmektedir.

Sekil 5, vakumlu temizleyicinin (VC) bir yapilandirmasim gostermekte olup,
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burada, bir mikroiglemci (uP) tarafindan kontrollii sekilde, esik degerinin (Nesik),
bir gii¢ ayar1 (PS) kontrol elemani taratindan kontrol edilen gii¢ ayarina (PS) bagh
oldugu N > Negix durumunda faaliyete gegilmektedir. Agreganin (A} rotasyon hizi
(N) ayn sekilde dlciilebilmektedir veya motordan gegen akim kullanilarak dolayh
sekilde veya motorun bir kolektoriindeki voltaj tepe noktalart lizerinde sinyal
tamima islemi gergeklestirerek veya uygun olan herhangi bir sekilde

Olgiilebilmektedir.

Sogutucu akiskanmn gereginden az oldugunun belirlenmesi durumunda, agreganin
(A) asirt 1sinmasinin veya slirat kaybi rejimine girmesinin engellenmesi igin
faaliyete gecilebilmektedir. Yukaridaki veriler (bilinen bir bilesen tizerinden veya
agrega lizerinden, gii¢ ayar1 / agreganin akis yukarr/akis asagisindaki bir hazne ve
ortam arasindaki basing farkli ile kombinasyon halinde rotasyon hizi, veya giic
ayar1 ve rotasyon hizinin kombinasyonu), akis hizinin (Q) belirlenmesi igin
mikroislemci (uP) igerisinde islenebilmektedir (faydalanilan glic ayarmma (PS)
karsilik gelen agreganin (A) rotasyon hizi (S) ve akis hizi (Q) arasindaki iligki
kullanilarak).

Akis hizinin (Q) hesaplanmasindan sonra, gereginden diisiik bir akis hizi ile

karsilasilmasi durumunda farkl: faaliyetler gerceklestirilebilmektedir:

- (elektronik olarak) agreganin (A} akis yukarisinda bir valfin agilmas,

- agreganin rotasyon hizinin diistiriilmesi. Tikanmanin giderilmesi durumunda,
rotasyon hizi, faydalanilan gii¢ ayarina karsilik gelen degere tekrar
yiikselebilmektedir/yiikselecektir. Daha disiik bir rotasyon hizinda daha diisiik
bir sogutucu akis gerektidi i¢in bu se¢enek olasidir. Elbette ki, rotasyon hizinin
sifira indirilmesi (yani agreganin (A) kapatilmasi), hizin disiiriilmesinin bir

yolu olup, bu, agreganin asiri 1sinmadan korunmasi i¢in oldukea etkilidir.

Sekil 6, mikroislemci (pP) tarafindan kontrol edilen, elektriksel olarak kontrolli
bir valte (ECV) sahip vakumlu temizleyicinin (VC) bir yapilandirmasin
gostermekte olup, bu mikroislemci (uP) alternatif olarak veya ilaveten agregayi

(A), bunu kapatmak veva en azindan rotasyon hizini disirmek igin kontrol
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etmektedir.

Yukarnda bahsedilen yapilandirmalarin bulusu simirlandirmak yerine, agikladigr ve
teknikte uzman kigiler, ekli istemlerin kapsamindan ayrnilmaksizin bir¢ok alternatif
yapilandirma tasarlayabileceg§i g6z &niinde bulundurulmalidir. Motor fani
agregasinin (A} asirt 1sinmadan ve/veya bir silirat kaybt rejimine girmeden
korunmasina yonelik islemci (uP), diger islevleri de oldukca iyi sekilde
gerceklestirebilmektedir. Islemci (uP) bir mikroislemei olmak zorunda degildir,
uygun olan herhangi bir kontrol birimi olabilmektedir. Istemlerde, parantez
icerisindeki  herhangi  bir  referans  isaretinin  istemi  sirlandirdidn
diisiiniilmemelidir. “Icermek” kelimesi, istemlerde listelenenlerin disindaki
elemanlan veya adimlan disarida birakmamaktadir. Bir elemamn 6niindeki “bir”
sifati, bu tiir elemanlardan birden ¢ok olmasini engellememektedir. Bulus, bircok
ayr1 eleman iceren donanimlar vasitasiyla ve/veya wuygun bir sekilde
programlanmis bir islemci vasitasiyla uygulanabilmektedir. Birka¢ aracin
numaralandimldigi cihaz isteminde, bu araglardan birkagt ayn1 donamim Ogesi
tarafindan yapilandirilabilmektedir. Farkli bagl istemlerde belirli dlgiimlerden
bahsedildigi gercegi, avantaj saglamak i¢in bu dl¢iimlerin bir kombinasyonunun

kullanilamayacagi anlamina gelmemektedir,

10
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