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(54) Elektricky pohanény primyslovy robot

Vyndlez se tyka elektricky pohénéného primyslového robotu sestavajiciho z pevné zdkladny
se svislym Zepem pro uloZeni oto&né zakladny opatifené sloupem, umisténym souose s osou otadeni
otoéné zdkladny, na némz Jje uspofdddn svisle posuvny suport nesouci rameno s Gchopovou hlavici,

vodorovné vysuvné ve sméru své podélné osy a uloZené mimob&zind vidi sloupu, ptidemZ v oto&né

zakladné je uloZen prvni elektromotor pro otiddeni oto&né zadkladny, druhy elektromotor pro svis-
"1y posuv suportu a treti elektromotor pro vodorovny posuv ramene, jejichZ podélni osa je rovno-

| b&2nd s podélnou osou sloupu.

U stavajicich provedeni elektricky pohédnénych primyslovych robotd se sloupem uspotradanych
souose s osou ota&eni otodné zékladny, na ndmi je umistén svisle posuvny suport, je driha po-
suvu suportu limitovéna vySkou nejvétdiho ze tii elektromotori, uloZenych rovnob&zné& .s podeéel-

nou osou sloupu v oto&né zékladné. U tdchto PeSeni je tedy nutné uvazovat dolni Gvrai drahy

Iposuvu aZ od meze nejv&tsi konstrukéni vysky elektromotorl, o kterou je potom nutné pPri pre-

dem dané velikosti drahy posuvu suportu zvétsit rozmé&r sloupu. Analogicka situacz je u Pedeni,
kde pohéné&jici elektromotory jsou uspobadany na hlaviqi sloupu a kde je rovné&Z nutné respekto-
vat vysku uiitych elektromotori a o tuto vysSku zv&tSovat rozmé&r sloupu. Z tohoto divodu se
stavajici konstrukce elektricky pohdn&nych primyslovych robotli vyznaduji velkou vy&kou v di-
sledku henéiho éfektivniho vyuZziti konstruk&ni vysky sloupu jsou u doposud uzivanych reseni
elektricky pohédnénych pramyslovych robotu paﬁrné mens$i manipula&ni moZnosti vyuZiti dréhy éu—

portu s ramenem.
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Vyse uvedené uedostatky Jsou odstraneny u elektrlcky pohaneneho prumysloveho robotu pod~
le vynalezu, Jehoz podstata spoc1va A tom, %e oto&na zakladna mi tvar disku s nabOJem pifivra-
cenym k pevné. zakladne, ktery Je ulozen na spodnim loZisku svislého &epu, k disku oto&né za-
kladny je sloup pripevnén prostredky rozebiratelného spojeni a je uloZen na hornim loZzisku ‘
sv1sleho Cepu, prifemZ prvni elektromotor, druhy - elektromotor a tretl elektromotor jsou v .

disku oto&né zakladny uloZeny vné pldorysného primdtu suportu s ramenem.

 ﬁééeni elektricky pohéné&ného primyslového robotu podle vynalezu, u kterého jsou prvni
elektgomdtor pré otééehf oto&né zikladny, druhy elektromotor pro svisly posuv suportu a tdetf
elekérdmotor pro vodorovny‘pqsuv ramene uspofadany na oto&ne zakladné vné& plidorysného primé&tu
supértu s ramenem umoZnuje vyuZivat celou konstrukéni vysku sloupu pro svisly posuv suportu,
kdy dodnl dvrat posuvu suportu je vymezena aZ horni plochou d1sku otocne zékladny. K vyuZiti
cele konstrukéni vysky sloupu pro svisly pobuv suportu piispiva rovn&z vytvoreni oto&né zéklad-
ny: ve: tvaru disku s ndbojem pPivracenym k pevné zakladné&, upevnéni sloupu na disku otoé&ne
,zékladny prostﬁgdky rozebiratelného spojeni a vytvoteni oto&ného uloZeni sestavy oto&né zéklaq-
fny a sloupu, kdy naboj oto&né zakladny je uloéen na spodnim loiisku svisleho &epu pevné =zé-
:klaany robotu a sioup je uloZen na hornim loZisku svislého &epu pevné zikladny. Elektricky po-~
‘hénéné primyslové roboty opatfené takto vytvorenou zakladni pohybovou soustavou budou charakte-
rizovany mensi konstrukéni vyskou robotu a pPi phedpokliadaném stejném posuvu suportu mensi

montézni vys$kou sloupu, coZ se pii provozovani robotu projevi v jeho vyssi stﬁbilité.

Na pripojenych vykresech jsou zndzornény piiklady provedeni elektricky ﬁbhénéného pri-
myslového robotu podle vynalezu, piidemZ na obr. 1 Jje schematicky zobrazeno uspobfédéni robotu
v Caste&ném bo&nim pohiedu, na obr. 2 je znazorn&no uspoifadéni robotu podle obr. 1 v pldoryse,
na obr. 3 je zobrazeno oto&né uloZeni oto&né zakladny se sloupem na &epu pevné zakladny v

podélném rezu.

Elektricky pohdnény primyslovy robot podle vyndlezu sestava z pevné zékladny 4, na Je-_
jimi svislém Cepu 5 je oto&n& uloZena oto&na zékladna 6. Oto&nd zakladna 6 je opatiend slou=-
pem 9, ktery je umistén souose s osou otdZeni oto&né zakladny 6. Na sloupu 9 ije uspd?édén svis-
le posuvny suport 10, ktery nese rameno 11 s Gchopovou hlavici. Rameno 11 je v suportu 10 ulo-
Zeno mimob&Zné& vG&i sloupu 9 a je vodorovn& vysuvné veé smdru sve po&élné osy. Oto&né zékladna
6 je vytvofena ve tvaru disku 7 s ndbojem 8 privrdcenym k pevné zékladng 4, ktery je uloZen
na spodnim loZzisku 13 svislého Zepu 5 pevné zakladny 4. K disku 7 oto&né zakladny 8 je sloup
9 pripevnén prostfedky‘lg rozebiratelného spojeni, s vyhodou Srouby, a je uloZen na hornim lo-
Zisku 14 svislého Eepu 5 pevné zakladny 4. UloZenim ndboje 8 oto&né zdkladny 6 na spodnim lo-
zisku 13 svislého &epu 5 a k ni pFipevn&ného sloupu 9 na hornim loZisku 14 svisleho &epu § .
je jednodu$e vytvobeno oto&né uloZeni soustavy oto&ne zdkladny 6 a sloupu 9. V disku 7 otoé-
né zékladny 6 jsou uloZeny prvni elektromotor 1 pro otééeni oto&né zakladny 6, druhy elektro-
motor 2 pro svisly posuv suportu 10 a tfeti elektromotor 3 pro vodorovny posuv ramene 11 vné
pldorysného primétu suportu 10 s ramenem 11, &im%Z se pro svisly posuv suportu 10 vyuzZije celéd

konstrukéni vyska sloupu 9.
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PREDMET VYNALEGZU

Elektricky pohané&ny primyslovy robot sestéavajici z pevné zékladny se svislym &epem pro
uloZeni oto&neé zakladny opatfené sloupem, umist&nym souose s osou otaddeni oto&né zédkladny, na
némZz je uspoifadidn svisle posuvny suport nesouci rameno s tchopovou hlavici, vodorovné vysuvné
ve sméru své podélné osy a uloZené mimob&in& vi&i sloupu, pFifemZ Vv otodné zakladnd je uloZen
prvni elektromotor pro otédZeni oto&né zakladny, druhy elektromotor pro svisly posuv suportu
a tfeti elektromotor pro vodorovny posuv ramene, jejichZ podélni osa je rovnob&zni s podélnou
osou sloupu, vyznadujici se ﬁim, 2e otc&né zdkladna (6) ma tvar disku (7) s nadbojem (8) privra-
cenym k pevné zdkladn& (4), ktery je uloZen na spodnim loZisku. (13) svislého cepu (5), k dis-
ku (7) oto&ne zékladny.(G) je sloup (9) pfipevnén prostifedky (12) rozebiratelného spojeni a
je uloZen na hornim loZisku (14) svislého &epu (5), pfiéemi.prvni elektromotor (1), druhy
elektromotor (2) a tieti elektromotor (3) jsou v disku (7) oto&né zakladny (6) uloZeny vné&

pldorysného primétu suportu (10) s ramenem (11).

2 vykresy
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Obr. 3
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