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(54) ENSEMBLE DE MOTORISATION COMPORTANT AU MOINS UN GROUPE MOTOREDUCTEUR

(57) L’ensemble de motorisation comportant au
moins un groupe motoréducteur comprenant un moteur
électrique (1), un réducteur, un arbre de sortie fixe, un
flasque (2) assujetti à un élément entraîné en rotation
par le groupe motoréducteur, et un corps fixe (3) portant
le moteur électrique (1) et le réducteur, et des moyens
de détection de la position du corps fixe (3) par rapport
au flasque (2) afin de déterminer le nombre de tours réa-
lisés par le groupe motoréducteur. Lesdits moyens de
détection comprennent au moins un interrupteur (4) so-
lidaire du corps (3) du motoréducteur et présentant un
doigt (5) apte à prendre appui sur une couronne (6) pré-
sentant facialement et alternativement, à intervalles ré-
guliers, une série de formes en creux (6a) et en relief
(6b) aptes à provoquer un déplacement du doigt (5) lors
de la rotation du flasque (2)
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Description

[0001] L’invention se rattache au secteur technique
des équipements motorisés comprenant un motoréduc-
teur, notamment, dont on a besoin de connaître le nom-
bre de tours.
[0002] L’invention trouve, par exemple, une applica-
tion pour un ensemble de motorisation pour l’entraîne-
ment d’un volet roulant immergé dans un bassin de pis-
cine.
[0003] Dans cet exemple d’application, comme il res-
sort de l’enseignement du brevet FR 3 017 892, l’ensem-
ble de motorisation est du type de ceux comportant au
moins un groupe motoréducteur, comprenant un moteur
électrique, un réducteur, un arbre de sortie fixe et un
flasque apte à être monté à l’intérieur d’un rouleau, pour
l’entraînement du volet roulant, en vue de l’ouverture ou
de la fermeture dudit volet. Ledit ensemble comporte en
outre un corps fixe recevant le moteur et le réducteur,
ainsi que des moyens de détection de la position du corps
fixe, par rapport au flasque entraîné en rotation, afin de
déterminer le nombre de tours réalisés par le groupe mo-
toréducteur et de gérer les fins de course du volet roulant.
[0004] Selon l’enseignement du brevet FR 3 017 892,
les moyens de détection de la position du corps fixe, sont
constitués par un interrupteur présentant une tige mon-
tée sur un ressort et équipée en bout, d’une roulette qui
vient en contact avec des têtes de vis fixées circulaire-
ment sur le flasque, en position de débordement afin
d’obliger la roulette assujettie à la tige de l’interrupteur,
à se rétracter à chaque passage de vis pour provoquer
la fermeture ou l’ouverture d’un contact électrique. A cha-
que passage de la roulette sur une tête de vis, se produit
un léger choc. De plus, l’ensemble de l’interrupteur, avec
la tige à roulette, est relativement encombrant, et d’un
coût élevé.
[0005] A partir de cet état de la technique, le problème
que se propose de résoudre l’invention est de simplifier,
de manière significative, les moyens de détection de la
position du corps fixe, avec pour objectif de diminuer les
coûts, en simplifiant la fabrication et le montage, tout en
améliorant le fonctionnement.
[0006] Pour résoudre un tel problème selon l’invention,
les moyens de détection comprennent au moins un in-
terrupteur solidaire du corps du motoréducteur et pré-
sentant un doigt apte à prendre appui sur une couronne
présentant facialement et alternativement, à intervalles
réguliers, une série de formes en creux et en relief aptes
à provoquer un déplacement du doigt lors de la rotation
du flasque.
[0007] L’invention trouve une application dans le cadre
d’un motoréducteur immergé, mais également dans le
cadre d’un motoréducteur hors sol, ou installé dans une
fosse, et plus généralement dans tous les cas où il est
nécessaire de connaître le nombre de tours effectués
par un motoréducteur.
[0008] La couronne présente avantageusement, di-
rectement lors de sa fabrication, les formes en creux et

en relief, ladite couronne pouvant être rapidement fixée
par tous moyens connus et appropriés sur le flasque, de
manière fixe ou amovible.
[0009] Suivant d’autres caractéristiques de l’invention,

- les formes en creux et en relief sont constituées par
une série de formes concaves et convexes continues
et régulièrement alternées en créant une série de
vagues.

- la couronne avec les formes en creux et en relief est
réalisée d’une manière monobloc, notamment en
matière plastique.

- la couronne présente deux zones concentriques, à
savoir une zone circulaire externe présentant les for-
mes en creux et en relief, et une zone circulaire in-
terne présentant des agencements de fixation avec
le flasque.

[0010] Dans une forme de réalisation,

- le doigt que présente l’interrupteur comprend, un ga-
let apte à coopérer en appui avec la couronne.

- le doigt est assujetti à un moyen élastique apte à le
maintenir en appui sur les formes en creux et en
relief de la couronne.

- le galet est monté libre en rotation.
- le diamètre du galet est au plus égal à la distance

séparant deux formes en creux ou en relief.

[0011] L’invention est exposée ci-après plus en détail
à l’aide des figures des dessins annexés dans lesquels :

- la figure 1 est une vue partielle en perspective de
l’ensemble de motorisation selon les caractéristi-
ques de l’invention,

- la figure 2 est une vue en perspective de la couronne,
- la figure 3 est une vue en plan de la couronne.

[0012] L’ensemble de motorisation comporte un grou-
pe motoréducteur (1), avec un arbre de sortie fixe, tra-
versant un flasque (2), monté, par exemple, à l’intérieur
d’un rouleau sur lequel est enroulé un volet roulant, dans
le cas d’une application à un volet roulant immergé dans
un bassin de piscine . Le flasque (2) est donc monté avec
capacité de rotation par rapport à l’arbre de sortie du
motoréducteur porté par un corps fixe (3). L’ensemble
comporte en outre, des moyens de détection de la posi-
tion du flasque (2) par rapport au corps fixe (3), afin de
déterminer le nombre de tours réalisés par le groupe mo-
toréducteur, et gérer les fins de course du volet roulant.
[0013] Cet ensemble motoréducteur n’est pas décrit
plus en détail, car parfaitement connu pour un homme
du métier, comme il ressort par exemple, de l’enseigne-
ment du brevet précité FR 3 017 892.
[0014] Selon l’invention, les moyens de détection sont
constitués par un interrupteur (4) solidaire du corps fixe
(3) recevant le motoréducteur (1). Cet interrupteur (4)
présente un doigt (5), apte à prendre appui sur une cou-
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ronne (6), fixée, comme il sera indiqué dans la suite de
la description, sur le flasque (2).
[0015] La couronne (6) présente, facialement et alter-
nativement à intervalles réguliers, une série de formes
en creux (6a) et en relief (6b), aptes à provoquer un dé-
placement du doigt (5) sous l’effet de l’entraînement du
flasque (2) assujetti au motoréducteur.
[0016] Les formes en creux (6a) et en relief (6b) se
constituées par une série de formes concaves et conve-
xes continues et régulièrement alternées pour créer une
série de vagues. La couronne (6) est fixée facialement
sur le flasque (2), en regard de l’interrupteur (4).
[0017] Dans la forme de réalisation illustrée, la cou-
ronne (6) présente deux zones concentriques (6c) et
(6d), à savoir une zone circulaire externe (6c) présentant
les formes en creux et en relief (6a) et (6b), et une zone
circulaire interne (6d), présentant des agencements de
fixation avec le flasque (2). Par exemple, la fixation de
la couronne (6) sur le flasque (2) peut être réalisée au
moyen de vis (7) engagées au travers de trous formés
dans l’épaisseur de la zone circulaire interne (6d).
[0018] L’extrémité libre du doigt (5) reçoit à libre rota-
tion un galet (8), apte à coopérer en appui avec les formes
en creux et en relief (6a) et (6b) de la couronne (6). Ce
doigt (5) est assujetti à un moyen élastique, ou est direc-
tement conformé pour présenter une élasticité, afin d’être
maintenu constamment en appui sur les formes en creux
et en relief de la couronne (6). Le diamètre du galet (8)
est inférieur, et au plus plus égal à la distance séparant
deux formes en creux ou un relief de la couronne (6).
[0019] Il en résulte que lors de l’entraînement en rota-
tion du flasque (2) par le motoréducteur, correspondant,
par exemple, à l’enroulage ou au déroulage d’un volet
roulant, le galet (8) roule successivement sur les formes
en creux (1a) et en relief (1b) de la couronne (6), provo-
quant, d’une manière concomitante, un mouvement de
déplacement du doigt (5) de l’interrupteur (4). Le dépla-
cement du doigt (5) procure alternativement une ouver-
ture, puis une fermeture de l’interrupteur (4) connecté à
un circuit de traitement, de tous types connus et appro-
priés. Par exemple, ce circuit de traitement est positionné
dans une armoire de commande externe, afin de déter-
miner le nombre de tours effectués par le flasque (2).
[0020] Comme indiqué, le contact électrique est réali-
sé à chaque sommet de la vague. Autrement dit, à cha-
que passage sur une forme en relief (6b), le déplacement
du galet (8) est effectué sans aucun choc. L’interrupteur
(4) utilisé est un interrupteur de conception simplifiée,
d’un coût très réduit.
[0021] On observe également, que le coût de fabrica-
tion de la couronne (6), qui peut être usinée dans la mas-
se, est également réduit. Sa mise en place est, par
ailleurs, particulièrement aisée. Il en est de même en ce
qui concerne sa fixation, qui peut être réalisée par de
simples vis, comme indiqué, ou par tous autres moyens
connus et appropriés.

Revendications

1. Ensemble de motorisation comportant au moins un
groupe motoréducteur comprenant un moteur élec-
trique (1), un réducteur, un arbre de sortie fixe, un
flasque (2) assujetti à un élément entraîné en rota-
tion par le groupe motoréducteur, et un corps fixe
(3) portant le moteur électrique (1) et le réducteur,
et des moyens de détection de la position du corps
fixe (3) par rapport au flasque (2) afin de déterminer
le nombre de tours réalisés par le groupe motoré-
ducteur, caractérisé en ce que lesdits moyens de
détection comprennent au moins un interrupteur (4)
solidaire du corps (3) du motoréducteur et présen-
tant un doigt (5) apte à prendre appui sur une cou-
ronne (6) présentant facialement et alternativement,
à intervalles réguliers, une série de formes concaves
(6a) et convexes (6b) continues et régulièrement al-
ternées en créant une série de vagues aptes à pro-
voquer un déplacement du doigt (5) lors de la rotation
du flasque (2).

2. Ensemble de motorisation selon la revendication 1,
caractérisé en ce que la couronne (6) est fixée sur
le flasque (2).

3. Ensemble de motorisation selon la revendication 1,
caractérisé en ce que la couronne (6) avec les for-
mes concaves (6a) et convexes (6b) est réalisée
d’une manière monobloc.

4. Ensemble de motorisation selon la revendication 1,
caractérisé en ce que la couronne (6) présente
deux zones concentriques, à savoir une zone circu-
laire externe (6c) présentant les formes concaves
(6a) et convexes (6b), et une zone circulaire interne
(6d) présentant des agencements de fixation avec
le flasque (2).

5. Ensemble de motorisation selon la revendication 1,
caractérisé en ce que le doigt (5) que présente l’in-
terrupteur (4), comprend un galet (8) apte à coopérer
en appui avec la couronne (6).

6. Ensemble de motorisation selon l’une quelconque
des revendications 1 et 5, caractérisé en ce que le
doigt (5) est assujetti à un moyen élastique apte à
le maintenir en appui sur les formes concaves (6a)
et convexes (6b) de la couronne (6).

7. Ensemble de motorisation selon la revendication 5,
caractérisé en ce que le galet (8) est monté libre
en rotation.

8. Ensemble de motorisation selon la revendication 5,
caractérisé en ce que le diamètre du galet (8) est
au plus égal à la distance séparant deux formes con-
caves (6a) ou convexes (6b).
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9. Utilisation d’un ensemble de motorisation selon l’une
quelconque des revendications 1 à 8 dans un moto-
réducteur immergé pour l’ouverture et la fermeture
d’un volet de couverture d’un bassin de piscine.
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