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OZET
IKI HAZNELI ILAC SISELERINE YONELIK OTOMATIK ENJEKSIYON CIHAZI

iki hazneli bir ilag sisesinin tutulmas ve aktive edilmesine yonelik bir enjeksiyon cihaz,
nispi hareketli maddeleri karistirmak amaciyla iki hazneli ilag sisesinin pistonlarinin
hareket ettiriimesine neden olan bilesenlere ve aynca bu sekilde kanstinlan Griniin
enjekte edilmesine yonelik cihazlara sahiptir. Bu amaca yonelik olarak iki hazneli ilag
sisesinin (111) yerlestirilebildigi ve sabitlenebildigi bir giris yuvasi {(103) bir mahfazada
(101) tutulur ve giris yuvasinin {103), bir tasiyict (108) yoluyla yeri degistirilebilir.
Pistonlar (111A, 111B) Gzerinde hareket eden bir itici (104), giris yuvasinda (103)
hareketli sekilde tutulur. Tagiyici (108) Uzerine monte edilen bir rulo (109) yoluyla yéna
saptirilan ve bir ucu girig yuvasina (103) baglanan ve diger ucu, mahfazada (101)
tutulan bir germe yayina (110) baglanan bir gecis kablosu (114) bir kanstirma stroku,
iceri sokma stroku, enjeksiyon stroku ve bir donis stroku gerceklestirmek amaciyla
saglanir. mahfaza (101), giris yuvasi {103), itici (104) ile tasiyici (108) arasinda
otomatik olarak ve/veya manuel olarak aktive edilebilen cihazlar, gegis kablosuna (114)
alternatif olarak baglanmalarini ve kanstirma stroku, igeri sokma stroku, enjeksiyon
stroku ve ddnus stroku prosesini kantrol eder. Bulug dolayisiyla hasta igin kullanim
rahathd ve guvenligi blylk dlglde gelistirilen iki hazneli ila¢ siselerine yonelik kismen

otomatik bir enjeksiyon cihazi sagdlar.
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1.

iISTEMLER

llag sisesi gdvdesinin bir ucunda bir enjeksiyon ignesinin bir dis pistonu bir ig
pistonu (111A), bir dig pistonu (111B) ve aynica i¢ piston (111A} ile enjeksiyon
ignesi arasinda bir i¢c hazne (111C) ve i¢ piston (111A) ile dis piston (111B)
arasinda bir dis hazne (111D} ve i¢ hazne (111C) bdlgesinde bir transfer kanal
olan,

nispi hareketleri, i¢ piston (111A) iki hazneli ilag sisesinin transfer kanalina
(111E) ulasana ve bir durma noktasina gelene kadar iki hazneye (111C, 111D)
yerlestirilen aktif maddelerin kanstirlmasi amacina yénelik olarak, iki hazneli
ila¢ sisesinin (111) pistonlarinin (111A, 111B) yerinin dedismesine neden olan,
bunun lzerine dig pistonun {111B) dig hazneye (111D} yerlestirilen birinci aktif
maddeyi ikinci aktif maddeyi iceren i¢ hazneye (111C) tasididi bilesenleri alan,
bu sekilde kanstinlan Oriin0n enjekte edilmesine ydnelik cihazlarn olan bir ilag
sisesi govdesine sahip iki hazneli bir ilag sisesinin (111) alinmasi ve harekete
gegciriimesine yonelik enjeksiyon cihazi olup,

ozelligi

iki hazneli ilag sisesinin (111} yerlestirilebildigi ve sabitlenebildidi bir giris
yuvasinin  (103) bir mahfaza (101} icerisinde tutulmasi ile karakterize
edilmesidir;

giris yuvasi (103), bir tasiyici (108) yoluyla ve tasiyiciya (108) badlanan bir itici
(104) yoluyla yeri degistirilebilir;

pistonlarin {111A, 111B) uzerinde hareket eden itici (104) giris yuvasinda (103)
yeri degistirilebilir sekilde tutulur;

tagiyiciya (108) monte edilen bir rulo {109) vasitasiyla yonu saptinlan ve bir ucu
giris yuvasina (103) bagh ve diger ucu, mahfaza (101) Uzerinde tutulan bir
germe yayina (110) bagl bir gekme kablosu {114) sadlanir ve gekme kablosu,
enjeksiyon ignesine yonelik bir iceri sokma yéninde tasiyici (108) lzerine bir
kuvvet uygular;

birinci otomatik olarak vefveya manuel olarak hareket ettirilebilen cihazlar, bir
karistirma strokunu baglatmak amaciyla iticinin (104) serbest birakilabilir sekilde
kilitlenmesine yénelik saglanir; ve

ikinci otomatik olarak vefveya manuel olarak hareket ettirilebilen cihazlar,
tasiyict {108) yoluyla, kuvvet iceri sokma yonunde itici (104) vasitasiyla girig

yuvasina (103) iletildiginde karigtirma strokundan sonra igeri sokma strokunu
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baglatmak amaciyla giris yuvasinin (103) serbest birakilabilir sekilde

kilitlenmesine yonelik saglanir.

. Istem 1’e gére enjeksiyon cihazi olup, dzelligi birinci cihazlarin mahfaza (101)

uzerinde yay ile yUklu birinci basma dugmesinin (102) bir kiliteme kancasini
(102A) icermesi ile karakterize edilmesidir, bu kilitlteme kancasi (102A) itici

(104) lizerinde hareket eder.

. istem 1'e gére enjeksiyon cihazi olup, ézelligi ikinci cihazlarn mahfaza (101)

Uzerinde en az bir yay ile yUklenen basma digmesinin (116) bir kilitteme
kancasini (116A) icermesi ile karakterize edilmesidir, bu kilitteme kancasi
giris yuvasinda (103) hareket eder.

. Istem 1'e gore enjeksiyon cihazi olup, dzelli§i cekme kablosunun (114),

enjeksiyon strokunu takiben bir ddnlis stroku sirasinda, tasiyict (108) ve rulo
(109) yoluyla, ilag sisesi ve enjeksiyon ignesi ile giris yuvasini (103) igeri sokma
alanindan gekmesi ile karakterize edilmesidir.

. Istem 1’e gére enjeksiyon cihazi olup, ézelligi Uglinclh cihazlann, iticinin (104)

girig yuvasina (103) baglanmasina ydnelik saglanmasi ile karakterize
edilmesidir, s6z konusu Uglncl cihazlar igeri sockma strokunu gergeklestirmek
amaciyla iticiyi (104) giris yuvasi (103) ile birlestirir ve bunlan bir enjeksiyon

strokunu gerceklegtirmek amaciyla birbirinden ayirir.

. Istem 5'e gdre enjeksiyon cihazi olup, 6zelligi tgincd cihazlarn, bir ucu itici

(104) Uzerine takilan ve diger ucu girig yuvasi (103) lizerinde hareket eden bir

kontrol kolonu {105) icermesi ile karakterize edilmesidir.

. Istem 1'e gdre enjeksiyon cihazi olup, ézellidi tasiyicinin (108) iticiye (104)

baglanmasinin, tasiyiciya (108) monte edilen ve birlestirme pozisyonunda itici
(104) uUzerinde hareket eden vyay ile yiklenen bir tahrik (118) yoluyla
gerceklemesi ile karakterize edilmesidir.
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10.

11.

12.

13.

14.

11

istem 1'e gére enjeksiyon cihazi olup, dzelligi iceri sokma stroku yolunun ve bu
nedenle iceri sokma derinliginin  ayarlanmasini gergeklestiren bir birinci

ayarlama sirgisi (107) icermesi ile karakterize edilmesidir.

istemler 6 ve 8'e gdre enjeksiyon cihazi olup, 6zelligi birinci ayarlama
surglsinin (107), istenildigi gibi iki ug pozisyon arasinda yeri dedistirilebilir
olmak (zere monte edilen ve pozisyonu, kontrol kolu (105) vasitasiyla giris
yuvasi (103) yolunu ve dolayisiyla igeri sokma strokunun uzunlugunu belirleyen

bir durdurma elemani olarak tasarlanmasi ile karakterize edilmesidir.

istem 1'e gore enjeksiyon cihazi olup, ézelligi itici (104) yolu vasitasiyla,
enjeksiyon strokunun uzunlugunun ve dolayisiyla kanstinlmis aktif maddenin
enjeksiyon miktarinin ayarlanmasini gerceklestiren ikinci bir ayarlama strglsa
(106) icermesi ile karakterize edilmesidir.

istem 10’a goére enjeksiyon cihazi olup, dzelligi ikinci ayarlama siirglisiiniin
(106) giris yuvasi (103) igin bir durdurma elemani olarak tasarlanmasi ile
karakterize edilmesidir, s6z konusu durdurma elemani en az iki pozisyon
arasinda birinci ayarlama surgisine (107) gore yeri degistirilebilir olacak

sekilde monte edilir.

istemler 8 ila 11’e gére enjeksiyon cihazi olup, dzelligi ayarlama strgiilerinin
birinin iceri sokma derinligi ve enjeksiyon hacmi birbirinden bagimsiz olarak
ayarlanabilecek sekilde ilgili diger ayarlama strgUsine yeri dedistirilebilir olarak
veya donddrilebilir sekilde, dolayl olarak veya dogrudan monte edilmesi ile

karakterize edilmesidir.

istem 1'e gére enjeksiyon cihazi olup, ézelligi mahfazanin (101) iki yarim dig
kabuktan olusmasi ile karakterize edilmesidir.

Istem 13’e gére enjeksiyon cihazi olup, 6zelligi yarm dis kabuklarm en az
birinin karnstirma stroku sirasinda 6n haznede iki maddenin karismasinin
izlenmesi igin bir gorintileme penceresine sahip olmasi ile karakterize

edilmesidir.
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TARIFNAME
iKi HAZNELI ILAC SISELERINE YONELIK OTOMATIK ENJEKSIYON CiHAZI

Glunimizde yaygin olan diyabet gibi bircok hastalijin tedavisi icin hastalar, bir siringa
veya bir karp(l kullanilarak aktif bir madde/ilacin gerekli olan miktarini bagimsiz sekilde
kendi baslarina enjekte etmelidirler. Bunu daha givenli ve daha kolay hale getirmek
Uzere, ignenin yerlestiriimesi, aktif maddenin enjekte edilmesi ve ignenin ¢ekilmesi gibi

gok sayida otomatik bir dizi igeren birgok enjeksiyon cihazi bilinir.

Teknigin Bilinen Durumu

Tek kullanimh hipodermik siringalarin kullanimi igin, birka¢ tane cihaz sirngada
bulunan aktif maddenin otomatik enjeksiyona ydnelik bilinir; drnedin WO 2005/011780
veya WO 99/56805 basit sekilde calisan yukarida aciklanan tamamen otomatik bir

prosese olanak taniyan enjeksiyon cihazlarini gosterir.

Son zamanlarda tedavi sonucunun iyilesmesi veya medikal bir basarinin
saglanmasinin enjekte edilmeden hemen dnce bir dier aktif madde ile karistirimasi
gereken aktif maddelerin kullanimini gerektirir; buna yonelik bir drmek bir NaCl
solUsyonu ile karistirmaya yoénelik Betaferon'dur. Bu amaci gergeklestirmek Gzere kural
olarak iki aktif madde, birbirinden ayrilan ve aralarinda daha sonra iki aktif maddenin
karnistinldigi (mimkinse hasta igin gorinir) bir ara baglantinin enjekte edilmeden

oldukga kisa silre 6nce olusturulan iki hazneli bir siringa gdvdesi icerisinde bulunur.

Asagidaki iki hazneli ila¢ siseleri olarak refere edilecek bu 6zel sirnga govdelerine
yonelik enjeksiyon cihazlan bilinir, bunun yardimi ile bir karigtirma, iceri sokma ve
enjekte etme gibi bir proses mumkun hale getirilir (DE 600 11 853 T2). Bu proseslerin
kontrol edilmesi manuel olarak gergeklesir ancak buna uygun sekilde kullanim, ézellikle
enjeksiyvon tamamlandiktan sonra ignenin g¢ekilmesi igin herhangi bir provizyon

yapiimadigindan hasta tarafinda bliylk dikkat gerektirir.

Cok hazneli bir ilag sigsesine ydnelik bir daditim cihazi DE 103 40 585 A1'de gosterilir.
Enjeksiyon igin gerekli olan manuel efor benzerdir, ila¢ gsisesinin iceri sokuldugunda,
birbirine gdre es eksensel olarak konumlandinlan iki silindirik mahfaza yarisi manuel

olarak sikistinhr veya son bir pozisyona ulagilana kadar kangtirma igin birlikte vidalanir;
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bundan sonra enjeksiyon bir “dagitim mekanizmasi” yoluyla gerceklestirilecektir, bu
detayl sekilde gdsterilmez. Yine burada ignenin otomatik ¢ekilmesine ydnelik herhangi

bir provizyon yapiimaz.

WO 03/047663 A2, iki hazneli bir sinngaya yonelik yari otomatik bir enjektort agiklar,
burada bir pistonun manuel olarak déndurilecek vidalanmasi ile iki haznedeki igerigin
karnistiriima islemi gergeklestirilir. Akabinde siringanin iceri sokulmasi, enjeksiyonu ve

geri gekilmesi aktivasyondan sonra otomatik olarak gergeklesir.

EP 1 518 517 A1, iki hazneli bir sinngaya ydnelik otomatik bir enjektéri aciklar, burada
piston stroku ve enjeksiyon strokuna yonelik kuvvet sirasiyla bir motor aracihigiyla
Uretilir.

US 6,387,078 B1, iki hazneli bir siringaya ydnelik otomatik bir enjektorl agiklar, burada
iki hazneli sinnga herhangi bir tagsma kanalina sahip degildir ancak siringa gévdesinde
bir kapak agilir bdylece ilag, birinci hazneden ikincisine gecebilir.

WO 2005/011780 A2, tek hazneli bir sirngaya ydnelik otomatik bir enjektdril aciklar.

Bulusun Aciklamasi

Mevcut bulusun amaci, basit bir mekanik tasarim saglanirken hastaya yonelik kullanim
konforu ve glvenligi gelistirilecek sekilde, proseslerin otomatiklegtiriimesi yoluyla iki

hazneli bir ila¢ sisesine ydnelik bir enjeksiyon cihazinin gelistiriimesidir.

Bulusun bir diger amaci iki bilegenli maddeler durumunda nispeten énemli clan her bir
hasta igin dozajlarin ve ayrica enjeksiyon alaninda iligkili yerlestirme derinliklerinin ayn
ayrl dizenlemesidir, bdylece ignenin iceri sokma derinligi ile ilgili olmasinin yani sira
aktif maddenin enjekte edilen hacmi ile ilgili olarak her bir hasta igin bir optimizasyaon

saglanabilir.

Bulusa ait enjeksiyon cihazi, istem 1’e ait karakteristikler ile bu amaci yerine getirir.

Bulusun temel amaci kisaca bir cekme kablo sistemi olarak adlandirilan basit bir tahrik

mekanizmasi yoluyla birbirini takip eden strok proseslerinin gergeklestiriimesidir. Bunu
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gerceklestirmek UGzere ki hazneli ilag sisesinin aktivasyonu udzerine itici ile
gerceklestirilen strok, iceri sockma stroku ile bozulan, ilk kanstirma stroku ve bir
enjeksiyon strokuna bélunir. Bu, ignenin enjeksiyon alanina yerlesgtiriimesinin, sadece
iki aktif maddenin karigtirlmasi meydana geldikten ve istede bagl olarak bir pencere

yoluyla hasta tarafindan dogru olarak dederlendirildikten sonra gerceklesir.

Tercih edilen dizenlemeler, iceri sokma derinliginin ve karistinimis aktif maddenin
enjeksiyon hacminin bagimsiz sekilde ayarlanmasini saglamak Uzere tasarlanan,
prosesin kontrol edilmesine yonelik ayarlama elemanlarinin tasanimi ile ilgilidir.

Ek dizenleme tasarimlar, ek alt istemlerde belirtilir.

Sekillerin Kisa Aciklamasi

Enjeksiyon cihazinin tercih edilen 6rnek niteliginde bir dizenlemesi bu noktada

gizimlerin yardimi ile agiklanacaktir. Burada

Sekil 1A: Baslangi¢ pozisyonunda enjeksiyon cihazinin andan bir gérintsddiir,

Sekil 1B: Merkezi dizleminde baslangic pozisyonunda Sekil 1'e ait enjeksiyon
cihazinin bir kesitidir,

Sekil 1C: Sekil 1B’ye ait S-S dlzleminde enjeksiyon cihazinin bir kesitidir,

Sekil 2A: karistirma strokunun g¢alismasi sirasinda enjeksiyon cihazinin yandan
hir gérindstdur,

Sekil 2B: Sekil 2A’ya karsilik gelen kesitsel bir gdriantistar,

Sekil 3A: enjeksiyon stroku sirasinda  enjeksiyon  cihazinin - yandan  bir
girunusudur,

Sekil 3B: Sekil 3A’'ya gore kesitsel bir gérinustur,

Sekil 4A: enjeksiyon stroku sirasinda enjeksiyon cihazinin  yandan  bir
gorinisudir,

Sekil 4B: Sekil 4A’'ya gore kesitsel bir goriintstur,

Sekil 5A: ignenin geri gekilmesinin basglangicinda enjeksiyon cihazinin yandan bir
gbrandsudur,

Sekil 5B: Sekil 5A’ya gore kesitsel bir goranistur,
Sekil 6A: ignenin geri c¢ekiimesi tamamlandiktan sonra enjeksiyon cihazinin

yandan bir gériintigiddr,
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Sekil 6B: Sekil 6A’ya gbre kesitsel bir gdrintstar.

Diizenlemenin Aciklamasi

Aktif maddeyi enjekte etmek lzere iki hazneli bir ilag sisesi (111) kullanlir. Bu tirde bir
ilag sisesi (Sekil 1B), ilk olarak bagimsiz iki hazneyi (111C, 111D) meydana getiren iki
pistona (111A, 111B) sahiptir. Birincisine, igneye (112) déniik olan i¢ hazneye (111C),
toz halindeki Betaferon doldurulur ve ikincisine, dis hazneye {111D) bir NaCl sollisyonu

doldurulur.

Bu noktada bir iticinin (104) dig pistona (111B) karsi bastinlmasi halinde ilk olarak i¢
piston (111A) yerinden ¢ikarilir, bunun nedeni NaCl sollsyonunun itici kuvvetini hidrolik
olarak i¢ pistona (111A) transfer etmesidir. i¢ piston (111A), ila¢ sisesinin (111) dis
duvarinda oluk benzeri bir gikinti formunda bir tasma kanalindan (111E) gecer gegcmez
bir duraklama durumuna gelir ve NaCl solisyonu, bu tagsma kanali (111E) yoluyla i¢
hazneye {(111C) akar ve Betaferon ile karisir. Karistirma prosesinden sonra enjeksiyon

iticinin (104) devam eden hareketi yoluyla gerceklesir (igeri sokma strokundan sonra).

Sekil 1A, Ustten bir gorindsi gosterir, Sekil 1B enjeksiyon cihazinin baslangig
pozisyonunda kesitsel bir goriniisi goésterir, Sekil 1C S-S diizleminde ek bir kesiti

gosterir.

Tdm bilesenler, iki boru seklinde yari dig katmandan olugan bir mahfaza (101) igerisine
yerlestirilir. Hareketli bilegenler, idnenin boylamsal eksenine paralel yeri
degigtirilebilecek sekilde enjeksiyon cihazi icinde tutulur. Bilesenler, birbirine asagidaki

sekilde tahsis edilir;

iki hazneli bir ilag sisesi (111), bir giris yuvasi (103) igerisinde tutulur. Arkaya dogru
ucuna bir kontrol kolonun (105) tutturuldugu bir itici {104), bir yay ile harekete gegirilen
birinci basma diigmesinin (102) kilitteme kancasi (102A) (zerinde tutulur. Giris yuvasi
(103) bir yay ile harekete gegirilen basma digmesinin (116) kilitleme kancasi
(116A)azerinde tutulur.

Bir tagiyiciya {108) yerlestirilen ve mahfazaya (101) sabitlenmis olan bir germe yayina

(110) bagh bir rulo (109) aracihdiyla yénl saptirilan bir gekme kablosunun (114) ucu
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giris yuvasinda (103) hareket eder. Geri yay (110) dolayisiyla enjeksiyon alaninin kargi
yonunde giris yuvasi (103) Uzerine bir gu¢ uygular. Ancak giris yuvasi (103), ikinci
basma dugmesi {116} lzerinde kilitteme kancasi {116A) ile tutuldugundan eksensel

yénde kayamaz.

Rulo {109) vasitasiyla ¢gekme kablosunun (114) yoniiniin saptinimasi, enjeksiyon
alanina dogru olan yonde tasiyici (108) lzerinde bir kuvvet olusturur. Ancak tasiyici
(108), enjeksiyon cihazina dik yeri degistirilebilecek sekilde tasiyiciya (108) monte
edilen ve bir tahrik yay1 (119) ile harekete gecirilen bir tahrik elemani (118) olmak lzere
iticiye (104) dayandi§indan pozisyonunda kalir, ve itici (104) birinci basma digmesi

(102) Uzerinde kilitleme kancasi (102A) aracilidiyla tutulur.

Kontrol kolu (105), birinci ayarlama surgusi (107) ile iligkilidir, burada ikinci bir
ayarlama surglsi (106) kayar sekilde monte edilir. Ayarlama sirgusii (108) tasiyicinin
(108) iticiden (104) ayriimasini sadlar. Ayarlama siirgileri (106, 107), asadida detayh
sekilde agiklanacag (izere enjeksiyon hacminin ve igeri sokma derinliginin ayarlanmasi

igin yeri degistirilebilir sekilde monte edilen durdurma elemanlari olarak tasarlanir.
Bir germe cubuguna (115) baglanan bir geri gekme kolu (117), bu baslangig
pozisyonunu olusturmak tzere calisir. Germe gubugu (115) geri cekme yayi (120} ile

harekete gegirilir.

Prosesin Aciklamasi

Birinci basma dugmesi (102) harekete gecirildiginde bu, kilitleme kancasinin (102A)
badglanti disina harekete etmesine neden olur, itici {104) serbest birakilir ve kontrol
kolonun (105) 6n kenar giris yuvasina (103) dayanana kadar enjeksiyon alanina dogru
hareket eder. Bu sekilde ilag sisesinin (111) dis pistonu (111B) aktif hale getirilir, ileri
hareket eder ve bir karistirma stroku (HQ) meydana getirir. Bu kanstirma stroku,
yukanda agiklandi§i lzere (Sekil 2A, Sekil 2B) NaCl solusycnunun Betaferon ile
kanstiriimasi igin galisir. Mahfaza (101) igerisindeki bir pencere, Betaferonun NaCl

solusyonu ile karismasinin gézlenmesine imkan tanir.

Ote yandan kontrol kolunun (105) serbest ucu ikinci ayarlama siirgiist (107) Gzerinde

kaydigindan ve buna dayandiindan bu konumda eksen etrafinda donerek asadida
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ybénde kacamaz; germe yayinin (110) enjeksiyon alanina dogru ¢ekme kuvveti bu
nedenle itici (104) vasitasiyla tasiyicidan (108) giris yuvasina (103) transfer edilir.
Ancak giris yuvasi {103), basma digmesinin (116} kilitleme kancasi (116A) tarafindan

kilitlendiginden konumunda kalir.

Bu noktada ikinci basma digmesi {116) hareket ettirildiginde bu, kilitteme kancasinin
(116A) baglanti disina gikmasina neden olur ve giris yuvasi {103) serbest birakilir; bu
durum iticinin (104) ve giris yuvasinin (103) germe yayi (110) etkisi altinda enjeksiyon
alanina dogru birlikte hareket etmesine neden olur. igne igeri sokulur (Sekil 3A, 3B),
enjeksiyon stroku (H1) gergeklestirilir (Sekil 4A, 4B).

istenilen iceri sokma derinligine ulasilir ulasiimaz kontrol kolu (105), asagd! yénli eksen
etrafinda donebilir (Sekil 4A’daki ok), bunun nedeni girintili Gst ylzeyi nedeniyle birinci
ayarlama surglsi (107) araciidiyla bunun énlenmemesidir. Sonug olarak iticiden (104)
giris yuvasina (103) artik herhangi bir kuvvet iletiimez, giris yuvasi (103) pozisyonunda
kalir ve sadece itici (104) enjeksiyon alanina dogru hareket etmeye devam eder, dider

bir ifadeyle ilacin enjeksiyonu gerceklesir, enjeksiyon stroku (H2) gerceklestirilir.

Kayabilmesi amaciyla tasiyiciya (108) monte edilen tahrik elemani (118) ikinci
ayarlama surglsinin (106) rampasina (106A) ulasir ulasmaz (Sekil 4B) tahrik eleman
(118) asadida dogru gekilir ve dolayisiyla tasiyici {108), iticiden (104) aynlr, diger ir

ifadeyle bu noktada enjeksiyon zamaninda sonlandirihr (Sekil 5B).

Tasiyicl (108) bu noktada ayarlama sirgistine (106) dayanir. Ayarlama strglisi (106)
birinci ayarlama soOrgasu (107) yoluyla mahfaza (101) uUzerinde pozitif sekilde
tutuldugundan germe yayinin (110) (mahfazaya {101) sabitlenen) ¢ekme kuvveti bu
noktada giris yuvasindaki (103) rulo (109) vasitasiyla hareket eder, bu durum bunun
geri cekilmesine neden olur ve sonug olarak ignenin enjeksiyon alanindan disar

gekilmesine neden olur (Sekil A, 6B), dénls stroku {H3) gergeklestirilir.

Germe gubuguna (115) bagh olan geri gekme kolunun {117) katlanmasi ve germe
¢ubudunun (115) cekilmesi ile tasiyict (108) ve dider tim elemanlar baslangic
pozisyonlarina geri cekilir (Sekil 1A, 1B). Germe ¢ubudu (115), geri cekme yayr (120)

aracihgiyla basglangi¢ pozisyonuna geri ¢ekilir.
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llag sisesi bu noktada gikarilabilir.

Enjeksiyon hacmi ve iceri sokma derinligi asagidaki sekilde ayarlanabilir:

Birinci ayarlama strgiist {107), eksensel olarak yeri degistirilebilecek sekilde mahfaza
(101) igine monte edilir, mevcut drnekte bu 2 kilitleme pozisyonuna (10 ve 12 mm,
omekte 10 mm’ye ayarlanmigtir) sahiptir. Bu kilitteme pozisyonlari, enjeksiyon stroku
(H1) ile iligkilidir, bunun nedeni kontrol kolu (105) iticiyi (104) giris agzindan (103)
ayirana kadar ayarlama sirglstnin (107) eksensel pozisyonunun yolu belidemesidir
(Sekil 2A).

Birinci ayarlama surgusunde (107) ikinci ayarlama surgasi (106) de mevcut drnekte 4
kilitleme pozisyonu (1.0; 0,75; 0,5; 0,25, érnekte 1.0°a ayarlanmigtir) ile eksensel olarak
yeri degistirilebilir sekilde monte edilir. Bu kilitleme pozisyonlar enjeksiyon stroku (H2)
ile iligkilidir, bunun nedeni itici (104) tasiyicidan (108) ayrlana (Sekil 5A, 5B) ve ignenin
cekilmesi gergeklesene kadar ayarlama sirgisinin (106) eksensel pozisyonunun yolu

belirlemesidir.

Bu noktada émedin 12 mm’lik bir iceri sokma derinliginin ayarlanmasi halinde birinci
ayarlama surgusu (107), gosterilen duruma gore, enjeksiyon alanina dodru mahfaza
(101) Uzerindeki yeni kilitleme pozisyonuna 2 mm hareket ettirilmelidir. ikinci ayarlama
sirgisinin {106), birinci ayarlama slrgusi {107} ile 1.0 pozisyonunda ig ice gegmesi
nedeniyle bu noktada ayrica enjeksiyon alanina dogru 2 mm kadar hareket eder. Diger
bir ifadeyle farkli bir igeri sokma derinliginin ayarlanmasi iceri sokma derinligi Gzerinde
herhangi bir etkiye sahip dedildir; iceri sokma stroku (H1) ve enjeksiyon strokunun (H2)

ayarlar birbirinden bagimsizdir.

Referans Numaralari

mahfaza 101
basma diigmesi 102
kilitleme kancasi 102a
giris yuvasi 103
itici 104
kontrol kolu 105

birinci ayarlama sdrglisu 107
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ikinci ayarlama sirgtsd
rampa

tasiyici

rulo

yay

ilag sisesi

hipodermik igne
gekme kablosu
germe ¢ubugu

ikinci basma digmesi
kilitleme kancasi

geri gcekme kolu
tahrik elemani

tahrik yayi

geri gekme yayi

106
106a
108
109
110
111
112
114
115
116
116a
117
118
119
120
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