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Urzadzenie do ladowgnia akumulatoréw pradem o zmiennej biegunowosci

Przedmiotem wynalazku jest urzagdzenie do tadowania akumulatoréw pradem o zmiennej biegunowosci.

* Znane dotychczas urzadzenia sa realizowane na zasadzie fadowania akumulatoréw pradem o statej bieguno-
wosci.

Istotnymi wadami dotychczas stosowanych urzadzeri jest dtugi czas tadowania oraz znaczny przyrost
temperatury elektrolitu w procesie tadowania, co powoduje przyspieszenie starzenia migdzyplytowych przekta-
dek izolacyjnych i w efekcie obniZenie zywotnosci akumulatoréw.

Celem wynalazku jest usunigcie tych wad i wyeliminowanie sity elektromotorycznej polaryzaciji ptyt ogniw
w procesie tadowania akumulatoréw. Cel ten osiagnigto przez fadowanie akumulatoréw pradem o biegunowosci
dodatniej i ujemnej z réwnoczesng zmiang wielkosci pradu i czasu tadowania dla kazdej biegunowosci.

Regulacja napigcia i pradu w procesie fadowania jest dokonywana przez zmian¢ wysterowania zestawow
prostowniczych, a zmiana biegunowosci pradu tadowania w odpowiednio ustalonych sekwencjach czasowych
zaleznych od wielkosci i rodzaju tadowanych akumulatoréw za pomoca programowego zadajnika ‘sprzezonego
z podzespotami sterowania zestawéw prostowniczych.

Zaleta urzadzenia wedtug wynalazku jest to, ze w procesie tadowania akumulatora s3 okresowo depolary-
zowane pragdem o przeciwnej biegunov"voéci plyty ogniw, co w efekcie powoduje zmniejszenie wewnetrznej rezy-
stangji akumulatora i wydatne skrdcenie czasu tadowania przy zapewnieniu dopuszczalnej temperatury elektro-
litu,

Urzadzenie do tadowania akumulatoréw pradem o zmiennej biegunowosci bedace przedmiotem wynalazku
jest objasnione na podstawie przyktadowego wykonania, ktdrego schemat ideowy jest przedstawiony na rysunku.
Urzadzenie jest zasilane z sieci pradu przemiennego poprzez tacznik 1, przeznaczony do zalaczania i wytaczania
urzadzenia oraz bezpiecznik 2, ktdry stanowi zabezpieczenie nadpradowe zespotu prostownikowego, sktadajace-
go si¢ z transformatora 4 i dwdch zestawéw prostowniczych 5 i 6 potaczonych przeciwréwnolegle.

Pomiar pradu tadowania akumulatora 7 jest dokonywany czujnikiem 3, a pomiar napigcia tfadowania
czujnikiem 7, ktérego sygnal po osiggnigciu stopnia natadowania akumulatora 8 do pojemnosci znamionowej
poprzez programowy zadajnik 15 powéduje wy taczenie tacznika 1 i przerwanie procesu tadowania.
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Regulacja napigeia tadowania i prydu ladowania akumulatora '8 dla biegunowosci dodatniej i ujemnej sa
dokonywane na drodze poprzez przemienng zmiang wysterowania zestawow prostowniczych 5 i 6 z zachowa-
niem odpowiednich sekwencji czasowych za pomocy. elektronicznych sterownikéw 8 i 9, ktére w potaczeniu ‘
z regulatorami prgdu 11 i 12 wspdlnym czujnikiem 3 pomiaru pradu, podzespotami zadajycymi wielkosé napiecia
i pradu tadowania 13 i 14 oraz programowym zadajnikiem 15, taktujacym czasy zatgczania i przerwy zestawow
prostowniczych 5 i 6 ksztattuja samoczynnie charakterystyke tadowania akumulatora, 'zapewniajacq wydatne
skrocenie czasu fadowania. ‘

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do tadowania akumulatoréw pragdem o zmiennej biegunowosci sktadajace si¢ z akumulatora,
zestawéw prostowniczych, podzespotéw sterowania, podzespotéw zadajacych, tacznika, bezpiecznika i czujni-
k6w, znamienne ty m,ze maakumulator (8), ktdry jest tadowany na przemian pradem o dodatniej i ujem-
nej biegunowosci z zestawéw prostowniczych (S5, 6), a ktére sa potaczone w uktadzie przeciwréwnolegtym i za-
wieraja dwa niezalezne tory i podzespoty sterowania (9, 11, 13 i 10, 12, 14), z ktérymi jest potaczony wspélny
czujnik pomiaru pradu (3) i programowy zadajnik (15), przy czym warto$¢ napigcia i pradu tadowania akumula-
tora (8) jest uzalezniony od wielkosci zadanych w podzespotach zadajacych (13 i 14) i wielkosci sygnatu pomia-
rowego z czujnika pradu (3), a czas przerwy i czas tadowania akumulatora (8) pradem dodatniej i ujemnej biegu-
nowosci sa uzaleznione od sygnatéw doprowadzonych z programowego zadajnika (15) do podzespotéw zadaja-
cych (131 14). - '

2. Urzgdzenie do tadowania akumulatoréw wedtug zastrz. 1, znamienne ty m, Ze na wyjiciu zesta-
woéw prostowniczych (5 i 6) jest wiaczony czujnik (7) pomiaru stopnia natadowania akumulatora (8), ktdry to
czujnik (7) ma potaczenie z programowym zadajnikiem (15), a jedno z wyj$¢ programowego zadajnika (15) ma
polaczenie z uktadem wyzwalajacym tacznik (1).
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