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Keksint® koskee jakelulaitetta silppuria, erikoisesti leikkuupuimuriin
liitettyd silppuria (2) varten. Jakelulaiteessa on yl&kansilevy (4),
jonka alle on sijoitettu oikean- ja vasemmanpuoleinen ryhm4 t&min
suhteen kulmittain olevia vierekkdisii ohjauslevyjd (6). Ohjauslevyt
on silppurin puoleisista pHdist#in laakeroitu kd8ntyviksi akselien
(10) ympdri ja kiinnitetty akseleista erilliin olevilla ohjauspulteil~
la (11), jotka lipdisevit kansilevyn tai vaipan ohjausraot (12).
Kussakin ohjauslevyryhmiss¥ on asetuslista (14). Jotta saataisiin ai-
kaan rakenteeltaan ja k#yt8ltH#n yksinkertainen asetuslaite, jolla
ohjauslevyt k#dntdmdlli ulospidin loittoavat vivhkamisesti ja k&dntd-
mdlld sisd8npdin voidaan johtaa kokoon kiinni toisiinsa, on ohjaus-
pultit (11) liitetty saranoidusti ohjauslevyihin (6) kiinteiden
laakareiden avulla ja ohjauslevyt (6) on laakeroitu
silppurin (2) puoleisesta palstd&n akseleilla (10) oleviin pitkit-
tdisreikiin (9). Kunkin ryhmin ohjausraot (12) on siirretty toisiin-
sa ndhden poikittaissuunnassa ja ne kulkewat olennaisesti yhdensuun-
taisina sekd akselien (10) kautta vedetyn viivan suuntaisina. Kun-
kin ryhmdn asetuslista (14) on sijoitettu ulospdin kallistetuksi
tdhdn viivaan nihden siten, ettd ohjauspulttien (11) etdisyys akse-
leihin (10 ) nihden j&4 ohjaisrakojen siirtym#i vastaavasti ohjaus-
levystd ulospdin vastaavasti v3hidisemmiksi.
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Uppfinningen avser en f8rdelaranordning £8r en hack, speciellt f8r en
hack (2) ansluten till en sk8rdetrBska. Fbrdelaranordningen har en
8vre t#ckplit (4), under vilken en hdger- och en vinstergrupp av i
mot denna i vinkel, fB8retridesvis i rdt vinkel, stdllda ledplatar (6)
har anordnats invid varandra. LedplAdtarna &r i sina mot hacken védnda
4ndar vridbara kring axlar (10) och pa ett avstdnd fra&n axlarna fast
f8rbundna med styrbultar (11), vilka gdr genom styrslitsar (12) i
tickplAdten eller hdljet. Vardera gruppen av ledpldtar har en stdll-
list (14).

F8r att Astudkomma en till konstruktionen och anvdndningen enkel stdll-
anordning, med vilken ledpldtarna vid vridning utdt utbreder sig di-
vergerande solfjiderformigt och vid vridning inAt later sig sammanfd-
ras konvergerande mot varandra, dr styrbultarna (11) ledat f¥rbundna
med ledpl&tarna (6) genom fixerade lager . och ledplétarna
(6) i sina mot hacken (2) v#nda #ndar lagrade i ldnga hal (9) pd ax-
larna (10). Styrslitsarna (12) f8r varje grupp ir f8rskjutna i tvir-
riktningen och l8per vésentligen parallellt med varandra och med den
genom axlarna (10) dragna linjen. Stillisterna (14) f¥r varje grupp
4r sd riktade utAt fran denna linje, att avstdndet frdn styrbultarna
(11) till axlarna (10) motsvarande styrslitsarnas (12) f8rskjutning
blir mindre fran ledplat till ledpldt (6) utdt.
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Jakelulaite silppuria varten

Keksint® liittyy jakelulaitteeseen silppuria, mieluum-
min leikkuupuimuriin liitettdvdd silppuria varten, jossa
on yldkansilevy, jonka alla on oikeanpucleinen ja vasemman-
puoleinen ryhmid kulmittain, mieluummin suorassa kulmassa
tdhin olevia vierekkdin sijoitettuja ohjauslevyjd, joiden
silppurin puoleiset pd&t on kiinnitetty kddntyvésti akseleit-
tensa ympdri, ja jotka l&dpdisevdt ndistd akseleista erilldan
ohjauspulttilla kansilevyn tai vaipan chjausraot sekd toisen
ohjauslevyihin liittyvistd asetuslistoista.

Patenttijulkaisusta DE-AS 27 49 046 tunnetussa tdllai-
sessa jakelulaitteessa voivat ohjauslevyt kddntyd vain akse-
leittensa ympdri, niin ettd ohjauspultit voivat l&pdistd
vain samankeskeisesti akseleiden ympdri kaartuvat kansi-
tai vaippalevyjen pitkittdisreidt, ja ndihin liittyvat asetus-
listat on pdidstettdvid ohjauspultit kiertymisen lisdksi myds
siirtymddn, jollei tapahtuisi pelkdstddn vierekkdin sijoitet-
tujen ohjauslevyjen yhdensuuntaista kddntymistd, vaan ohja-
uslevyjen kaltevuuskulmat voisivat poiketa toisistaan.

Sen vuoksi on keksinndn tehtdvind saada aikaan raken-
teeltaan ja kdytdltdin yksinkertainen aikaisemmin mainitun-
laisen jakelulaitteen ohjauslevyjen asetuslaite,joka ohjaus-
levyj4d ulospdin k&&nnettdessd levittdd ne viuhkamaisesti ja
sisddnpdin kd&nnettdessi suppeuttaa ne toistensa pddlle.

Keksinndn mukaan ratkaistaaan tdmd tehtdvd siten,
ettd ohjauspultit on liitetty ohjauslevyihin saranoidusti
kiinteitten laakereiden vilitykselld ja ohjauslevyjen silp-
purin puoleiset pdit on laakeroitu akseleilla oleviin pitkit-
tdisreikiin, ettd kunkin ryhm3#n ohjausraot on siirretty toi-
siinsa ndhden poikittaissuunnassa ja ovat olennaisesti toisiin-
sa nihden yhdensuuntaisia ja kulkevat akseleiden kautta ve-
detyn viivan suunnassa, ja ettd kunkin ryhmdn asetuslistat on
sijoitettu t&hdn viivaan nidhden ulospdin kallistuneiksi siten,
ettd ohjauspulttien etdisyys akseleista pienenee vastaten
ohjausrakojen siirtym#i ulkoa sisd&npdin ohjauslevyltd toisel-
le.
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Keksinndn mukaisen jakelulaitteen asetuslaite on kons-
truktiivisesti yksinkertainen ja tekee mahdolliseksi pienen-
tdd tai jdttd4 negatiiviseksi vierekkdisten ohjauslevyjen vi-
linen kulma k&d&ntdm&lls ulkoapdin sisddn, kun ohjauslevyt
kddnnetddn niiden k&ddntdradalla sisddnpdin niiden toisiinsa
ndhden terdvikulmaisesta asemasta niiden yhdensuuntaisen asen-
non kautta terdvékulmaisesti toisiinsa nihden olevaan asen-
toon. On luonnolisesti myds mahdollista antaa'ohjauslevyjen
supistua yhteen ulospdinkddnnetystd asennosta yhdensuuntai-
sesta asennosta kddntdmdlli niiti lisdédntyvédsti sisddnpiin
supistuvasti sis&ddnpéiin.

Keksinnén mukaisella asetuslaitteella voidaan jakelu-
laite erityisen edullisesti vaihtaa silputun oljen levedsti
sirotuksesta sen varastointiin niitokseen ja kddntden.

Keksinndn mukaisessa jakelulaitteessa tapahtuu ohjaus-
levyjen asetus asetuslistan avulla, joka on laakeroitu k&#nty-
vdsti ohjauslevyjen ohjauspulteille, jolloin asetuslistan
samalla siirtymdlld voidaan saada aikaan ohjauslevyjen eri-
laisia k&dantdkulmia siten, ettd ohjauslevyjen kddntdkulmat
pPienenevdt ulospdin. Koska ohjauslevyjen ohjauspultit siirty-
vdt kansilevyn suorissa, toistensa suhteen yhdensuuntaisissa,
ohjausraoissa, mahdollistavat pitkittdisreidt ohjauslevvjen
vaadittavan pitkitt#issiirtymin niiden kddntyessi.

Akselit voivat luonnollisesti my6s olla liitetty
ohjauslevyihin kiinte&sti, ja kulkea kansilevyn tai vaipan
pitkittdisreikien ldpi.

Kumpaankin ohjauslevyryhmi#i voidaan siitdi toisistaan
riippumatta sekd my®$s toisiinsa nihden epdsymmetrisesti,
niin ettd erityiset tuuliolosuhteet tai rinteet voidaan
ottaa huomioon vastaavalla s&d3ddlli.

Ohjauspulttien laakerit on sijoitettu tarkoituksenmu-
kaisesti asetuslistoille pitkittdisreikiin siirrettivisti ja
voidaan kiinnittd34d niihin. T&1l3 tavoin voidaan ohjauslevyt
sddtdd haluttuun kulmaan.
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Asetuslistoilla olevatpitkittdisreidt on tarkoituk-
senmukaisesti sijoitettu poikittaissuunnassa porrastetusti
ja kulkevat olennaisesti sen viivan suunnassa, joka on
vedetty niiden akseleiden kautta, joiden ympdari ohjausle-
vyjd voidaan k&&ntda.

Kdsittely tulee erityisen yksinkertaiseksi siten,
ettd kuhunkin asetuslistaan on sarancidusti liitetty asetus-
vipu, joka on erillddn kiertopisteestddn nivelletty kansi-
levylld olevaan asetuslistaan.

Asctuslistan kiinnittdmiseksi ohjauslevyn haluttuun
asentoon voidaan ohjauspultti vetdd kiinni kansilevyn pit-
kittdisreikddn mieluummin kdsivivulla varustetulla mutte-
rilla.

Keksinndn erddssd muussa muodossa on suunniteltu,
ettd vaippamaisen kansilevyn molemmat sivurajoituslevyt on
poistopuoleltaan liitetty saranoidusti ohjauslédppddn, joka
on kaksiosaisella kytkytangolla liitetty saranoidusti asetus-
vivun asetuslistaan, jolloin kytkytangon molemmat osat on
liitetty toisiinsa rajoitetun teleskooppimaisesti liikkuvik-
si ja jousi painaa niitd niiden venytettyyn asentoon, ja
ettd ohjausldppd asetusvipua sdddettdessd painuu ulospdin
sen ulospdin kddnnettyyn asentoon ja sdddettdessd sisddnpdin
asctusvivun kiddntymsradan viimeisclld osalla sen jdlkeen
kun kytkytanko on tdysin venytetty, vedetddn se mukaan si-
sddnpdin. Tdlld tavoin sopivat sivuohjauslédpdt ohjauslevyjen
kulloisenkiin asentoon.

Kummankin asetusvivun samanaikaista vastakkaista
sddtdd varten voidaan ne liittdd ainakin yhdelld keskisel-
14 asetusvivulla toisiinsa saranoitujen tankojen muodosta-
mien mekanismien avulla. Servokdytot voivat olla my&s moot-
toreiden tai painesylinteriyksik&éiden muodossa asetusvipu-
jen samanaikaista, saman- tai erisuuntaista tai epdsymmetris-
td sddtdd varten.

Seuraavassa selitetddn ldhemmin keksinndn erdstd suo-

ritusesimerkkid piirustuksen avulla.
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Kuvio 1 esittdi kaavamaisena esityksend leikkuupui-
murin takaosaa, johan on kiinnitetty silppuri, joka on
varustettu silputtujen olkien jakelulaitteella.

Kuvio 2 esitt44 ylikuvaa jakelulaitteesta, jonka oh-
jauslevyt on kddnnetty suurin piirtein niiden keskiasentoon.

Kuvio 2a esittdi kuvion 2 mukaista jakelulaitetta
levityssirotusasennossa.

Kuvio 2b esittdi kuvion 2 mukaista jakelulaitetta
sen kokooma-asennossa, jossa ohjauslevyt on kddnnetty si-
sddnpdin.

Kuvio 3 esittdi kuviosta 2 vastaavaa yldkuvaa jakelu-
laitteesta, jonka ohjauslevyt ovat asennossa, joka tarkoi-
tuksenmukainen niittimiseen rinnepaikoissa.

Kuvio 4 esittdi osittaista leikkausta jakelulaittees-
ta asetuslistan alueella.

Kuvio 5 on yldkuva kuvion 4 mukaisesta leikatusta
alueesta.

Kuvio b esittdd jakelulaitteen leikkausta pitkin
kuvion 4 viivaa VI-VI.

Kuvio 7 esittdd sivukuvaa osasta ohjauslépédn s&dtond
toimivasta kytkytangosta.

Kuvio 8 esittdid paidllyskuvaa jakelulaitteesta, jos-
sa on sididtdvivun servokdyttd.

Kuvio 9 on kaavamainen kuva kdsikdyttdisestd asetus-
laitteesta.

Kuviot 10-12 ovat kaavamaisia esityksid kdyttimen
avulla kdytettdvistd asetuslaitteista.

Kuvio 13 on kaavamainen esitys k#sikdyttOisestd asetus-
laitteesta.

Kuvio 1 esittdi leikkuupuimuriin tavanomaisella taval-
la liitettyd silppuria 2, jonka ulostulopuolella on jakelu-
laite 3 silputtuja olkia varten. Jakelulaite 3 k&sittdd kansi-
levyn 4, jossa on vaippamaiset haarat 5. Kansilevyn 4 alla
ovat kiinnettivit ohjauslevyt 6 ja kddnnettdvidt sivuohjaus-
ldpédt 7.
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Ohjauslevyt 6 on sijoitettu kansilevyyn 4 ndhden kul-
maan, mieluummin suoraan kulmaan ja lisdksi ne voivat myds
kaartua eri tavoilla poikittaisakselin ymp&dri. Niiden pid&at-
tdmiseksi on ohjauslevyissd 6 alas taitetut haarat 8. Ohja-
uslevyjen 6 haarojen 8 silppurin 2 puoleisissa pdissd on
pitkittdisreidt 9, joiden avulla ne on kddntyvdsti laakeroitu
akseleille 10, jotka on kiinnitetty kansilevyyn 4. Haarojen
8 takasivuilla ovat erillddn pitkittédisrei'istd 9, ohjauspul-
tit 11, jotka kulkevat kansilevyn 4 ohjausrakojen 12 ldpi.
Ohjausraot 12 on porrastettu kuvioissa 2 ja 3 ndkyvdlld taval-
la ja sijoitettu toisiinsa n&dhden yhdensuuntaisiksi siten,
ettd ne kulkevat suunnilleen akseleiden 10 suuntaisten viivo-
jen suunnassa ja ovat poikittaissuunnassa toisistaan suun-
nilleen samalla etdisyydelld. Ohjausrakojen 12 tdllaisen
porrastetun sijoituksen ansiosta pienenee niiden s&dteittdinen
etdisyys niihin kuuluviin akseleihin 10 sisdpuolelta ulkopuo-
lelle.

Lisdksi kulkevat ohjauspulttien 11 vapaat pddt asetus-
listojen 14 pitkittdisreikien 13 1ldpi. Kuten kuviosta 6 par-
haiten ndkyy, on asetuslistojen 14 poikkileikkaus olennaises-
ti U:n muotoinen, minkd lisdksi haarat on taivutettu ulospdin
laipanmuotoisten tukipintojen 15 muodostamiseksi. Jotta kan-
silevyyn ei muodostuisi naarmuja, on tukipinnoissa 15 huovas-
ta tai vastaavasta tehdyt kaistaleet 15. Kuten kuviosta 4
parhaiten ndkyy on ohjauspultit 11 laakeroitu kd&ntyvésti
holkkeihin 17, jotka on muttereiden 18 ja 19 sekd alusle-
vyjen 20 ja vdlikkeiden 21 avulla ruuvattu asetuslistojen 14
pitkittdisreikiin 13. Ohjauspulttien 11 kierteitetyt ulko-
pddt ulottuvat holkin 17 ulkopuolelle ja niitd pid&tetddn
tdssd pddhdn ruuvattujen muttereiden 22 avulla. Myds ohjaus-
pultit voidaan kiinnitt&3 muttereilla 22. Sen vuoksi on
yksi mutteri 22 varustettu tarkoituksenmukaisesti k&sivivulla,
jotta asetus voidaan kunkin sddddn jdlkeen lukita. Kuvioissa
4 ja 5 on pitkitdisreidt 13 esitetty asetuslistojen 14 suun-
taisina, vaikka ne itse asiassa ovat kuviosta 2 ja 3 ndaky-

vdlli tavalla kulmassa asetuslistoihin n&hden.
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Kuhunkin asetuslistaan 14 on kd&ntdakselin 25 avulla
keskiosagstaan liitetty kddntyvdsti kaksivartien asetusvipu
24. Asetusvivun 24 silppurin pucleinen p&d on akselin 26 ym-
pédri kd&dntyvdsti liitetty kansilevyyn 4. Aasetusvivun 24
ulospdin suuntautuva varsi 27 on tarkoituksenmukaisesti
varustettu kahvalla ja toimii ohjauslevyjen kdsisddtdnd.

Kuten kuviosta 3 ndkyy, ovat akselit 10 pitkittdisrei-
kien 9 sisidpiddssid, kun ohjauslevyt k&ddnnetddn sisddnpdin ja
ulkopddssd kun ohjauslevyt kddnnetddn ulospdin.

Vaippamaisen kansilevyn 4 sivuhaaran 5 ulostuloalu-
eella on ohjausldpidt 7, jotka on laakeroitu kddntymdan
pystyakselien 30 ympdri. L&pdt on liitetty saranallisesti
asetusvipuun 24 kytkinvipujen 31 vdlitykselld. Kytkinvipu
on kuviosta 7 nidhtdvdllid tavalla kaksiosainen ja siind on
ensimmdinen osa 32, joka liittyy saranallisesti asetusvi-
puun 24, jossa on holkki 33, jossa kytkivivun toinen, tangon-
muotoinen osa 34 voi liikkua aksiaalisesti. Tangolla 34 on
puristusjousi 35, jonka yksi pdd ncjaa holkkiin 33 ja toinen
pdd laakeripalaan 36. Jotta tanko 34 ei putoaisi holkista,
on siind lukkorengas 37.

Kun tangonmuotoinen osa 34 liikkuu ensimmdisen osan
32 holkissa 33 teleskooppimaisesti ja puristusjousi 35
pyrkii pit&m#d&n kytkytankoa 31 sen pidennetyssd tilassa, ot-
taa asetusvipu 24 ohjausldpdn 7 kddntdratansa viimeiselld
osalla mukaansa sisddnpdin, samalla kun ulospdin kddnnetty
asetusvipu 24 pitidi ohjausldppdd 7 sen ulospdin kddntyneessd
asennossa, kuten kuviosta 3 voidaan ndhda.

Ohjausldppdi 7 ohjataan saranoidun asetuspultin avulla
kansilevyn 4 kaarevassa pitkittdisreidssd 38.

Asetusvivut 24 voidaan kuviossa 8 ndkyvdlld tavalla
1liittd4 toisiinsa kytkytangolla 40, jota voidaan kdyttimel-
14 41 liikuttaa edestakaisin.

Jotta ohjauslevyt voitaisiin asettaa kdsin yhteisesti,
voidaan asetusvivut 24 liitt83 toisiinsa kytkyvivulla 42,
jonka yhteen pidh&n vaikuttaa vetojousi 43 ja jonka toinen
pd4d on liitetty kdsin kdytettdviddn vetovaijeriin 44.
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Kumpaakin asetusvipua 24 voidaan my&s sdadtdd erikseen
kuviossa 10 ndkyvdlld tavalla kdyttimien 45 ja 46 avulla.
Kdyttimet voivat kuviossa 11 esitetylld tavalla muodostua
painesylintereista.

Kuviossa 12 ndkyy jdrjestely, jossa asetusvivut 24
voidaan sddtdd ensimmdisen kdyttimen 48 avulla niiden vas-
takkaiselle etdisyydelle ja toisella kdyttimelld 49 niitd
voidaan sddtdd yhdessd samaan suuntaan.

Kuviossa 13 esitetddn sddtdlaite, joka toimii kéasivi-
pujen 51 ja 52 avulla ja jossa asetusvipujen 24 suhteellista
etdisyyttd toisiinsa voidaan sddtdd vivulla 571 sekd siirtdd

asetusvipuja 24 yhdessd samaan suuntaan vivulla 52.
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Patenttivaatimukset

1. Jakelulaite silppuria, mieluummin leikkuupuimu-
riin liitettdavdd silppuria (2) varten, jossa on yldkansile-
vy (4), jonka alla on oikeanpuoleinen ja vasemmanpuoleinen
ryhm8 kulmittain, mieluummin suorassa kulmassa t&hdn olevia
vierekkdin sijoitettuja ohjauslevyja (6), joiden silppurin
puoleiset pdat on kiinnitetty k#d8ntyvidsti akseleittensa
(10) ymp8ri ja jotka ldpdisevdt ndistd akseleista erilldin
ohjauspulteilla (11) kansilevyn (4) tai vaipan ohjausraot
(12) sekd toisen ohjauslevyihin liittyvistd asetuslistois-
ta (14), tunnettu siitd, ettd ohjauspultit (11) on
liitetty ohjauslevyihin (6) saranoidusti kiinteitten laake-
reiden (17,18,19) vdlityksellsd ja ohjauslevyjen (6) silppu-
rin (2) puoleiset pdidt on laakeroitu akseleilla (10) ole-
viin pitkittéisreikiin, ettd kunkin ryhm&n ohjausraot (12)
on porrastettu toisiinsa ndhden poikittaissuunnassa ja ovat
olennaisesti toisiinsa sekd akseleiden (10) kautta Kkulke-
vaan viivaan ndhden yhdensuuntaisia ja ettd kunkin ryhmén
asetuslistat (14) on sijoitettu tahan viivaan nahden ulos-
pdin kallistuneiksi siten, ettd ohjauspulttien (1) etaisyys
akseleihin (10) pienenee vastaten ohjausrakojen (12) por-
rastusta ulkoa sisddnpdin ohjauslevyltd (6) toiselle.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen jakelulaite,
tunnettu siitd, ettd ohjauspulttien (11) laakereita
(17) voidaan siirtd4 asetuslistojen (14) pitkittédisrei'isséa
(13) ja kiinnittd4 ne niihin.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen jakelulaite,
tunnettu siitd, ettd asetuslistoilla (14) olevat
pitkittdisreidt (13) on sijoitettu poikittaissuunnassa toi-
siinsa n8hden porrastettuina ja ovat olennaisesti yhden-
suuntaisia akseleiden (10) kautta kulkevan viivan kanssa,
joiden akseleiden ympdri ohjauslevyj8 (6) voidaan k3antii.

4. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 3 mukainen jakelu-
laite, tunnettu siitd, ettd kuhunkin asetuslistaan
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on saranoidusti liitetty asetusvipu (24), joka on erill#&#n
kiertopisteestdsn (25) nivelletty kansilevylli (4) olevaan
asetuslistaan (14).

5. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 4 mukainen jakelu-
laite, tunnettu siitd, ettd asetuslistan (14) kiin-
nittdmiseksi ohjauslevyn (6) haluttuun asentoon, voidaan
ohjauspultti vet#dd kiinni kansilevyn (4) ohjausrakoon (12)
mieluummin kdsivivulla varustetulla mutterilla.

6. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 5 mukainen jakelu-
laite, tunnet tu siit8, ettd vaippamaisen kansilevyn
(4) molemmat sivurajoituslevyt (5) on poistopuoleltaan 1lii-
tetty saranoidusti ohjausldppdsdn (7), joka on kaksiosaisel-
la kytkytangolla (31) liitetty saranoidusti asetusvivun
(24) asetuslistaan (14), etti kytkytangon (31) molemmat
osat on liitetty toisiinsa rajoitetun teleskooppimaisesti
liikkuviksi ja jousi (35) painaa niiti# niiden venytettyyn
asentoon ja ettd ohjausl8ppsd (7) asetusvipua (24) s#iddetts-
essd painuu ulospdin sen ulosp#in k#innettyyn asentoon ja
sdddettdessd sisddnpdin asetusvivun (24) k##ntymisradan
viimeiselld osalla sen j&lkeen kun kytkytanko (31) on tady-
sin venytetty, vedet8&n mukaan sis##npiin.

7. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 6 mukainen jakelu-
laite, t unnet tu siitd, ettd asetusvivut (24) on
samanaikaista vastakkalsta s3itd34 varten liitetty ainakin
vyhdells keskiselld asetusvivulla (51,52) toisiinsa saranoi-
tujen tankojen muodostamilla mekanismeilla.

8. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 6 mukainen jakelu-
laite, tunnettu siitid, etti servokdytdt (41, 45, 48,
49) on varustettu moottoreilla tai painesylinteriyksik®illa
asetusvipujen (24) samanaikaista, saman- tai erisuuntaista
tai epdsymmetristid s#i#td4i varten.
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Patentkrav

1. F8rdelaranordning f&r en hack, foretrddesvis for
en hack (2) ansluten till en skdérdetrtska, med en Ovre
tickplat (4), under vilken #r anordnade en héger- och en
vénstergrupp av ledpldtar (6) bredvid varandra i vinkel,
féretriadesvis i rdt vinkel mot denna, vilka ledplatar i
sina mot hacken vanda &ndar &r vridbart fésta kring sina
axlar (10) och pad ett avstdnd frdn dessa axlar medelst
styrbultar (11) gdr genom styrslitsar (12) i tdckplaten (4)
eller h8ljet och den ena av de stdllister (14) som ansluter
sig till ledplatarna, k &nne teckna d darav, att
styrbultarna (11) &r ledat férbundna med ledplatarna (6)
genom fasta lager (17,18,19) och ledplatarna (6) &r i sina
mot hacken (2) vdnda 4ndar lagrade i avlanga hdl pa axlarna
(10), att styrslitsarna (12) f6r varje grupp dr forskjutna
i tviarriktningen gentemot varandra och &r vasentligen pa-
rallella med varandra och med den genom axlarna (10) dragna
linjen och att st#llisterna (14) fbr varje grupp 4r anord-
nade att luta utdt gentemot denna linje pa ett sadant satt
att avstandet mellan styrbultarna (1) och axlarna (10)
minskar och motsvarar styrslitsarnas (12) férskjutning ut-
ifradn indt fran ledpladt (6) till ledplat.

2. Férdelaranordning enligt patentkravet 1, k & n -
netecknad dirav, att styrbultarnas (11) lager (17)
kan f&rskjutas i avlanga hal (13) i stéllisterna (14) och
fdastas i dem.

3. Fdrdelaranordning enligt patentkravet 1 eller 2,
Kk annetecknad dirav, att de avlanga hdlen (13)
i stidllisterna (14) 4r anordnade férskjutna i tvdrriktning-
en gentemot varandra och #&r védsentligen parallella med den
genom axlarna (10) dragna linjen, kring vilka axlar ledpla-
tarna (6) kan svédngas.

4. F8rdelaranordning enligt ndgot av patentkraven 1
-3, kdannetecknad dirav, att med varje stdl-
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list 4r ledat f6rbunden en stdllspak (24), som pa ett av-
stdnd fradn sin ledpunkt (25) &r ledad pa& stdllisten (14)
vid t#ckplaten (4).

5. Férdelaranordning enligt ndgot av patentkraven 1
-4, k3d83nnetecknad didrav, att f6r fdstande av
stdllisten (14) i en stdllning 4nskad f6r ledplaten (6) kan
en styrbult dras fast i styrslitsen (12) i té&ckpldten (4)
fdretridesvis medelst en mutter férsedd med en handspak.

6. Fordelaranordning enligt nagot av patentkraven 1
-5 k&d4nnetecknad dirav, att den hdljeartade
tickplatens (4) bada begransningsplatar (5) i sidled pa ut-
gangssidan 4r ledat fdrbundna med en ledklaff (7), som ge-
nom en tvadelad kopplingsstdng (31) &r ledat f6rbunden med
stidllisten (14) f&r stdllspaken (24), att kopplingsstangens
(31) badda delar 4r fdrbundna med varandra begrédnsat teles-
kopartat fdrskjutbara och en fjdder (35) pressar dem i de-
ras uttidnjda ldge och att ledklaffen (7) vid inst&llning av
stidllspaken (24) pressas utat i dess utdt svdngda ldge och
vid instdllning indt dras med indt i den sista delen av
stdllspakens (24) svingningsbana efter att kopplingsstangen
(31) fullstdndigt uttédnjts.

7. F8rdelaranordning enligt ndgot av patentkraven 1
-6, k484nnetecknad darav, att stdllspakarna
(24) fOr samtidig motsatt instdllning &r f6rbundna med var-
andra medelst dtminstone en central stdllspak (51,52) genom
mekanismer bestdende av ledade sténger.

8. Férdelaranordning enligt ndgot av patentkraven 1
-6, kd&nnetecknad diarav, att servodrifter (41,
45,48,49) 4r fdrsedda med motorer eller tryckcylinderen-
heter for samtidig eller osymmetrisk inst8llning av st&ll-
spakarna (24) i samma eller olika riktning.
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