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DESCRIPCION
Médulo de contacto auxiliar, conjunto contactor y armario eléctrico

Campo técnico

Las realizaciones de la presente divulgacion se refieren a un modulo de contacto auxiliar, un conjunto contactor que
comprende el modulo de contacto auxiliar y un armario eléctrico que comprende el conjunto contactor.

Antecedentes

El documento EP 2 879 151 A1 divulga un dispositivo de proteccidn contra incendios para un dispositivo arrancador-
controlador de una instalacion eléctrica, que puede permitir proporcionar una mayor seguridad en caso de un brote
de fuego. No obstante, el documento EP 2 879 151 A1 no trata las condiciones de funcionamiento con polvo, ni de
cdmo mejorar el rendimiento de los contacto auxiliar en condiciones de funcionamiento con polvo.

El documento US 2011/169599 A1 divulga moédulos y dispositivos de desconexidon por conmutacion de fusibles con
mecanismo de disparo multifuncién, que pueden conectarse y desconectarse de forma cédmoda y segura. Sin em-
bargo, el documento US 2011/169599 A1 no aborda las condiciones de funcionamiento con polvo, ni trata cémo
mejorar el rendimiento de los contacto auxiliar en condiciones de funcionamiento con polvo.

Los contacto auxiliar suelen utilizarse para controlar el arranque y la parada de equipos eléctricos, por ejemplo.
Normalmente, los contacto auxiliar estan diseflados para ser utilizados principalmente para controlar el bucle y per-
tenecen a la aplicacion cargada, que representa alrededor del 80-90% de las aplicaciones de contacto auxiliar. La
"carga" es, por ejemplo, una carga inductiva de corriente alterna (AC-15), una carga inductiva de corriente continua
(DC-13), etc. Los contacto auxiliar en este tipo de aplicaciones con carga no son sensibles a la entrada y deposicion
de polvo.

Sin embargo, con el desarrollo de las tecnologias PLC y VSD, los contacto auxiliar se utilizan cada vez mas en apli-
caciones de corriente débil en la industria de la energia, por ejemplo, sistemas de corriente débil en edificios inteli-
gentes. Los disefios de corriente débil anteriores a la década de 1970 eran sélo disefios de telefonia y radiodifusion,
pero después de la década de 1980, se afiadieron al contenido del sistema de corriente débil otros tales como la
alarma de incendios y el control de enlaces, las antenas compartidas, la supervisidn de la seguridad, el control DDC
del aire acondicionado, etc. Se estd ampliando adicionalmente el contenido de disefio de corriente débil. Con el
desarrollo de la tecnologia PLC, que cada vez es mas utilizada, la fiabilidad de los contacto auxiliar se ha hecho mas
y mas importante en un entorno de corriente débil, especialmente en condiciones industriales severas.

Por lo tanto, es deseable desarrollar un mddulo de contacto auxiliar mejorado que pueda seguir teniendo un rendi-
miento fiable en condiciones de funcionamiento polvorientas.

Sumario

Con el fin de superar o al menos aliviar parcialmente los problemas que se han mencionado mas arriba, se propone
la presente divulgacion. La presente invencion se expone en las reivindicaciones que se acompafan.

De acuerdo con el primer aspecto, la presente divulgacién da a conocer un médulo de contacto auxiliar, que com-
prende: una carcasa; un contacto estatico fijado en la carcasa, el contacto estatico comprende un contacto estatico;
un contacto mévil, que comprende un contacto mdvil, el contacto mévil estd montado en el soporte de contacto mo-
vil, en el que el soporte de contacto mévil esta dispuesto de forma mdvil en la carcasa para moverse entre una posi-
cidén cerrada y una posicion abierta, en el que, el contacto mdvil y el contacto estatico estan conectados eléctrica-
mente en la posicidn cerrada, y el contacto mévil y el contacto estatico estan desconectados en la posicién abierta;
en el que el médulo de contacto auxiliar comprende ademas una pared de particion aislante eléctricamente que se
extiende a través de superficies opuestas de la carcasa y define una cavidad cerrada junto con una porcion de las
superficies opuestas de la carcasa, en el que el contacto estatico se extiende dentro de la cavidad de modo que el
contacto estatico esta dispuesto en la cavidad, y el contacto mévil y el soporte de contacto movil estan dispuestos en
la cavidad, y en el que la pared de particion (18) esta formada integralmente con una (11) de las superficies opues-
tas, y esta conectada a la otra (12) de las superficies opuestas por medio de soldadura ultrasénica. Mediante el uso
de la pared de particidon para acomodar el espacio de trabajo del contacto auxiliar en la cavidad de aislamiento, se
puede evitar completamente que el polvo invada el espacio de trabajo, y se mejora la fiabilidad del médulo.

La pared de particidén esta formada integralmente con una de las superficies opuestas, y esta conectada a la otra de
las superficies opuestas por medio de soldadura ultrasénica. Por medio de la soldadura ultrasonica, se puede garan-
tizar mejor la integridad de la cavidad de aislamiento e impedir ain mas la entrada de polvo en la cavidad.

Preferiblemente, el médulo de contacto auxiliar comprende al menos un grupo de contactos méviles y de contactos
estaticos, en el que cada grupo de contactos moviles y de contactos estaticos controla el cierre y la apertura de un
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circuito, y los contactos estaticos de cada grupo estan separados a lo largo de una direccion de movimiento del so-
porte de contacto mévil, y los contactos méviles de cada grupo estan dispuestos en el mismo soporte de contacto
movil.

Preferiblemente, el modulo de contacto auxiliar comprende dos o mas grupos de contactos moviles y de contactos
estaticos, el modulo de contacto auxiliar comprende ademas una pared de particidn de la cavidad, que divide la
cavidad en una pluralidad de subcavidades, con el fin de alojar cada grupo de contactos moviles y contactos estati-
€0s en subcavidades correspondientes, respectivamente. Por lo tanto, un médulo comprende una pluralidad de con-
tacto auxiliar, y cada contacto auxiliar tiene una subcavidad correspondiente, de modo que la interferencia entre los
contacto auxiliar se reduce al minimo, y la fiabilidad del modulo se mejora aun mas. Preferiblemente, el modulo de
contacto auxiliar comprende dos grupos de contactos moviles y de contactos estaticos, en el que un primer grupo de
contactos moviles y contactos estaticos controla el cierre y la apertura de un circuito, y un segundo grupo de contac-
tos moéviles y contactos estaticos controla el cierre y la apertura de otro circuito, en el que los contactos estaticos de
cada grupo estan separados a lo largo de la direccion de movimiento del soporte de contacto movil, y los contactos
moviles de cada grupo estan dispuestos en el mismo soporte de contacto movil. Preferiblemente, la pared de parti-
cién comprende una primera pared de particidén, una segunda pared de particion, una tercera pared de particion y
una cuarta pared de particién, en las que la primera pared de particion esta dispuesta por encima de los contactos
estaticos del primer grupo, la segunda pared de particion y la tercera pared de particion estan dispuestas entre los
contactos estaticos del primer grupo y los contactos estaticos del segundo grupo, y la cuarta pared de particidn esta
dispuesta por debajo de los contactos estaticos del segundo grupo. Preferiblemente, el médulo de contacto auxiliar
comprende ademas una pared de particiéon de la cavidad, la cavidad es dividida en una primera cavidad y una se-
gunda cavidad por la pared de particidn de cavidad, en el que, el primer grupo de contactos moviles y contactos
estaticos se colocan en la primera cavidad, y el segundo grupo de contactos moéviles y contactos estaticos se colo-
can en la segunda cavidad, y el soporte de contacto médvil pasa a través de la pared de particion de la cavidad y
mantiene contacto con ella, de modo que la pared de particion de la cavidad separa la primera cavidad y la segunda
cavidad.

Preferiblemente, el mddulo de contacto auxiliar comprende ademas un encaje por salto elastico, y un extremo del
soporte de contacto mévil comprende una estructura de encaje por salto elastico, y el encaje por salto elastico puede
ser encajado a presion con la estructura de encaje por salto elastico del soporte de contacto mévil con el fin de man-
tener el soporte de contacto movil en la posicion de instalacion, y el encaje por salto elastico puede ser liberado
después de ser montado para permitir el movimiento del soporte de contacto movil. De este modo, se consigue una
instalacion sencilla sin necesidad de resorte de retorno.

Preferiblemente, una parte inferior de una superficie frontal del médulo de contacto auxiliar esta provista de al menos
dos posiciones de encaje por salto elastico, una parte media de la superficie frontal del médulo de contacto auxiliar
esta provista de al menos una estructura de posicionamiento, y una parte superior de la superficie frontal del médulo
de contacto auxiliar esta provista de al menos dos posiciones de encaje por salto elastico. Una estructura de este
tipo puede utilizarse para acoplarse con la estructura correspondiente de otro mddulo para montar el modulo de
contacto auxiliar en el otro modulo. Preferiblemente, la posicidon de encaje por salto elastico comprende una muesca
y una protuberancia dispuesta en la muesca, la estructura de posicionamiento comprende un orificio de posiciona-
miento y la posicion de encaje por salto elastico comprende una muesca y una protuberancia en la muesca. De este
modo, el mdédulo de contacto auxiliar puede montarse de forma sencilla y fiable con otros médulos.

Preferiblemente, una posicidon correspondiente en la superficie trasera del médulo de contacto auxiliar esta provista
de un miembro de ajuste a presion en forma de L que sobresale de la superficie trasera y se utiliza para acoplarse
con la posicion de encaje por salto elastico, un poste de posicionamiento utilizado para acoplarse con el orificio de
posicionamiento, y un encaje utilizado para acoplarse con la posicion de encaje. De este modo, una pluralidad de
médulos de contacto auxiliar pueden montarse juntos de forma fiable en secuencia para formar un conjunto de mé-
dulos de contacto auxiliar. Preferiblemente, la parte superior del médulo de contacto auxiliar comprende un boton de
desblogqueo montado en la parte superior de la carcasa por un elemento elastico, y el encaje esta formado integral-
mente con el boton de desbloqueo, y presionando el botdn de desbloqueo hacia abajo contra la fuerza elastica pue-
de empujar el encaje a la posicién de desbloqueo. Por lo tanto, cuando el médulo de contacto auxiliar debe ser reti-
rado del moédulo contactor, el modulo de contacto auxiliar puede ser facilmente retirado del médulo contactor presio-
nando el botén y a continuacion abriéndolo.

En el segundo aspecto, se proporciona un conjunto de contactor que comprende un contactor y un médulo de con-
tacto auxiliar como se ha descrito en cualquiera de los parrafos anteriores, montado en el contactor.

En el tercer aspecto, se proporciona un armario eléctrico que comprende al menos un médulo de contacto auxiliar
descrito en cualquiera de los parrafos anteriores.

Breve descripcién de los dibujos

Con el fin de explicar con mayor claridad las soluciones técnicas de las realizaciones de la presente divulgacion, en
la presente memoria descriptiva y a continuacion se presentan brevemente los dibujos que se deben usar en las
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la figura 1 muestra una vista en tres dimensiones de un mddulo de contacto auxiliar de acuerdo con una

realizacion de la presente divulgacion;

la figura 2 muestra una vista en despiece ordenado de un mdédulo de contacto auxiliar de acuerdo con una

realizacion de la presente divulgacion;

la figura 3 muestra una vista esquematica en seccidn transversal de un modulo de contacto auxiliar de

realizaciones. Se debe entender que los siguientes dibujos sé6lo muestran determinadas realizaciones de la presente
divulgacion y, por lo tanto, no se deben considerar una limitacién del alcance de la proteccion.

acuerdo con una realizacion de la presente divulgacion;

la figura 4 muestra una vista esquematica de una cavidad de aislamiento de un moédulo de contacto auxiliar

de acuerdo con una realizacién de la presente divulgacion; y

la figura 5 muestra una vista posterior esquematica de modulo de contacto auxiliar de acuerdo con una rea-

lizacion de la presente divulgacion;

NUmeros de referencia

§10. ‘médulo de contacto auxiliar 32. éprimera cavidad
§11. §porcic')n principal de la carcasa 43. §pa|anca de control
12 Iacadecublerta ................................................ 44 ........ encaJeporsaltoelastlcoenformadeL .............

14 ebaje de encaje por salto elastico 46. éencaje

15 éorificio de posicionamiento 141. émuesca

16 éencaje 142. éprotuberancia

17 ébotén de desbloqueo 171. éelemento elastico

18 épared de particion 181. éprimera pared de particion

21 oportedecontactomovn ................................. 1 825egundapareddepart|C|on ......................................
22 eI 183tercerapareddepartlmon
23 egundocontactoestatlco ............................. : 84cuartapareddepart|C|on
24 émontaje elastico 185. équinta pared de particion

25 éprimer contacto mévil 221. éprimer contacto estatico

26 ;segundo contacto movil ‘231. ésegundo contacto estatico

Descripcién detallada

4

La figura 1 muestra una vista tridimensional de un mddulo de contacto auxiliar de acuerdo con una realizacion; la
figura 2 muestra una vista en despiece ordenado del moédulo de contacto auxiliar. EI médulo de contacto auxiliar 10
comprende de una carcasa. En esta realizacion, la carcasa se divide en una porcion de carcasa principal 11 y una
placa de cubierta 12. El moédulo de contacto auxiliar 10 tiene una forma plana. Es decir, considerando desde una
direccién de grosor, la carcasa comprende una placa de cubierta 12 que se extiende perpendicularmente a la direc-
cion de grosor, y la porcidn de carcasa principal 11 comprende una placa inferior que se extiende perpendicularmen-
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te a la direccion de grosor y una pared lateral que se erige alrededor de la periferia de la placa inferior. La placa de
cubierta 12, junto con la placa inferior y las paredes laterales de la porcidon de carcasa principal 11, forma una carca-
sa de cierre del mddulo de contacto auxiliar. La placa de cubierta 12 también esta provista de una ranura alargada
13 que permite que la muesca del soporte de contacto mévil 21 quede expuesta, y se utiliza para conectarse a una
palanca de control de otro mddulo para controlar el movimiento del soporte de contacto mévil 21.

Dos rebajes de encaje por salto elastico 14 estan provistos cerca de ambos extremos de la porcion inferior de la
placa de cubierta 12. El rebaje de encaje por salto elastico 14 comprende una muesca 141 formada en la placa de
cubierta 12 y una protuberancia 142 formada en la porcion inferior de la carcasa principal y situada en la muesca
141 en estado montado. Un miembro de ajuste a presion en forma de L 44 esta formado en una posicién correspon-
diente en la porcién trasera de la carcasa principal 11 (es decir, la porcion trasera de la placa inferior), como se
muestra en la figura 5. La pieza de encaje por salto elastico 14 construida de este modo puede acoplarse con el
miembro de encaje por salto elastico 44 en forma de L del otro modulo, el miembro de encaje por salto elastico 44 se
extiende dentro de la muesca en un angulo de modo que la forma de L pasa por encima de la protuberancia 142,y a
continuacién el miembro de encaje por salto elastico vuelve a su posicion normal, de modo que el miembro de enca-
je por salto elastico 44 en forma de L rota hacia atras y engancha la protuberancia 142. De este modo, se puede
garantizar que el miembro de encaje por salto elastico 44 no pueda desplazarse hacia el exterior en el estado de
encaje por salto elastico. Para sacar el miembro de encaje por salto elastico 44, el otro modulo y la carcasa del mo-
dulo de contacto auxiliar deben separarse de la parte superior un cierto angulo antes de poder retirarse de la porcién
de encaje por salto elastico oblicuamente (un proceso opuesto al proceso de encaje por salto elastico). Dos orificios
de posicionamiento 15 a la izquierda y a la derecha se proporcionan en el centro de la placa de cubierta 12, y los
postes de posicionamiento 45 estan formados en las posiciones correspondientes en la porcion trasera de la carcasa
principal 11.Por lo tanto, los orificios de posicionamiento pueden acoplarse con los postes de posicionamiento 45 de
la carcasa de otro modulo durante el montaje para desempefar una funcién de posicionamiento. En la parte superior
de la placa de cubierta 12 hay dos partes de encaje por salto elastico 16. La parte de encaje por salto elastico 16
comprende una muesca y una protuberancia en la muesca. En una posicion correspondiente de la porcion trasera
de la carcasa principal 11 se forma un encaje de presion 46 que sobresale de la porcion trasera de la carcasa princi-
pal 11. De este modo, el encaje por salto elastico 46 de la carcasa de otro mddulo puede ser insertado en la muesca
y desplazarse bajo la accion de la protuberancia, y a continuacion ser encajado y bloqueado en su lugar. El encaje
por salto elastico 46 esta formado integralmente con un botdn de desbloqueo 17. La parte superior de la carcasa
comprende un botdn de desbloqueo 17 montado en la parte superior de la carcasa a través de un elemento elastico
171. Presionando el boton de desbloqueo 17 hacia abajo contra la fuerza elastica se puede empujar el encaje 46 a
la posicién de desbloqueo.

De acuerdo con una realizacién, el modulo de contacto auxiliar 10 comprende dos grupos de conjuntos de contactos,
comprendiendo cada grupo de los cuales dos contactos estaticos y dos contactos moviles. Los dos contactos estati-
cos estan conectados al circuito externo respectivamente y comprenden contactos estaticos, los dos contactos movi-
les comprenden contactos moéviles correspondientes, que se utilizan para conectar (cerrar) o desconectar los dos
contactos estaticos. Por lo tanto, cada grupo de conjuntos de contactos puede controlar el cierre y la apertura de un
circuito. En otras palabras, el médulo de contacto auxiliar 10 comprende dos contacto auxiliar, que son dos contac-
tos NO en la realizacién que se muestra en la figura 3. Sin embargo, esto no es necesario, dependiendo de las dife-
rentes disposiciones, puede comprender dos contactos NO, dos contactos NC, o un contacto NA y un contacto NC.

En esta realizacién, como se muestra en la figura 2, el primer contacto auxiliar comprende dos primeros contactos
estaticos 22 y dos primeros contactos moéviles 25. El primer contacto estatico 22 esta montado en la carcasa, y el
primer contacto mdvil 25 esta montado en el soporte de contacto movil 21 para moverse junto con el soporte de
contacto movil 21. Se puede ver en la figura 3 que los dos primeros contactos estaticos estan dispuestos simétrica-
mente con respecto a la linea de centros del mddulo, y los dos primeros contactos moéviles tienen la misma disposi-
cién. Cada uno de los primeros contactos estaticos comprende un primer contacto estatico 221. Cada uno de los
primeros contactos mdviles 25 comprende un contacto mévil. El segundo contacto auxiliar comprende dos segundos
contactos estaticos 23 y dos segundos contactos méviles 26. El segundo contacto estatico 23 esta montado en la
carcasa, y el segundo contacto movil 26 esta montado en el soporte de contacto movil 21 para moverse junto con el
soporte de contacto mévil 21. Se puede ver en la figura 3 que los dos segundos contactos estaticos estan dispuestos
simétricamente con respecto a la linea de centros del médulo, y los dos segundos contactos moviles tienen la misma
disposicion. En la realizacion ilustrada, los contactos estaticos primero y segundo 22, 23 también se fijan en su posi-
cidn mediante un conjunto de resortes 24.

El soporte de contacto movil 21 estd montado de forma deslizante en la carcasa. Visto desde la perspectiva mostra-
da en las figuras, el soporte de contacto mdvil 21 puede deslizarse hacia arriba y hacia abajo en la carcasa. En la
posicion mostrada en la figura 3, el contacto de cada contacto movil esta separado del contacto del contacto estati-
co, por lo que los dos contacto auxiliar estan en estado desconectado. Cuando el soporte del contacto movil 21 se
desliza hacia arriba, el contacto moévil se mueve hacia arriba con él hasta que los contactos mdviles de los contactos
moviles primero y segundo 25, 26 se aplican a los contactos estaticos primero y segundo 221, 231, y ambos contac-
to auxiliar entran en el estado cerrado.

La figura 3 muestra una vista en seccion transversal de un moédulo de contacto auxiliar de acuerdo con una realiza-
cion de la presente divulgacion. Como se muestra en las figuras. 2, 3 y 4, en la porcién de la carcasa principal 11
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hay una pluralidad de paredes de particién 18. Para evitar que el polvo interfiera en el dispositivo, las paredes de
particion 18 y la placa inferior y la placa de cubierta 12 de la carcasa encierran juntas una cavidad de particion con el
fin de separar las porciones de trabajo de los dos contacto auxiliar del exterior y evitar la intrusién de polvo. La pared
de particidn 18 esta formada por material aislante. De acuerdo con la invencion, la pared de particién 18 esta forma-
da integralmente con la porcion principal de la carcasa 11. La pared de particion 18 se extiende por todo el grosor
del mddulo de contacto auxiliar desde la placa inferior de la porcion principal de la carcasa 11 y se aplica en obtura-
cion a la placa de cubierta 12. De acuerdo con la invencién, la pared de particiéon 18 esta soldada por ultrasonidos a
la placa de cubierta 12. Como se muestra en la figura 4, la pared de particion consta de cinco partes. La primera
pared divisoria 181 esta situada por encima de los dos segundos contactos estaticos 23. La primera pared de parti-
cion 181 se extiende de forma que se aproxima o entra en contacto con la superficie superior de los contactos esta-
ticos 23. La segunda pared de particion 182 y la tercera pared de particion 183 estan formadas respectivamente
entre el primer contacto estatico 22 y el segundo contacto estatico 23 en el lado izquierdo y entre el primer contacto
estatico 22 y el segundo contacto estatico 23 en el lado derecho. La segunda pared de particién 182 y la tercera
pared de particion 183 se extienden respectivamente para acercarse o entrar en contacto con la superficie superior
del primer contacto estatico 22 y la superficie inferior del segundo contacto estatico 23. La cuarta pared de particion
184 esta situada debajo de los dos primeros contactos estaticos 22. La cuarta pared de particidn 184 se extiende de
manera que se aproxima o entra en contacto ajustadamente con la superficie inferior de los primeros contactos esta-
ticos 22. La cuarta pared de particion 184 también se extiende hasta la posicion por debajo del soporte de contacto
mévil 21 para encerrar todo el soporte de contacto mévil 21 en la cavidad.

De esta manera, la primera, segunda, tercera y cuarta paredes de particion 181, 182, 183, 184 juntas definen una
cavidad de aislamiento. El primer contacto estatico 221 y el segundo contacto estatico 231 estan situados en la cavi-
dad. El primer contacto movil 25, el segundo contacto movil 26 y el soporte de contactos moviles 21 estan situados
en la cavidad. Un hueco entre la primera pared de particion 181 y la segunda pared de particion 182 y un hueco
entre la primera pared de particién 181 y la tercera pared de particion 183 permiten introducir los segundos contac-
tos estaticos 23 en la cavidad. Un hueco entre la cuarta pared de particién 184 y la segunda pared de particién 182y
un hueco entre la cuarto pared de particidon 184 y la tercer pared de particion 183 permiten introducir los primeros
contactos estaticos 22 en la cavidad. De este modo, el espacio de trabajo del mdédulo esta separado del exterior, por
lo que el polvo no puede entrar en el espacio, lo que mejora en gran medida la fiabilidad del médulo.

Ademas, una quinta pared de particion 185 se extiende desde el centro de las paredes de particion segunda y terce-
ra 182, 183 hacia la cavidad, que se extiende hacia el interior hasta que hace tope contra una pared lateral del so-
porte de contacto mévil 21. De esta manera, la quinta pared de particion185 divide la cavidad en una primera cavi-
dad 32 y una segunda cavidad 31. La primera cavidad 32 y la segunda cavidad 31 se utilizan para el primer conjunto
de contacto y el segundo conjunto de contacto, respectivamente. De esta manera, los espacios de trabajo de los dos
conjuntos de contactos estan separados para garantizar aun mas la seguridad del médulo.

La descripcion anterior describe que la pared de particion estd cerca o en contacto con el contacto estatico corres-
pondiente, lo que significa que las paredes de particion superior e inferior emparedan el contacto estatico, y basica-
mente no hay espacio entre la pared de particidn y el contacto estatico para proporcionar un trayecto para el polvo.
Esta proximidad o contacto puede ser completamente hermética o estanca a los liquidos, o puede no ser hermética,
e incluso dejar un estrecho espacio, siempre que pueda impedir que la mayor parte del polvo entre en la cavidad.
Las palabras "cerrado", "aislado" y "separado” utilizadas en el texto también se refieren a una estructura que puede
evitar que la mayor parte del polvo entre en la cavidad mediante la aproximacion, el contacto y el apoyo estructural,
en lugar del sellado, o indica que la estructura debe alcanzar un determinado nivel de sellado.

En la realizacion ilustrada, los contactos estaticos primero y segundo 22, 23 también estan fijados en posiciéon por un
conjunto de resorte 24. Pero no es necesario, y el primer y segundo contactos estaticos 22, 23 también pueden
fijarse en su lugar por medio de tornillos.

En esta realizacion, el mddulo de contacto auxiliar se puede montar con el médulo de contacto auxiliar de la misma
estructura, es decir, la estructura de la superficie exterior de la placa de cubierta 12 puede montarse con la estructu-
ra de la superficie exterior de la placa inferior. Sin embargo, esto no es necesario, el mddulo de contacto auxiliar
también puede montarse con otros médulos, como otros contactores, modulos de enclavamiento, etc., siempre que
tengan mecanismos de acoplamiento similares.

El alcance de la presente divulgacion no esta limitado por las realizaciones que se han descrito mas arriba, sino por
las reivindicaciones que se acompafan.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

1.

ES 2967113 T3

REIVINDICACIONES
Un modulo de contacto auxiliar (10), que comprende:
una carcasa (11, 12);

un contacto estatico (22, 23) fijado en la carcasa, comprendiendo el contacto estatico (22, 23) un contacto
estatico (221, 231) ;

un contacto movil (25, 26) que comprende un contacto mévil, estando montado el contacto mévil en un so-
porte de contacto mévil (21), en el que el soporte de contacto movil (21) esta dispuesto de forma moévil en la
carcasa (11, 12) para moverse entre una posicion cerrada y una posicion abierta, en el que el contacto mo-
vil (25, 26) y el contacto estatico (22, 23) estan conectados eléctricamente en la posicidon cerrada, y el con-
tacto movil (25, 26) y el contacto estatico (22, 23) estan desconectados en la posicion abierta;

en el que el mdédulo de contacto auxiliar (10) comprende ademas una pared de particion (18) aislante eléc-
tricamente que se extiende a través de superficies opuestas de la carcasa y define una cavidad cerrada
(31, 32) junto con una porcion de las superficies opuestas de la carcasa, en el que el contacto estatico se
extiende dentro de la cavidad de modo que el contacto estatico (22, 23) esta dispuesto en la cavidad, y el
contacto movil (25, 26) y el soporte de contacto movil (21) estan dispuestos en la cavidad, y que se carac-
teriza por que la pared de particion (18) esta formada integralmente con una (11) de las superficies opues-
tas, y esta conectada a la otra (12) de las superficies opuestas por medio de soldadura por ultrasonidos.

El médulo de contacto auxiliar de acuerdo con la reivindicacion 1, que se caracteriza por que el mddulo de
contacto auxiliar comprende al menos un grupo de contactos méviles y contactos estaticos (25, 22,26, 23) en el
que cada grupo de contactos moviles y los contactos estaticos (22, 23) controlan el cierre y la apertura de un
circuito y los contactos estaticos de cada grupo estan separados a lo largo de una direccion de movimiento del
soporte de contacto mévil (21) y los contactos moviles de cada grupo estan provistos del mismo soporte de con-
tactos mévil (21).

El mddulo de contacto auxiliar de acuerdo con la reivindicacion 2, que se caracteriza por que el mddulo de
contacto auxiliar comprende dos 0 mas grupos de contactos mdviles y contactos estaticos (25, 22;26, 23), el
modulo de contacto auxiliar comprende ademas una pared de particion de la cavidad (185), que divide la cavi-
dad en una pluralidad de subcavidades (31, 23), con el fin de alojar cada grupo de contactos méviles y contac-
tos estaticos en la subcavidad correspondiente.

El médulo de contacto auxiliar de acuerdo con la reivindicacion 2, que se caracteriza por que el mddulo de
contacto auxiliar comprende dos grupos de contactos moéviles y contactos estaticos (25, 22,26, 23), en el que un
primer grupo de contactos mdviles y contactos estaticos (25, 22) controla el cierre y la apertura de un circuito, y
un segundo grupo de contactos mdviles y contactos estaticos (26, 23) controla el cierre y la apertura de otro cir-
cuito.

El mddulo de contacto auxiliar de acuerdo con la reivindicaciéon 4, que se caracteriza por que las paredes de
particion (18) comprenden una primera pared de particion (181), una segunda pared de particion (182), una ter-
cera pared de particion (183), y una cuarta pared de particion (184), en el que la primera pared de particion
(181) esta dispuesta por encima de los contactos estaticos (23) del primer grupo, la segunda pared de particion
(182) y la tercera pared de particion (183) estan dispuestas entre los contactos estaticos (23) del primer grupo y
los contactos estaticos (22) del segundo grupo, y la cuarta pared de particion (184) esta dispuesta por debajo de
los contactos estaticos (22) del segundo grupo.

El médulo de contacto auxiliar de acuerdo con la reivindicacion 4, que se caracteriza por que el mddulo de
contacto auxiliar comprende ademas una pared de particion de cavidad (185), y la cavidad esta dividida en una
primera cavidad (32) y una segunda cavidad (31) por |la pared de particion de cavidad (185), en la que el primer
grupo de contactos mdviles y contactos estaticos (25, 22) esta posicionado en la primera cavidad (32) y el se-
gundo grupo de contactos moviles y contactos estaticos (26, 23) esta posicionado en la segunda cavidad (31), y
el soporte de contacto moévil (21) pasa a través de la pared de particion de la cavidad (185) y mantiene contacto
con la pared de particion de la cavidad (185), de manera que la pared de particion de la cavidad (185) separa la
primera cavidad (32) y la segunda cavidad (31).

El médulo de contacto auxiliar de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6, que se caracteriza
por que el mddulo de contacto auxiliar comprende ademas un encaje por salto elastico, y un extremo del sopor-
te de contacto mévil (21) comprende una estructura de ajuste por salto elastico, el encaje por salto elastico pue-
de ajustarse a presion con la estructura de ajuste por salto elastico del soporte de contacto mévil para mantener
el soporte de contacto movil en una posicién de montaje, y el encaje por salto elastico puede liberarse después
de ser montado para permitir el movimiento del soporte de contacto mévil.

El médulo de contacto auxiliar de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6, que se caracteriza
por que una porcién inferior de una superficie frontal del médulo de contacto auxiliar esta provista de al menos
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dos posiciones de encaje por salto elastico (14), una porcién media de la superficie frontal del médulo de con-
tacto auxiliar esta provista de al menos una estructura de posicionamiento (15), y una parte superior de la super-
ficie frontal del mddulo de contacto auxiliar esta provista de al menos dos posiciones de encaje por salto elastico
(16).

El modulo de contacto auxiliar de acuerdo con la reivindicacion 8, que se caracteriza por que la posicidon de
encaje por salto elastico (14) comprende una muesca (141) y una protuberancia (142) proporcionada en la
muesca (141), la estructura de posicionamiento (15) comprende un orificio de posicionamiento (15), y la posi-
cidn de encaje por salto elastico (16) comprende una muesca y una protuberancia proporcionada en la muesca.

El modulo de contacto auxiliar de acuerdo con la reivindicacion 9, que se caracteriza por que una superficie
trasera del médulo de contacto auxiliar esta provista de un miembro de ajuste por salto elastico en forma de L
(44) que sobresale de la superficie trasera en una posicidon correspondiente para acoplarse con la posicidén de
ajuste por salto elastico (14), un poste de posicionamiento (45) utilizado para acoplarse con el orificio de posi-
cionamiento (15), y un encaje por salto elastico (46) utilizado para acoplarse con la posicion de encaje por salto
elastico (16).

El médulo de contacto auxiliar de acuerdo con la reivindicacion 10, que se caracteriza por que la parte supe-
rior del modulo de contacto auxiliar comprende un botén de desbloqueo (17) montado en la parte superior de la
carcasa a través de un elemento elastico (171), y el encaje por salto elastico (46) esta formado integralmente
con el boton de desbloqueo (17), y el encaje por salto elastico puede ser empujado a la posicion de desbloqueo
presionando el boton de desbloqueo hacia abajo para vencer una fuerza elastica.

Un conjunto contactor, que se caracteriza por que el conjunto contactor comprende un contactor y al menos
un moédulo de contacto auxiliar (10) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 a 11 montado en el con-
tactor.

Un armario eléctrico, que se caracteriza por que el armario eléctrico comprende al menos un modulo de con-
tacto auxiliar (10) de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 11.
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