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(54) Zariadenie pre uchopovanie obdi#nikevjch skupin réznych rozmerov,
najmé tehal

by 2

Zariadenie podla rieSenia umoZiiuje uchy-

tdvanie rozne velkych obdlZnikovych skti-

pin tehdl a ich vkladanie do foriem pri vy-
robe keramickych stavebnych dielcov.

Zariadenie pozostdva zo zédkladného rému,

v ktorom st posuvne uloZené dva prie¢niky,

na ktorych ma Sikmyjch fapoch sid otoéne u-

s p; AP . . N
loZené telesad s pruZnymi Selustami. Osi &a- o
pov s odklonené od vodorovnej polohy © N[ TR
ostry uhol @ a s pruZnou €elustou zovieraji N

tupy uhol g tak, Ze 3 — « > 90°. Na obidvech
prie¢nikoch st nad telssami napnuté na
kladkdch dvojice retazi, ktoré cez odtlané ®
kolieska natdfaji telesd s Selustami a skra-
cujd ¢innd diZku sastavy &elusti. Pohyb re-
tazi je z hrladela uloZeného na zdkladnom
rame cez klzdtka a retazové prevody. Syn-
chronizdcia posuvu prie€nikov je ozubengmi
hrebefimi a synchronizatnymi hriadelmi.

Zariadenie je moZné pouZit tieZ v inych
pripadoch vkladania hranolovitych telies
alebo ich skupin do foriem s r6éznymi roz-
merami.
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Vynélez sa tyka zariadenia pre uchopova-
nie obdlZnikovych skupin réznych rozmerov
tehdl alebo inych pravouhlych tvaroviek.
Uchopent skupinu moZno zariadenim podla
vynélezu vkladat do foriem roznych rozme-
rov pri vyrobe najmé keramickych staveb-
n{ych dielcov.

Doteraz zname zariadenia pre uchopova-
nie tehdl u manipuldtorov v tehliarskej vy-
robe sd kondtruované s posuvnymi alebo
vykyvnymi Selustami, medzi ktoré sa zovie-
ra obdiZnikova skupina tehél. Za predpokla-
du dostatotného pracovného zdvihu zovie-
rania Gelusti moZno uchytavat obdlZnikové
skupiny tehédl réznych rozmerov, aviak v
smere kolmom na zdvih zovierania pri u-
chopani men3ej skupiny tehal ostdvaji po
bokoch presahujice &asti &elusti, pretoZe
rozmer &eluste je dimenzovany na max. roz-
mery skupiny teh4l.

Ak potrebujeme skupinu tehél vkladat na
dno do formy, napr. pri vyrobe keramickych
stavebnych dielcov, je potrebné skracovat
dlzku &elusti podla velkosti (vntitorného
rozmeru) formy. PretoZe v keramickej pre-
fabrikdcii sa rozmery foriem a tym aj roz-
mery skupin tehdl &asto menia, nie je z
praktického hladiska moZné prispdsobovat
uchopovacie zariadenie rozmeru skupiny
vymenou rozne dlhych &elusti.

SpoAsob rieSenia tohto problému zasunutim
presahujicich ¢asti &elusti pri nédraze na
okraj formy nie je vZdy vyhovujtce, pretoZe
zasunutd &ast €elusti sa o formu opiera a
pri pojazde manipuldtora i pri uvoliiovani
zovierania &elusti modZe ddjst z tohto dovo-
du k posunu formy, ktord je obvykle na po-
jazdnej podloZke, alebo k jej naruSeniu, a-
lebo k narudeniu inej formy a jej obsahu,
ktord je umiestnend v bezprostrednej bliz-
kosti.

Vyssie uvedené nedostatky st odstranené
zariadenim podla vyndlezu, ktorého podsta-
tou je zékladny ram, v kKtorom si posuvne
uloZené dva posuvné prietniky, na ktorych
na $ikmych &apoch st oto¥ne uloZené tele-
sé s pruZnymi elustami.

Osi %apov st odklonené:od vodorovnej po-
lohy o ostr§ uhol ¢ a s pruZnou telustou
zovieraji tupy uhol g tak, Ze §—oa> 90°.
Nad telesami je na obidvoch posuvngch
prie¢nikoch na nosnych konzolach na klad-
kéach napnutéd dvojica retazi, ktord je v Cas-
ti svojho obvodu prepojend doSti¢kami, pri-
Zom oto¥ne uloZené telesa zasahuji do prie-
storu medzi retazami odtlanymi kolieska-
mi.

Na zékladnom rdme je tieZ uloZeny hria-
del, vo svojej &innej Zasti Stvorcového drdz-
kovaného alebo iného nekruhového prierezu,
pritom posuvne prechéddza klzatkami, ktoré
sti ototne uloZené a axidlne zachytené v lo-
¥isku pevne spojenom s posuvnymi priecnik-
mi. Hriadelom sd otdfané klzétka od mich
retazovym prevodom dvojice retazi. Na o-
krajovyich miestach obidvoch posuvnych
prietnikov si upevnené jednym svojim kon-
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com ozubené hrebene zaberajice ozubenim
do pastorkov spojenych synchronizagnym
hriadelom.

Vythodou zariadenia podla vynélezu je
mo¥nost uchytdvat rozne velké skupiny te-
h4l a vkladat ich do foriem bez toho, aby
Sirka sastav &elusti presahujtca $irku u-
chytdvanej skupiny brénila uloZeniu skupi-
ny na dno formy, prifom nastavenie Sirky
sa vykondva z jedného miesta siiCasne na
oboch protilahlych sidstavdch Celusti.

Na pripojenych vykresoch je znézorneny
priklad konstruk&éného spracovania zariade-
nia, na obr. 1 zndzorneny rez A—A, na ob-
rdzku 2 je pbdorys uchopovacieho zariade-
nia, na obr. 3 je jeho rez C—C a na obr. 4
rez B—B.

Z&kladny rém 1 tvori priamodiaru drédhu
pre dva posuvné prie&niky 2 vedené v drdhe
pojazdnymi kladkami 30 a hnané priamo-
&larymi motormi 26. Synchronizécia pohybu
pohyblivfch prienikov sa vykondva &tyrmi
ozubenymi hrebefimi 22, jednym koncom u-
pevnenymi na posuvnom prie¢niku 2 a ozu-
benim pritl48anym kladkami 25 zaberajici-
mi do pastorkov 23 navzdjom viazangych
najmenej jednym synchronizovanym hria-
delom 24, uloZenom v loZiskdch 32. Na zné-
zornenom prevedeni s dva synchronizatné
hriadele a dva pary navzdjom zaberajicich
pastorkov 23, pretoZe bola volend hornd
poloha v3etkych 3tyroch ozubenych hrebe-
Hov z ddvodu snahy zniZit celkovi vySku
uchopovacieho mechanizmu.

Na posuvanych prie¢nikoch 2 st v rovno-
mernych vzdialenostiach rozmiestnené Ca-
py 6 odklonené od vodorovnej roviny o 10°
na ktorych sd ototne upevnené telesd 5 s
gelustami 3 z pruzného materidlu, napriklad
7z pésov z pruZinovej ocele. Celust 3 je od-
klonena od zvislice o 5° aby sa eliminovala
pru¥né deformécia pri zataZeni Zeluste 3
pri uchopeni. Otofenie deluste 3 okolo £apu
6 je obmedzené dorazmi na telese 5 tak, Ze
delust 3 moZe byt v polohe zvislej — pracov-
nej alebo pribliZne vodorovnej — nepracov-
nej.

Odklonenie apu 6 a &elusti 3 o uvedené
uhly je déleZité, aby bolo moZné vyklopenie
gelust! 3 do vodorovnej polohy otoenim
okolo tapu B ako je to zndzornené na ob-
réazku 3. PridrZiavanie &eluste 3 v pracovnej
polohe zabezpetuje zemskd gravitacla a
pruZina 29, v nepracovnej polohe pritlainé
do¥tidky 10 a &iastotne i pruZina 29. KaZdé
teleso 5 &eluste 3 je dalej pevne spojené s
dr¥iakom s odtladnym kolieskom 7. Nad te-
lesami 5 &elusti 3 je systém mechanizmu
pootédania &elusti 3, pozostdvajici z nosnej
konzoly 11, vedenia retazi 9 dvojice hnacich
kladiek 13 pevne prepojenych kratkym hria-
delom s hnanym retazovym kolieskom, dvo-
jice vratnych kladiek 12 a dvojice retazi 8,
ktoré st na Casti svojej dlZzky zodpovedaji-
cej dlzke ovlddanej Casti systému Celust],
spojené pritlagnymi doStitkami 10, z kto-
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rych prvd mé zaoblend predni thranu tak,
Ze pri posuve retazi :lakom na odtladné ko-
liesko 7 pootoZi teleso 5 o 90° a ostatné pri-
tlatné dodticky 18 tato polohu udrZuja.

Pri opafnom mposuve retazi 8 sa uvolni
odtlatné koliesko 7 a Celuste 3 tym vlastnou
vdhou klesnt opdt do pracovnej polohy.
PretoZe pootaanie elusti 3, t. j. skracova-
nie systému ¢elusti 3 musi byt na oboch po-
hyblivych prie¢nikoch rovnakeé, dosahuje sa
to spolotnym ovlddanim, resp. privodom
kritiaceho momentu na klzny hriadel 17 u-
loZeny v okrajovom loZisku 18 na pomocnom
prieniku 4 a v stredovom loZisku 20 na
centrdlnom priedniku 28 zdkladniho ramu
1. Klzny hriadel 17 je rozdeleny na dve &as-
ti a spojeny dvojitym hriadelovym kibom
21, aby boli eliminované odchylky, vzniknu-
té nepresnostami vyroby a rozdielnym opo-
trebovanim retazi retazového prevodu 14.

Klzny hriadel 17 ma vo svojej funkénej
Casti Stvorcovy dréZkovany alebo iny ne-
kruhovy prierez umoZiiujici prenos kritia-
ceho momentu na ototné klzatko 15, ktoré
je oltofne uloZené a axidlne zachytené v lo-
Zisku 16 pevne spojenom s posuvnym pried-
nikom 2 a opatrené ozubenym vencom pre
retazovy prevod 14 ma hnacie kladky 13 me-
chanizmu pootdtania Selusti 3.

B

Pohon klzného hriadela 17, ktory je na
nasom priklade rugény, moze byt i motoric-
ky. Podobne pohon zvierania, ktoré je v na-
Som priklade priamo@iarymi motormi 28,
mdZe byt i ind, napr. elekiromotorom cez
prekizovaciu spojku s nastavitelnym prena-
Sanym momentom na synchronizaény hria-
del, ktory by sa v tomto pripade stal i hna-
cim hriadelom a cez ozubené hrebene by
stahoval deluste k sebe.

Cely uchopovaci mechanizmus je upevne-
ny k vyloZniku, ramenu alebo inému pohyb-
livému nosnému prvku prirubou 27 na cent-
ralnom prieéniku 28. Po mastaveni Sirky
ststavy &elusti 3 podla manipulovanej sku-
piny tehdl 31 vyklopenim zvy$enych &elusti
3, ktoré ostali v pracovnej polohe, moZno
tato uloZit do vndtorného priestoru formy
33, resp. ju vo forme uchopit a vybrat.

Uchopovacie zariadenie podla vynélezu
je urleny pre uchytdvanie roézne velkych
skupin obdlZnikového tvaru, uloZenych z
tehdl a pre ich vkladanie do foriem pri vy-
robe celokeramickych jednovrstvych staveb-
nych dielcov, kde sa tvarovky vkladajd v
blokoch bez medzier. Jeho pouZitie je moZné
tieZ v inych pripadoch vkladania hranolo-
vityich telies alebo ich skupin do foriem.

PREDMET VYNALEZU

1. Zariadenie pre uchopovanie obdiZniko-
vych skupin réznych rozmerov, najmé tehal
vyznacené tym, Ze pozostdva zo zakladného
ramu (1), v ktorom st posuvae uloZené dva
posuvné prie¢niky (2), na ktorjch na &ik-
mych Capoch (6) sd otofne uloZené telesa
(5) s pruZnymi Selustami (3).

2. Zariadenie podla bodu 1 vyznatené
tym, Ze os dapu (6) je odklonend od vodo-
rovnej polohy o ostry uhol &« a s pruZnou
Celustou (3) zoviera tupy uhol g tak, Ze
B — o > 90°.

3. Zariadenie podla bodu 1 vyznadené
tym, Ze na obidvoch pohyblivych prie¢ni-
koch (2) je nad telesami (5) na nosnej kon-
zole (11) medzi dvojicou hnacich kladiek
(13) a dvojicou vratnych kladiek (12) na-
bnuta idvojica retazi (8), ktord je v &asti
svojej dlzky prepojenad doSti¢kami (10), pri-
com oto¢ne uloZené telesa (5) st opatrené
odtlaénymi kolieskami (7) zasahujtcimi do
priestoru medzi dvojicou retazi (8).

4. Zariadenie podla bodu 1 vyznadené
tym, Ze hriadel (17) ma v Sinnej dasti tvor-
covy, drazkovany alebo iny nekruhovy prie-
rez, je uloZeny v loZiskach (18) na pomoc-
nych prie¢nikoch (4) a v loZiskdch (20) na
zdkladnom rdme (1), priGom posuvne pre-
chadza klzdtkami (15), ktoré su ototne ulo-
Zené a axidlne zachytené v loZisku (16)
pevne spojenom s posuvnymi prie¢nikmi (2)
a sucasne klzdtka (15) st retazovym pre-
vodom (14) ototne spojené s dvojicou hna-
cich kladiek (13).

5. Zariadenie podla bodu 1 vyznacené
tym, Ze na dvoch okrajovych miestach obi-
dvoch pohyblivych prietnikov (2) sd upev-
nené jednym svojim koncom ozubené hre-
bene (22), zaberajice ozubenim do pastor-
kov (23) spojenych najmenej jednym syn-
chronizaénym hriadelom (24) uloZenym v
loZiskdch (32).
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