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Urzadzenie do zwijania taSmy dziurkowanej
przesuwajacej sie ze zmienng predkoscia

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do zwijania tasmy dziurkowanej zwlaszcza przesuwajjcej sie ze
- zmienng predkoscia.

Znane urzadzenia, do zwijania tasmy dziurkowanej zmagazynowanej w koszu po odczytamu jej zawartosci
informacyjnej przez szybki czytnik, maja silnik elektryczny o statej ilosci obrot6w na minute, ktdry jest sprzezo-
ny ze szpula nawijajaca tasme dziurkowang przez przektadni¢ redukcyjna, przy czym silnik ten jest uruchamiany
i zatrzymywany za pomocg re¢cznego wytacznika, a szybko$é nawijania tasmy roénie nieliniowo w miarg zwigk-
szania si¢ ilosci tasmy na szpuli. Urzadzenie to uruchamia si¢ po napetnieniu kosza ta§mg.

Celem wynalazku jest opracowanie urzadzenia sprz¢zonego mechanicznie i elektrycznie z szybkim czytni-
kiem ta$my dziurkowanej, ktére pozwolitoby na zwijanie tasmy bezposrednio po odczycie eliminujac magazyn
ta$my w postaci kosza, a zagadnieniem technicznym wymagajacym rozwiazania jest opracowanie uktadu sterowa-
nia silnikiem napedzajacym szpule z nawijana tasma.

Urzadzenie do zwijania taSmy wedtug wynalazku, przesuwajacej si¢ ze zmienng predkoscia jest zaopatrzone
wsilnik elektryczny, potaczony przez przektadni¢ zgbata ze szpulg taSmy oraz w magazyn ta§my w postaci
trzech rolek, z ktérych dwie s3 zamocowane na state a trzecia — wahliwie na dZwigni z naciggiem spreZzynowym
i charakteryzuje si¢ tym, ze ma dwa czujniki, przy czym pierwszy z nich w postaci najkorzystniej pradnicy
tachometrycznej jest potaczony wspétosiowo — nieroztacznie z wykonawczym silnikiem elektryczgym, a drugi
‘w postaci korzystnie selsyna jest potgczony dociskowo za pomocy rolki do taimy dziurkowanej nawijanej na
szpuli. Oba te czujniki sy podigczone elektrycznie z uktadem sterujacym, ktéry jest potgczony jednoczesnie
z trzema regulatorami statopradowymi potgczonymi z zasilaczem bezposrednio i przez uktad sterujacy, a takze v
z uktadem przetgczajacym, przy czym regulatory te sg potaczone alternatywnie z wykonawczym silnikiem elek-
trycznym przez ukiad przetaczajgcy, na ktdérego czwartym wejéciu wiaczony jest réwniez elektryczny ukiad -
hamowania, potgczony takie z zasilaczem. Ponadto urzgdzenie do zwijania tasmy dziurkowanej cechuje si¢ tym,
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ze wymuszajacy sygnat startu i stopu przyktadany jest jednoczesnie do czytnika tasmy dziurkowanej i do uktadu
sterujgcego dzigki temu, Ze wejscia obu tych uktadéw sg potaczone razem i sa podtaczone do wyjscia wejsciowe-
go generatora sygnatdw start-stopowych. o

Urzadzenie wedlug wynalazku umozliwia natychmiastowe zwijanie tasmy po jej odczytaniu, przez co
zabezpiecza tasme¢ przed zniszczeniem, ktéremu dotychczas podlegata w koszu przez zaginanie i skrgcanie. Dzig-
ki temu tasma nadaje si¢ do wielokrotnego uzytku.

Przedmiot wynalazku zostanie blizej wyjasniony na przyktadzie jego wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia schemat urzadzenia, a na fig. 2 przytoczono przebiegi pradu sterujacego w poszczegélnych
momentach czasu.

Na rysunku fig. 1 uktad rolek 6 wraz z dZwignig i sprezyng stanowi magazyn tas§my, ktéry jest wigczony
pomigedzy czytnik 7 tasmy perforowanej i szpul¢ 4 nape¢dzana silnikiem elektrycznym 2 przez przekiadnie 3.
Zsilnikiem 2 jest sprzeZona pradnica tachometryczna 1, natomiast.drugi czujnik 15 w postaci selsyna jest
sprzgzony przez rolke z tasmg dziurkowana nawijana na szpuli 4. Pozostate elementy uktadu stanowig elektrycz-
ny zestaw sterujacy. Zestaw ten sktada si¢ z uktadu sterujacego 8 wykonareggo w postaci komparatora, do -
ktérego sa podiaczone: wyjscie generatora zadajacego impulséw start-stopowych, wyjscie czujnika selsynowego
15 i wyjécie pradnicy tachometrycznej 1, przy czym uktad ten jest zasilany z zasilacza 13.

Natomlast wy]scfa uktadu sterujacego 8 sa podtaczone do uktadu przetaczajacego 9 i do trzech ‘potaczo-
nych. wzajemme réwnolegle i wiaczanych alternatywnie regulatoréw statopradowych 10, 11 i 12, ktdre sg zasila-
ne z zasilacza 13°i pizez uktad przetaczajacy 9 sa wlaczane: pierwszy 10, drugi 11 lub trzeci 12 do uktadu
sterujacego 8 wykonawczego silnika elektrycznego 2. Do uktadu przetaczajacego 9 réwnolegle z regulatorami
wtaczony jest réwniez elektryczny uktad hamowania 14. ;

Urzadzenie wedtug wynalazku pracuje w sposéb nastgpujacy. Po wiaczeniu napigcia zasilajacego, uktad
napedowy, sktadajacy si¢ z silnika elektrycznego 2 i przektadni 3, powoduje wstepny naciag taémy na szpuli 4,
dzigki wlaczeniu regulatora 10, przez ktory ptynie prad I, na fig. 2, w zwiazku z czym magazyn tasmy 6 jest
prawie pusty izdolny do przyjecia nadmiaru szybko wysuwajacej si¢ tasmy z czytnika 7. Sygnat elektryczny
»start” uruchamiajacy czytnik 7 powoduje jednoczesnie uruchomienie uktadu napgdowego poprzez uktad stero-
wania 8, wtym czasie réznica dtugosci tasmy wyplywajacej z czytnika 7 i nawijanej na szpule 4 wchodzi do
magazynu tasmy 6.

Silnik 2 w tym okresie zasilany jest pradem rozruchowym IR na fig. 2 utrzymywanym na statym poziomie
regulatorem statopragdowym 11. Silnik 2 po osiggnigciu obrotéw znamionowych zostaje przetaczony na zasilanie
pradem o mniejszej wartosci I, dzigki wtaczeniu regulatora 12, wystarczajacej jednak do napedzania szpuli 4,
przy réwnomiernym wyptywie tasmy z czytnika 7, przy czym w tym stanie magazyn ta$my 6 jest zapelnionye
spowodowane to jest odpowiednio dobranym momentem silnika 2. '

Po przyjsciu sygnatu ,;stop” uklad przelaczajacy 9 zatacza elektryczny uktad hamowania 14 i do czasu
osiggnigcia przez silnik 2 zadanych obrotéw n, plynie przez silnik prad hamowania, przy czym czas hamowania
winien by¢ dostatecznie krétki, a magazyn taSmy 6 dostatecznie pojemny, aby nie nastapilo zerwanie tasmy.
Nast¢pnie uktad napgdowy przetgczony zostaje na pracg z naciagiem wstepnym I, na fig. 2. Regulator statoprg-

.dowy 10 zapewnia staty zadany moment naciggu ta§my przy unieruchomionym silniku 2, a regulatory 11, 12
speiniajg ten sam warunek w okresie rozruchu i pracy ciagtej, przy czym momenty napgdowe szpuli 4 nie mogq

’ przekraqzaé‘ QOpus?czalnych okreslonych wytrzymatoscig tasmy dziurkowanej. Ze wzgledu na zmiane momentu

* bezwtadnosci szpuli‘ 4 oraz momentu napgdowego potrzebnego do zapewnienia odpowiedniego naciggu wstgpne-

..go taémy w funkcji ilosci nawinigtej tasmy na szpuli 4, uktad sterujacy 8 koryguje warto$é pradu naciggu wstep-

nego I,, pradu rozruchu IR, oraz pradu pracy ciagtej Ip. Elementem korygujacym te zmiany jest czujnik 15

mierzacy ilo$¢ nawinigtej na szpuli 4 tasmy.

Urzadzenie wedtug wynalazku nadaje si¢ réwniez do zwijania innego typu tasmy szybko poruszajacej si¢ ze

~ zmienng predkoscia i z duzymi przyspieszeniami,

. Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do zwijania tamy dziurkowanej przesuwajace;j si¢ ze zmienna predkoscig zaopatrzone w sil-
nik elektryczny, potaczony przez przekladnig zgbats ze szpulg ta$my, oraz zaopatrzone w pomocniczy magazyn
taSmy w postaci trzech rolek, z ktérych dwie s3 zamocowane na state, natomiast trzecia jest przesuwana nacig-
giem sprezynowym, znamienne tym, ze ma dwa czujniki (1 i15), zktérych pierwszy (1) w postaci
najkorzystniej pradnicy tachometrycznej jest potaczony wspStosiowo i nieroziacznie z wykonawczym silnikiem
elektrycznym (2), a drugi (15) w postaci najkorzystniej selsyna jest potaczony dociskowo za pomoca rolki do
tasmy dzmrkowanej nawijanej na szpuli (4), przy czym oba te czujniki (1 i15) sa potaczone elektrycznie
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z uktadem sterujgcym (8), ktdry jest potaczony réwnolegle z trzema regulatorami statopradowymi (10, 11i 12)
i z uktadem przetaczajacym (9), jednoczesnie regulatory te (10, 11 i 12) sa potgczone z jednej strony do zasila-
cza (13) przez uktad sterujacy (8) i z drugiej strony, do zasilacza (13) bezposrednio, a ich wyjscia sa podtaczone
alternatywnie do wyjsciowego silnika wykonawczego (2) przez uktad przetaczajacy (9), a ponadto silnik ten (2)
jest rtéwniez potaczony z zasilaczem (13) przez elektryczny uktad hamowania (14) i przez uktad przeiqczajqcy
(9), majacy takze bezposrednie potaczenie z uktadem sterujacym (8).

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne ty m, ze wejscie uktadu sterujacego (8) i wejscie czytnika
tasmy dziurkowanej (7) sa potacZone razem do wyjscia zadajacego generatora sygnatéw start—stop.
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