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(57)摘要

本实用新型公开一种海上吊笼自动化清洗

装置，其特征在于：所述的清洗装置由船体部分

和清洗部分两部分组成，所述船体部分包括船体

（1），船体（1）上设置有尾部推进器（2），船体（1）

上还设置有一对对称分布的卷扬机构（3），卷扬

机构（3）的两个输出轴（4）上均缠绕有绳索（5），

与卷扬机构（3）相配的设置有一对沿着船体（1）

的宽度方向分布的滑槽（6），所述滑槽（6）内滑动

连接有滑环（7），所述输出轴（4）上的绳索（5）活

动穿接在与其对应的滑环（7）中，且绳索（5）的底

端与清洗部分相连，所述船体（1）的底面上还设

置有水下摄像头（8）。
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1.一种海上吊笼自动化清洗装置，其特征在于：所述的清洗装置由船体部分和清洗部

分两部分组成，

所述船体部分包括船体（1），船体（1）上设置有尾部推进器（2），船体（1）上还设置有一

对对称分布的卷扬机构（3），卷扬机构（3）的两个输出轴（4）上均缠绕有绳索（5），与卷扬机

构（3）相配的设置有一对沿着船体（1）的宽度方向分布的滑槽（6），所述滑槽（6）内滑动连接

有滑环（7），所述输出轴（4）上的绳索（5）活动穿接在与其对应的滑环（7）中，且绳索（5）的底

端与清洗部分相连，所述船体（1）的底面上还设置有水下摄像头（8），

所述清洗部分则由结构相同且对称分布的左半部分和右半部分两部分组成，所述左半

部分包括半环形的喷水壳体（9），所述喷水壳体（9）通过管路与潜水泵（10）的出水口相连

通，而潜水泵（10）则固定设置在支撑架（11）上，所述支撑架（11）的两侧设置有折叠支腿

（12），所述喷水壳体（9）上设置有多个与其内腔相连通的喷水柱（13），所述喷水柱（13）的内

侧设置有喷水孔，所有喷水柱（13）的顶端共同连接有半环形支撑板（14），所述半环形支撑

板（14）的内侧设置有刷毛（15），同时在喷水壳体（9）和半环形支撑板（14）之间还设置有纵

向分布的导向条（16），所述导向条（16）的两端均设置有弧形的导向部（17），所述半环形支

撑板（14）的端面处还设置有电磁铁，同时半环形支撑板（14）的顶端面上设置有吊环（18），

所述绳索（5）连接在吊环（18）上，

所述船体（1）上设置有多个分别与多个滑环（7）一一对应的驱动缸（19），所述驱动缸

（19）的工作端与滑环（7）连接。
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一种海上吊笼自动化清洗装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及水产品的工业化养殖领域，特别是一种海上吊笼自动化清洗装

置。

背景技术

[0002] 贝类筏式养殖因具备管理方便、成本低、产量高、生长速度快等优势在我国实现了

较为广泛应用。贝类筏式养殖吊笼包括长圆筒形的网衣和设于网衣中的若干个等间隔排列

的隔板以及下缀重物，网衣通过鱼线与各个隔板边缘连接；养殖扇贝的时候，需要将扇贝苗

分别放到各个橡胶隔板上，然后，将网衣的开口缝合，使每个隔层中分别有一定数量的扇贝

苗，贝苗在海中长大之后，需要将扇贝养殖吊笼从海里打捞上来，将其中的扇贝取出；养殖

过程中，吊笼长时间浸泡在水体中，会导致其上丝状藻类等附着物迅速繁生，这些生物附着

在网上，堵塞网眼，与贝类争夺饵料，致使贝类缺氧死亡。且附着物会增加吊笼重量，影响浮

筏的抗风浪性。若不及时清洗，在收获时，打捞上来的扇贝养殖吊笼上会吸附很多其他贝类

和藻类，这些贝壳、藻类与扇贝养殖吊笼的粘连非常密集和结实，人工很难将贝壳和藻类与

扇贝养殖笼分离；传统吊笼清洗通常先将打捞上来的吊笼堆叠发酵，再用水冲洗，然后等晒

干后碾压再拍打或者用机器将这些附着物碾碎，这种清洗方式方式存在间隔时间长，影响

扇贝生长、步骤多、耗时久、人工成本高、细菌滋生、气味难闻、污染严重清除效果差的缺点。

另外还有一种网刮法防止附着物的附着，套在吊笼上的网刮可以利用潮汐产生的波浪实现

在吊笼上的上下移动，避免了污浊物的附着。这种防治方法存在清洗效果不理想，受环境影

响较大、不确定因素多、智能化程度低的劣势。

[0003] 因此现在需要一种能够解决上述问题的方法或装置。

实用新型内容

[0004] 本实用新型是为了解决现有技术所存在的上述不足，提出一种结构简单，设计巧

妙，布局合理，且智能化程度高、清洗效果好、省事省力、节约成本的海上吊笼自动化清洗装

置。

[0005] 本实用新型的技术解决方案是：一种海上吊笼自动化清洗装置，其特征在于：所述

的清洗装置由船体部分和清洗部分两部分组成，

[0006] 所述船体部分包括船体1，船体1上设置有尾部推进器2，船体1上还设置有一对对

称分布的卷扬机构3，卷扬机构3的两个输出轴4上均缠绕有绳索5，与卷扬机构3相配的设置

有一对沿着船体1的宽度方向分布的滑槽6，所述滑槽6内滑动连接有滑环7，所述输出轴4上

的绳索5活动穿接在与其对应的滑环7中，且绳索5的底端与清洗部分相连，所述船体1的底

面上还设置有水下摄像头8，

[0007] 所述清洗部分则由结构相同且对称分布的左半部分和右半部分两部分组成，所述

左半部分包括半环形的喷水壳体9，所述喷水壳体9通过管路与潜水泵10的出水口相连通，

而潜水泵10则固定设置在支撑架11上，所述支撑架11的两侧设置有折叠支腿12，所述喷水
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壳体9上设置有多个与其内腔相连通的喷水柱13，所述喷水柱13的内侧设置有喷水孔，所有

喷水柱13的顶端共同连接有半环形支撑板14，所述半环形支撑板14的内侧设置有刷毛15，

同时在喷水壳体9和半环形支撑板14之间还设置有纵向分布的导向条16，所述导向条16的

两端均设置有弧形的导向部17，所述半环形支撑板14的端面处还设置有电磁铁，同时半环

形支撑板14的顶端面上设置有吊环18，所述绳索5连接在吊环18上，

[0008] 所述船体1上设置有多个分别与多个滑环7一一对应的驱动缸19，所述驱动缸19的

工作端与滑环7连接。

[0009] 本实用新型同现有技术相比，具有如下优点：

[0010] 本种结构形式的贝类浮筏养殖吊笼清洗装置，其设计新颖独特，操作简捷。它针对

于市场现有的清洗技术存在的弊端，设计出更符合养殖户需求、省时高效的新型吊笼清洗

装置，它可以避免传统养殖过程中繁琐的倒笼工序，实现海上的原位清洗，也减少了倒笼过

程所带来的苗种死亡。降低了贝类养殖的生产成本。在浮台内部设有可以调节清洗环升降

的卷绳机，清洗环与吊笼形成同心圆，实现吊笼的全方位、高效率清洗。它采用高压水与毛

刷相结合的清洗方式，可以更加高效地去除多种种类的附着物。同时也避免了一些区域使

用专业潜水员水下携带设备清洗吊笼所带来的风险。自主识别技术使得装置更加智能化，

可实现全自动化的清洗，大大提升工作效率。综上所述，此种贝类浮筏养殖吊笼清洗装置具

备多种优点，非常适合于在本领域内中推广应用，市场前景十分广阔。

附图说明

[0011] 图1是本实用新型实施例的立体结构示意图。

[0012] 图2是本实用新型实施例的主视图。

[0013] 图3是本实用新型实施例中船体部分的俯视图。

[0014] 图4是本实用新型实施例中滑环部分的结构示意图。

[0015] 图5是本实用新型实施例的工作状态示意图。

具体实施方式

[0016] 下面将结合附图说明本实用新型的具体实施方式。如图1至图5所示：一种海上吊

笼自动化清洗装置，由船体部分和清洗部分两部分组成，

[0017] 所述船体部分包括船体1，船体1上设置有尾部推进器2，船体1上还设置有一对对

称分布的卷扬机构3，卷扬机构3的两个输出轴4上均缠绕有绳索5，与卷扬机构3相配的设置

有一对沿着船体1的宽度方向分布的滑槽6，所述滑槽6内滑动连接有滑环7，所述输出轴4上

的绳索5活动穿接在与其对应的滑环7中，且绳索5的底端与清洗部分相连，所述船体1的底

面上还设置有水下摄像头8，

[0018] 所述清洗部分则由结构相同且对称分布的左半部分和右半部分两部分组成，所述

左半部分包括半环形的喷水壳体9，所述喷水壳体9通过管路与潜水泵10的出水口相连通，

而潜水泵10则固定设置在支撑架11上，所述支撑架11的两侧设置有折叠支腿12，所述喷水

壳体9上设置有多个与其内腔相连通的喷水柱13，所述喷水柱13的内侧设置有喷水孔，所有

喷水柱13的顶端共同连接有半环形支撑板14，所述半环形支撑板14的内侧设置有刷毛15，

同时在喷水壳体9和半环形支撑板14之间还设置有纵向分布的导向条16，所述导向条16的
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两端均设置有弧形的导向部17，所述半环形支撑板14的端面处还设置有电磁铁，同时半环

形支撑板14的顶端面上设置有吊环18，所述绳索5连接在吊环18上，

[0019] 所述船体1上设置有多个分别与多个滑环7一一对应的驱动缸19，所述驱动缸19的

工作端与滑环7连接。

[0020] 上述所有的电执行机构都通过设置在船体1上的蓄电池供电。

[0021] 本实用新型实施例的海上吊笼自动化清洗装置的工作过程如下：工作人员利用遥

控装置向设置在船体1上的控制系统发出信号，控制系统控制电机工作，尾部推进器2驱动

船体1以及其下方连接的清洗部分在吊笼养殖的海域航行，航行过程中，船体1在悬挂有吊

笼20的网纲的上方行进，而水下摄像头8则会实时采集水下的画面，并将画面传送到本装置

的控制系统中，由控制系统中的图像识别系统对画面信息进行识别和判断，当图像识别系

统判断出船体1运动到目标吊笼的工作位置后，首先会向控制系统发出信号，控制系统控制

尾部推进器2停止工作，此时船体1下方的清洗部分会与悬挂在绳索下方的吊笼接触，在清

洗部分的作用下，船体1停留在当前位置；

[0022] 控制系统向控制电磁铁失电，电磁铁不再表现磁性，在绳索5的拉拽作用下，清洗

部分的左半部分和右半部分相互分离，由于左半部分和右半部分上均有呈半圆形设计的部

分，因此分离后的两部分会悬停在吊笼20的两侧，控制系统中的时间继电器计算出电磁铁

失电达到足够的时间后（足以让左半部分和右半部分贴合在吊笼20的两侧并基本保持静

止），控制系统控制驱动缸19工作，带动滑环7朝着船体1的中轴线方向运动，滑环7的运动会

带动绳索5向内侧运动，左半部分和右半部分相互靠近；同时控制系统控制电磁铁得电，电

磁铁表现磁性后，相互接近的左半部分和右半部分相互吸合并重新成为一体结构，此时清

洗部分套接在吊笼20的外侧，准备工作结束；

[0023] 然后控制系统会控制两个潜水泵10工作，潜水泵10将海水泵送到已经连接成完整

圆环状的喷水壳体9中，最终通过其上方的多个喷水柱13上的喷水孔喷出，水体喷射在吊笼

20的表面，以达到清洗吊笼20的目的；实际设计中，为了获得较好的清洗效果，可以将喷水

孔设置为多个，也可以将喷水孔倾斜设置，以保证射出的水流沿着圆柱形的吊笼20的切线

方向射出；

[0024] 在喷水清洗的同时，控制系统还会控制卷扬机构3工作，卷扬机构3上的输出轴4带

动绳索5拉拽着整个清洗部分沿着吊笼20的长度方向运动，吊笼20从上至下运动后再由下

至上回到初始位置，在此过程中半环形支撑板14内侧的刷毛15会对吊笼20的外表进行洗

刷，即完成了对目标吊笼20的清洗操作；

[0025] 清洗结束后，控制系统再次控制滑环7向外侧运动，同时电磁铁断电，左半部分和

右半部分再次分开，船体1向下一个吊笼20的方向运动，并在下一个吊笼20处重复上述操

作，实现下一个吊笼20的清洗操作；

[0026] 当一条网纲上的所有吊笼20全部清洗完成后，操作者可通过遥控装置控制船体1

航行至下一条网纲，并重复上述操作，直至所有网纲上的所有吊笼20全部清洗完成。

[0027] 非使用状态下，可以将清洗部分中的折叠支腿12打开，折叠支腿12可以防止清洗

部分发生倾倒。
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图2
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图3
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图4
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图5
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