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Wymalazek dotyczy gryzarki o takim
ustroju, ze dwie jej kolejne czesci znajduja
sie w zetknieciu i obracaja okolo wspdlnej
osi w tym samym kierunku, przyczem jedna
z tych czesci, dzwigajaca koto podziatowe,
otrzymuje naped od Zrédla sily, drugy za$,
dzwigajaca obrabiany klocek, uruchomia
cze$é pierwsza zapomoca odpowiedniej
pedni, z szybkoscia rézna od tamtej, Ta
réznica szybkoéci obrotowych zapobiega
zbieganiu si¢ przy kolejnych obrotach pozy-
cyj katowych kota napedowego i czesci dru-
giej obrabiarli.

Przy pracy frezarek do wyrobu két ze-
batych w wypadku, gdy pomienione czesci
stolu sa bezposrednio osadzone na sobie,
-pokazalo sig, ze w razie obrotu ich w kie-

runku tym samym (wskutek czego ruch
wzgledny stykajacych sie czesci jest drob-
ny), wszelkie usilowania przekazywania,
zapomoca tych stykajacych sie¢ powierzchni,
ci$niefi znaczniejszych wywotywaty tylko
nieregularny, zachodzacy skokami ruch o-
prawy obrabianego klocka. Skoki te powsta-
ja wskutek tego, ze wobec drobnego ruchu
wzglednego powierzchni stykowych niepo-
dobna zapewni¢ im poprawnego smarowa-
nia i wedlug wszelkiego prawidopodobien-
stwa tarcie znajduje si¢ na granicy, gdzie
powierzchnie metalowe $cieraja si¢ to bez-
posrednio, to przy udziale smaru,
Wynalazek zmierza do usuniecia powyz-
szych niedogodno$ci i polega ma tem, ze
cze$¢ wibrna, oprawa klocka, lezy bezpo-



érednio na nieruchomej powierzchni noénej.
Najpraktyczniej czesé te umiesci¢ w nieru-
chomej ramie, otaczajacej czg§¢ pierwotna
obrabiarki i pednie poérednia.

Gryzarka niniejsza sklada si¢ przeto z
obracajacej sie na osi pionowej czesci pier-
wiotnej, obejmujacej cze$¢ nieruchomej ra-
my, i czesci wibrnej, osadzonej wispolosio-
wo z czebcia pierwotny wewnatrz ramy i u-
ruchomianej zapomoca odpowiedniej ped-
ni z szybkogcia obrotows inna, aiz szybkosé
czeSci pierwszej, ‘

Rysunek przedstawia dwie formy wy-
konania gryzarki do két zebatych, Fig. 112
wyobrazaja obie czeéci maszyny w widoku
bocznym i zgéry, czesciowo w przekroju, a
fig. 3 i 4 —inng odmiang wykonania wyna-
lazku w mdokach podobnych,

W odm:i‘ﬁme wedtug fig, 1 i 2 plyta @,

wykonana najpraktyczniej w. postaci dzwi-
garu skrzynkoweégo, wyposazona jest w to-
zysko (stepke) b. Stét roboczy ¢, ktoéry na-
zywamy ponizej- czeScia wbérna, posiada
czop d, wpuszczony w  stepke b plyty a
Cze$é pierwotna stanowi pierscieni e, obra-
cajacy si¢ zapomoca odpowiednio uksztal-
towanej i osadzonej na ptycie a, wspétosio-
wo z czefcig witbrna tulei f. Cze$é e zwia-
zana jest z czeécia napedzang g pedni po-
dzialowej. Cze§¢ e zawarta jest w nie-
ruchomej ramie obraczkowej A, umo-
cowanej na powierzchni gérmej ptyty i za-
opatrzonej u gory w odpowiednia kryze j,
na ktérej podczas obrotu spoczywa po-
wierzchnia dolng cze$é witérna c,

Pednie pomiedzy cze$ciami pierwotng i
wtérna, ktéra ma wywolywaé pozadana
réznice ruchu obrotowego, mozna wykonag,
ap. w postaci trybu stozkowego I, zwiaza-
nego z trybem czolowym k, obracajacym
si¢ na czopie umocowanym w czesci e i za-
zebiajacym si¢ z nieruchomem kotem zeba-
tem m, osadzonem wspélosiowo z czeSciy
pierwotna, na tulei f. Kolo stozkowe [ zaze-
bia sie z podobnem kolem m na wale o, za-

opatrzonym w §limak p i obracajacym sie
w lozyskach q w cze$ci pierwotnej e. Sli-
mak p napedza $limacznice r, umocowana
na czeéci wiborney,

Pednia pracuje w sposéb nastepujacy.
Przy napedzie czeéci pierwotnej e, pednia
podzialowa obraca koto k, a wraz z niem
tryb stozkowy I, uruchomiajac $limak p za-
zebiajacy sie ze $limacznica r czesci wtér-
nej. Zesp6l jest obliczony w ten sposéb, ze
cze§¢ wtérna c¢ obraca si¢ w tym samym
kierunku, co cze§é pierwotna e, jednak z
inng szybkiocily, obrotowa,

Fig. 3 i 4 wyobrazaja zastosowanie mie-
ruchomej ramy i do maszyn, w ktérych cze-
§ci pierwotna i wtérna, jak réwniez i ped-
nia posrednia réznia si¢ od ustroju opisa-
nego powyzej tylko tem, ze koo czolowe m
spoczywa nie na nieruchomej tulei, lecz na
zaopatrzonym w wieniec zgbaty pierscieniu
s, napedzanym §limakiem u.

Podczas gdy w odmianie wedlug fig. 1 i
2 szybko$é ruchu cze§ci wtérnej ¢ wazgle-
dem czesci pierwotnej e wyznaczala szyb-
kosé, z jaka cze$é pierwotna obracala sie
okoto nieruchomego kola m, tutaj (fig. 3 i
4) stosunek pomiedzy szybkoéciami czesci
wtérnej ¢ i pierwotnej e mozna dalej je-
szcze regulowaé, gdyz pierécien s, dZwiga-
jacy koto czolowe m, otrzymuje nuch
wisteczny.

Cze§¢ mnapedzajaca pedni podzialowej
t. j. §limak r siedzi na wale w, osadzonym
ap. w tozyskach x ramy A i otrzymuje
ruch od walu napedzajacego przyrzad naci-
najacy zeby y, a wiec gryz §limakowy w
razie zastosowania tegoz.

W drugiej formie wykonania &limak n,
udzielajacy kotu m ruchu wstecznego, mo-
ze roéwniez uruchomiaé ten sam wal, ktéry
napedza cze$é r pedni podzialowej.

Opisana budowa posiada bardzo prak-
tyczne rozmieszozenie czeéci: rama h chro-
ni pgqu przekladniows od wibréw i brudu,

przyczem niezbedny dostep do poszczegél-



nych czeéci daja przewidziane w odpowied-
nich miejscach otwory.

Znane s3 juz wprawidzie ustroje gryza-
rek do wyrobu trybéw, w kitérych niedogod-
no$ciom plynacym z zbyt silnego tarcia po-
miedzy stolem roboczym a jego podstawa,
starano si¢ zapobiec w ten sposéb, ze stét
ten §lizgal si¢ bezposrednio na plycie pod-
stawowej maszyny, a czeéé pierwotna w
postaci waskiego pierécienia o wzebieniu
podwéjnem, zaopatrzonem w uzebienie
podzialowe, obraca sie okolo stolu robocze-
go. Ale i w takiej konstrukcji pednie po-
dzialowa nalezy przymocowywaé do stolu
roboczego, a jakkolwiek polozenie punktu
stycznosci ostatniego ogniwa zespolu kot
napedowych, laczacego czeé¢ pierwotna ze
stolem roboczym, przesuwa sie wzgledem
gryzu $limakowego, to jednak ogniwo to
zajmuje stale polozenie katowe wzgledem
stolu roboczego, jakowa niedogodno§é moz-
na usunaé przez przymocowanie pedni
zmiennej do stolu pierwotnego, jak to uczy-
niono w konstrukcji powyiszej.

/
Zastrzezenia patentowe,

1, Gryzarka do wyrobu kél zebatych o
dwu lezacych jeden za drugim i obracaja-
cych si¢ w tym samym kierunku okctlo
wspélnej osi, stotéw (e, c), z ktérych pod-
trzymujaca obrabiany klocek cze$¢ (c) o-
trzymuje ruch od drugiej czeci (e), zapo-
moca umocowanej na niej pedni przeklad-
niowej (k, I, u, o) z szybkoscia inna, zna-
mienna tem, ze cze§¢ (c), podirzymujaca
obrabiany klocek, spoczywa na powierzch-
niach nieruchomej ramy (h).

2, Odmiana gryzarki wedlug zastrz. 1,
znamienna tem, ze nieruchomy organ, pod-
trzymujacy czeéé stotu z obrabianym kloc-
kiem, wykonany jest w postaci ramy pier-
Scieniowej (h), obejmujacej druga oczes§é
(e) stolu z pednia posrednia (m, &k, [, n,
o, r) :

Ch. A. Parsoas.
Zastepca: M, Skrzypkowski,
rzecznik patentowy.



Do opisu patentowego Nr 5892.

Ark. I.

O

e

s

__::\\\\\\\\\\\\\\\\\\\:EL

.ﬁ.mﬁ i1



Do opisu patentowego Nr 5892,
Ark, 2.

=4

14,
SV,
]

<

LM’IIIA

177/ /74 1T

bruk L. Bégustawsklegd, Warszawa.




	PL5892B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


