Opublikowano dnia 19 marca 1959 r

BlBLIOTEK

Urzgdu Potent owego

POLSKIEJ RZECZYPOSPOLITEJ LUDOWE]
OPIS PATENTOWY

Nr 41833

Kl. 42 b, 12/01

Jozef Szarek-Lato .
Piastéw pod Warszaws, Polska

Czujnik mechaniczny
Patent trwa od dnia 10 grudnia 1957 r.

Przedmiotem wynalazku jest czujnik do do-
konywania pomiaréw, znajdujacy zastosowanie
przy mierzeniu wszelkiego rodzaju powierzchni
plaskich i krzywych, jak réwniez $rednic otwo-
ré6w, walcow, kol zebatych, frezéw, stozdkéw i
tym podobnych przedmiotéw. Czujnik wedlug
wynalazku pozwala na stwierdzenie 1 mierze-
nie zaglebien, nier6wnos$ci oraz krzywizn, a tak-
ze znieksztalcen osi kél zebatych i dlatego na-
daje sie w szczegdlnoéei do stousowénia przez ze-
garmistrzé6w. Czujnik wedlug wynalazku r6zni
sie od znanych tym, ze zamiast przekladni kol
zebatych posiada dwie dzwignie wahadlowe,
osadzone na dwoéch osiach obrotu, znajdujacych
sie¢ ma pionowej linii prostej w tym czujniku.
W:skutek zastosowania w tym czujniku mecha-
nizmu dzwigniowego zamiast przekladni kél ze-
batych, uzywanej w dotychczasowych
kach, pomiary dokonywane przy jego pomocy

czujni-

sg zawsze dokladne, gdyz zuzywanie sie 'os:i
dzwigni wahadlowych tego czujnika nie naste-

‘puje tak szybko, jak zuzywanie sie kot zebatych

w innych znanych czujnikach.

Ponadto czujnik wedlug wymalazku, dzieki
zastosowaniu pierécienia na jego korpusie, po-
zwala na dokonywanie pomiaréw w réznych
plaszezyznach i pod dowolnym katem, czego nie
daje sie osiggnaé za pomoca znanych czujnikéw.

Czujnik wedtug wynalazku jest uwidoczniony
na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia pio-
nowy przekréj czujnika, fig. 2 — widok ogélny
tegoz czujnika, fig. 3 — przekréj mechanizmu
napedowego czujnika, a fig. 4 — widok z boku
mechanizmu czujnika wedlug fig. 3.

Czujnik wedlug wynalazku posiada dzwignie
5 oraz ra-'.nié ruchome 2, polgczone ze soba

wahliwie ma osi, osadzonej w korpusie 3.




. .Gorny koniec ramienia 2 jest rozwidlony w

postaci widelek 4.

Z dzwignig 5 polgczona jest wskazéwka 8. Z
dolnym koficem diugiego ramienia wahh'wego 2
jest polaczone przegubowo za pomocg czopa 12
krétkie ramie wahliwe 1, zakonczone krazkiem
tocznym, za pomoca ktérego przesuwa sie czuj-
nikjem, po mierzonym przedmiocie. Ruch ramie-
nia wal
ktérego widetki 4 oddzialywajg ma dzwignie 5
i powodujg wychylenie wskazéwki 8 w prawo
lub w lewo, zaleznie od ustawienia diwigni 1.

W. korpusie 3 umocowana je\s't ponadto spre-
zynka 6, na skutek dzialania ktérei wskazéwka
8 powraca do polozema wascmwego

Na dalsza czesé kompvuwsu 3 nakreooma Jest tu-
leja 10, natomiast na jego gb6rng czes$é natozona
jest tuleja 7, zaopatrzona w gérnym swym kon-
cu w podziatke 13. Tuleje 10 i 7 stanowig zara-
zem korpus 3.

iwego 1 jest przekazywany ma ramie 2,

Zastrzezenia patentowe

1. Czujnik mechaniczny, znamienny tym, Ze po-
siada przekladnie, skladajacg sie z dzwigni
(5), z dtugiego ramienia wahliwego (2) i krét-
kiego ramienia wahliwego (1), przy czym
dzwignia (5) i ramie (2) sg polaczone ze sobg
wahliwie za pomocg osi (11), natomiast ramie
(1) jest polgczone przegubowo z ramieniem
(2) za pomocg czopa (12).

2. Czujnik mechaniczny wedlug zastrz. 1, zna-

" mienny tym, Zze gérny koniec diugiego ra-
‘mienia (2) posiada postaé widelek (4), réznej
dlugosci, ktére przenosza swo6j Ttuch na

gbérny koniec stanowi

dzwignie (5), ktorej
wskazowka (8).

3. Czujnik mechaniczny wedlug zastrz. 1 i 2,
zZnamienny tym, ze o§ (11) i czop (12) leza ma
linii prostej, ktéra pokrywa sie z osig czuj- °
nika. '

Jb6zef Szarek — Lato
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