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一种缆车设备

(57)摘要

本发明公开了一种缆车设备，包括支撑柱、

缆绳、两个传动组、运载装置，所述缆绳固定在支

撑柱上，所述传动组在缆绳上前后运动，所述两

个传动组与运载装置固定连接，所述传动组包括

外壳、螺旋状齿轮、伞形齿轮、若干个驱动轮、第

一电机、第二电机、第二齿轮、带位置编码减速电

机、控制模块、前后左右调节模块、支撑板，螺旋

状齿轮上安装有第二初始位置传感器，本发明成

本低，耗电低，节能环保，低速可运输货物或者乘

客，适用于难以修建马路或为保护环境不能修建

马路的区域，例如：跨河、跨山、山区悬崖等没有

马路敷设的地方，且本发明的缆车设备线路可以

布置无限远，能够更换轨道很多条线路连在一起

组成网状，因此适用范围广。

权利要求书2页  说明书4页  附图9页

CN 110901662 B

2020.10.30

CN
 1
10
90
16
62
 B



1.一种缆车设备，其特征在于，包括支撑柱、缆绳、两个传动组(5)、运载装置(4)，所述

缆绳固定在支撑柱上，所述传动组(5)在缆绳上前后运动，所述两个传动组(5)与运载装置

(4)固定连接，所述传动组(5)包括外壳、螺旋状齿轮(24)、伞形齿轮(23)、若干个驱动轮

(22)、第一电机(21)、第二电机(32)、第二齿轮(31)、带位置编码减速电机(15)、控制模块

(8)、前后左右调节模块、支撑板(71)，所述螺旋状齿轮(24)上安装有第二初始位置传感器

(248)，所述前后左右调节模块包括左右位置编码电机(41)、第三齿轮(42)、第四齿轮(43)、

连接板(48)、固定板(49)、第五齿轮(44)、第六齿轮(45)、前后调节位置编码减速电机(46)、

支架(50)、左右初始位置传感器(47)、前后初始位置传感器(40)，所述第一电机(21)与伞形

齿轮(23)传动连接，所述伞形齿轮(23)、若干个驱动轮(22)、第一电机(21)都安装在螺旋状

齿轮(24)上，所述若干个驱动轮(22)之间通过伞形齿轮(23)相连接，从而通过驱动轮(22)

带动螺旋状齿轮(24)向前或向后转动，所述螺旋状齿轮(24)安装在外壳内，所述第一电机

(21)与伞形齿轮(23)传动连接，所述伞形齿轮(23)与驱动轮(22)相啮合，所述第二电机

(32)与第二齿轮(31)传动连接，所述第二电机(32)与第二齿轮(31)都安装在支撑板(71)

上，所述第二齿轮(31)与螺旋状齿轮(24)相啮合，所述螺旋状齿轮(24)设有通孔(242)，所

述缆绳穿过通孔(242)，所述螺旋状齿轮(24)的首端和末端都设有第一开口(241)，所述外

壳上设有第二开口(17)、第一初始位置传感器(14)、远程传感器(13)、近程传感器(12)，所

述带位置编码减速电机(15)与外壳传动连接，所述第一初始位置传感器(14)、远程传感器

(13)、近程传感器(12)、第一电机(21)、第二电机(32)、带位置编码减速电机(15)、左右初始

位置传感器(47)、前后初始位置传感器(40)、左右位置编码电机(41)、前后调节位置编码减

速电机(46)、第二初始位置传感器(248)都与控制模块(8)电性连接，所述左右位置编码电

机(41)与第三齿轮(42)传动连接，所述第三齿轮(42)与第四齿轮(43)相啮合，所述第四齿

轮(43)的转轴通过穿过连接板(48)与固定板(49)转动连接，所述第五齿轮(44)固定在固定

板(49)上，所述第五齿轮(44)与第六齿轮(45)相啮合，所述前后调节位置编码减速电机

(46)与第六齿轮(45)转动连接，所述第五齿轮(44)、第六齿轮(45)安装在支架(50)上，所述

支架(50)与支撑板(71)固定连接，所述左右初始位置传感器(47)安装在第四齿轮(43)上，

所述前后初始位置传感器(40)安装在第六齿轮(45)上。

2.根据权利要求1所述一种缆车设备，其特征在于，还包括压紧轮(33)、半圆形支架

(34)、磁铁(72)、支撑座(73)，所述压紧轮(33)安装在支撑座(73)上，所述半圆形支架(34)

固定在支撑板(71)上，所述支撑座(73)具有磁性，所述磁铁(72)安装在半圆形支架(34)上，

所述磁铁(72)位于半圆形支架(34)与支撑座(73)之间，所述支撑座(73)与磁铁(72)磁性连

接，所述缆绳位于压紧轮(33)的上方。

3.根据权利要求1所述一种缆车设备，其特征在于，所述驱动轮(22)为五个，所述五个

驱动轮(22)排列呈螺旋状五边形。

4.根据权利要求1所述一种缆车设备，其特征在于，所述外壳包括前壳(111)、后壳

(122)，所述前壳(111)、后壳(122)上都设有第二开口(17)，所述近程传感器(12)安装在后

壳(122)上且位于第二开口(17)的两侧，所述远程传感器(13)位于前壳(111)上且位于第二

开口(17)的两侧。

5.根据权利要求1所述一种缆车设备，其特征在于，还包括遮雨伞(3)，所述遮雨伞(3)

安装在支撑柱上。
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6.根据权利要求5所述一种缆车设备，其特征在于，所述遮雨伞(3)位于缆绳的上方。

7.根据权利要求1所述一种缆车设备，其特征在于，所述支架(50)位于外壳的下方。

8.根据权利要求1所述一种缆车设备，其特征在于，还包括防尘橡胶带(112)，所述防尘

橡胶带(112)位于外壳的外侧。

9.根据权利要求1所述一种缆车设备，其特征在于，还包括供电模块(9)，所述控制模块

(8)与供电模块(9)电线连接。

10.根据权利要求1所述一种缆车设备，其特征在于，所述第二电机(32)为位置编码电

机，所述缆绳包括支部缆绳(165)、主缆绳(164)、左转缆绳(162)、右转缆绳(163)、向上吊缆

绳(161)，所述第二开口(17)的两侧安装有第一毛刷(88)，所述外壳的内壁安装有第二毛刷

(89)。
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一种缆车设备

技术领域

[0001] 本发明涉及一种缆车设备。

背景技术

[0002] 随着人们生活水平的提高，外出游览、观光，已是普通百姓喜爱的活动。随着经济

的发展和科技、社会的进步，现在许多景区都建设有缆车设备。有了缆车设备，人们就能够

方便轻松地浏览那些处在高崇险峻之中的风景名胜了，目前的缆车设备结构复杂，成本高，

且现有的缆车设备无法应用在山路上或者悬崖上，适用范围有限。

发明内容

[0003] 本发明的目的是克服现有产品中的不足，提供一种缆车设备。

[0004] 为了达到上述目的，本发明是通过以下技术方案实现的：

[0005] 一种缆车设备，包括支撑柱、缆绳、两个传动组、运载装置，所述缆绳固定在支撑柱

上，所述传动组在缆绳上前后运动，所述两个传动组与运载装置固定连接，所述传动组包括

外壳、螺旋状齿轮、伞形齿轮、若干个驱动轮、第一电机、第二电机、第二齿轮、带位置编码减

速电机、控制模块、前后左右调节模块、支撑板，所述螺旋状齿轮上安装有第二初始位置传

感器，所述前后左右调节模块包括左右位置编码电机、第三齿轮、第四齿轮、连接板、固定

板、第五齿轮、第六齿轮、前后调节位置编码减速电机、支架左右初始位置传感器、前后初始

位置传感器，所述第一电机与伞形齿轮传动连接，所述伞形齿轮、若干个驱动轮、第一电机

都安装在螺旋状齿轮上，所述若干个驱动轮之间通过伞形齿轮相连接，从而通过驱动轮带

动螺旋状齿轮向前或向后转动，所述螺旋状齿轮安装在外壳内，所述第一电机与伞形齿轮

传动连接，所述伞形齿轮与驱动轮相啮合，所述第二电机与第二齿轮传动连接，第二电机与

第二齿轮都安装在支撑板上，所述第二齿轮与螺旋状齿轮相啮合，所述螺旋状齿轮设有通

孔，所述缆绳穿过通孔，所述螺旋状齿轮的首端和末端都设有第一开口，所述外壳上设有第

二开口、第一初始位置传感器、远程传感器、近程传感器，所述带位置编码减速电机与外壳

传动连接，所述第一初始位置传感器、远程传感器、近程传感器、第一电机、第二电机、带位

置编码减速电机、左右初始位置传感器、前后初始位置传感器、左右位置编码电机、前后调

节位置编码减速电机、第二初始位置传感器都与控制模块电性连接，所述左右位置编码电

机与第三齿轮传动连接，所述第三齿轮与第四齿轮相啮合，所述第四齿轮的转轴通过穿过

连接板与固定板转动连接，所述第五齿轮固定在固定板上，所述第五齿轮与第六齿轮相啮

合，所述前后调节位置编码减速电机与第六齿轮转动连接，所述第五齿轮、第六齿轮安装在

支架上，所述支架与支撑板固定连接，所述左右初始位置传感器安装在第四齿轮上，所述前

后初始位置传感器安装在第六齿轮上。

[0006] 本发明还包括压紧轮、半圆形支架、磁铁、支撑座，所述压紧轮安装在支撑座上，所

述半圆形支架固定在支撑板上，所述支撑座具有磁性，所述磁铁安装在半圆形支架上，所述

磁铁位于半圆形支架与支撑座之间，所述支撑座与磁铁磁性连接，所述缆绳位于压紧轮的
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上方，压紧轮通过磁铁向上挤压缆绳。

[0007] 作为优选，驱动轮为五个，所述五个驱动轮排列呈螺旋状五边形。

[0008] 本发明的外壳包括前壳、后壳，所述前壳、后壳上都设有第二开口，所述近程传感

器安装在后壳上且位于第二开口的两侧，所述远程传感器位于前壳上且位于第二开口的两

侧。

[0009] 本发明还包括遮雨伞，所述遮雨伞安装在支撑柱上。

[0010] 本发明的遮雨伞位于缆绳的上方。

[0011] 本发明的支架位于外壳的下方。

[0012] 本发明还包括防尘橡胶带，所述防尘橡胶带位于外壳的外侧。

[0013] 本发明还包括供电模块，所述控制模块与供电模块电线连接。

[0014] 第二电机为位置编码电机，缆绳包括支部缆绳、主缆绳、左转缆绳、右转缆绳、向上

吊缆绳，所述第二开口的两侧安装有第一毛刷，所述外壳的内壁安装有第二毛刷。

[0015] 本发明的有益效果如下：本发明成本低，耗电低，节能环保，低速可运输货物或者

乘客，适用于难以修建马路或为保护环境不能修建马路的区域，例如：跨河、跨山、山区悬崖

等没有马路敷设的地方，且本发明的缆车设备线路可以布置无限远，能够更换轨道很多条

线路连在一起组成网状，因此适用范围广。

附图说明

[0016] 图1为外壳上的立体结构示意图；

[0017] 图2为伞形齿轮、驱动轮、第一电机的主视图；

[0018] 图3为伞形齿轮、驱动轮、第一电机的侧视图；

[0019] 图4为第二电机、第二齿轮、压紧轮的结构示意图；

[0020] 图5为前后左右调节模块的结构示意图；

[0021] 图6为本发明的立体结构示意图；

[0022] 图7为图6的A部位的局部放大结构示意图；

[0023] 图8为图6的C部位的局部放大结构示意图；

[0024] 图9为图6的B部位的局部放大结构示意图；

[0025] 图10为螺旋状齿轮的立体结构示意图；

[0026] 图11为本发明的模块连接图；

[0027] 图12为遮雨伞处的结构示意图。

具体实施方式

[0028] 下面结合说明书附图对本发明的技术方案作进一步说明：

[0029] 如图1到图11所示，一种缆车设备，包括支撑柱、缆绳、两个传动组5、运载装置4，所

述缆绳固定在支撑柱上，所述传动组5在缆绳上前后运动，所述两个传动组5与运载装置4固

定连接，所述传动组5包括外壳、螺旋状齿轮24、伞形齿轮23、五个驱动轮22、第一电机21、第

二电机32、第二齿轮31、带位置编码减速电机15、控制模块8、前后左右调节模块、支撑板71，

所述螺旋状齿轮24上安装有第二初始位置传感器248，所述前后左右调节模块包括左右位

置编码电机41、第三齿轮42、第四齿轮43、连接板48、固定板49、第五齿轮44、第六齿轮45、前
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后调节位置编码减速电机46、支架50、左右初始位置传感器47、前后初始位置传感器40，所

述第一电机21与伞形齿轮23传动连接，所述伞形齿轮23、五个驱动轮22、第一电机21都安装

在螺旋状齿轮24上，所述五个驱动轮22之间通过伞形齿轮23相连接，从而通过驱动轮22带

动螺旋状齿轮24向前或向后转动，所述螺旋状齿轮24安装在外壳内，所述第一电机21与伞

形齿轮23传动连接，所述伞形齿轮23与驱动轮22相啮合，所述第二电机32与第二齿轮31传

动连接，所述第二电机32与第二齿轮31都安装在支撑板71上，所述第二齿轮31与螺旋状齿

轮24相啮合，所述螺旋状齿轮24设有通孔242，所述缆绳穿过通孔242，所述螺旋状齿轮24的

首端和末端都设有第一开口241，所述外壳上设有第二开口17、第一初始位置传感器14、远

程传感器13、近程传感器12，所述带位置编码减速电机15与外壳传动连接，所述第一初始位

置传感器14、远程传感器13、近程传感器12、第一电机21、第二电机32、带位置编码减速电机

15、左右初始位置传感器47、前后初始位置传感器40、左右位置编码电机41、前后调节位置

编码减速电机46、第二初始位置传感器都与控制模块8电性连接，所述左右位置编码电机41

与第三齿轮42传动连接，所述第三齿轮42与第四齿轮43相啮合，所述第四齿轮43的转轴通

过穿过连接板48与固定板49转动连接，所述第五齿轮44固定在固定板49上，所述第五齿轮

44与第六齿轮45相啮合，所述前后调节位置编码减速电机46与第六齿轮45转动连接，所述

第五齿轮44、第六齿轮45安装在支架50上，所述支架50与支撑板71固定连接，所述左右初始

位置传感器47安装在第四齿轮43上，所述前后初始位置传感器40安装在第六齿轮45上。第

二电机32为位置编码电机，缆绳包括支部缆绳165、主缆绳164、左转缆绳162、右转缆绳163、

向上吊缆绳161。

[0030] 如图3、图4所示，本发明还包括压紧轮33、半圆形支架34、磁铁72、支撑座73，所述

压紧轮33安装在支撑座73上，所述半圆形支架34固定在支撑板71上，所述支撑座73具有磁

性，所述磁铁72安装在半圆形支架34上，所述磁铁72位于半圆形支架34与支撑座73之间，所

述支撑座73与磁铁72磁性连接，所述缆绳位于压紧轮33的上方。压紧轮通过磁铁向上挤压

主缆绳164。

[0031] 如图2、图3所示，所述五个驱动轮22排列呈螺旋状五边形。

[0032] 如图1、图9所示，所述外壳包括前壳111、后壳122，所述前壳111、后壳122上都设有

第二开口17，所述近程传感器12安装在后壳122上且位于第二开口17的两侧，内分上下两

组，所述远程传感器13位于前壳111上且位于第一开口17的两侧。

[0033] 如图6、图12所示，还包括遮雨伞3，所述遮雨伞3安装在支撑柱上，遮雨伞3位于缆

绳的上方。

[0034] 如图5、图9所示，支架50位于外壳的下方。

[0035] 如图1所示，还包括防尘橡胶带112，所述防尘橡胶带112位于外壳的外侧。

[0036] 如图11所示，还包括供电模块9，所述控制模块8与供电模块9电线连接。

[0037] 工作原理：

[0038] 传动组向前或向后转动原理：如图2所示，第一电机21带动伞形齿轮23转动，伞形

齿轮23带动驱动轮22进行转动，从而驱动轮22带动伞形齿轮23向前或向后转动，使得驱动

轮22带动传动组向前或向后转动，如图3所示，且压紧轮33安装在支撑座73上，压紧轮33下

有磁铁72向上挤压缆绳，使得传动组绕着缆绳向前或向后转动。

[0039] 如图3所示，螺旋状齿轮24圆周转动原理：第二电机32与第二齿轮31传动连接，所
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述第二齿轮31与螺旋状齿轮24相啮合，使得第二电机32带动螺旋状齿轮24进行圆周转动。

[0040] 如图1所示，外壳左右转动原理：带位置编码减速电机15与外壳传动连接，从而使

得带位置编码减速电机15带动外壳大约180度左右转动。

[0041] 如图5所示，前后左右调节模块工作原理：左右位置编码电机41带动第三齿轮42进

行转动，所述第三齿轮42带动第四齿轮43进行转动，使得支架50进行向左倾斜运动或者向

右倾斜运动，从而支架带动外壳以及传动组进行向左倾斜运动或者向右倾斜运动。前后调

节位置编码减速电机46带动第六齿轮45进行转动，第六齿轮45带动第五齿轮44进行转动，

使得支架向前或向后运动，支架带动外壳以及传动组进行向前或向后运动。

[0042] 如图1到图12所示所示，在直行运动且在主缆绳164上本发明没有检测到向上吊缆

绳161、左右拐弯的支部缆绳165、左转缆绳162、右转缆绳163时，螺旋状齿轮24内第一电机

21带动伞形齿轮23转动，伞形齿轮23带动驱动轮22进行转动，从而驱动轮22带动伞形齿轮

23向前或向后转动，使得驱动轮22带动传动组沿着主缆绳164向前或向后转动，直到运动到

前方出现向上吊缆绳161或左右拐弯的支部缆绳165或左转缆绳162、右转缆绳163的时候，

远程传感器13检测到距离向上吊缆绳161或左右拐弯的支部缆绳165或左转缆绳162、右转

缆绳163大约50公分时候，控制模块根据自身整体速度和螺旋状齿轮24开口241的长度，计

算出向上吊缆绳161或左转缆绳162、右转缆绳163通过螺旋状齿轮24开口241的时间，使螺

旋状齿轮24开始加速转动大概初步速度，同时外壳开始转动，控制模块使得外壳上的第一

开口17与向上吊缆绳161或左右拐弯的支部缆绳165或左转缆绳162、右转缆绳163相对应，

使得向上吊缆绳161或左右拐弯的支部缆绳165或左转缆绳162、右转缆绳163可以初步运动

到开口17内，当近程传感器12检测到向上吊缆绳161或左右拐弯的支部缆绳165或左转缆绳

162或右转缆绳163距离第一开口17距离10毫米时候，然后通过左右初始位置传感器47、前

后初始位置传感器40、控制模块之间配合使得支架带动外壳以及传动组进行向左倾斜运动

或者向右倾斜运动或向前或向后运动，使得螺旋状齿轮24的第一开口241与向上吊缆绳161

或左右拐弯的支部缆绳165或左转缆绳162或右转缆绳163相对应，外壳在相对应后停止转

动。同时控制模块微调螺旋状齿轮24的速度使得向上吊缆绳161或左右拐弯的支部缆绳165

或左转缆绳162或右转缆绳163进入螺旋状齿轮24的开口241内，在向上吊缆绳161或左右拐

弯的支部缆绳165或左转缆绳162或右转缆绳163通过后，系统通过所有初始位置传感器复

位到初始位置。因为螺旋状齿轮24提前加速转动，在向上吊缆绳161或左右拐弯的支部缆绳

165或左转缆绳162或右转缆绳163与开口241耦合时才微调加减速度，全程整体运行速度变

化不大，使得人运载装置上感觉非常舒服，舒适性高。

[0043] 本发明成本低，耗电低，节能环保，低速可运输货物或者乘客，适用于难以修建马

路或为保护环境不能修建马路的区域，例如：跨河、跨山、山区悬崖等没有马路敷设的地方，

且本发明的缆车设备线路可以布置无限远，能够更换轨道很多条线路连在一起组成网状，

因此适用范围广。

[0044] 需要注意的是，以上列举的仅是本发明的一种具体实施例。显然，本发明不限于以

上实施例，还可以有许多变形，总之，本领域的普通技术人员能从本发明公开的内容直接导

出或联想到的所有变形，均应认为是本发明的保护范围。
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