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(57) Anotace:

Ovladaci zafizeni sestéva z vysilaciho zafizeni (34) a ptijimaciho
zafizeni (37), které jsou umistény ve vyklenku (35), vytvoreného
ve sténé (15) budovy a uzavieného krytem (7). Vysilaci zafizeni
(34) sestava z vysilate (6), jenz je vedenim (39) spojen s ovladaci
jednotkou (11), na niz je napojeno prijimaci zafizeni (37), které je
tvofeno prvnim pfijimacem (1) a druhym piijimacem (2), a které
je elektrickym vedenim (36) spojeno se splachovacim ventilem
(12), jenz je napojen na vodovod (13) a na néjZ je napojena
pisodrova musle (14). V krytu (7) jsou vytvoreny otvory (38, 40)
pro umisténi &ocek (8, 10). Prvni ocka (10) je umisténa ve stejné
horizontalni roving jako vysila¢ (6). Druh4 &ocka (8) je umisténa v
odstupu pod prvni &ockou (10). PHjimaci zafizeni (37) je
umisténo v odstupu pod druhou cockou (8). Pijimage (1, 2) lexi
ve vertikalni roving, kter4 je rovnob&na s rovinou krytu (7).
Druhy pfijima& (2) je umistén pod prvnim piijimagem (1).
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Ovladaci zaFizeni, zejména pro sanitarni zafizeni

Oblast techniky

Vynilez se tyka ovlddaciho zafizeni, zejména pro sanitarni zafizeni, predeviim pisoarové musle,
které sestava jednak z vysilaciho zafizeni, tvofeného vysilatem pro vysilani vystupnich signalii,
a jednak z pfijimaciho zafizeni pro pfijem &asti signalu odraZzenych od zjidtovaného objektu.
Na vysilaci zafizeni je napojeno zafizeni pro ptivod média do sanitarniho zafizeni.

Dosavadni stav techniky

Znama obdobna elektronicka ovladaci zatizeni se stale vice pouZivaji zejména u sanitarnich
zafizeni ve vefejné oblasti, ato jednak zhygienickych divodi, a jednak pro sniZeni spotfeby
vody.

Tato znamé ovladaci zatizeni se pouzivaji pro bezdotykové zprovoznéni mycich zafizeni a jsou
zaloZena na infralervené senzorice. Tato ovladaci zafizeni maji infraerveny vysilag, ktery
pracuje s konstantnim impulsnim vykonem zafeni, aktery se sefidi tak, Ze umyvadlo neni
zachyceno infratervenym pfijimagem pracujicim se setiditelnou citlivosti, ale v mezioblasti se
nalézajici predmét, naptiklad ruka, je zachycen.

V patentovém spisu CH 646 766 je popsano znamé bezdotykové ovladaci zafizeni, které ma
infraervenou svételnou sondu zabudovanou do vytoku vody. Pfi zavedeni ruky do zény postiehu
svételné sondy tato sonda reaguje. Z6nou postiehu je oblast piekryti mezi vysilacim a pfijimacim
mistem. Vysilaci vykon infracerveného zafi¢e je pfitom konstantni. Pro potlageni existujiciho
pozadi se dosah systému pfimé&fené omezi.

V patentovém spisu CH 651 143 je popsano zndmé bezdotykové elektrické ovladaci zatizeni,
u néhoZ jsou pouzity dva v odstupu od sebe umisténé vysilaée signald, které se aktivuji stfidavé.
V okoli vysilatii signali jsou umistény dva prijimage, které jsou zapojeny tak, Ze se v rozvodu
vody otevie ventil pouze tehdy, kdyZ se zachyti odraz signilu obou vysilatii signalu. Protoze je
nutné pouZzit dva vysilace a dva ptijimace, je toto ovladaci zatizeni nikladné a spotieba energie
je vysoka.

Pro splachovéni pisodrové musle se pouZiva i jiné znamé ovladaci zatizeni, jenz ma radarovou

sondu, ktera rozezna smér a reaguje na pfiblizovaci pohyb i na nasledny vzdalovaci pohyb. Také
toto ovladaci zafizeni je drahé.

Podstata vynalezu

Uvedené nedostatky do zna&né miry odstrafiuje ovladaci zafizeni, zejména pro sanitarni zafizeni,
piedevsim pisodrové musle, sestvajici jednak z vysilaciho zafizeni, tvoteného vysilatem pro
vysilani vystupnich signéld, a jednak z pfijimaciho zatizeni pro piijem &asti signalu odrazeného
od zjistovaného objektu, pfidemz na vysilaci zafizeni je napojeno zatizeni pro pfivod média do
sanitarniho zafizeni, jehoZ podstata spociva v tom, Ze vysilaci zafizeni sestavi alespoti ze dvou
v odstupu pod sebou umisténych Eodek. Zatizeni pro pfivod média sestava z ptivodniho potrubi,
na néjZ je napojen splachovaci ventil, jenZ je spojen elektrickym vedenim s ovladaci jednotkou
vysilactho zafizeni, ktera je vedenim spojena jednak s vysilatem, ajednak s pfijimacim
zafizenim, které je tvofeno alespoii dvéma prijimaci.
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Podle vyhodného provedeni je prvni ¢ocka umisténa v prvnim otvoru krytu a druha &ocka je
umisténa ve druhém otvoru krytu, umisténém na sténé budovy. Prvni &ocka je umisténa ve stejné
horizontalni roving jako vysilag, pod niZ je v odstupu umisténa druhéa Eo€ka, pod niZ je umisténo
prijimaci zafizeni, jehoz prvni a druhy pfijima¢ leZi ve vertikdlni roving, jenZ je rovnobé&zna
s rovinou krytu. Druhy pfijima¢ je umistén pod prvnim pfijimadem.

Podle dalsiho vyhodného provedeni je na ovladaci jednotku pfipojen tfeti pfijima¢ pfijimaciho
zafizeni, ktery lezi ve vertikalni roving, jenZ je umisténa mezi vertikdlni rovinou s pfijimagi
a rovinou krytu. Tteti pfijima¢ je umistén v odstupu pod druhym piijimagem.

Podle dalSiho vyhodného provedeni je v krytu v odstupu nad prvni &ogkou vytvoren teti otvor,
v némz je umisténa tfeti ¢otka. Na ovladaci jednotku je napojen referenéni pfijimag, ktery je
umistén nad vysilacem, a ktery leZi ve stejné horizontélni roving jako tieti Cofka. V odstupu od
Cocek je na jejich odvracené strang od vysilade umisténo v pozadi prvni zrcadlo a druhé zrcadlo,
jejichz stied lezi v horizontalni roving, kterd prochazi vysilatem a plocha prvniho zrcadla je
v podstaté kolma na horizontalni rovinu, prochézejici vysilatem. Plocha druhého zrcadla je
Sikma vzhledem k plo3e prvniho zrcadla. Kolmice na plochu druhého zrcadla je orientovana
smérem k druhé &odce.

Podle dalsiho vyhodného provedeni je vodstupu nad prvni Cofkou umisténa tfeti Eocka.
Referenéni pfijima¢ je umistén nad vysilaem aleZi ve stejné horizontdlni roviné jako tfeti
CoCka. Pod druhym pfijimadem je umistén tfeti pfijima a vSechny pfijimace lezi t&€sné pod
sebou. Druhy a tfeti pfijimal jsou jednak zapojeny paralelné, a jednak jsou s prvnim pfijimaem
zapojeny proti sob&. Mezi vertikalni rovinou, v niZ leZi ptijimace a vertikélni rovinou, v niZ lezi
¢oCky je umistén Ctvrty prijimag, ktery lezi ve vertikalni roving, a ktery je umistén pod druhou
¢ockou.

Podle dalsiho vyhodného provedeni je vysilaé¢ tvofen svételnou diodou.
Podle dalsiho vyhodného provedeni jsou pfijimace vytvoreny jako b&zné piijimaci diody.

Podle dalsiho vyhodného provedeni jsou vysilag, ovlddaci jednotka a pfijimae umistény ve
vyklenku vytvofeném ve sténé.

Hlavni vyhoda navrZeného feSeni podle vynalezu spoivad vtom, ze ovladaci zafizeni ma
jednoduchou elektrickou a mechanickou konstrukci, protoze se pouZiva pouze jedno vysilaci
zafizeni a jedno pfijimaci zafizeni, ¢imz je ovladaci zafizeni funkéné bezpecné a méné vyrobné
nakladné.

Piehled obrazki na vykresech

Vynalez bude bliZze osvétlen pomoci vykresii, na kterych znazorfiuje obr. 1 schematicky prvni
ptiklad provedeni ovlidaciho zafizeni pro pisoarovou musli, obr. 2 intenzitu signalt piijimacu
v zavislosti na vzdalenosti zjistovaného objektu od vysilace podle obr. 1, obr. 3 schematicky
druhy piiklad provedeni ovladaciho zafizeni, obr. 4 intenzitu signald pfijimact v zavislosti na
vzdalenosti zjistovaného objektu od vysilae podle obr.3, obr.5 schematicky tieti pfiklad
provedeni ovladaciho zafizeni a obr. 6 schematicky ¢tvrty piiklad provedeni ovladaciho zatizeni.

Piiklady provedeni vynilezu

Ovladaci zafizeni, zejména pro sanitarni zafizeni, naptiklad pisoarové musle 14, je zndzornéno
na obr. 1. Elektronické ovladaci zafizeni pro bezdotykové ovladani sanitarniho zafizeni sestava
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z vysilaciho zafizeni 34, které je umisténo ve vyklenku 35, vytvofeného ve sténé 15 budovy.
Vyklenek 35 je uzavien krytem 7, umisténym na sténé 15. Vysilaci zafizeni 34 sestava
z vysilaCe 6, jenz je vedenim 39 spojen s ovladaci jednotkou 11, na niZ je napojeno pfijimaci
zafizeni 37, které je tvofeno prvnim pfijimacem 1 a druhym pfijimagem 2, a ktera je elektrickym
vedenim 36 spojena se zafizenim pro pfivod média, jenZ je tvofeno splachovacim ventilem 12,
ktery je napojen na vodovod 13 ana néjZ je napojeno sanitarni zafizeni, napfiklad pisodrova
mu3le 14, upevnéna na stén& 15. Vysila¢ 6, ovladaci jednotka 11 a oba piijimace 1, 2 jsou tedy
umistény ve vyklenku 35. V krytu 7 je vytvofen jednak prvni otvor 38, v némz je umisténa prvni
¢otka 10, ajednak druhy otvor 40, v némZ je umisténa druhia otka 8. Prvni &otka 10 je
umisténa ve stejné horizontalni roving jako vysilag 6, ktery je tvoten napiiklad svételnou diodou.
Druha ¢ocka 8 je umisténa v odstupu pod prvni Gotkou 10. Pfijimaci zatizeni 37 je umisténo
v odstupu pod druhou &ockou 8, tzn., Ze prvni a druhy pfijima¢ 1, 2 je umistén o n&co niZe nez
druha Eocka 8. Pfijimace 1, 2 jsou vytvofeny naptiklad jako b&Zné ptijimaci diody. P¥ijimace 1, 2
lezi ve vertikdlni roving, ktera je rovnob&zna s rovinou krytu 7. Druhy pfijima¢ 2 je umistdn pod
prvnim pfijimadem ], takZe vzdalenost obou pfijimaci 1, 2 od vysilaée 6 je rizna.

Vodovod 13 slouzi pro splachovani pisoarové musle 14, pti€emz splachovaci ventil 12 se na
zakladé ovladaciho signalu z vysilaciho zafizeni 34 otvira nebo zavira. Vysila¢ 6 vysila smérem
od stény 15 orientované vystupni signaly 20. Vysila¢ 6, tvofeny svételnou diodou, tak vytvari
infradervené svételné impulzy. Minimalni vykon postfehu vysilade se méfi a odvozuje od
reflexnich vlastnosti zjistovaného objektu, naptiklad osoby, coZ je blize vysvétleno ve $vycarské
patentové pfihladce 01955/93-6. Spotieba energie je velmi mala, takze ovladaci zafizeni muize
byt provozovano pfiblizné dva roky pomoci neznazornéné baterie.

Stoji-li osoba u pisodrové musle 14 v prvni oblasti 31 v prvnim misté 18, vytvofi na ni vystupni
signély 20 blize neznazornénou svételnou skvrnu, ktera se od ni rozptylené odrazi. Prvni &ast 23
signali tohoto rozptylené odrazeného zafeni zachyti druha Sotka 8 azobrazi je na druhém
pfijimaci 2.

Stoji-li osoba u pisoarové musle 14 v pozadi, tj. v druhé oblasti 32 v tietim misté 16, které je vice
vzdaleno od vysilace 6 nez prvni misto 18, vytvofi na ni vystupni signaly 20 bliZe neznizornénou
svételnou skvrnu, kterd se od ni rozptylené odrazi. Treti &ast 21 signéld rozptylené odrazeného
zéfeni zachyti druha cocka 8 a zobrazi je na prvnim pfijimaci 1.

Stoji-li osoba u pisodrové musle 14 na rozhrani mezi prvni oblasti 31 a druhou oblasti 32
vdruhém misté 17, vytvofi na ni vystupni signaly 20 bliZze neznazornénou svételnou skvrnu,
kterd se od ni rozptylené odrazi. Druha &ast 22 signali tohoto rozptylené odrazeného zafeni
zachyti druhé ¢otka 8 a zobrazi je v podstaté stejnym dilem na prvnim pfijimaci 1 i na druhém
pfijimaci 2.

Z vySe uvedeného tedy vyplyva, Ze pfijimaci zaFizeni 37 pfijimd souCasné odraZené signaly
z pfedem stanovené oblasti postfehu a signaly z oblasti tvofici pozadi a pro potladeni pozadi se
vytvarfi rozdil obou signali. Ovladaci zafizeni proto bere v ivahu také odrazy, které maji svij
pivod i mimo pfedem stanovené oblasti postfehu. Tim je umoZnéna exaktni definice oblasti
postiehu.

Na obréazku 2 je znazornén diagram ovladaciho zafizeni podle obr. 1. Prvni kfivka S1 znazoriiuje
intenzitu v signald na prvnim pfijima¢i 1 v zavislosti na vzdalenosti x osoby od vysilade 6
adruhd kfivka S2 znazorfiuje intenzitu y signdld na druhém pfijimagi 2 v zavislosti na
vzdalenosti x osoby od vysilage 6. Je-li vzdalenost x osoby od vysilage 6 vetsi nez je vzdalenost
druhého mista 17 od vysilage 6, je intenzita v signald u prvniho pfijimace 1 vy33i neZ intenzita y
signald u druhého pkijimage 2.
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Je-li vzdalenost x osoby od vysilade 6 men3i nez je vzdalenost druhého mista 17 od vysilage 6, je
intenzita v signdli u druhého pfijimage 2 vy33i nez intenzita y signalit u prvniho pfijimace 1.
Porovnanim intenzity v signld obou pfijimati 1, 2 Ize osobu, kterd se nalézi mezi druhym
mistem 17 aprvni ockou 10, odlisit od jiného objektu umisténého v pozadi, tj. na tretim
mist& 16. Druhé misto 17 je pak i pfi relativné tmavém zjistovaném objektu dobfe rozeznatelné,
kdyZ se intenzity v signal pfijimagt 1, 2 odetou. Je li pozadovano rozdéleni na dal$i oblasti
mizZe mit pfijimaci zatizeni 37 vice neZ dva pfijimace 1, 2, pfipadné vice nez dvé diody.

Ovladaci zafizeni podle obr. 3 je témé&f shodné s ovladacim zafizenim podle obr. 1, aviak na
ovladaci jednotku 11 je pfipojen jest& tieti prijima¢ 3, ktery lei ve vertikalni roving, ktera je
umisténa mezi vertikalni rovinou s pfijimagi 1, 2 a rovinou krytu 7. Tteti pfijima& 3 je umistén
v odstupu pod druhym pfijimagem 2. Tfeti pfijima¢ 3 miZe byt vytvoren napiiklad jako b&zna
ptijimaci dioda.

Na obrazku 4 je znizomén diagram ovladaciho zafizeni podle obr. 3. Prvni kiivka S1 znizorfiuje
intenzitu v signal na prvnim pfijimaci 1 v zavislosti na vzdalenosti x osoby od vysilage 6, druha
kiivka S2 znazoriluje intenzitu v signald na druhém prijimaéi 2 v zavislosti na vzdalenosti X
osoby od vysilate 6 atfeti kiivka S3 zndzorfluje intenzitu v signaldi na tfetim pfijimadi 3
v zavislosti na vzdalenosti x osoby od vysilade 6.

Mezi prvni oblasti 31 a prvni &olkou 10 je vytvofena tieti oblast 33. Stoji-li osoba u pisodrové
musle 14 na rozhrani mezi prvni oblasti 31 a tfeti oblasti 33 ve &tvrtém misté 19, vytvoii na ni
vystupm signaly 20 blize neznizornénou svételnou skvrnu, kterd se od ni rozptylené odrazi
Ctvrta &ast 24 signali tohoto rozptylen€ odrazeného zafeni zachyti druha ¢ocka 8 a zobrazi je na
tfetim pfijimali 3. Tento tieti pfijima¢ 3 zachycuje zejména &tvrtou &ast 24 signali od osoby,
které stoji v blizkosti prvni &o&ky 10. Tieti pijimag 3 tak umoZiiuje rozeznat osobu v tzv. slepé
oblasti. Treti oblast 33 je pak i pfi relativné svétlém zjistovaném objektu dobfe rozeznatelna,
kdyz se intenzity v signala pfijimagi 1, 3 séitaji.

Ovladaci zafizeni podle obr.5 je témé&t shodné s ovladacim zafizenim podle obr. 1, aviak
vkrytu 7 je v odstupu nad prvni ¢otkou 10 vytvofen tteti otvor 41, v némz je umisténa tieti
¢otka 9. Na ovladaci jednotku 11 je napojen referendni pfijimad 5, ktery je umistén nad
vysilatem 6, a ktery lezi ve stejné horizontalni roviné& jako tieti o¢ka 9. V odstupu od &oek 8,
9, 10 je na jejich odvracené strané od vysilate 6 umisténo v pozadi prvni zrcadlo 25 a druhé
zrcadlo 26. Stied zrcadel 25, 26 leZi v horizontalni roving, kterd prochazi vysilaGem 6. Plocha
prvniho zrcadla 25 je v podstaté kolma na horizontalni rovinu, prochazejici vysilagem 6. Plocha
druhého zrcadla 26 je Sikméa vzhledem k plose prvniho zrcadla 25. Kolmice na plochu druhého
zrcadla 26 je orientovana smérem k druhé &odce 8.

Je-li pouZito prvni zrcadlo 25, pak se vystupni signaly 20 vysilate 6 odraZeji od prvmniho
zrcadla 25 ke tieti oCce 9. Tyto odraZené signaly se tieti Co€kou 9 zobrazi na referenénim
pfijimaci 3, ktery pfivede pfislusné odrazené signaly do ovladaci jednotky 11. ProtoZe odrazy
prvniho zrcadla 25 nejsou rozptylené, nepfijima pfijimaci zatizeni 37 odrazem od prvniho
zrcadla 25 zadné signély. Je-li pouZito druhé zrcadlo 26, pfijima odraZené signaly vylugng
pfijimaci zafizeni 37, zatimco referendni pfijimag 5 nepfijima zadné signaly. Naléza-li se misto
zrcadel 25, 26 rozptylen& se odraZzejici zjistovany objekt, napfiklad osoba, pak piijimaci
zafizeni 37 ireferenéni pfijima¢ 5 pfijimaji odraZené signily soulasn&. Soucasna detekce
odrazeného svétla jak v pfijimacim zafizeni 37, tak i v referenénim pfijima&i 5 se tedy u tohoto
pfikladu provedeni miZe vyuZit jako podminka pro poznéani platného zjidtovaného objektu.
Poruchy odrazem od zrcadel 25, 26 se tedy uéinné potla&i pouZitim referen&niho ptijimage 5.

Ovladaci zafizeni podle obr. 6 je téméf shodné s ovladacim zafizenim podle obr.5, aviak
u tohoto prikladu provedeni nejsou pouzita zrcadla 235, 26. Naopak je u tohoto ovladaciho
zafizeni pouZit tfeti pfijimac 3, ktery je umistén pod druhym pfijimatem 2. Vechny pfijimage 1,
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2, 3 leZi tésn& pod sebou. Pkijimace 2, 3 jsou zapojeny paralelng, aby se ziskala vétsi aktivni
plocha. Prijimage 2, 3 jsou s prvnim pfijimatem 1 zapojeny proti sobé. Mezi vertikalni rovinou,
v niz lezi pfijimace 1, 2, 3 avertikalni rovinou, v niz lezi CoCky 8, 9, 10 je umistén &tvrty
prijima¢ 4, ktery lezi ve vertikalni roving, a ktery je umistén pod druhou &ockou 8.

Zapojeni pfijimadi 2, 3 a prvniho pfijimace 1 proti sobé umoziuje odclonit pozadi od osoby
stojici na patém misté 29, které je vzdaleno od prvni &ocky 10 naptiklad o 45 cm. Naléza-li se
osoba v patém mist& 29, pak na oba proti sobé& zapojené ptijimace 2, 3 dopada stejné mnozstvi
svétla arozdil se proto rovna nule. Naléza-li se osoba ve vétsi vzdalenosti, je uvedeny rozdil
vzdy negativni nebo nulovy.

Naléza-li se osoba v $estém mist& 28, jehoz vzdalenost, naptiklad 15 cm, od prvni ¢ocky 10 je
mensi nez vzdalenost patého mista 29, pak je vySe uvedeny rozdil pozitivni a p¥ijimaci
zafizeni 37 se aktivuje. V tomto pfipad€ se ovladaci jednotkou 11 otevie splachovaci ventil 12.

Naléza-li se osoba v sedmém misté 27, jehoz vzdalenost, naptiklad 5 cm, od prvni ¢ocky 10 je
men3i neZ vzdalenost Sestého mista 28, pak mnoZstvi svétla dopada na &tvrty ptijimat 4, ktery je
zapojen paralelné s prvnim pfijimaem 1. V tomto sedmém misté 27 je tedy rozdil opét
negativni, a proto je pfijimaci zafizeni 37 vypnuto. Naléza-li se osoba v tomto sedmém mist& 27,
ziistava naptiklad splachovaci ventil 12 zavieny, pfi¢emz funkce referenéniho ptijimace 5 byla
Jjiz vysvétlena vyse.

PouZiti ovladaciho zatizeni podle vynalezu neni omezeno pouze na ovladani pisoirové musle 14
nebo jinych sanitarnich zafizeni.

PATENTOVE NAROKY

1. Ovladaci zatizeni, zejména pro sanitarni zafizeni, pfedeviim pisodrové musle, sestivajici
Jednak z vysilaciho zafizeni, tvofeného vysilatem pro vysilani vystupnich signall, a jednak
z ptijimaciho zafizeni pro pfijem ¢asti signalu odraZeného od zjist'ovaného objektu, pficemz na
vysilaci zafizeni je napojeno zafizeni pro pfivod média do sanitarniho zafizeni,
vyznadujici se tim, Ze vysilaci zafizeni (34) sestava alespoii ze dvou v odstupu pod
sebou umisténych Cofek (8, 10), pfiemz zafizeni pro pfivod média sestava z piivodniho
potrubi (13), na né&jz je napojen splachovaci ventil (12), jenz je spojen elektrickym vedenim (36)
s ovladaci jednotkou (11) vysilaciho zafizeni (34), ktera je vedenim (39) spojena jednak
s vysilatem (6), ajednak s pfijimacim zafizenim (37), které je tvofeno alespoti dvéma
ptijimaci (1, 2).

2. Ovladaci zafizeni podle niroku 1, vyznaéujici se tim, Ze prvni Cotka (10) je
umisténa v prvnim otvoru (38) krytu (7) a druha €oc€ka (8) je umisténa ve druhém otvoru (40)
krytu (7), umisténém na st&n& (15) budovy, pfiemz prvni Cotka (10) je umisténa ve stejné
horizontalni roving jako vysilag (6), pod niZ je v odstupu umisténa druha o¢ka (8), pod niZ je
umisténo pfijimaci zafizeni (37), jehoz prvni a druhy pfijimag (1, 2) leZi ve vertikalni roving,
JjenZ je rovnobézna srovinou krytu (7), pfi¢emz druhy pfijima¢ (2) je umistén pod prvnim
pfijimacem (1).

3. Ovladaci zafizeni podle né&kterého zndrokii 1 a2, vyznacdujici se tim, Ze na
ovladaci jednotku (11) je pfipojen tfeti pfijima¢ (3) pfijimaciho zafizeni (37), ktery leZi ve
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vertikalni roving, jenz je umist&na mezi vertikalni rovinou s pfijimagi (1, 2) a rovinou krytu (7),
pfi¢emz tieti prijimac (3) je umistén v odstupu pod druhym pfijimacem (2).

4. Ovladaci zafizeni podle nékterého znarokii 1 a2, vyznadujici se tim, Ze
v krytu (7) je v odstupu nad prvni €o€kou (10) vytvoren tfeti otvor (41), v némz je umisténa tieti
¢oCka (9) a na ovladaci jednotku (11) je napojen referenéni ptijimag (5), ktery je umistén nad
vysilatem (6), a ktery lezi ve stejné horizontalni roving jako tfeti oka (9), pti¢emz v odstupu
od cotek (8, 9, 10) je na jejich odvracené strand od vysilale (6) umisténo v pozadi prvni
zrcadlo (25) adruhé zrcadlo (26), jejichz stfed lezi v horizontalni roving, ktera prochazi
vysilatem (6) aplocha prvniho zrcadla (25) je kolma na horizontélni rovinu, prochazejici
vysilatem (6) a plocha druhého zrcadla (26) je 3ikméa vzhledem k plose prvniho zrcadla (25),
pfi¢emz kolmice na plochu druhého zrcadla (26) je orientovana smérem k druhé Eoéce (8).

5. Ovladaci zafizeni podle nékterého znarokd 1 a2, vyznadujici se tim, Ze
v odstupu nad prvni ¢ogkou (10) je umisténa tieti Eocka (9) a referenéni pfijimag (5) je umistén
nad vysilatem (6) a lezi ve stejné horizontalni roving jako tfeti Gocka (9), pti€emz pod druhym
pfijimaCem (2) je umistén tieti pfijima¢ (3) a viechny pfijimace (1, 2, 3) leZi t&sn& pod sebou,
pfi¢emz druhy atfeti pfijima¢ (2, 3) jsou jednak zapojeny paralelné, a jednak jsou s prvnim
pfijimacem (1) zapojeny proti sobg, pfiemz mezi vertikalni rovinou, v niZ leZi ptijimage (1, 2, 3)
a vertikalni rovinou, v niz lezi ¢oZky (8, 9, 10), je umistén &tvrty piijimag (4), ktery lezi ve
vertikélni roving, a ktery je umistén pod druhou ¢ockou (8).

6. Ovladaci zafizeni podle nékterého znarokd 1,2, 4 a5, vyznadujici se tim, Ze
vysilag (6) je tvofen svételnou diodou.

7. Ovladaci zafizeni podle n&kterého z narokd 1, 2, 3 a5, vyznadujici se tim, Ze
prijimace (1, 2, 3) jsou vytvorfeny jako b&zné pfijimaci diody.

8. Ovladaci zafizeni podle nékterého znarokd 1 aZ 7, vyznadujici se tim, Ze
vysila€ (6), ovladaci jednotka (11) a pfijimace (1, 2, 3, 4, 5) jsou umistény ve vyklenku (35)
vytvofeném ve sténé (15).

3 vykresy
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