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Mechanizm wyrézniajacy wybieraka krzyzowego

1

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm wy-
rézniajacy wybieraka krzyzowego.

W tym typie wybierakbw uzywa sie sprezyn
wyrézniajacych pobudzanych za pomoca drazkéw.
Drazki te, pod wplywem elektromagneséw drazko-
wych, wykonuja ruchy skrecajace woké6l neutral-
nej pozycji. Pobudzone sprezyny wyrézniajgce po-
Srednicza w przekazywaniu ruchéw diwigni kotwic
mostkéw poruszanych elektromagnesami mostko-
wymi do wybranych zespoléw stykoéw, gdyz sa one
dociskane do sprezyn zwrotnych zespoléw stykéw
dzwigniami kotwic mostk6éw. Sprezyny wyréznia-
jace sg utrzymywane w takiej pozycji tak diugo,
jak dzialajg poszczegblne elektromagnesy mostko-
we. Ruchome umocowanie sprezyn wyr6zniajacych
na drazkach pozwala drazkom wykonywaé ruchy
skrecajace niezaleznie od pozycji sprezyn wyr6z-
niajacych. ‘

Sprezyny wyrézniajgce znane ze szwedzkiego opi-
su patentowego nr 155336 sa wykonane z cienkich
drutéw ze sprezystego materiatu np. ze struny, zwi-
nigtych w zamocowanym koncu w $rubowe sprezy-
ny zamocowane do drazkéw. Sprezyny wyré6zniajace
o konstrukcji tego rodzaju wracajac do pozycji
spoczynkowej wpadaja w silne drgania, ktérych
amplituda musi zmniejszy¢é si¢ do pewmej dozwo-
lonej wartodci, zanim moze nastgpi¢ kolejne za-
dzialanie mostka. Rozwigzanie to charakteryzuje

sie tym, ze pozycja sprezyn wyrézniajagcych wzgle-
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dem sprezyn zwrotnych zespoléw stykéw wymaga
bardzo starannej regulacji.

Mechanizm wyrézniajgcy wybieraka krzyzowego
znany z amerykanskiego opisu patentowego nr
3445795 zawiera podwoljne sprezyny wyrdzniaja-
ce, ktére sg tak zamontowane, ze ich wolne konce
sg obrécone w kierunku drazkéw i pobudzane pal-
cami mnastawczymi umocowanymi do drazkéow.
W pozycji spoczynkowej drazki nie dzialajg na
sprezyny wyrdzniajgce, ktére opierajg sie wtedy
o wewnetrzne ograniczniki znajdujace sie¢ miedzy
odnogami sprezyn wyrézniajacych.

W czasie ruchu jedna odnoga sprezyny jest wy-
ginana o zewnetrzne ograniczniki, jednocze$nie §liz-
gajace sie wzdluz prowadnic umieszczonych pomie-
dzy wewnetrznymi i zewnetrznymi ogranicznikami.
W tym rozwigzaniu wyeliminowano problem regu-
lacji, lecz wymaga ono znacznie wigkszego ruchu
katowego drgzkéw. Duzy ruch katowy jest spowo-
dowany tym, ze palce nastawcze musza dziataé¢ na
zewnetrznych koncach poszczegblnych odnég spre-
zyn, podczas gdy skuteczne zginanie wystgpuje bli-
zej zamocowanego korica. Powoduje to, ze mechanizm
wyrézniajagcy tego typu jest trudny do zaadopto-
wania we wcezesniejszych konstrukcjach wybiera-
kéw krzyzowych bez radykalnych zmian ich kon-
strukcji.

Mechanizm wyrézniajacy wybieraka krzyzo-
wego wedlug wynalazku zawiera sprezyne wyr6z-
niajgcg wykonang z drutu ze sprezystego materia-
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lu, ktéry jest wygiety w symetryczng petle. Spre-
tyna wyréiniajaca jest ruchomo wsparta w kon-
strukeji no$nej umieszezonej na drazku tak, ze
drazek ten jest objety wygietymi czeSciami sprezy-
ny wyréziajacej. Odnogi sprezyny wyrézniajacej
moga wahaé sie w plaszczyzZnie wok6t osi réwmo-
leglej do osi obrotu drazka. Wewnetrzne i ze-
wnetrzne ograniczniki sprezyny sa rozmieszczone
stycznie do sprezyny wyrézniajacej a nie pobudzo-
ne odnogi sprezyny wyr6zniajacej opieraja sie na
wewnetrznych ogranicznikach usytuowanych mie-
dzy odnogami sprezyny i przez wygiecie mogg zo-
staé przemieszczone do zewnmetrznych ograniczni-
kéw lezacych na zewnatrz odnég. Drazek wypo-
sazony jest w palec nastawczy umieszczony stycz-
nie do sprezyny, ktéry w stanie spoczynkowym
drazka zajmuje pozycje Srodkowg miedzy odnoga-
mi sprezyny wyrdzniajacej. Sprezyna wyrdiniajaca
poddana jest elastycznemu odksztalceniu.

Sprezyna wyrézniajaca jest wstepnie przed za-
montowaniem naprezona w celu uzyskania spre-
zystego nacisku na wewnetrzne ograniczniki spre-
zyny oraz na diwignie kotwicy mostka. Wygiete
czeSci sprezyny wyrdzniajacej sa uformowane w
koliste tuki o okreSlonym promieniu krzywizny,
od ktérych odchodzg odnogi sprezyny wyrédzniaja-
cej pod takim katem, ze przed zamontowaniem jej
krzyzujg sie ze soba. .

Konstrukcja noéna stuzgca do ruchomego pod-
trzymywania sprezyny wyrézniajacej posiada na-
ciety na obwodzie rowek w ksztalcie luku prze-
znaczony do umieszczenia w nim czeSci wygie-
tych sprezyny wyrézniajacej, o promieniu tuku od-
powiadajgcemu promieniowi krzywizny wygiecia
sprezyny. Sprezyna wyrébzniajaca otacza rowek
i §lizgajac sie w nim wykonuje ruchy obrotowe.
Odnogi sprezyny wyrdzniajacej maja na swych
zewnetrznych koncach usztywnienia zwigkszajace
wytrzymalo§¢é odnég mna zginanie w czasie prze-
noszenia ruchéw mostka do zespotow stykow.

Konstrukcja no$na mechanizmu wyrdézniajgcego
tworzy spoista calo$¢ z palcem nastawczym.

Rowek znajdujgcy sie ma konstrukcji no$nej
posiada dwa odcinki proste o krawedziach réwno-
leglych do palca wyr6zniajacego, ktére sluza do
ukierunkowania sprezyny wyrézniajacej w czasie
montazu. .

Palec nastawczy drazka dzialajac na odnogi
sprezyny wyr6zniajacej blizej jej umocowanego
kofica powoduje, ze odnogi sprezyny poddawane
sg zginaniu na zewnetrznych swych koncach, wo-
bec czego drazki wykonujg male ruchy katowe.

Mechanizm wyrézniajacy jest bardzo latwy do
wprowadzenia w wybierakach krzyzowych daw-
nego typu z pojedynczymi sprezynami wyrézniajg-
cymi.

Przedmiot wynalazku jest blizej przedstawiony
w przykladzie wykonania na zalaczonym rysun-
ku, na ktérym fig. 1, 2 i 3 przedstawiajag w upro-
szczonej formie mechanizm wyrézniajacy wybiera-
ka krzyzowego w widoku perspektywicznym
w trzech r6inych fazach pracy, fig. 4 przedstawia
podwbjna sprezyne wyrézniajaca w dwu rzutach,
a fig. 5 przedstawia rzut i przekréj palca nastaw-
czego.
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Sprezyna wyrézniajagca 1 umocowana jest do
konstrukcji nosnej 2, ktéra jest polaczona w jedng
calo$é z palcem nastawczym 8. Konstrukcja noéna
2 jest umocowana ma drazku 4, uwidocznionym
tylko w czeéci, ktéry moze skrecaé sie wok6l osi
obrotu 5 pod wplywem nie widocznych na rysunku
elektromagneséw drazkowych. Mechanizm wyréz-
niajacy zawiera dwie sprezyny zwrotne 6, 7 na-
lezagce do tych zespoltéw stykéw, ktébre majg zo-
staé wiaczone przez diwignie kotwicy mostka 8
uruchomiong elektromagnesem mostkowym nie
uwidocznionym na rysunku. Konce sprezyn zwrot-
nych 6 i 7 s3 wygiete w kierunku dZwigni kotwicy
mostka 8. Na wygietych czeSciach sprezyn zwrot-
nych wykonane sg wcigcia, ktérych gramiczne po-
wierzchnie tworzg pare wewnetrznych ograniczni-
kéw 9, 10 i pare zewnetrznych ogranicznikéw 11,
12 przeznaczonych dla odné6g 13, 14 spreiyny wy-
rézniajagcej 1. Drazek 4 zajmuje polozenie neutral-
ne, w ktérym palec nastawczy 3 znajduje sie w
srodku pomiedzy odnogami 13, 14. Odnogi te ople-
rajg sie woéwczas o wewnetrzne ograniczniki 9, 10
i o kotwice mostka 8 wywierajagc na nie pewien
nacisk spowodowany ksztaltem sprezyny wyréznia-
jacej 1.

Ruchy obrotowe drazka 4 w matych granicach,
mozliwe sa bez wplywu na sprezyne wyrdézniaja-
ca 1, gdyz sprezyna ta moze §lizgaé sie w rowku
15 woké6t konstrukcji nosnej 2. Calkowity skret
drazka 4 w jednym kierunku powoduje pobudze-
nie za pomocg palca nastawczego 3 odpowiedniej
odnogi sprezyny wyrézniajacej 1, na przykiad od-
nogi 13, ktéra opuszcza wewmetrzny ogranicznik
9 i zostaje przyci$nieta do zewnetrznego ogranicz-
nika 11. Ta faza pracy mechanizmu wyrézniajacego
przedstawiona jest na fig. 2 ma ktérej widaé réw-
niez, ze odnoga 13 zostala mieco wygieta ruchem
palca nastawczego 3 wiekszym niz potrzebny jest
do przeniesienia odnogi 13 do zewmetrznego ogra-
nicznika 11. Druga odnoga w dalszym ciggu spo-
czywa w poprzednim polozeniu, lecz nacisk na
ogranicznik 10, spowodowany separacja odnég,
jest mieco wiekszy.

Fig. 3 przedstawia nastepny etap pracy mecha-
nizmu wyrézniajacego, w ktérym diwignia kotwi-
cy mostka, ruchem skrecajagcym, zostala dociSnie-
ta do dwu odnég 13, 14 sprezyn wyrézniajacych
tak, ze s3 one wygiete w kierunku sprgzyn zwrot-
nych 6, 7. W czasie tego ruchu odnoga 13 jest
uchwycona zaczepem 16 zwigzanym z zewnetrznym
ogranicznikiem 11, za pomoca ktérego sprezyna
zwrotna 6 jest zmuszona do podazania za ruchem
dzwigni kotwicy mostka uruchamiajac odpowiedni
niewidoczny zesp6! stykéw. Odnoga 14 natomiast
porusza sie swobodnie W wycieciu 17, podczas gdy
sprezyna zwrotna 7 pozostaje w swoim pierwot-
nym polozeniu. Odnoga 13 na skutek farcia jest
utrzymana na zaczepie 16 nawet wtedy, gdy dra-
zek 4 powraca do pozycji neutralnej i gdy wyko-
nuje nowy ruch skrecajacy. W takim przypadku
palec nastawczy 3 nie moze z powodu wycigcia 17,
przemie$ci¢ odnogi 14 do zewmetrznego ogranicz-
nika 12, '
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Kiedy diwignia kotwicy mostka 8 powraca do
swojej - pienwotnej pozycji, réwniez obydwie od-
nogi - sprezyny wyrébzniajacej 1 powracaja do
poprzedniego stanu naciskajgc jednoczesnie na
diwignie kotwicy mostka, w wyniku czego energia
zmagazynowana w sprezynach jest calkowicie po-
chionieta przez sity tarcia, a drgania odnég gwatl-
townie zanikaja.

Fig. 4 przedstawia przykladowe wykonanie spre-
zyny wyrbdzniajgcej. Jest ona wykonana z cienkie-
go drutu ze sprezystego materialu np. ze struny,
ktéra jest wygieta w petle z dwoma prostymi od-
nogami 13, 14 polaczonYmi tukami 18, 19 i petlo-
wym wystepem 20. Odnoga czynna, w tym przy-
padku 13, jest poddana pewmemu naprezeniu zgi-
najagcemu w kierunku ruchu dzZwigni kotwicy
mostka 8 w czasie dociskania do zaczepu 18 przez
diwignie kotwicy mostka 8.

W celu zwiekszenia wytrzymalo$ci odn6ég na to
zginanie — ich zewnetrzne konce sg usztywnione.
Moze to byé uzyskane, w spos6b pokazany na fig.
4 przez podwdédjne zagiecie ich koncéw. Odnogi
sprezyny wyrézniajacej 13, 14 s tak uksztalto-
wane, aby przed zamontowaniem krzyzowaly sie
ze soba. Tworzag one ré6wniez kat z plaszczyzng
przeprowadzong przez czesSci w ksztalcie tukéw 18,
19 i wystep 20. Taki ksztalt odnég 13, 14 powoduje
wytworzenie pewmnego naprezenia w odnogach po
zamontowaniu ich na konstrukcji no$nej 2 tak,
ze uzyskuje sie nacisk na wewnetrzne ograniczni-
ki 9, 10 jak réwniez na diwignie kotwicy mostka
8.

Na fig. 5 przedstawiono przykiad wykonania po-
laczonej konstrukcji noénej 2 z palcem nastawczym
3. Konstrukcja nos$na sklada sie z piasty o prze-
kroju kolowym z rowkiem 15, w ktébrym czeSci
sprezyny wyré6zniajacej w ksztalcie tukéw 18, 19
Slizgaja sie oraz przelotowego otworu 21 sluzg-
cego do zamocowania ma drazku 4. Palec nastaw-
czy 3 jest zakonczony skrzydetkiem 22 stuzacym
do pobudzania odnég 13, 14 sprezyny wyrézniaja-
cej. Rowek 15 ma dwie proste czeSci 23 i 24,
réwnolegle do palca nastawczego 3. CzeSci te stu-
2z do ulatwienia zamontowania sprezyny wyr6z-
niajacej, przy czym odleglo$é miedzy tymi czeScia-
mi jest taka, ze odnogi sprezyny wyr6zniajacej 13,
14 s3 wprowadzone odpowiednio miedzy we-
wnetrzne i zewnetrzne ograniczniki 9, 10 i 11, 12,
Wystep 20 ulatwia montaz sluzac jako uchwyt do
narzedzi.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm wyroé6zniajacy wybieraka krzyzowe-
go, w ktérym sprezyny wyré6zniajace sq pobudzane
przez drazki wykonujace ruchy skrecajace dla wy-
réznienia okreslonych zespoléw stykéw mna skutek
dzialania na nie elektromagneséw drazkowych, dzie-
ki czemu te zespoly styk6w mogg zosta¢ pobudzone
dzwigniami kotwic mostk6w poruszajgcych sig row-
nolegle do drazkéw, przez przeniesienie ruchow
dzwigni kotwic mostk6w do zespoléow stykéw po-
przez pobudzone sprezyny wyrézniajace, na skutek
zadzialania elektromagnes6w mostkowych, zna-
mienny tym, ze sprezyna wyrézniajaca (1) wyko-
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nanha z drutu ze sprezystego materialu, ktéry jest
wygigty w symetryczng petle jest ruchomo wsparta:
w konstrukcji nosnej (2) umieszczonej na drazku
(4) tak, ze drazek (4) jest objety wygietymi cze$cia-
mi sprezyny wyrézniajacej a odnogi (13, 14) spre-
zyny wyrézniajacej mogq wahaé sie¢ w plaszczyznie
wokoél osi réwnoleglej do osi obrotu (5) drazka (4)
przy czym wewnetrzne (9, 10) i zewnetrzne (11, 12)
ograniczniki sprezyny sg rozmieszczone stycznie do
sprezyny wyrézniajacej (1), a odnogi (13, 14) spre-
zyny wyrézniajacej, nie pobudzone, spoczywaja na
wewnetrznych ogranicznikach (9, 10) usytuowanych
miedzy odnogami (13, 14) sprezyny wyrézniajgcej
(1) i przez wygiecie moga zostaé przemieszczone do
zewnetrznych ogramicznik6w (11, 12) lezgcych na
zewnatrz odnég (13, 14), a ponadto drazek (4) wy-
posazony jest w palec nastawczy (3) umieszczony
stycznie do sprezyny wyrézniajacej (1), ktéry w
stanie spoczynkowym drazka (4) zajmuje pozycje
Srodkowa miedzy odnogami (13, 14) sprezyny wy-
rézniajacej, spoczywajgcymi na wewnetrznych
ogranicznikach (9, 10) i ktéry przez obrét drazka
(4) przesuwa jedna odnoge (13 lub 14) sprezyny
wyrézniajagcej do odpowiedniego zewmetrznego
ogranicznika (11 lub 12), przy czym spreiyna wy-
rézniajaca poddana jest elastycznemu odksztalce-
niu.

2. Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze zamontowana w nim sprezyna wyr6zniajaca (1)
jest wstepnie naprezona w celu uzyskania spre-

. zystego nacisku na wewnetrzne ograniczniki (9, 10).

3. Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
%e zamontowana sprezyna wyrbzniajaca (1) jest

" wstepnie naprezona w celu uzyskania sprezystego

nacisku na dZwignig kotwicy mostka 8.

4. Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
7e- ‘Wygiete czesci sprezyny wyrdiniajacej (1) s3
uformowane w koliste tuki (18, 19) o okreflonym
promieniu krzywizny, od ktérych odchodzg odnogi
(13, 14) sprezyny wyrézniajacej pod takim katem,
ze przed zamontowaniem krzyzujq sie ze soba.

5. Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny {ym,
ze konstrukcja no$na (2) stuzgca do ruchomego pod-
trzymywania sprezyny wyrézniajacej (1) posiada na-
ciety na obwodzie rowek (15) w' ksztalcie lukéw
przeznaczony dla cze$ci wygietych sprezyny wy-
rézniajacej (1), o promieniu luku odpowiadajace-
mu promieniowi krzywizny wygiecia sprezyny wy-
roézniajacej tak, ze sprezyna wyrézniajgca otacza
rowek (15) i §lizgajac sie w nim wykonuje ruchy
obrotowe. v

6. Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze sprezyna wyrbiniajaca (1) jest wygieta tak, ze
wygieta jej cze$é ma wystep w ksztalcie petli (20)
ulatwiajacy montaz. )

7. Mechanizm wedlug zastrz. 4, znamienny tym,
ze odnogi (13, 14) sprezyny wyrézniajacej majg
usztywnienia na zewnetrznych koncach, ktére
zwiekszaja wytrzymalo$é odnég na zginanie w cza-
sie przenoszenia ruch6w mostka do zespolu sty-
kéw.

8. Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze konstrukcja noSna (2) iest podtrzymywans na
drazku (4).
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9. Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
e konstrukcja no$na (2) i palec nastawczy (3)
tworza spoistg calo$é.
10. Mechanizm wedlug zastrz. 5, znamienny tym,

8
ze rowek (15) konstrukcji no$nej (2) posiada dwa
odcinki praste (23, 24), r6wnolegle do palca wy-
rézniajacego (3) sluzace do ukierunkowania spre-
zyny wyré6zniajacej (1) w czasie montazu.
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