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Predmétem vynalezu je analyzaéni piistroj po-
u#fvany v zubnich laborato¥ich pro analyzu zubnich
modelii, p¥i které se zjistuji kvality a podminky
protetického pole se zietelem, k moZnosti adaptace
(pFipevnénf) protézy pomoci retenénich anebo
stabilizatnich spon. Déle se zji§tuji poméry a
vztahy, které mohou vzniknout mezi pevnymi
S4stmi protézy a postrannimi plochami protetic-
kého pole. P¥i tomto zkouméni je také moino
ovéFit existenci anebo nedostatek pot¥ebnych vhod-
nyech povrchii pro retenénf spony, poptipadé jejich
rozmisténi. Déle se stanovi osa zasazeni protézy,
a podle ni se potom formuji prvky, opory a retence
protézy.

Podle dosavadnfho znidmého stavu techniky,
patrného jak z odborné stomatologické literatury
tak Yady patentovanych spisit je zndmo velké
mno¥stvi paralelometri raznych konstrukei, u kte-
rych zékladni souddsti je hrot upevnény nejéastéji
na pohyblivém rameni, kteryito hrot se pohybuje
ve vertikélnim sméru a slou#i k analyze pracovnich
modelt v riznych polohdch, které umoziiuje stil,
na ném# je pracovni model uchycen. Zndmé kon-
strukce paralelometri rozdélujeme do tif hlavnich
skupin, z nich% do prvé skupiny nélezi konstrukee
paralelometru tvofené pevnym stolem a pohyblivym
ramenem, kteréZto konstrukéni provedeni je po-
mérné jednoduché vzhledem k tomu, Ze pohyblivd
soudsst — rameno je lehké, a tudiZ snadno ovlada-
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telné. Tato konstrukce mé vSak nevyhodu v tom,
¥e umoztiuje jen zdkladni proméfovani pracovntho
modelu, tj. vyuZiti paralelometrii pro zdkladni
pracovni tkony souvisejici s paralelitou.

Do druhé skupiny paralelometrii pat¥i konstrukee
s pohyblivym stolem a pevnym ramenem. Pohybli-
vy stil je upraven jenom pro posouvéni ve vodo-
rovné roviné a naklipéni stolu se FeSi nejéastéji
pomoci kulového kloubu, na némz je stul polozen.
Konstrukei stolt pohyblivych v celé vodorovné
roviné je znémo velmi mélo, jsou obvykle feSeny
pomoci dvou kolmo na sebe uloZenych sani, ovla-

- danych dlouhymi pohybovymi $rouby ototné ulo-

#enymi ve stojanu. Tyto konstrukee jsou velmi
t&7ké, nesnadno ovladatelné a dovoluji pohyb stolu
v horizontélni roving ve velmi omezeném rozsahu.
Do tieti skupiny paralelometri nélezi konstrukce
s pohyblivim stolem a pohyblivym ramenem.
Tento typ dosud znamych paralelometrd, kromé
vad uvedenych jiz ve druhé konstrukéni skupiné
paralelometri i ty nedostatky, Ze jsou méné
presné a maji tetné zdvady, zejména je-li pohyblivé
rameno zavédeno na paralelogramové konstrukei,
dovolujici také svislou vychylku ramene p¥i zacho-
véni svislé polohy hrotu za analyzy pracovniho
modelu. Tato konstrukce ramene s paralelogramem
mé nevyhodu v tom, Ze se pii pouzivéni opotiebuji
otoéné spoje ve vrcholech paralelogramu, nadei
piistroj se tak stane nepiesnym, a tudfi k piesné



préci na pracovnim modelu je nepotfebny. Navic
tohoto ramene nelze pouZit k neseni drzéku s néstro-
ji provédéjicimi opracovéni modelu pro jeho malou
stabilitu, '

K nevyhoddm zndmych konstrukei paralelo-
metrd s jednim ramenem je i to, %e je dasto potfebné
vyménovat sondaéni (analyzadni) hrot za kreslicf,
poptipadé jiny néstroj potfebny k analyze a nebo
k dal§i préci na pracovnim modelu, coZ v praxi
vede k nadbyteénym tkonéim, a tudiZ i ztrétovym
¢astim.

Konstrukce paralelometrii se dvéma rameny,
z nichz jedno rameno nese hrot pro analyzu a druhé
rameno nese kresliof hrot jsou sice hospoddrnéjsi,
ale majf nevyhodu v tom, %e obé ramena jsou na
spoleéném sloupku, a tak pii prdei si vzdjemnd
prekdzeji, kromé toho z ramen oto&né pohyblivych
ve vodorovné roviné byvé svisly pohyb hroti
vyfeSen z hlediska ovladatelnosti dosti nevyhodng
8 tézkopddné. Vzhledem k tomu, %e pro analyzu je
potiebné piesné délkové métidlo, napitklad &éisel-
nikovy tchylkomér, je nutné, aby takovd kon-
strukee byla ve svych kloubech pohyblivs jen
v Z4daném sméru a pohyblivost v ostatnich smérech
byla zamezensa. Tento poZadavek vede k velkym
nérokim na konstrukei kloubu a takové paralelo-
metry nelze vyuzit k jinym udeliim naptiklad pro
obrusovou a frézovaci techniku, a proto tyto druhy
paralelometri jsou zndmy v malém poétu.

Nevyhody zndémych konstrukef paralelometr od-

strafiuje ptedmét vyndlezu, jehoZ podstata spodivd
v tom, Ze zdkladové deska je opatiena jednak dlo%-
nou deskou a jednak vodicim pouzdrem s nélitkem,
v némi je vytvolena svérka, p¥idem¥ vodici pouzdro
je opatfeno priichozim otvorem, ve kterém je volné
posuvné ulozen sloupek, opatieny na boku v dolni
8ésti ozubenym hiebenem, do kterého zasahuje
pastorek uloZeny otoénd v néalitku a opatfeny to-
¢itkem a v horni ¢4sti sloupku je pomoci kulového
depu uloZen dvouramenny nosié, opatieny svérnou
objimkou, a na jehoZ jednom boku jsou vytvofeny
zétezy a vedenim pro otoéné ulo¥eni analyzalnich
ramen 8 kle§tinami a na druhém konci dvouramen-
ného noside je objimka s pohybovym dstrojim
‘laboratorntho ndsadce, pkidem% ve stfedni &4sti
dvouramenného nosiée jsou vytvofeny nédlitky spo-
jené tepem, na ném? je otoéné ulofeno pomocné
rameno, opatiené ve stfedové &dsti kloubem a
v koncové ¢ésti svérnym pouzdrem.

Dopliiujicim znakem vyndlezu je to, %e ve vnit¥-
nich bocich zdfezli jsou vytvofena kuzelové zahlou-
beni, v nichZ jsou uloZeny jednou polovinou loZis-
kové koule zasahujfcf syou druhou polovinou do
ku’elovych vybréni, vytvofenych ve vnitinich
bocich analyzatnich ramen, pfitem% ve vndjich
bocich zéfezi jsou vytvofeny vodici otvory, ve
kterych jsou volné posuvnd piftlaéné vilesky, opa-
tfené na volnych delech kuZelovymi zahloubenimi,
ve kterych jsou uloZeny jednou polovinou loziskové
koule zasahujici svou druhou polovinou do kuzelo-
vych vybrdni, vytvofenych ve wvn&jiich bocich
analyzaénich ramen, piitemZ na piitlatné véletky
dosedaji pfitlatné Srouby opatiend pojistnou ma-
tiof.

Dalsim znakem vyndlezu je, Ze kledtiny jsou
upevnény na hifdelich ulofenych volné v otvorech
analyza¢nich ramen, piitem¥ na &ssti h¥fdeld jsou
vytvoreny vodici plochy, na které dosedaji jednak
prituZné frouby a jednak aretaéni rouby, zatimeo
konce hiidel jsou opat¥eny zdvitem, na kterém
je nadroubovéno tladftko, na né&j% doseds tlaénd
Sroubové pruZina obepinajici hiidel a opirajicf se
o &ela vybréni, vytvofenych v bocich analyzadnich
ramen, kterdZto vybrdni jsou na vngj§fm obvodu
opatiena zdvitem, do kterého jsou zafroubovéna
kryci pouzdra tvoicf doraz tladftek, kterd jsou na
svém povrchu opatfena stupnici,

Rozvijejicim znakem u paralelometru podle vyna.-
lezu je to, Ze pohybové tistrojf laboratorniho nsadce
je vytvofeno pouzdrem a ozubenym hiebenem
na &dsti povrchu, do kterého zasahuje pastorek
opatfeny ovlddaci pédkou, pridem# laboratorni
nésadec je opatfen deskovou spojkou, ve které je
uloZen dorazovy &roub a upevnén jeden konec
vodictho &epu, jehoZ druhy konec je opatien
tlaénou prufinoun a zasahuje do otvoru v ob-
jimce.

Podvojnym znakem je i to, %e na spodnim &ele
déepu je pripevnéna jednim koncem listov4 pruzina,
jejfZ druhy konec je vyvySen a opatfen podlouhlym
otvorem, do kterého zasahuje &éep upevnény
v kloubu.

Paralelometr pro analyzu zubnich modelt podle
vynélezu p¥inédf hlavni vyhody spoéivajici v tom,
Ze jeho konstrukce umottiuje viechny tkony jako
dosavadni zndmé skupiny paralelometrdi, tj. kon-
strukee s pevnym stolem a pohyblivym ramenem,
s pohyblivym stolem a pevnym ramenem anebo
pohyblivym stolem a pohyblivym ramenem. Dalkf
vyhody spoéivé v tom, %e v jeho konstrukei lze
vyuZit jak analyza¢nich pomicek, tak obrabécich
néstrojii, takZe jimi je moZno modely nejdiive
analyzovat, & poté hned opracovévat bez dasovych
ztrdt. Eventudlni vile vzniklé opot¥ebenim dose-
dacim ploch valivého uloZeni lze odstranit jedno-
duchym fikonem, a to pfitaZenim Sroubi s toditkem
a zajifténim jejich polohy pfitaZenfm pojistné
vroubkované matice. Analyzadni néstroje i pracov-
ni nédstroje lze jednoduse rychle ménit pouhym
otofenim dvouramenného noside, pridem? jejich
vysku nad zdkladovou deskou Ize nastavovat
dvéma rlznymi, a na sobd nez4vislymi technickymi
prostredky, a to jednak ozubenym hiebenem a pas-
torkem v rozsahu 90 mm, a jednak vertikélnim
posunem h¥fdelit s klestinami nesoucimi néstroje
nebo méfidla, jejichZ polohu lze aretovat v potfebné
poloze, popiipadé obrab&ei brusny a frézovacf
néstroj posouvat do zdbéru pomoci h¥ebenu a pas-
torku upevnéného na hiideli opatfeném ovlddaci
pékou. Vyhodné je i to, %e maximalni hloubku
Ubéru materidlu lze nastavit tak, Ze nedojde
k potkozeni, a tim k znehodnoceni modelu. Préce
s timto paralelometrem je rychl4, a umoztuje
ovlddéni laboratorniho ndsadce, jak pravou rukou,
tak levou rukou. Jeho pohybové dily se téméi -
neopotiebovévajf, v disledku &ho% se préce
s nim éasem neménf. Navic paralelometr jo lehce
pfemistitelny, a to jak na pracovidti, tak mezi



pracovisti, nebot je lehce rozebiratelny nebo rychle
ulozitelny v ptisluiném pouzdie. Paralelometr podle
vynglezu spliiuje poZadavky na tyto piistroje
kladené z hlediska ergonomie.

Piikladné provedeni paralelometru podle vyné-
lezu je zndzornéno na piiloZenych vykresech, kde
je zndzornéno: ‘
na obr. la celkové konkrétni usporddéni souddsti
paralelometru podle vyndlezu v pohledu z boku,
z nich% nékteré jsou pro ndzornost a piehlednost
v tasteéndém fezu;

na obr. 1b je pohled shora;

na obr. 2a je zndzornéno v pohledu z boku uloZeni
pomocného ramene a jeho vypruZent;

na obr. 2b je zndzornéno vytvofeni konce pruziny,
ktery ovldd4d pomocné rameno;

na obr. 3 je zndzornéno uloZeni vodiciho epu na
nosném ramenu § obrabécim ndstrojem a

na obr. 4 je zndzornéno v iezu usporddani ulozeni
hifdelt s kleftinami a princip jejich aretace.

Paralelometr pro analyzu pracovnich modelt
pii zjidtovdni kvality a podminek protetického
pole, se zfetelem k moznosti pfipevnéni protézy
pomoci retenénich a stabilizatnich spon, popfipadé

pro zjistovani poméri a vztahll mezi pevnymi,

84stmi protézy a postrannimi plochami protetické-
ho pole, anebo ovéfeni existence, popiipadé nedo-
statkft povrchu pro retenéni spony, popiipadé
zjisténi jejich rozmisténi (stanoveni osy zasazenf
protézy a formovéni prvkh opory a retence protézy
sestévs ze zékladové desky 1, na jejiZ jedné strané
je umistén pomocf magnetu modelovaci stil a na
druhé strané je vytvoien nélitek 2a s pouzdrem 2
(obr. 1). Na zdkladové desce 1 je piipevnéna shora
alo¥na deska 1a pro magneticky modelovaci stl.
V pouzdru 2 je na boku v nélitku 2a uloZen ototné
hiidel opatfeny jednak totitkem 4a a jednak
pastorkem 4%, zasahujfcim do ozubeného htebenu 3a
vytvofeného na boku sloupku 3. V ndlitku 2a je
vytvoren kiffovy zéfez 2¢ a v horni &ésti je vytvo-
¥ena svérka 2a. V horni ¢ésti sloupku 3 je pomoci
kulového ¢epu 5 uloZen. dvouramenny nosi¢ 6,
ktery je opatieny svérnou objimkou 6d pro aretaci
poloh jednotlivych ramen 7, 8 ve funkéni poloze.
Na jednom boku dvouramenného nosice 6 jsou
vytvoleny zéfezy 6a. Na bocich zafezii 6a jsou
vytvotena valivd vedeni a to tak, Ze ve vnitinich
bocich jsou vytvofena kuZelovd zahloubeni 6e,
v nich% jsou uloZeny loZiskové koule 18 zasahujici
svou druhou polovinou do kuZelovych vybrini
7a, 8a, vytvofenych ve vnitinich bocich analyzac-
- nich ramen 7, 8. Ve vnégj&ich bocich zdfezi 6a jsou
vytvoreny vodici otvory 6f, ve kterych jsou volné
uloZeny piitlatné véletky 19, opatiené na volnych
telech kuZelovymi zahloubenimi 19a, ve kterych

jsou uloZeny dald{ loZiskové koule 18, zasahujici

~svou druhou polovinou do kuZelovych vybrani

7a, 8b, vytvorenych ve vngjsich boeich analyzaénich
ramen 7, 8. Na piitlaéné vilecky 19 dosedaji potom
pfitiaéné Srouby 20 uloZené ve vodicich otvorech 6t
a opatiené pojistnou matici 20a. Druhy konec dvou-
ramenného nosite 6 je opatfen objimkou 11 s po-
hybovym ustrojim 12, ve které je uloZen laboratorn{
ndsadec 13. Ve stfednf &4sti dvouramenného
nosite 6 jsou potom vytvoreny ndlitky 6b, 6e
spojené éepem 14, na némz je ototné uloZeno otoéné
rameno 15, opatfené ve stiedové édsti kloubem 16
8 v koncové &dsti svérnym pouzdrem 17, které je
rozFiznuto a stahovdno svérnym Sroubem 17a.

Letmo uloZend analyzaéni ramena 7, 8 jsou na
svych konecich vytvarovdna do vélcové édsti, v jejiZ
ose je vytvofen vélcovy otvor. V takto vytvorenych
vodicich pouzdrech jsou uloZeny volnd posuvné
hifdele 21, 22, které jsou viak ve funkéni poloze
aretovatelné aretaénimi Srouby 25, 26. Na &dsti
povrchu h¥{deléi 21, 22 je vytvofena plogka 21a,
22a, na kterou dosedd ¢elo piftuznych froubt 23,
24 zafroubovanych kolmo k otvortim 7e, 8e. Dolni
konce aretadnich hifdelt 7, 8 jsou opatieny kleti-
nami 9, 10, do kterych jsou upinidny méiici a ana-
lyzaéni nédstroje. Horni konce hiidelit 21, 22 jsou
opatteny zdvitem 21b, 22b, na kterém je nasroubo-
véno tlacitko 27, 28, na jehoz povrchu je stupnice
27a, 28a. Mezi tlaitkem 27, 18 a horni plochou
analyza¢nich ramen 7, 8 je uloZens tlaéné &roubova
pruzina 29, 30, kterd jednim koncem zasahuje do
vybrani 7d, 8d vytvofenych na hornich bocich
analyzaénich ramen 7, 8 a odtladujicf tak pomoeci
tladitek 27, 28 hiidel 21, 22 do horni vychozi
nefunkéni polohy (obr. 4). Vybrani 7d, 8d jsou na
vnéjsim obvodé opatieny zdvitem, do kterého jsou
zasroubovéna kryci pouzdra 31, 32 tvoiici doraz
tladitek 27, 28. Laboratorni nésadec 13 uloZeny
samostatné na koneci dvouramenného nosite 6 je
ovldddn pohybovym tustrojim 12, a to tak, Ze na’
¢asti povrehu nasadce 13 je nalisovdno pouzdro 33,
opatiené ozubenym hiebenem, do kterého zasahuje
pastorek 34a vytvofeny na hifdeli 34, opatieném
ovladacf pakou 35 (obr. 1b). Laboratorni nésadec 13
je nad povrchem ramene opatren deskovou spojkou
36, ve které je uloZen dorazovy Sroub 37 a upevnén
jeden konec vodiciho Eepu 38, jeho# druhy konec je
opatlen tlatnou pruzinou 39 a zasahuje do otvoru
11a v objimce 11. Ve stfedni &4sti dvouramenného
nosite 6 mezi ndlitky 6b, 6e upevnény dep 14 je
opatfen na spodnim &cele listovou pruzinou 40 a to
tak, Ze jeden jeji konec je pfisroubovén na éepu 14
a druhy konec je opatfen podlouhlym otvorem 40a
a pfimknut ke kloubu 16, pfitem# podlouhly
otvor 40a obepind cep 41 vytvofeny v ose kloubu
16 (obr. 2) a tak je pomocné rameno 15 odtlacovino |
do hornf nefunkéni polohy.

PREDMET VYNALEZU

1. Paralelometr pro analyzu zubnich modelt pfi
zjistovani kvality a podminek protetického pole se
zietelem k moZnosti piipevnéni protézy pomoci

retentnich a stabilizaénich spon, popiipadé pro

zjidtovani poméri a vztahii mezi pevnymi &dstmi
protézy a postrannimi plochami protetického pole



anebo ovéieni existence nebo nedostatkit povrchu
pro retenéni spony, poptipadé zjiténf jejich roz-
misténi i stanoveni osy zasazeni protézy a formovéni
prvki opory a retence protézy, sestdvajici ze zdkla-
dové desky, na jejiz jedné strané je umistén pomoci
magnetu modelovaci stiil a na druhé strand je
umfstén nosny sloup opatfeny rameny, vyznadujici
se tim, Ze zakladovd deska (1) je opatfena jednak
tloznou deskou (1a) a jednak vodieim pouzdrem (2)
8 nalitkem (2a), v nichZ je vytvofena svérka (2c,)
ptitem? vodici pouzdro (2) je opatieno préichozim
otvorem (2b), ve kterém je volné posuvné uloZen
sloupek (3), opatfeny na boku v dolni ¢4sti ozube-
nym hiebenem (3a), do kterého zasahuje pastorek (4)
uloZeny ototné v nilitku (2a) a opatfeny toSitkem
(4a) a v horni édsti sloupku (3) je pomoci kulového
¢epu (5) ulozen dvouramenny nosié (6), opatfeny
svérnou objimkou (6d), a na jehoZ jednom boku
jsou vytvoreny zdfezy (6a) 8 vedenim pro otoéné
uloZeni analyzaénich ramen (7, 8) s klestinami
(9, 10) a na druhém konci dvouramenného noside
(6) je objimka (11) s pohybovym tstrojim (12)
laboratorniho nasadce (13), pricemZ ve stiedni
¢4sti dvouramenného noside (6) jsou vytvoieny
nglitky (6b, 6¢) spojené cepem (14), na némz je
otodné uloZeno pomocné rameno (15), opatiené ve
sttedové CGasti kloubem (16) a v koncové C4sti
svérnym pouzdrem (17).

2. Paralelometr podle bodu 1, vyznadteny tim,
Ze ve vnit¥nich bocich zé¥ezii (6a) jsou vytvoiena
kuzelovéd zahloubenf (6e), v nichZ jsou uloZeny
jednou polovinou loZiskové koule (18) zasahujicf
svou druhou polovinou do kuZelovych vybrén{
" (7a, 8a), vytvofenych ve wmitinich bocich analy-
zadnich ramen (7, 8), plitemZ ve vnéjsich bocich
zéiezli (6a) jsou vytvoieny vodici otvory (6f), ve
kterych jsou volné posuvné uloZeny piitladné
véletky (19), opatiené na volnych éelech kuZelovy-
mi zahloubenfmi (19a), ve kterych jsou uloZeny
jednou polovinou loZiskové koule (18) zasahujici

svou druhou polovinou do kuZelovych vybrini
(7b, 8b), vytvorenych ve vnéjiich bocich analyzad-
nich ramen (7, 8), pfidemZ na p¥itlaéné viletky (19)
dosedaji ptitlatné Srouby (20) opatiené pojistnou
matici (20a).

3. Paralelometr podle bodti 1 a 2, vyznadeny
tim, Ze kleStiny (9, 10) jsou upevnény na h¥idelich
(21, 22) uloZenych volné v otvorech (7c, 8¢) ana-
lyzadnich ramen (7, 8), pFidem% na d4sti hiidelt
(21, 22) jsou vytvoreny vodici plochy (21a, 22a),
na které dosedaji jednak piituiné Srouby (23, 24)
a jednak aretacni Srouby (25, 26), zatimco konce
h¥ideltt (21, 22) jsou opatfeny zévitem (21b, 22b),
na kterém je nafroubovdno tlatitko (27, 28), na
néjz dosedd tlatnd Sroubovd pruiina (29, 30)
obepinajici hifdele (21, 22) a opfrajici se o dela
vybréni (7d, 8d) vytvorenych v bocfch analyzaénich
ramen (7, 8), kterdzto vybréni (74, 8d) jsou na vnéj-
§im obvodu opatfena zdvitem, do kterého jsou
zaSroubovéna kryei pouzdra (31, 32), tvorici doraz
tladitek (27, 28), kterd jsou na svém povrchu opa-
ttena stupnici (27a, 27b).

4. Paralelometr podle bodi 1 a 2 vyznadeny tim,
Ze pohybové tstroji (12) laboratorniho nésadce (13)
je vytvoieno pouzdrem (33) a ozubenym h¥ebenem
na Gisti povrchu, do kterého zasahuje pastorek
(34a), opatieny ovlddaci pikou (35), pFidem# labo-
ratorni nésadec (13) je opatien deskovou spojkou
(36), ve které je uloZen dorazovy Zroub (37) a
upevnén jeden konec vodiciho &epu (38), jehoZ
druhy konec je opatfen tlaénou pruZinou (39)
a zasahuje do otvoru (11a) v objimee (11).

5. Paralelometr podle boda 1 a 2 vyznadeny tim,
ze na spodnim d&ele depu (14) je pfipevnéna jednim
koncem listovéd pruzina (40), jejiz druhy konec je
vyvysen a opatien podlouhlym otvorem  (40a),
do kterého zasahuje éep (41) upevnény v kloubu
(16).
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