
(19)国家知识产权局

(12)实用新型专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 202221230959.0

(22)申请日 2022.05.20

(73)专利权人 厦门眼科中心有限公司

地址 361000 福建省厦门市思明区厦禾路

336号

(72)发明人 谢仁艺　黄嵩木　潘美华　

(74)专利代理机构 厦门天诚欣创知识产权代理

事务所(普通合伙) 35266

专利代理师 张浠娟

(51)Int.Cl.

A61B 3/08(2006.01)

A61H 5/00(2006.01)

 

(54)实用新型名称

一种家用头戴式同视机

(57)摘要

本实用新型涉及一种家用头戴式同视机，包

括一外壳、一设于外壳内的同视机本体、及一佩

戴单元，所述佩戴单元与外壳连接；同视机本体

包括一对间距可调的目镜、一对反光镜、一对柔

性屏组件、一旋钮、及一对传动机构；每所述传动

机构包括一与所述旋钮键连接的主动齿轮和一

齿轮系。本实用新型在实现头戴式检测功能的同

时，整体紧凑小巧，能够便于携带、且造价低廉；

而且整个操作简单，使用者可以自行有效的进行

检测跟进行康复训练；此外，还具有较高精度的

特点，从而起到良好的矫正治疗效果。
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1.一种家用头戴式同视机，包括一外壳和一设于外壳内的同视机本体，其特征在于：该

同视机还包括一用以将外壳佩戴于头部的佩戴单元，所述佩戴单元与外壳连接；

所述同视机本体包括一对间距可调的目镜、一对反光镜、一对柔性屏组件、一旋钮、及

一对与目镜一一对应的传动机构，所述反光镜与目镜一一对应设置，每所述目镜均安装于

一目镜套壳，每所述目镜套壳均与一第一丝杆螺纹连接，每所述反光镜均安装于一反光镜

套壳，每所述反光镜套壳均与一第二丝杆螺纹连接；两所述目镜套壳滑动连接于一第一光

杆上，两所述反光镜套壳滑动连接于一第二光杆上；

每所述传动机构包括一与所述旋钮键连接的主动齿轮和一齿轮系，所述齿轮系包括一

第一惰轮、一第二惰轮、一第一小齿轮和一第二小齿轮，所述第一惰轮和第二惰轮位于主动

齿轮两侧并分别与主动齿轮啮合，所述第一小齿轮与第一惰轮啮合，所述第二小齿轮与第

二惰轮啮合；所述第一小齿轮与第一丝杆同心轴连接，所述第二小齿轮与第二丝杆同心轴

连接；

每所述柔性屏组件包括一柔性屏、一圆形底盘、一上盖、一设于上盖上的位移传感器、

一伺服电机、及一控制件，所述伺服电机、位移传感器分别与所述控制件连接，所述柔性屏

安装于圆形底盘上，所述上盖盖合于圆形底盘上，所述伺服电机与圆形底盘连接；且所述柔

性屏与反光镜一一对应设置，且柔性屏位于反光镜的外侧。

2.根据权利要求1所述一种家用头戴式同视机，其特征在于：所述柔性屏为一曲面柔性

屏，且其曲面以对应所述伺服电机转动中心为圆点的圆柱曲面。

3.根据权利要求1所述一种家用头戴式同视机，其特征在于：所述第一光杆的正中间和

第二光杆的正中间分别设有一限位块。

4.根据权利要求1所述一种家用头戴式同视机，其特征在于：所述佩戴单元包括一顶部

弹力带、一固定件和一伸缩杆，所述固定件的首端固定于外壳的一侧，所述固定件的中部向

上延伸形成一顶端部，所述顶部弹力带的两端分别与该顶端部、外壳连接，所述固定件的尾

端与该伸缩杆的首端活动连接，且所述伸缩杆的尾端固定于外壳的另一侧。

5.根据权利要求4所述一种家用头戴式同视机，其特征在于：所述固定件的内侧设有一

海绵层。

6.根据权利要求4所述一种家用头戴式同视机，其特征在于：所述顶部弹力带为硅胶弹

力带。

7.根据权利要求4所述一种家用头戴式同视机，其特征在于：所述固定件的尾端与该伸

缩杆的首端扣合连接或插合连接。
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一种家用头戴式同视机

【技术领域】

[0001] 本实用新型涉及医疗检测设备，尤其涉及一种家用头戴式同视机。

【背景技术】

[0002] 同视机是眼科常用的检测和治疗设备，用来检查人眼的同时视、融像、立体视等双

眼视觉功能、以及诊断主客观斜视角、异常视网膜对应、隐斜、弱斜视等眼科疾病，并用于同

时视、融合功能、立体视、弱视、集合功能等视功能异常的训练治疗，是斜弱视诊治的必备设

备。

[0003] 传统同视机不仅体积庞大，搬运困难，成本高；而且操作复杂，需要数十对不同功

能和精细度的画片，检查医护人员需进行专业培训后才能够带着患者进行康复训练，且训

练过程中医护人员需要全程配合，调整设备、更换画片、询问和记录等，这样对于医护人员

与患者来说，都是耗时低效的；此外，同视机面向的使用人群一般年龄较小，对于传统同视

机画片新鲜感容易因为矫正时长较长而失去治疗耐心，从而很难达到治疗效果。

[0004] 由此，造价成本相对低廉且操作简单的家用型同视机便应运而生，目前的家用型

同视机主要在医疗、康复器械市场等相关机构中流通，大众对于家用同视机追求便携使用

与使用过程的舒适感，且考虑到造价成本问题，则部分同视机存在测量动作精度低，功能单

一的缺点。

[0005] 综上，设计出一种不仅操作简单、造价低廉、耗时较低，又能够具备较高精度和便

携特点的家用同视机成为亟待解决的问题。

【实用新型内容】

[0006] 本实用新型所要解决的技术问题在于提供一种家用头戴式同视机，不仅操作简

单、造价低廉、耗时较低；而且具有较高精度和便携特点，从而起到良好的矫正治疗效果。

[0007] 本实用新型是通过以下技术方案解决上述技术问题的：一种家用头戴式同视机，

包括一外壳、一设于外壳内的同视机本体、及一用以将外壳佩戴于头部的佩戴单元，所述佩

戴单元与外壳连接；

[0008] 所述同视机本体包括一对间距可调的目镜、一对反光镜、一对柔性屏组件、一旋

钮、一对与目镜一一对应的传动机构，所述反光镜与目镜一一对应设置，每所述目镜均安装

于一目镜套壳，每所述目镜套壳均与一第一丝杆螺纹连接，每所述反光镜均安装于一反光

镜套壳，每所述反光镜套壳均与一第二丝杆螺纹连接；两所述目镜套壳滑动连接于一第一

光杆上，两所述反光镜套壳滑动连接于一第二光杆上；

[0009] 每所述传动机构包括一与所述旋钮键连接的主动齿轮和一齿轮系，所述齿轮系包

括一第一惰轮、一第二惰轮、一第一小齿轮和一第二小齿轮，所述第一惰轮和第二惰轮位于

主动齿轮两侧并分别与主动齿轮啮合，所述第一小齿轮与第一惰轮啮合，所述第二小齿轮

与第二惰轮啮合；所述第一小齿轮与第一丝杆同心轴连接，所述第二小齿轮与第二丝杆同

心轴连接；
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[0010] 每所述柔性屏组件包括一柔性屏、一圆形底盘、一上盖、一设于上盖上的位移传感

器、一伺服电机、及一控制件，所述伺服电机和位移传感器分别与所述控制件连接，所述柔

性屏安装于圆形底盘上，所述上盖盖合于圆形底盘上，所述伺服电机与圆形底盘连接；且所

述柔性屏与反光镜一一对应设置，且柔性屏位于反光镜的外侧。

[0011] 进一步地，所述柔性屏为一曲面柔性屏，且其曲面以对应所述伺服电机转动中心

为圆点的圆柱曲面。

[0012] 进一步地，所述第一光杆的正中间和第二光杆的正中间分别设有一限位块。

[0013] 进一步地，所述佩戴单元包括一顶部弹力带、一固定件和一伸缩杆，所述固定件的

首端固定于外壳的一侧，所述固定件的中部向上延伸形成一顶端部，所述顶部弹力带的两

端分别与该顶端部、外壳连接，所述固定件的尾端与该伸缩杆的首端活动连接，且所述伸缩

杆的尾端固定于外壳的另一侧。

[0014] 进一步地，所述固定件的内侧设有一海绵层。

[0015] 进一步地，所述顶部弹力带为硅胶弹力带。

[0016] 进一步地，所述固定件的尾端与该伸缩杆的首端扣合连接或插合连接。

[0017] 本实用新型一种家用头戴式同视机的有益效果在于：

[0018] 通过增设佩戴单元与同视机本体的具体结构设置，使得设备在实现头戴式检测功

能的同时，整体紧凑小巧，能够便于携带、且造价低廉；而且操作时只需控制旋钮和控制件

即可，整个操作简单，使用者可以自行有效的进行检测跟进行康复训练；此外，因传动机构

的具体设，还具有较高精度，从而起到良好的矫正治疗效果。

【附图说明】

[0019] 下面参照附图结合实施例对本实用新型作进一步的描述。

[0020] 图1是本实用新型一种家用头戴式同视机示意图。

[0021] 图2是本实用新型中同视机本体的示意图。

[0022] 图3是本实用新型中传动机构的主视图。

[0023] 图4是本实用新型中传动机构的局部俯视图。

[0024] 图5是本实用新型中柔性屏组件分解图。

【具体实施方式】

[0025] 本实用新型一种家用头戴式同视机，包括一外壳1、一设于外壳内的同视机本体2、

及一用以将外壳1佩戴于头部的佩戴单元3，所述佩戴单元3与外壳1连接；

[0026] 其中，同视机本体2包括一对间距可调的目镜21、一对反光镜22、一对柔性屏组件

23、一对旋钮24、及一对与目镜21一一对应的传动机构25，所述反光镜22与目镜21一一对应

设置，每所述目镜21均安装于一目镜套壳26，每所述目镜套壳26均与一第一丝杆螺纹26a连

接，每所述反光镜22均安装于一反光镜套壳27，每所述反光镜套壳27均与一第二丝杆27a螺

纹连接；两所述目镜套壳26滑动连接于一第一光杆26b上，两所述反光镜套壳27滑动连接于

一第二光杆27b上；其中，目镜21与传动机构25一一对应设置，使得左右两边的目镜调节能

够相互独立。

[0027] 每所述传动机构25包括一与所述旋钮24键连接的主动齿轮251和一齿轮系252，所
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述齿轮系252包括一第一惰轮2521、一第二惰轮2522、一第一小齿轮2523和一第二小齿轮

2524，所述第一惰轮2521和第二惰轮2522位于主动齿轮251两侧并分别与主动齿轮251啮

合，所述第一小齿轮2523与第一惰轮啮合2521，所述第二小齿轮2524与第二惰轮2522啮合；

所述第一小齿轮2523与第一丝杆26a同心轴连接，所述第二小齿轮2524与第二丝杆27a同心

轴连接。该传动机构25的作动过程：通过旋转旋钮24，主动齿轮251被旋钮24带动做相同方

向旋转而从而带动第一惰轮2521、第二惰轮2522旋转，之后分别带动第一小齿轮2523和第

二小齿轮2524旋转，从而带动在第一丝杆26a上的目镜套壳26和第二丝杆27a上的反光镜套

壳27做相对位置不变的左右移动，从而实现调节瞳距的功能，且需要说明的是，传动机构25

与反光镜套壳27、目镜套壳26的具体设置配合，使得在调节瞳距时，反光镜套壳27与目镜套

壳26同时移动以保证光路不变，使得精度较高。

[0028] 每所述柔性屏组件23包括一柔性屏231、一圆形底盘232、一上盖233、一伺服电机

234、一设于上盖233上的位移传感器、及一控制件(均未图示)，所述伺服电机234和位移传

感器分别与所述控制件连接，所述柔性屏231安装于圆形底盘232上，所述上盖233盖合于圆

形底盘232上，所述伺服电机234与圆形底盘232连接；且所述柔性屏231与反光镜22一一对

应设置，且柔性屏231位于反光镜22的外侧。

[0029] 柔性屏组件23的工作原理：通过控制件控制伺服电机234的输出轴旋转，从而带动

圆形底盘232转动，柔性屏231做同步转动，且伺服电机234旋转并且记录旋转角度而测量得

知使用者眼睛是否存在同时视功能障碍，并测出斜视度数，随后进行康复治疗，伺服电机

234将重复在患者斜视度数向正常角度做5°内来回旋转，即最终带动柔性屏重复在患者斜

视度数向正常角度做5°内来回旋转，从而锻炼眼肌；使用者可以通过控制件调节训练强度

以及训练时长。

[0030] 本实用新型应用时，使用者通过佩戴单元3将整个设备紧密贴合头部佩戴，并保持

设备水平，之后通过旋转两旋钮24调整瞳距，调整好瞳距后，使用者通过控制件启动上盖

233上的位移传感器，此时，位移传感器会测出反光镜22正中位置到达柔性屏231的距离，并

且将信息反馈给控制件，控制建根据距离信息设置调整好后续出现在屏幕上图像的缩放比

例以保证物象能够刚好适合于康复治疗。

[0031] 在本实施例中，为了保证光程距离相等，柔性屏231设计为一曲面柔性屏，且其曲

面以对应所述伺服电机转动中心为圆点的圆柱曲面，因为采用常规柔性屏则需要对屏幕输

出的图像进行映射计算保证图像通过反光镜看到后的图像为前述圆柱曲面反射的图像一

致；所述第一光杆26b的中部和第二光杆27b的正中间分别设有一限位块(未图示)，以此保

证调节瞳距是不会存在整体位置偏离正中。

[0032] 佩戴单元3具体结构如下：包括一顶部弹力带31、一固定件32和一伸缩杆33，所述

固定件32的首端固定于外壳1的一侧，所述固定件32的中部向上延伸形成一顶端部321，所

述顶部弹力带31的两端分别与该顶端部321、外壳1连接，所述固定件32的尾端与该伸缩杆

33的首端活动连接，且所述伸缩杆33的尾端固定于外壳1的另一侧；顶部弹力带31、固定件

32和伸缩杆33三者的配合都是为了让具有不同头型的使用者能够紧密贴合本设备以保证

治疗过程中设备不会发生位置偏移；固定件32的内侧设有一海绵层322，能够提高佩戴的舒

适度；顶部弹力带31为硅胶弹力带，更为环保舒适；其中，固定件32的尾端与该伸缩杆33的

首端的活动连接可以采用扣合连接或插合连接，本实施例以扣合连接为例说明：

说　明　书 3/4 页

5

CN 217525087 U

5



[0033] 使用者佩戴时：先拉开伸缩杆33，将整个设备套在头上，保持设备水平佩戴后，调

紧伸缩杆33保证大致佩戴位置，眼睛正视目镜21，进行微调，继续调紧伸缩杆33保证设备紧

密贴合头部，然后将伸缩杆33的首端卡扣于固定件32的尾端。

[0034] 综上，本实用新型通过各部件结构的配合，使得设备整体紧凑小巧，便于携带且造

价低廉；而且整个操作简单，使用者可以自行有效的进行检测跟进行康复训练；此外，还具

有较高精度，从而起到良好的矫正治疗效果。
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图3
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