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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm napedowo-
-mocujqcy, zwlaszcza do napedu wrzecion obrabiarek
i mocowania przedmiotéw obrabianych.

Znane sq mechanizmy napedowe i mocujqce obrabia-
rek, wykonane jako oddzielne mechanizmy, przy czym
mechanizm napedowy wykonany jest jako mechaniczny
fancuch kinematyczny lqczqey silnik z wrzecionem, za$
zespét mocujqgcy stanowi uklad mechaniczny, lub pne-
umatyczny z obracajgcym sie sitownikiem, ktéry to uklad
powoduje zacisk przedmiotu obrabianego w tulejce.

Tak rozwiqzane uklady sq do$é znacznie rozbudowa-
ne i nie sq w pelni wykorzystane, zwlaszcza w obrabiar-
kach wykonujqcych podobne woperacje obrébcze, nie
wymagajqce zmiany obrotéw wrzeciona. Takie wrzecio-
na nie posiadajq czesto sterowania wylqczania obrotéw
wrzeciona przy odmocowaniu przedmiotu obrabianego,
co stwarza moiliwo$é odmocowania i zamocowania
przedmiotu podczas ruchu wrzeciona i powoduje zagro-
ienie wypadkowe. )

Celem wynalazku jest eliminacja wad obeonych ukia-
déw i stworzenie zespolu napgdowo-mocujqcego steru-
jacego napedem wrzeciona i mocowaniem przedmiotu
obrabianego.

Cel ten osiqgnigto w zespole napedowo-mocujqcym
posiadajgcym sitownik, najkorzystniej pneumatyczny,
zwiqzany z korpusem obrabiarki w ten sposéb, ze silow-
nik jest nieruchomy i nie obraca sie razem z wrzecio-
nem, a obudowa ii ttok sitownika majg mozliwosé' dwu-
kierunkowego przesuwu wzdluz osi wrzeciona obrabiarki.

Jedna z przesuwnych czesci sitownika, najkorzystniej

111 682

10

15

2

tiok, polqczong jest praez lotyske oparowe ze sprzgglem
wilqczajgcym i wylgczajgcym kolo napedowe wrzeciona,
przy czym koto to osadzone jest lufno obrotowo na tuleij
wrzeciong. Rruga czeéé¢ sitownika, najkorzystniej obudo-
wa, polqczona jest z hamulcem wrzeciona i trzpieniem
sterujgcym odmocowaniem i zamocowaniem przedmiotu
w tulei mocujqcej wrzeciona. Sitownik posiada elementy
sprezyste wspomagajqce rozlqczanie sprzegla i elementy
sprezyste wspomagajgce hamowanie.

Przyklad wykonania mechanizmu wedtug wynalazku
przedstawione na rysunku stanowiqcym wzdtuizny pét-
przekréj mechanizmu.

W korpusie 1 wrzeciennika osadzona jest obrotowo
koricowka 2 wrzediona, ktéra to koricéwka przez wpust
3 i tuleje 4 z wielowypustem, polqczona jest z tarczq 5
sprzegta. Druga tarcza 6 sprzegla polqczona jest z ko-
tem 7 pasowym, osadzonym luino obrotowo na tulei 4
poprzez tozyska 8 i napedzanym od silnika obrabiarki.
Wzajemne odsuwanie tarcz 5 i 6 od siebie wspomaga-
ne jest spreynami 9 o napieciu regulowanym elemen-
tem 10. Tarcza 5 jest zwiqzana poprzez oporowe loiys-
ko 11 z tokiem 12 sitownika, ruchomym przesuwnie w
dzielonej obudowie 13, 14, 15.

Uszczelnienie wnetrza obudowy oraz tloka w obudo-
wie zapewniajq uszczelki 16, 17, 18, zas doprowadzenie
czynnika roboczego pomiedzy tlok i obudowe z jednej

- lub drugiej strony tloka, zapewniajq kofcéwki 19 iq-

czqce silownik z uklodem zasilajgcym w czynnik roboczy
na przyklad powietrze lub ciecz.
Ohudowa 13, 14, 15 jest skrecona srubami 20 i polq-
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czona z korpusem 1 przez specjalne sruby 21, no ktérych
osadzone sq wspomagajqce sprezyny 22. Czeéé 15 obu-
dowy polqczona jest poprzez sruby 23 z obudowq 24
hamulca. Z obudowq 24 zwiqzana jest tarcza 25 ha-
mulca, regulowana ukladem 26, 27, 28.

Druga torcza 29 hamulca jest zwiqzana z karicéwkq
2 wrzeciona. poprzez tuleje 4. Ze spawanq obudowq 24
hamulca polqczona jest regulowana obudowa 30 lo-
zyska oporowego 31, osadzonego na koncéwce trzpie-
nia 32, sterujgcego odmocowaniem i zamocowaniem
przedmiotu w tulejce zaciskowej wrzeciona. Tlok 12 sito-
wnika jest przesuwny wzgledem tulei 4 na tozysku 33,
usmlgnym wzglqdem tloka wkretem 34. i

Diplqme i‘nechemzmu jest nastepujqce. Przy podaniu
cz%mku do gllcmriikq pbmlqdzy tlok 12 i czesé 13 obu-
dbwy nastepuje przesuw tloka w kierunku czeici. 15
i odsuqu. aurczy 5 sfrzqgla od tarczy 6 a zatem od-
lqczenie nupedu tulge 4 i konicowki 2 od kola 7, ktére
w tym czasie "obreea./ sie luino na loiyskach 8, nape-
dzane od silnika. Réwnoczeénie obudowa 13, 14, 15
przesuwa sie w kierunku korpusu 1 powodujqc dziala-
nie hamulca 25, 29 a takie przesuniecle trzpienia 32
w kierunku korpusu 1 poprzez toiysko 31 obudowe 30
i obudowe 24, co powoduje odmocowdnie przedmiotu
obrabianego. '
_ Podanie czynnika pomiedzy tlok 12 a czeéé¢ 15 obudo-
wy powoduje przesuniecie obudowy 13, 14, 15 w kiemun-
ku hamulca, co z kolei powoduje zwolnienie hamulca
i ruch trzpienia 32 od korpusu 1, a zatem zamocowanie
przedmiotu obrabianego. Réwnoczesnie tlok 12 przesu-
wa sie w kierunku korpusu 1 powodujqc zadziatanie
sprzegla 5, 6 i przeniesienie nopedu z kola 7 na koh-
cowke 2 wrzeciona.

Uruchomienie mechanizmu jest proste, przez przesta-
wienie diwigni rozdzielacza czynnika w polozenie
lewe lub prawe, powodujqc doplyw czynnika na lewq
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lub prawq strone tloka 12 silownika. Eliminuje to od-
dzielne sterowanie mechanizmu napedowego i mecha-
nizmu zaciskowego i umozliwia mocowanie przedmiotu
obrabianego bez koniecznoici wylqczania silnika obra-
biarki.

Mechanizm moze mieé zastosowanie we wszystkich
urzqdzeniach wymagajqcych zamocowania przedmiotu
i wprawienia go w ruch obrotowy, zwlaszcza w obra-
biarkach pracujgcych na zasadzie obrotu przedmiotu
obrabianego.

Zastrzezenia patentowe
1. Mechanizm napedowo-mocujqcy, zwlaszcza do na-

pedu wrzecion obrabiarek i mocowania przedmiotéw
obrabianych, ztozonych z sitownika najkorzystniej pneuma-

~ tycznego i elementéw przenoszqcych naped z silnika

na wrzeciono, amienny tym, ze silownik jest zwiqza-

--ny -z korpusem (1) obrabiarki-w ten -sposéb, ie zadna

z czesci silownika nie obraca sie wraz z wrzecionem,
a thok (12) i obudawa (13), (14), (15) silownika sq prze-
suwne w obu kierunkach wzdluz osi wrzeciona obrabiar-
ki, jprzy czym jedria - Z- czeéci - dlownika, najkorzystnie]
ttok (12) jest polqczona przez oporowe toizysko (11)
z tarczq (3) sprzegla wiqczajqcego i wylqczajqcego kolo
(7), naopedzajqce wrzeciono i osadzone luino, obrotowo
na tulei (4) wrzeciona, zas druga cze$é silownika, naj-
korzystniej obudowa (13), (14), (15) jest potqczona z tar-
czq (25) hamulca wrzeciona oraz z trzpieniem (32) ste-
rujgcym zamocowaniem i odmocowaniem przedmiotu
obrabianego w tulei mocujqcej wrzeciona.

2. Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ie
posiada elementy spreiyste (9) wspomagajqce roziq-
czanie sprzegla (5), (6) i elementy sprezyste (22) wspo-
magajqce hamowanie.
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