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Elektromagnetyczny generator drgan mechanicznych
o czestotliwosci akustycznej, zwlaszeza do celow terapeutycznych

Udzielono patentu z mocg od dnia 26 wrzesnia 1953 r.

Wiadomo, ze do celéw leczniczych stosuje sie
drgamia © rozmaite] czestotliwosci w zakresie
dzwiekéw slyszalnych. Wyb6r czestotliwosci
drgan jest zalezny od rodzaju - choroby, miejsca
schorzenia oraz systemu nerwowego chorego
oscbnika.

Podobne aparaty uzywa sie réwn'ez do roz-
maitych celéw przemystowych prezez zastosowa-
nie odpowiedniej koricéwki na precie drgajacym.
Najbardziej znanymi procesami technologicznymi
sq: wibrowanie betonéw, emulgowanie ptynéw
w laboratoriach oraz pranie tkanin, Réwniez sto-
suje sie tego rodzaju drgania do przyspieszenia
przebiegéw produkcyjnych w elektrochemii (gal-
wanizacJa), chemii (wytrawianie metali) oraz
do ulatwiania oprézniania zbiornik6w z mate-
1iatami sypkimi,

Dotychczas stosowano aparaty, pracujgce przy
dcifle okreSlonej czestotliwosci, najczeSciej 100
lub 50 okreséw na sekunde, tj.'przy czestotliwosci
potdwéinej lub rownej czestotliwo§gi ‘normalnej
pradu sieciowego. Aparaty pracujace przy innych

’

czestotliwo$ciach, sa mnajczeSciej uruchamiane
pradem z generator6w lampowych lub przetwor-
nic mechanicznych.

W dotydhczas znanych elektromechniczmych

aparatach - medycznych zmiana czestotliwoscl

drgan nie jest stosowana, reguluje sie jedynie
amplitude drgann koficowki przez dodatkowe
zwiekszanie lub zmniejszanie naciggu sprezyn
plaskich (resor6w), wprawiajgcych drgania zwory
W rezonans ze zmianami pola magnetytzhego.

Obliczenie i dobieranie odpowlednith parame-
tréw plaskich resor6w lub spiralnych sprezyn sta-
lowych jest trudne i klopotliwe.

Poza tym znane aparaty pracuja wprost na
pradzie sieciowym o napieciu 110 lub 220 V, co
jest niebezpieczne dla obstugi pacjenta,

Inna niedogodnofcia istniejagcych aparatéw me-

dycznych jest umocowanie rekojedci wprost do

jarzma elektromagnesu, co powoduje obcigZenie
resor6w sprezynujacych calym ciezaremn aparatu,
rekoje$ci 1 dodatkowym zmiennym naciskiem.
1eki obslugujacego, skutkiem czego amplituda



drgap 1 energla dzialanta aparatu 'sa bardzo
zmienne,

Wad tych nie posiada generator drgan wedlug
wynalazku, gdyz dziekj zastosowaniu w obwodzie
elektrycznym przystawki z prostownikiem kupry-

towym lub selenowym i odpowiedniego przelgcz-

nika moze on pracowaé z czestotliwosdcia drgan
100 lub 50 okr/sek. Do zasilania elektromagnesu
zastosowano prad o napieciu bezpiecznym, wy-
noszgcym 24 V. Uklad rezonansowy dzieki za-
stosowaniu . sprezyn smralny\ch i sprezystych
podkladek, wykonanych z gumy lub innego
tworzywa takiego jak buna, tiokol i t. p.
pozwala na latwe dobranie sprezyn i wprowa-
dzenie drgaf zwory w rezonans ze zmianami
pola magnetycznego, poniewaz modul sprezysto-
§ci gumy zmienia sie¢ w szerokich granicach i wy-
padkowa drgan wiasnych sprezyny i gumy réw-
nlez zmienia sie w duzym zaknesie. - Uchwyt
aparatu jest osadzony na precie, drgajacym ra-
Zem ze zZwora, przez co przy zwiekszeniu nacisku
reki na uchwyt otrzymuje sie lepszy kontakt po-
miedzy konicéwka preta i cialem masowanym,
a amplituda drgan nie jest hamowana, gdyz
wtedy rdzerr elektromagnesu drga w spos6b mnie
ekrepowany, dzialajac na zwore i pret na podo-
biefistwo miota spadowego. ,

Na rysunku uwidoczaiono tytulem przykladu

generator drgah wedtug wynalazku wraz z ukla-

dem zasilajacym. Caloéé sklada sie z generatora
drgan 1, transformatora wejsciowego 2, obniza-
jacego napiecie, prostownika 3, stanowigcego
element, zmniejszajgcy czestotliwoéé zmian pola
magnetycznego w jarzmie elektromagnesu 'gene-
ratora drgan, oraz z przelgcznika czestotliwosci ¢
i regulatora napiecia 5 sluzgcego do zmiany am-
plitudy drgefi,

- Generator drgafh 1 posiada elektromagnes ze
zgworg ruchomy 6, wchodzaca w uzwojenie mag-
nesujgce, Drgania zwory wprowadza sie w mys$l
wynalazku w rezonans ze zmianami pola magne-
tycznego za pomocy regulowanego ukladu spre-
zynujacego, skladajacego si¢ z zespolu podkladek
gumowych 10 i sprezyn spiralnych 11. Uklad taki
pozwala na latwe doregulowanie czestotliwosci
drgaii wlasnych zespolu podkladek gumowych
1 sprezyn do czestotliwoSei zmian pola magne-
tycznego w rdzeniu elektromagnesu przez dokre-
canfe lub luzowanie nakretek 12. Poza tym cecha
charakterystyczng ukiadu jest zastosowanie
dwbch zespoléw rezonansowych 10, 11, umie-
szczonych nad i pod ramkg elektromagnesu.

Przez rdzefi 7 i zwore 6 przechodzi zwigzany
sztywno ze zworg pret 8, ktéry jest prowadzony
prosto — liniowo w otworze wykonanym w jarz-
mie elektromagnesu. Na precie znajduja sie pod-

kladki gumowe 10 i sprezyny 11 oraz dociskajgce
je nakretki 12.

Na jednym koncu preta 8 osadza si¢ nasadke
13. Nasadka jest wymienna i posiada w zaﬂ-emo-
sc1 od potrzeb rozmaite ksztalty.

" Generator wedlug wynalazku posiada raczke
'4 elastycznie polaczona z pretem 8 za pomocg
tulejki gumowej 15, co zmniejsza oddziatywanie
drganh na reke obslugujacego,

Diwignia raczki jest wygieta w ksztalcie litery
S, a rekoje$é umieszczona w poblizu plaszczyzny

" poziomej, na ktérej znajduje sie Srodek ciezkodcl

wibratora. Zapobiega t0 nadmiemmemu obcigza-
niu przez wibracje raczki 14 reki obslugujgcego.
Elektromagnes Jest ostoniety zdejmowang obu-
dowg 16.

Przemiennik czestotliwoéci stanowi prostow-
nik 3, zapewniajacy jednokierunkowy przeplyw
pradu pulsujgcego do wibratora,

Sposéb dzialania generatora drgah wediug wy-
nalazku jest opisany ponizej. ' ,

Prad zmienny sieciowy o mnapieciu 110 lub
220 V i czestotliwosci 50 okr/sek jest transformo-
wany przez transformator 2 na napiecie bezpie-
czne 24 V, Jefli polaczyé diwignie 17 z kontak-
tem 18, omijajac prostownik 3, to ‘zwora bedzie
drgala z czestotliwoScig 100 okr/sek. (poniewaz

‘prad zmienny w czasie jednego okresu wywoluje

w odzeniu dwukrotnie pole megnetyczne, przy-
ciggajgce zwore). :

Przy polgczeniu diw:gni 17 z kontaktem 19
prad o napieciu 24 V przechodzi jednokierunko-
wo przez prostownik 3. Pewne amplitudy pradu
np. amplitudy ujemmne sq $cinane przez prostow-
nik, w ten spos6b w czasie jednego okresu pow-
staje tylko jeden raz pole magnetyczne i zwora
bedzie drgala z czestotiwodcia 50 okr/sek, zgodng
z czestotliwoscia pradu; przy jednokierunkowym
pradzie pulsujagcym otrzymuje sie znacznie wiek-
szg amplitude drgan zwory 6 i nasadki 13.

W celu zapewnienia jaknajwiekszej skalj zmian
amplitudy od warta$ci maksymalnej do wartodci
minimalnej, aparat umozliwia regulacje wielko-
$ci napiecia pradu,

Regulacje mapiecia osigga sie przez wlaewue
réwnomiernie rozmieszezonych zaczepéw 20, 21,
22, 23, 24 transformatora 2 po stronie mniskiego
napiecia.

Dodatkowa regulacje wielko$ci amplitudy
mozna uzyskaé przez zmiane maciagu sprezyn
spiralnych 11 pokrecaniem nakretki 12.

Zastrzezenia patentowe

1. Elektromagnetyczny generator drgafn mecha-
nicznych o czestotiwoéci akustyczne) zwla-
Auusrwrieuz  ‘yofuzodinaders; moeo op vzdzs



tym, ze zawiera prostownik pradu zmiennego:
wlaczony do obwodu zasllania i umozliwia-
jacy prace przy czestotliwosci 100 lub 50
okr/sek, '

. Elektromagnetyczny generator drgan wedlug
zastrz, 1, znamienny tym, ze zawiera uklad
zespoléw sprezynujacych w postaci podkladek
elastycznych (10) i isprezyn spiralnych (11)
wprowadzajacych drgania zwory w rezonans ze
zmianami pola magnetycznego w rdzeniu
elektromagnesu napedowego.
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3. Elektromagnetyczny generator drgan wedlug

zastrz. 1, 2, znamienny tym, Ze posiada uchwyt
(14), przymocowany elastycznie do preta drga-
jacego (8).

. Elektromagnetyczny generator drgan wediug

zastrz. 2, znamienny tym, ze jeden zesp5t
sprezynujacy znajduje sie nad ramka elektro-
magnesu napedowego a drugi pod mia.

Mgr inz, Bogdan
Maczewski - Rowinski
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