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Sposéb kompensacji wplywu temperatury na wskazania halotro-
nowego miernika natg¢zenia pola magnetycznego

1 .

‘Przedmiotem wynalazku jest sposéb kompensacji
wplywu temperatury na wskazania halotronowego
miernika pola magnetycznego, wynikajgcego z zalez-
nosci od temperatury stalej Halla, oporno$ci halo-
tronu i opornosSci cewki magnetoelektrycznego
ustroju pomiarowego.

Znane sg mierniki halotronowe natezenia pola
magnetycznego, w ktérych warto$é prgdu zasilajg-
cego halotron nastawia sie wedlug wskazan magne-
toelektrycznego ustroju pomiarowego, przyigczone-
go do koncowek opornika znajdujgcego sie w ob-
wodzie zasilajgcym halotron i przez ktéry prad ten
przeplywa.

Jednakze mierniki te, na skutek zaleznosSci stalej
Halla, opornosci halotronu oraz opornosci cewki
ustroju pomiarowego od temperatury odznaczajg sie
niewysokg klasg dokladnos$ci (zazwyczaj klasg 2,5
lub gorszg, w najlepszym przypadku klasg 1,5). Sto-
sowanie do kompensacji wplywu temperatury zna-
nych metod polegajgcych na wlgczaniu w obwéd za-
silajgcy lub w obwdd sem Halla opornikéw kom-
pensujacych o opornosci zaleznej od temperatury,
prowadzi w miernikach wielozakresowych do znacz-
nego skomplikowania ukladu.

Niniejszy wynalazek usuwa te wade umozliwia-
jac budowe wielozakresowych halotronowych mier-
nikéw natezenia pola magnetycznego o bardzo pro-
stym ukladzie pomiarowym, w ktérych uchyby do-
datkowe, wynikle z wplywu temperatury na stalg
Halla, oporno$¢ halotronu oraz opornos$¢ cewki
ustroju pomiarowego nie przekraczajg wartoSci wy-
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maganych dla klasy 1, przy wzglednie maltych naj-
nizszych podzakresach pomiarowych.

Powyzszy efekt uzyskano uniezalezniajgc kompen-
sacje wplywu temperatury na stalg Halla od kom-
pensacji wplywu temperatury na oporno$é halotro-
nu i oporno$é cewki ustroju pomiarowego. Miano-
wicie, wplyw temperatury na stalg Halla kompen-
suje sie w obwodzie zasilajgcym zmianami pradu
zasilajgcego halotron. Wplyw temperatury na opor-
no$¢ halotronu i oporno$é cewki przyrzgdu kom-
pensuje sie przez wprowadzenie elementéw o opor-
nosci zaleznej od temperatury do obwodu sily elek-
tromotorycznej Halla.

W celu uzyskania zmian pradu W obwodzie zasi-
lajacym kompensujgcych wplyw temperatury na
stalg Halla uzaleznia sie wskazania ustroju pomia-
rowego wskazujgcego warto$é tego prgdu od tem-
peratury. ‘

Poniewaz opornos$é cewki ustroju pomiarowego
roSnie w miare wzrostu temperatury, wiec, przy
przylaczaniu tego ustroju do koncéwek opornika
znajdujgcego sie w obwodzie pradu zasilajgcego,
wskazania jego bedg w miare wzrostu temperatury
malaly., Wlgczajge w szereg z cewkg ustroju opor-
nik szeregowy o odpowiedniej opornosci i wspot-
czynniku temperaturowym opornosci dostatecznie
malym, mozna uzyskaé wzgledne zmniejszenie
wskazan, spowodowane wzrostem temperatury, réw-
ne wzglednemu zmniejszeniu wartosci stalej Halla
takze spowodowanemu wzrostem temperatury. Na-
stawiona zatem, wedlug wskazan ustroju pomia-
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rowego, wartos§é pradu zasilajgcego bedzie zwiek-
szona w takim stosunku, w jakim zmniejszona jest
stala Halla, co w efekcie zapewnia zgdang kompen-
sacje wplywu temperatury na staly Halla, przy
czym dokladno$¢é kompensacji nie zalezy ani od
opornoéci obwodu sily elektromotorycznej Halla
ani od opornoéci obwodu zasilajgcego.

W celu skompensowania wplywu temperatury na
oporno§é halotronu w obwodzie sily elektromoto-
rycznej Halla oraz na oporno§é cewki ustroju po-
miarowego wlgczonego w obwdd sily elektromoto-
rycznej Halla, zastosowano uklad kompensacyjny,
ktorego podstawowym elementem jest opornik o
opomoSci zaleznej od: temperatury.

Na rysunku przedgtawmny jest przyklad ukladu
pomlarowegg halotronowego miernika pola magne-
tycznego, w.ktéryms Wplyw temperatury skompenso-
Wany Jeshspbmmm wediug wynalazku:

]acego halotron obwodu sﬂy elektromotoryczneJ
Halla oraz z magnetoelektrycznegor ustroju pomia-
rowego UP o opornosci cewki R;. W sklad obwodu
zasilajacego wchodzi Zrédlo napiecia zasilajgcego
U,, opornik R; do nastawiania warto$ci pradu za-
silajgcego I i qpomlk BB, sh:lzacy do kontroh teJ
wartoéci; " - =

W sklad obwodu sily elektromotorycznej Halla,
przylaczonego do konicéwek halotronu’ na ktérych
wystepuje sila elektromotoryczna ‘Halla Ey wchodzi
zestaw opornikéw Rg; '— Rgan, do zmiany zakresu
pomiarowego, przelgczanych za pomocsy przelgczni-
ka PZ oraz opornik Ry e ujemnym wspélczynniku
temperaturewym - np. termistor, = bocznikowany
opornikiem Ry, Ustréj pomiarowy UP wlgczany

jest .za pomocg przelacznika P na czas nastawiania -

‘pradu I na zaciski opornika Rp, pozycja k—Kk, i
woéwezas z cewkg ustro;u polaczony jest szeregowo
opornik Rs.

‘Na czas pomiaru ustréj pomiarowy UP wlacza sie
w obwdd sily elektromotorycznej Halla, pozycja
P—p, ktéra jest proporcjonalna do warto§ci mie-
rzonego nateZenia pola H.

Wszystkie oporniki ukladu, z wyjatkiem opornika
Rr wykonane sq z materialu o malym wspélczyn-
niku temperaturowym opornosci np. z manganiénu
lub konstantanu.

Przy ustroju pomiarowym przylaczonym do kon-
céwek opornika Ry wymagang ‘ zalezno$é " wskazan
ustroju od temperatury otoczenia uzyskuje sie przez
dob6r opornosci opornika Rs, wykonanego z ma-
terialu o malym wspélczynniku temperaturowym
oporno$ci, ktéra powinna wynosié:

(@cu) — (B
)

We wzorze powyiszym ey oznacza wspélczynmk
temperaturowy opornoéci miedzi, § — wsp6tezynnik
temperaturowy stalej Halla, R, — oporno$§é cewki
ustroju ‘pomiarowego.

Przy ugtroju pomiarowym wlaczonym w obwéd
wzbudzanej pod wplywem mierzonego pola magne-
tycmego sity .. elektromotorycznej Halla, wymaga-
ng niezalezno$é oporno$ci obwodu od temperatury
uzyskuje si¢ za pomoca opornika o0 ujemnym
wspé6lczynniku temperaturowym, termistora Rr.

=R,

Rs
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Opornik ten bocznikowany jest opornikiem wy-
konanym z materialu o0 malym wsp6lczynniku tem-
peraturowym opornoSci, o tak dobranej wartoSci,
azeby, w celu kompensacji wplywu temperatury na
oporno$¢ r halotronu w obwodzie sily elektromoto-
rycznej Halla i oporno$é R, cewki ustroju pomiaro-
wego, spelniona byla zalezno$é:
Ry Rr
——— = const.
Ry 4+ Rr
Oporno$é¢ opornikéw Rg; — Ra, wlgczonych w ce-
_lu. zmjany zakresu pomiarowego nie ma wplywu
na warunki kompensacji, poniewaz sg one wykona-
ne z materialu o malym wspélczynniku temperatu-
15 rowym opornosci, w wyniku -czego wplyw. tem-
peratury na ich oporno§é mozna pomingé. Walory
“sposobu wedlug wynalazku wystepujg szczegélnie
wydatnie przy zastosowaniu go w ukladach zawie-
rajacych malogabarytowe halotrony germanowe,
20 Ktdre odznaczajg sie stosunkowo znacznym wspél-
czynnikiem temperaturowym stalej Halla w po-
réwnaniu z innymi halotronami np. arsenko-indo-
' wymi, lecz wymagajg znacznie mniejszego pradu za-
silajgcego, co w przypadku przyrzadéw - zasilanych
25 2ze Zrédel wewnetrznych jest zaleta niezmiernie:
.....SENNQ,

r+ R, 4

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb kompensacji wplywu temperatury na
wskazania halotronowego miernika natezenia po-
la magnetycznego, wynikajacego z zaleznos$ci sta-
lej Halla, oporno$ci halotronu oraz oporno$ci
cewki ustroju od temperatury znamienny' tym,

~ ze zmiany stalej Halla kompensowane sg zmia-
nami pragdu (I) w obwodzie zasilajgcym halo-

" <tron, niezaleznie od kompensacji zmian opor-
no$ci halotronu (r) i oporno$ci cewki ustroju
(Rp), ktére kompensowane sg oddzielnie przez
wlgczenie elementéw o opornosci zaleznej od
temperatury w obwéd sily elektromotorycznej
__Halla. o o

2 Sposo6b wedlug zastrz 1 znamlenny tym, ze '
w celu skompensowania wplywu temperatury na
wartosci stalej Halla wskazania ustroju pomia-
rowego, stosowanego do kontroli pradu zasila-
jacego halotron uzaleznia sie od temperatus¥.

3. Sposob wedlug zastrz. 2, znamienny fym; Ze wy-
korzystuje sie w nim zaleznoéé temperaturowg
opornos$ci (Rp) cewki ustroju pomiarowego, przy

50 czym wlgcza sie w szereg z tg cewka opornik

(Rs) o malym wspélczynniku temperaturowym
opornosci, tak dobrany, aby wzgledna zmiana
wskazan ustroju pomiarowego, spowodowana
zmiang temperatury, byla réwna wzglednej

55 zmianie stalej Halla.

4. Sposéb wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze w
obw6d sily elektromotorycznej Halla wlgcza sie
szeregowo z cewkg ustroju pomiarowego . uklad
opornikéw (R, —R;) o oporneSci wypadkowej

60 zaleznej od temperatury, tak dobrany, aby zmia- .

na tej oporno$ci, spowodowana zmiang tempe-

ratury, byla réwna co do wartosci bezwzglednej,

sumie zmian opornoéci (r) halotronu i opornosci

(Rp) cewki ustroju pomiarowego, lecz przeciwna
65 co do znaku.
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