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DESCRIPCION
Aparato de impresion.
Antecedentes de la invencion

La invencion se refiere a un aparato de impresion, en particular para imprimir documentos que se separan de una
banda por medio de una cuchilla accionada mediante motor.

De manera especifica, pero no exclusiva, la invencion se puede aplicar para dispensar documentos impresos tales
como, por ejemplo, tickets, comprobantes de pago, recibos, cupones, vales, etc. impresos sobre una banda y que
a continuacion, se separan de la banda.

La técnica anterior comprende aparatos de impresion provistos de un dispositivo de corte accionado por motor que
separa los documentos impresos de una banda continua.

Uno de los problemas de los aparatos de impresién conocidos es el bloqueo no deseado del aparato debido a un
atasco de la cuchilla accionada mediante motor. Este atasco se puede deber, por ejemplo, al mal funcionamiento
del dispositivo de corte, al uso de papel inadecuado, a un avance incorrecto del papel, etc.

El atasco puede ser tan persistente como para que no se pueda solucionar por medio de un simple accionamiento
de retroceso del motor de accionamiento eléctrico para accionar la cuchilla. En estos casos, resulta necesaria la
intervencion manual de un operador que, con un dedo, mueve una rueda de emergencia que sobresale del cajon
del aparato de impresion y conduce el dispositivo de corte hacia atras para resolver el atasco.

El problema del atasco puede resultar laborioso, en particular, para aparatos de impresién provistos de una tapa
que incorpora la cuchilla fija del dispositivo de corte. De hecho, si la cuchilla moévil se atasca en una posicion
avanzada en la que se superpone parcialmente a la cuchilla estacionaria, el levantamiento de la tapa puede verse
bloqueado por la cuchilla moévil y/o daiar el dispositivo de corte.

El documento EP 0 870 621 A2 divulga un aparato segun el preambulo de la reivindicacion 1.

Sumario de la invenciéon

Un objetivo de la invencion es realizar un aparato de impresion que sea capaz de superar uno o mas de los limites
e inconvenientes de la técnica anterior mencionados con anterioridad.

Una ventaja es concebir un aparato de impresion con un sistema para desbloquear una situaciéon de detencion no
deseada de un dispositivo de corte accionado por motor que separa un documento impreso de una banda.

Una ventaja es solucionar de forma eficiente una situacion de atasco de la cuchilla del dispositivo de corte utilizado
en el aparato de impresion.

Una ventaja es proporcionar un sistema de desbloqueo automatizado que no requiera la intervencion manual de
un operador.

Una ventaja es proporcionar un sistema con una construccion sencilla y barata para resolver un atasco de la
cuchilla.

Dichos objetivos y ventajas, asi como otros mas, se alcanzan mediante el aparato de impresién seguin una o mas
de las reivindicaciones siguientes.

En una forma de realizacion, un aparato de impresion comprende las caracteristicas segun se definen en la
reivindicacion 1.

Breve descripcion de los dibujos

La invencion se puede entender y poner en practica mejor haciendo referencia a los dibujos adjuntos, que ilustran
algunas formas de realizacion no limitativas de la misma.

La figura 1 es un diagrama de un aparato de impresion durante la impresion de un documento sobre una banda
que avanza.

La figura 2 es el diagrama de la figura 1 con el documento que se acaba de separar de la banda por un
dispositivo de corte.
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La figura 3 muestra una forma de realizacion de un dispositivo de corte que resulta apto para el aparato de
impresion de la figura 1, con el dispositivo en una posicion de reposo.

La figura 4 muestra otra forma de realizacion de un dispositivo de corte que es apto para el aparato de impresion
de la figura 1, con el dispositivo en una posicion de reposo.

La figura 5 muestra el dispositivo de la figura 4 en una posicion de corte.

La figura 6 es una vista de una primera forma de realizacion de un sistema de desbloqueo de atasco, realizado
de acuerdo con la invencion, para desbloquear un dispositivo de corte para un aparato de impresioén, en una
configuracion de funcionamiento normal de corte de documentos, con rotaciéon en una direccion del rotor.

La figura 7 es la vista de la figura 6 con el sistema de desbloqueo de atasco en una configuracion de
desbloqueo, con rotacion del rotor en la direccién opuesta.

La figura 8 es una seccion del sistema de desbloqueo de la figura 6.

La figura 9 es una vista de una segunda forma de realizacién de un sistema de desbloqueo de atasco, realizado
de acuerdo con la invencion, para desbloquear un dispositivo de corte para un aparato de impresioén, en una
configuracion de funcionamiento normal de corte de documentos, con rotaciéon en una direccion del rotor.

La figura 10 es la vista de la figura 9 con el sistema de desbloqueo de atasco en una configuracion de
desbloqueo, con rotacion del rotor en la direccién opuesta.

La figura 11 es una vista explosionada del sistema de desbloqueo de la figura 9.

La figura 12 es una vista de una tercera forma de realizacion de un sistema de desbloqueo de atasco, realizado
de acuerdo con la invencion, para desbloquear un dispositivo de corte para un aparato de impresion.

La figura 13 es una vista explosionada del sistema de desbloqueo en la figura 12.
La figura 14 muestra la primera parte 15 y la segunda parte 16 del sistema de desbloqueo de la figura 12.
Descripcion detallada

Por simplicidad, en las figuras mencionadas anteriormente, los elementos idénticos de las diversas formas de
realizacion se han indicado mediante la misma numeracion.

Haciendo referencia a las figuras mencionadas con anterioridad, en general, se ha indicado con el nimero de
referencia 1 un aparato de impresiéon que se puede usar en particular para imprimir tickets, comprobantes de pago,
recibos, vales, cupones u otro tipo de documento impreso en tiempo real.

El aparato de impresion 1 puede comprender, en particular, un cargador para albergar papel de impresion o
cualquier otro tipo de soporte de impresién. El soporte de impresién que puede utilizar el aparato de impresion 1
en cuestion puede ser, en particular, papel, por ejemplo, papel térmico. En el presente documento de patente,
"papel" se define como cualquier tipo de soporte de impresion que es apto para imprimir (en particular, con un
cabezal de impresion térmica o chorro de tinta), por ejemplo, un material imprimible en forma de banda, en
particular, enrollado en un carrete, como un carrete para papel (térmico). En el presente documento de patente,
"banda" no solo se define como una banda de papel desenrollada de un carrete, sino también otros tipos de
soportes de impresion (de tipo conocido) como, por ejemplo, un conjunto de hojas en formato continuo plegadas
en abanico, o un conjunto de hojas (por ejemplo, etiquetas) dispuestas en una fila sobre un soporte en forma de
banda, etc.

En el caso especifico, el cargador puede comprender, en particular, por lo menos un asiento dispuesto para recibir
por lo menos un carrete 2 de papel (térmico). No obstante, dicho cargador puede comprender otras formas de
realizacion de cargadores de papel (también de tipo conocido).

El aparato de impresion 1 puede comprender, por ejemplo, un cuerpo contenedor, o carcasa, (por ejemplo, en
forma de caja) apta a para contener los diversos componentes del aparato de impresion, o por lo menos una parte
de los mismos.

El aparato de impresion 1 puede comprender, en particular, un paso para alimentar una banda continua S de papel
procedente del cargador (en este caso una banda S desenrollada del carrete 2) a una zona de corte del documento
impreso D.

El aparato de impresiéon 1 puede comprender, en particular, un dispositivo de impresion para imprimir un documento
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en la banda de papel que avanza (desenrollada del carrete 2). Dicho dispositivo de impresion puede comprender,
por ejemplo, un cabezal de impresion 3 (térmico, de inyeccion de tinta u otro) dispuesto a lo largo del paso de la
banda de papel S para imprimir por lo menos en una primera cara del papel (por ejemplo, una cara sensible
térmicamente). En el caso especifico, se dispone un cabezal de impresion térmica 3, pero se puede prever el uso
de un dispositivo de impresién por chorro de tinta o de otro tipo de dispositivo de impresion.

Se puede asociar en su funcionamiento un rodillo de impresién 4 (rodillo de arrastre de papel) opuesto al cabezal
de impresién 3 con el cabezal de impresion 3. Dicho rodillo de impresién 4 puede funcionar en contacto con una
segunda cara del papel (opuesta a la primera cara imprimible). El paso de la banda S de papel discurre, en
particular, entre el cabezal de impresion 3 y el rodillo de impresion 4. El rodillo de impresion 4 se puede controlar
(mediante un controlador electrénico programable, que no se ilustra) en cooperacion con el cabezal de impresion
3, para el avance de la banda S de manera coordinada durante la etapa de impresién del documento D.

El aparato de impresion 1 puede comprender, en particular, un dispositivo de corte para separar el documento
impreso D del resto de la banda S cuando el documento D se encuentra (estacionario) en una zona de corte (figura
2). Dicho dispositivo de corte puede comprender, por ejemplo, una cuchilla mévil accionada mediante motor 5 que
coopera con una cuchilla estacionaria 6.

El dispositivo de corte se puede disponer de manera que adopte por lo menos una primera configuracion (de
reposo, figuras 1, 3, 4) y por lo menos una segunda configuracion (de corte o trabajo, figuras 2, 5). En la primera
configuracion, la cuchilla mévil 5 se encuentra retraida y alejada de la cuchilla fija 6, dejando libre (entre la cuchilla
5y la cuchilla 6) un espacio para el recorrido del documento impreso D a la zona de corte, en la que se detiene el
documento impreso D para separarse del resto de la banda S. En la segunda configuracion, la cuchilla moévil 5 se
encuentra avanzada y solapa parcialmente la cuchilla estacionaria 6, obstruyendo el espacio mencionado
anteriormente (entre la cuchilla 5 y la cuchilla 6).

El aparato de impresion 1 puede comprender, en particular, medios sensores 7 dispuestos para sefializar cuando
se encuentra el dispositivo de corte en la primera configuracion (de reposo) y/o para sefialar cuando se encuentra
dicho dispositivo de corte en la segunda configuracion (de corte). Los medios sensores 7 pueden comprender,
como en la forma de realizacion de las figuras 4 y 5, un primer conmutador que se abra o se cierre cuando el
dispositivo de corte se encuentre en la segunda configuracion. Los medios sensores 7 pueden comprender, como
en la forma de realizacion de las figuras 4 y 5, un segundo conmutador que se abra o se cierre cuando el dispositivo
de corte se encuentre en la segunda configuracion.

El segundo conmutador se puede disponer, en particular, para emitir una sefal (por ejemplo, una sefial eléctrica
de conmutador cerrado o abierto) después de que el dispositivo de corte haya separado un documento D del resto
de la banda S y antes de que el dispositivo de corte retorne a una configuracion (por ejemplo, la primera
configuracion de reposo) que resulte adecuada para permitir el avance de la banda S para imprimir un nuevo
documento D por el espacio entre las cuchillas 5 y 6.

El primer conmutador se puede disponer, en particular, para emitir una sefial (por ejemplo, una sefal eléctrica de
conmutador cerrado o abierto) en el momento en el que el dispositivo de corte, después de separar un documento
D del resto de la banda S, haya retornado a una configuracion (por ejemplo, la primera configuracion de reposo)
que resulte adecuada para permitir que la banda S avance para la impresion de un nuevo documento D.

Como en la forma de realizacién descrita en la presente memoria, el dispositivo de corte puede comprender un
primer elemento 8 con movimiento giratorio y un segundo elemento 9 con movimiento de vaivén que recibe el
movimiento desde el primer elemento 8. Dicho segundo elemento 9 esta provisto de la cuchilla mévil 5. El primer
elemento 8 se puede conectar al segundo elemento 9 mediante un mecanismo que transforma el movimiento
giratorio en movimiento de vaivén, por ejemplo, un mecanismo del tipo de biela y enlace ranurado con un brazo
balancin 10 (como en la presente forma de realizacién), del tipo de conexién biela y manivela o de otro tipo.

El dispositivo de corte puede comprender, como en las formas de realizacion de las figuras 3 a 9, un motor
(eléctrico) 11 que prevé un rotor conectado (coaxialmente) a un tornillo sin fin 12 conectado mecanicamente al
primer elemento giratorio 8.

Los medios sensores 7 se pueden asociar en su funcionamiento con el primer elemento 8 (como en esta forma de
realizacion) y/o con el segundo elemento 9 y/o directamente con la cuchilla movil 5.

En particular, los medios sensores 7 (primer y/o segundo conmutador) pueden comprender un elemento elastico
13 (por ejemplo, en forma de brazo) acoplamiento con un perfil de leva 14 dispuesto en el primer elemento 8. Dicho
elemento elastico 13 puede actuar, como en este caso, sobre un pulsador de un contacto eléctrico.

En la forma de realizacién especifica, Los medios sensores 7 comprenden por lo menos un detector de presencia
o proximidad (un conmutador). En la forma de realizacion especifica, dichos medios sensores 7 comprenden por
lo menos un detector de tipo mecanico (un conmutador). Sin embargo, se puede prever el uso de otros tipos de
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detectores, por ejemplo, por lo menos un detector de tipo 6ptico, de tipo magnético, de tipo de ultrasonido, etc.,
que pueda detectar cuando se encuentra el dispositivo de corte en la primera y/o en la segunda configuracion.

El aparato de impresién 1 puede comprender, en particular, los medios de control mencionados anteriormente
(controlador electrénico programable), que comprenden, por ejemplo, por lo menos una tarjeta electronica
conectada a detectores y accionadores del aparato de impresion.

Haciendo referencia a la figura 3, se ilustra una forma de realizacién en la que los medios sensores 7 que detectan
las dos configuraciones (paso de papel libre y paso de papel ocupado) del dispositivo de corte comprenden un
Unico detector (presencia o proximidad, en particular conmutador). El detector puede comprender un elemento
elastico 13 (por ejemplo, en forma de brazo) acoplamiento con una parte conformada del primer elemento 8, por
ejemplo, un perfil de leva 14 dispuesto en dicho primer elemento 8. El perfil de leva 14 puede estar conformado,
como en la forma de realizacion de la figura 3, de manera que induzca una transicion en el detector (conmutador)
cuando el dispositivo de corte alcance la primera configuracion de reposo (paso de papel libre) y una transicion
cuando alcance la segunda configuracién de corte (paso de papel ocupado). Cada transicién puede comprender,
en particular, una transicién del conmutador de ENCENDIDO a APAGADO o, viceversa, de APAGADO a
ENCENDIDO. El perfil de leva 14 de la forma de realizacion en la figura 3 puede presentar, en particular, un primer
diametro (mayor) para una zona del perfil con un tamafio angular de aproximadamente media revolucion y un
segundo diametro (menor que el primero) para el tamafo angular restante de media revolucion.

En uso, cuando el dispositivo de corte alcanza la configuracion de corte (con la cuchilla 5 avanzada que ocupa el
recorrido del papel), el detector Unico prevé una transicion que se utiliza como sefal (para los medios de control)
que indica que se ha alcanzado la configuracion de corte. Cuando el dispositivo de corte retorna a la configuracion
de reposo (con la cuchilla 5 retraida que no ocupa el recorrido del papel), el detector Unico prevé otra transicion
que se utiliza como sefial que indica que se ha alcanzado la configuracion de reposo.

A continuacion, se describen algunas formas de realizacion de un dispositivo de desbloqueo para desbloquear el
dispositivo de corte, en particular desbloquear un atasco de la cuchilla 5.

El rotor del motor 11 puede ser reversible con rotaciéon en una direccion, para accionar la cuchilla 5 en caso de un
funcionamiento normal (rotacién "hacia adelante", figuras 6 y 9) y rotacion en el sentido opuesto (rotacion "hacia
atras", figuras 7 y 10), para desbloquear la cuchilla, en el caso de bloqueo de la cuchilla 5, por ejemplo, debido a
un atasco.

El dispositivo de desbloqueo puede comprender, como en estas formas de realizaciéon, un mecanismo (reversible)
que conecta el rotor del motor 11 a la cuchilla 5. Dicho mecanismo puede prever, en particular, por lo menos una
primera parte 15 conectada (directamente) al rotor y por lo menos una segunda parte 16 conectada
(indirectamente) a la cuchilla 5.

Durante la rotacion hacia delante (en la direccién de funcionamiento normal para cortar el documento), la primera
parte 15 se puede acoplar (por obstaculo, contacto directo o por una cadena cinematica) con la segunda parte 16,
de modo que el movimiento se puede transmitir a la cuchilla 5. En caso de bloqueo de la cuchilla 5, el rotor del
motor 11 se puede hacer girar en la direccion opuesta (rotacion hacia atras) mediante el controlador electronico
programable.

En una parte inicial de la rotacién hacia atras, la primera parte 15 del mecanismo se puede desacoplar de la
segunda parte 16, de modo que el rotor no impulsa la segunda parte 16 y, por lo tanto, el movimiento no se
transmite a la cuchilla 5. En esta etapa inicial, gracias al desacoplamiento entre la primera parte 15 y la segunda
parte 16, el rotor puede girar libremente, sin obstaculo con respecto a la segunda parte 16, sin transmitir
sustancialmente fuerza a la cuchilla 5, de modo que adquiera energia cinética que se aprovechara para resolver
el atasco de la cuchilla 5.

Continuando en la rotacion hacia atras del rotor mencionado anteriormente, después de girar libremente
(sustancialmente sin interaccion con un obstaculo o un tope) en la parte inicial mencionada, la primera parte 15
esta acoplada (por obstaculo, en una relacion de choque) con la segunda parte 16, de modo que el rotor también
pueda hacer girar la segunda parte 16y, por lo tanto, el movimiento (de retroceso) se transmita a la cuchilla 5.

La parte inicial libre mencionada anteriormente (sin obstaculo ni apoyo contra la segunda parte 16), durante la que
el rotor puede adquirir energia cinética, se puede extender angularmente, en particular, en un angulo de por lo
menos 5° (grados sexagesimales) o, de otro modo, en un angulo de un tamafio que adquiera energia cinética
suficientemente grande como para generar un impacto de la primera parte 15 contra la segunda parte 16 que
puede desbloquear la cuchilla 5. La parte inicial mencionada anteriormente se puede extender, por ejemplo, en un
angulo de por lo menos 10°, 0 20°, o 30°, 0 45°, 0 90°, o0 180°.

Los medios sensores 7, que estan dispuestos para detectar la configuracion de funcionamiento del dispositivo de
corte, también pueden ser aptos para para detectar una situacion de bloqueo de la cuchilla, por ejemplo, una



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2758 367 T3

situacion en la que la cuchilla 5 permanezca estacionaria en una posicion avanzada sin poder retornar a una
posicion de descanso.

El mecanismo que conecta el motor 11 a la cuchilla 5 (que comprende en particular un mecanismo para transformar
un movimiento giratorio continuo del rotor en un movimiento de vaivén de la cuchilla) puede comprender, tal como
se ha indicado, por lo menos una rueda dentada, por ejemplo, un tornillo sin fin 12 (forma de realizacion en las
figuras 6 a 8), una rueda cilindrica recta 17 (formas de realizacién en las figuras 9 a 14), una rueda conica, etc.,
montada en un arbol giratorio, por ejemplo en el rotor del motor 11, con la interposicion de un cojinete 18, por
ejemplo un cojinete deslizante, montado (por friccion) en el arbol mencionado anteriormente.

La primera parte 15 y la segunda parte 16 pueden ser, como en las formas de realizacion indicadas anteriormente,
solidarias con el cojinete 18 y con la rueda dentada (12 o 17) respectivamente.

El cojinete 18 se puede realizar en un material con un bajo coeficiente de friccion, por ejemplo, de plastico (PTFE),
metal (aleacidon a base de estafio), etc. La rueda dentada 12 o 17 se puede realizar en plastico, metal u otro
material. La primera parte 15 y/o la segunda parte 16 se pueden realizar en plastico, metal u otro material.

La primera parte 15 puede comprender, como en las formas de realizacién mencionadas anteriormente, por lo
menos un primer diente con dos lados opuestos, cada uno de los cuales esta acoplado con la segunda parte 16.
En particular, un lado del primer diente esta acoplado con la segunda parte 16 (como un apoyo u obstaculo) durante
la rotacion hacia adelante (figuras 6 y 9), mientras que el otro lado del primer diente esta acoplado con la segunda
parte 16 (como un apoyo u obstaculo) durante la rotacion hacia atras (figuras 7 y 10).

La segunda parte 16 puede comprender, como en las formas de realizacion mencionadas anteriormente, por lo
menos un segundo diente con dos lados opuestos, cada uno de los cuales esta acoplado con la primera parte 15.
En particular, un lado del segundo diente esta acoplado con la primera parte 15 (en una relaciéon de apoyo u
obstaculo) durante la rotacion hacia adelante (figuras 6 y 9), mientras que el otro lado del segundo diente esta
acoplado con la primera parte 15 (en una relacion de apoyo u obstaculo) durante la rotacion hacia atras (figuras 7
y 10).

En las formas de realizacion de las figuras 6 a 11, la primera parte 15 comprende un diente y la segunda parte 16
comprende un diente.

En la forma de realizacién de las figuras 12 a 14, la primera parte 15 comprende un par de dientes y la segunda
parte 16 comprende un par de dientes, insertandose los dientes de una parte en los espacios comprendidos entre
los dientes de la otra parte.

En las formas de realizacién descritas en la presente memoria, durante la rotacién del rotor hacia atras, se prevé
una parte de rotacion inicial en la que gira libremente la primera parte 15, sin que la segunda parte 16 la obstaculice,
ya que la primera parte 15 y la segunda parte 16 no se encuentran acopladas entre si (en una relacion de apoyo
u obstaculo). La primera parte 15 y la segunda parte 16 pueden ser coaxiales entre si y se pueden disponer a una
cierta distancia angular entre si. Esta distancia angular entre la primera parte 15 y la segunda parte 16 puede
permitir, al comienzo de la rotacién hacia atras del rotor, la obtencién de una parte de rotacién en la que la primera
parte 15 no esta acoplada con la segunda parte 16, de modo que, el mecanismo de transmisién de movimiento se
interrumpe momentaneamente (durante por lo menos 5° de rotacién del rotor) y, por lo tanto, la cuchilla 5 no recibe
sustancialmente fuerza del rotor.

La primera parte 16 puede comprender, en particular, unos primeros medios de acoplamiento y la segunda parte
puede comprender, en particular, segundos medios de acoplamiento. Dichos primeros medios de acoplamiento se
pueden acoplar (en una relaciéon de apoyo u obstaculo) contra un primer lado de los segundos medios de
acoplamiento para transmitir la rotacién hacia adelante mencionado con anterioridad. Los primeros medios de
acoplamiento se pueden acoplar (en una relaciéon de apoyo u obstaculo) contra un segundo lado (opuesto al primer
lado mencionado con anterioridad) de los segundos medios de acoplamiento para transmitir dicha rotacion hacia
atras.

La primera parte 15 puede comprender, como en estas formas de realizacion, una parte de arbol. La segunda parte
16 puede comprender, como en estas formas de realizacion, una parte de cubo que es coaxial con la parte de
arbol mencionada anteriormente. La primera parte 15 puede comprender, como en estas formas de realizacion,
una parte que puede girar alrededor de un eje geométrico de rotacidon que es coincidente con un eje geométrico
del rotor del motor 11. La primera parte 15 puede comprender, como en estas formas de realizacién, una parte que
puede girar que es coaxial con una parte giratoria de la segunda parte 16.

En las formas de realizacion especificas descritas en la presente memoria, la primera parte 15 y la segunda parte
16 funcionan por obstaculo y se encuentran sometidas sustancialmente a una fuerza de corte, con los lados de
una parte que se adhieren a los lados de la otra parte, cambiando de lado alternativamente segun la direccion de
rotacion del rotor del motor 11.
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El dispositivo de desbloqueo de la cuchilla 5 puede comprender, como en estas formas de realizacién, medios de
acoplamiento entre una parte de arbol y una parte de cubo. Dichos medios de acoplamiento pueden funcionar, en
particular, por obstaculo, permitiendo que en una parte de rotacién de retroceso de la parte de arbol los medios de
acoplamiento se desconecten para que la parte de arbol pueda acumular energia cinética.

Los medios de acoplamiento mencionados anteriormente, en las formas de realizacién descritas en la presente
memoria, comprenden dos partes 15 y 16 en forma de dientes que sobresalen que estan acoplados entre si. Se
puede prever el uso de otros medios de acoplamiento, por ejemplo, en forma de medios de lenglieta, medios de
perfil acanalado, etc.

En la forma de realizacion de las figuras 6 a 8, el dispositivo de desbloqueo de la cuchilla 5 se lleva a cabo en un
dispositivo de corte con un mecanismo de transmisién de movimiento que comprende un tornillo sin fin 12. En las
formas de realizacion de las figuras 9 a 14, el dispositivo de desbloqueo de la cuchilla 5 se lleva a cabo en un
dispositivo de corte con un mecanismo de transmision de movimiento que comprende un conjunto de engranajes
de rueda cilindrica con dientes rectos. Se puede disponer un dispositivo de desbloqueo para desbloquear la cuchilla
también en otros tipos de dispositivos de corte que resulten aptos para separar documentos impresos de una
banda continua en aparatos de impresion para comprobantes de pago, recibos, tickets, etc.

Los medios de control funcionan de manera que realizan las operaciones siguientes. El aparato de impresion 1
imprime un documento D en la banda. El documento impreso llega a la zona de corte. El dispositivo de corte separa
el documento D (situado en la zona de corte) del resto de la banda S.

En el caso de un atasco de la cuchilla 5, los medios sensores 7 indican a los medios de control que la cuchilla 5
no ha retornado a la configuracion de reposo. Los medios de control estan programados para invertir la direccion
de rotacién del motor 11 en respuesta a una sefal recibida desde los medios sensores. Como consecuencia de
dicha inversion, el rotor del motor 11 gira hacia atras sin obstaculos en una parte de rotacion libre significativa (no
menor de por lo menos 5°, 10°, 30°, 45°, 90° o 180°), hasta que la primera parte 15 encuentre la segunda parte 16
(en el lado opuesto), restableciendo la conexidon mecanica entre el motor 11 y la cuchilla 5 atascada. Debido al
impacto de la primera parte 15 contra la segunda parte 16, tiene lugar una fuerza significativa que actua sobre la
cuchilla 5, a través del mecanismo de transmisién de movimiento. Dicha fuerza, causada por el impacto
mencionado anteriormente, es capaz de solucionar el atasco de la cuchilla 5, que se puede volver a mover.

El aparato de impresion 1 puede comprender, en particular, instrucciones de programa que se pueden incorporar
al presente controlador programable con el fin de llevar a cabo las etapas siguientes de un procedimiento de
impresion: imprimir un documento sobre una banda que avanza; separar el documento de la banda por medio de
un dispositivo de corte; detectar cuando dicho dispositivo de corte se encuentra en una configuracion bloqueada
(atasco de la cuchilla); accionar el dispositivo de corte de manera inversa para solucionar el bloqueo del dispositivo
de corte.

En la presente memoria, se han divulgado algunas formas de realizacién de movimientos cinematicos que conectan
el motor a la cuchilla accionada por el motor y se han divulgado algunas formas de realizacion de los dispositivos
de desbloqueo para desbloquear el atasco de la cuchilla. No obstante, se pueden proporcionar otras formas de
realizacidon que no se ilustran de movimientos cinematicos para transferir la energia cinética del motor a la cuchilla,
por ejemplo, otros tipos de transmisiones de engranajes (diferentes a las que se han descrito con anterioridad) o
transmisiones con componentes mecanicos que no sean engranajes, como por ejemplo correas, poleas, cadenas,
palancas, vastagos de conexion, etc. También se pueden proporcionar otros tipos de dispositivos de desbloqueo
de cuchilla que se disponen para eliminar temporalmente la conexion mecanica entre el motor y la cuchilla en la
etapa inicial del movimiento de retroceso del motor, a fin de conseguir energia cinética suficiente para que, cuando
se restablezca la conexion después de la etapa inicial del movimiento de retroceso, se genere un golpe que pueda
eliminar el atasco: estas otras formas de realizacion de dispositivos de desbloqueo de cuchilla pueden comprender,
en particular, medios de acoplamiento de obstaculo asociados con dos componentes del movimiento cinematico
que son distintos de los ya descritos, por ejemplo, dos componentes no giratorios, o una polea y una correa de
distribucion, o un pifién y una cadena de transmision, etc.
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REIVINDICACIONES
1. Aparato de impresion (1) que comprende

- un dispositivo de impresién dispuesto para imprimir un documento (D) sobre una banda (S) que avanza a
lo largo de un paso;

- unos medios de corte (5) dispuestos para separar el documento (D) de la banda (S);

- un rotor reversible con una rotacién hacia adelante, para accionar dichos medios de corte (5) en caso de
un funcionamiento normal, y una rotacion hacia atras, para desbloquear dichos medios de corte, en caso
de blogueo de dichos medios de corte (5), por ejemplo, debido a un atasco;

- caracterizado por un mecanismo que conecta dicho rotor a dichos medios de corte (5), presentando dicho
mecanismo por lo menos una primera parte (15) conectada a dicho rotor y por lo menos una segunda parte
(16) conectada a dichos medios de corte (5);

en el que:

- en dicha rotacion hacia adelante, dicha primera parte (15) estd acoplada con dicha segunda parte (16),
siendo el movimiento transmitido a dichos medios de corte (5);

- en una parte inicial de dicha rotacion hacia atras, dicha primera parte (15) esta desacoplada de dicha
segunda parte (16), no accionando dicho rotor dicha segunda parte (16) y no siendo el movimiento
transmitido a dichos medios de corte (5);

- continuando con dicha rotacién hacia atras, después de dicha parte inicial de rotacién hacia atras, dicha
primera parte (15) esta acoplada con dicha segunda parte (16), accionando dicho rotor asimismo dicha
segunda parte (16) y, a continuacion, siendo el movimiento transmitido a dichos medios de corte (5);

en el que dicha parte inicial de rotacion hacia atras se extiende por un angulo de por lo menos 180°, de manera
que se determine un impacto de dicha primera parte (15) contra dicha segunda parte (16) que sea suficiente para
desbloquear dichos medios de corte (5).

2. Aparato segun la reivindicacion 1, que comprende unos medios sensores (7) para detectar una situacion de
bloqueo de dichos medios de corte (5).

3. Aparato segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que dicho mecanismo comprende por lo
menos una rueda dentada montada sobre un arbol giratorio con la interposiciéon de un cojinete (18) montado sobre
dicho arbol, siendo una de entre dicha primera y segunda partes (15; 16) solidaria con dicho cojinete (18) y la otra,
con dicha rueda dentada (12; 17).

4. Aparato segun la reivindicacion 3, en el que dicho arbol giratorio comprende dicho rotor.

5. Aparato segun la reivindicacién 3 o 4, en el que dicha por lo menos una rueda dentada comprende un tornillo
sin fin (12) o una rueda cilindrica recta (17) y dicho cojinete (18) comprende un cojinete deslizante.

6. Aparato segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que dicha primera parte (15) comprende
unos primeros medios de acoplamiento y dicha segunda parte (16) comprende unos segundos medios de
acoplamiento, estando dichos primeros medios de acoplamiento selectivamente acoplados con un primer lado de
dichos segundos medios de acoplamiento para transmitir dicha rotacién hacia adelante por obstaculo, o con un
segundo lado, opuesto a dicho primer lado, de dichos segundos medios de acoplamiento para transmitir dicha
rotacion hacia atras por obstaculo.

7. Aparato segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que dicha primera parte (15) comprende una
parte de arbol y dicha segunda parte (16) comprende una parte de cubo coaxial con dicha parte de arbol.

8. Aparato segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que dicha primera parte (15) comprende una
parte que puede girar alrededor de un eje geométrico de rotaciéon que es coincidente con un eje geométrico de
dicho rotor.

9. Aparato segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que dicha primera parte (15) comprende una
parte giratoria que es coaxial con respecto a una parte giratoria de dicha segunda parte (16).

10. Aparato segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que dicha primera parte (15) comprende por
lo menos un primer diente con dos lados opuestos, acoplandose cada uno de los mismos con dicha segunda parte
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(16), un lado en dicha rotacion hacia adelante y el otro lado en dicha rotacion hacia atras, y/o comprendiendo dicha
segunda parte (16) por lo menos un segundo diente con dos lados opuestos, acoplandose cada uno de los mismos
con dicha primera parte (15), un lado en dicha rotacién hacia adelante y el otro lado en dicha rotacion hacia atras.

11. Aparato segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que dicho mecanismo comprende una
transmisidon que transforma un movimiento giratorio continuo de dicho rotor en un movimiento de vaivén de una
cuchilla de dichos medios de corte.
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Fig. 5
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