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Uklad pélprzewodnikowego regulatora obcigzenia silnika
elektrycznego
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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest uklad
poiprzewodnikowego regulatora obcigzenia silnika
elektrycznego, napedzajacego maszyne produkcyjng,
zwlaszcza taka, w ktérej moment oporowy mozna
regulowaé za pomocg silownika, na przykitad wal-
carki, papiernicze mtyny tarczowe i stozkowe i in-
ne maszyny produkcyjne z regulowanym momen-
tem oporowym.

Stosowane dotychczas uklady regulatora obcigze-
nia silnikéw elektrycznych, napedzajacych maszy-
ny produkcyjne, oparte sg na konstrukcjach me-
chanizméw z ukladami stykowymi, w zwiazku z
tym posiadajg szereg wad, takich jak matla trwa-
lo§¢é 1gczeniowa ukladéw stykowych, duze czasy
wlasne, mala wstrzgsoodporno$é, ograniczone sto-
sowanie w pomieszczeniach narazonych na niebez-
pieczefistwo wybuchu, duzy pobdér mocy oraz duze
gabaryty.

Polprzewodnikowy uklad regulatora obcigzenia
wedlug niniejszego wynalazku eliminuje wymie-
nione wady znanych rozwiazan,

Istota wynalazku jest zastosowanie znanych u-
kladéw pélprzewodnikowych, ktére wspdipracujac
ze soba speilniajg funkcje regulatora w sposob bez-
stykowy z pominieciem dzialania elementéw me-
chanicznych.

Wynalazek zostanie obja$niony szczegélowo na
podstawie schematu blokowego przedstawionego
na rysunku. ‘

Uklad pomiarowy 1 jest wlaczony w obwdd za-
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silania silnika. Uklad ten sklada sie z przekladni-
ka pradowego, opornika potencjometrycznego 2
przylaczonego do zacisk6w wtérnych przekladnika
i prostownika 3. Prostownik 8 i stabilizator na-
pigcia 4 zasilajg konwerter uchybu 5, z ktérego
napiecie réznicowe poprzez oporniki nastawcze 6,
7 i 8 podawane jest ‘do przerzutnikéw dwustano-
wych 9 i 10. Opornik nastawczy 6 stuzy do usta-
wiania czulo$ci ukladu regulatora, za§ oporniki na-
stawcze 7 i 8 stuzg do regulacji czuloSci prze-
rzutnikéw 9 i 10. Uklady trystorowe 11 i 12 stero-
wane sg odpowiednio przez przerzutniki 9 i 10,

Uklad pomiarowy 1 jest funktorem stanu obcig-
zenia silnika elektrycznego, napedzajgcego maszy-
ne produkcyjng. Uklad ten daje na wyjSciu na-
piecie stale, proporcjonalne do pradu plyngcego
przez przekladnik. Napiecie z uktadu 1 jest odkla-
dane w konwerterze uchybu, gdzie jest poréw-
nywane z napieciem stalym stabilizatora napigcia
4, dajac w wyniku réznice napieé, bedacy sygna-
tem sterujacym. Sygnal jest przenoszony przez
nastawczy opornik 6 do nastawczych opornikéw 7
i 8, wlgczonych w obwody przerzutnikéw 9 i 10,
przy czym przerzutniki dwustanowe 9 i 10 pracuja
w ukladzie szeregowo-przeciwsobnym.,

Dzieki takiemu ukladowi uzyskuje sie trdéjstano-
wa prace regulatora. O stanie pracy ukiladu regu-
latora decyduje sygnal na wyjSciu przerzutnikéw,
a wiec jezeli sygnal z konwertera uchybu 5 ma

- wartos§é dodatﬁia, przerzutnik 9 powoduje stan
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przewodzenia ukladu tyrystorowego 11, natomiast
gdy sygnal z konwertera uchybu 5 ma wartosé
ujemna przerzutnik 10 powoduje stan przewodze-
nia uktadu tyrystorowego 12. Przy sygnale o war-
toSci réwnej zero, przerzutniki 9 i 10 nie powo-
duja przewodzenia ukiadéw tyrystorowych 11 i 12,
Uktlady tyrystorowe steruja silownikiem, ktéry po-
woduje zmiane momentu oporowego maszyny pro-
dukcyjnej. Kierunek zmiany momentu oporowego
zalezy od znaku sygnalu z konwertera uchybu 5,
Nastawienie poziomu obcigzenia silnika elek-
trycznego dokonuje sie potencjometrycznym opor-
nikiem 2.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad pélprzewodnikowego regulatora obcigze-
nia silnika elektrycznego, napedzajacego ma-
szyng¢ produkcyjng, znamienny tym, Zze napiecie
stale z ukladu pomiarowego (1) jest poréwny-
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wane z napieciem stabilizowanym (4) w kon-
werterze uchybu (5), w wyniku czego wyste-
pujaca roznica napieé jest przenoszona przez
opornik nastaweczy (6) na oporniki (7 i 8), ktéore
sterujg ukladami tyrystorowymi (11 i 12), uru-
chamiajgcymi silownik maszyny produkcyjnej.

. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze

potencjometryczny opornik poziomu obcigzenia
(2) jest wlaczony w obwdd wtornego uzwojenia
przekladnika pradowego ukladu pomiarowego
1).

. Uklad wedlug zastrz. 1 i 2, znamienny tym, ze

opornik czulo$ci (6) jest umieszezony w obwo-
dzie wyjsScia konwertera (5) i wejScia przerzut-
nikow (9 i 10).

. Uklad wedlug zastrz. 1, 2, 3, znamienny tym,

ze oporniki nastawcze (7 i 8) czulo§ci przerzut-
nikéw (9 i 10) sa wlaczone szeregowo w obwod
wyjSciowy konwertera uchybu (5).
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