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Niniejszy wynalazek dotyczy aparatow
kinematograficznych, posiadajacych cia-
gle ruchomy film oraz szereg luznych pod-
trzymywaczy soczewek, poruszajacych sig
wraz z filmem. Podtrzymywacze te poru-
szaja sie po zamknietym obwodzie, posia-
dajacym prosta prowadnice, na ktérej so-
czewki uzyte s do ekspozycji, oraz pro-
wadnice krzywolinijne mna obu korcach
prostej prowadnicy. Obwéd miedzy pro-
wadnicami krzywolinijnemi jest uzupelnio-
ny przez ogniwo napedzajace i prowadza-
ce, np. kolo wewngetrznie uzgbione i posia-
dajace kieszenie.

Wynalazek ma na celu ulepszenie ru-
chu podtrzymywaczy soczewek na pro-

wadnicach krzywolinijnych przez zmniej-
szenie tarcia i usuniecie zahaczania sie.

Wynalazek jest przedstawiony na za-
taczonym rysunku, ktéry pokazuje w wi-
doku zprzodu, czesciowo w przekroju, pro-
jektor kinematograficzny.

2 oznacza glowice, ma ktorej jest osa-
dzone obrotowo kolo 3, posiadajace we-
wnetrzne zeby £ i kieszenie 5. Przez 6 o-
znaczone s3a podirzymywacze soczewek;
kraza one po zamknietym torze, posiada-
jacym prosta prowadnice 7, po ktérej, np.,
poruszaja si¢ w kierunku ku dotowi, i krzy-
wolinijng prowadnice wylotowa 8, z kté-
rej podtrzymywacze przechodza kolejno
do kieszeni 5 kota. Wycinek kola 3, nary-



sowany po lewej stromie, jest ta czescia,
w ktore1 s3 umieszczane w kieszeniach 5
wwacze & msposob aby braty
udzial W ruchu obrotowym kota; przez
prowadnice krzywolinijna 9 przechodza
podtrzymywacze, aby dostaé sie zpowro-
tem na prostolinijng prowadnice 7.
Krzywizny 8 i 9 winny byé doéé mocno
zakrzywione w tym celu, aby otrzymaé

$rednice zewnetrzna przyrzadu niewielkich

rozmiaréw. Celem zmniejszenia oporéw
tarcia podczas ruchu podtrzymywaczy za-
opatrzono wewngtrzny obwéd krzywizn w
luzno obracajace sie uzebione kota 10 i 11.

Podtrzymywacze oddzielaja si¢ od ko-
fa 3 na prostej prowadnicy 7 i przylegltych
czesciach prowadnic krzywolinijnych 8 i 9;
przytem w tym celu, aby ruch podtrzymy-
waczy byl wyznaczony przez koto 3, nie-
zbedne jest utrzymanie zespolu podtrzy-
mywaczy, zajmujacego prowadnicg prosto-
linijna i jedna z krzywolinijnych, w $ci-
stem zetknieciu wzajemnem oraz w ze-
tknieciu z z¢bem kota. Kolo 3 moze przyci-
skaé¢ podtrzymywacze od dotu, alba od goé-
ry, albo wreszcie stuzyé do kierowania
przy ich wyjsciu. Pierwszy z wymienio-
nych przypadkéw jest przedstawiony na
rysunku, przyczem zab 4a w danej chwili
pedzi naprzéd zwarty szereg podtrzymy-
waczy, rozpoczynajacy si¢ od wspomnia-
nego zeba, a koriczacy si¢ na dolnym kon-
cu prowadnicy prostolinijnej.

Celem zapewnienia dostawania sie pod-
trzymywaczy we wlasciwym czasie do od-
powiednich kieszeni 5 ruch ich jest regulo-
wany i przy$pieszany przy pomocy kola
11. W tym celu koto 11 posiada z¢by 12 i
kieszenie 13 w liczbie mniejszej, niz wyno-
si liczba podtrzymywaczy, mieszczacych
si¢ $cisle na krzywiznie 8. Zeby 12 tego ko-
1a sa w odpowiedni sposéb pogrubione tak,
ze gdy jest ono obracane przez ruch pod-
trzymywaczy 6, jeden z zebéw wehodzi za
podirzymywacz 6a, ktory wlasnie opuszcza
prowadnice prostolinijng, i przyspiesza je-

go ruch, Kolo 11, luzno osadzone, przysto-

sowuje swdj ruch do ruchu podtrzymywa-
cza, ktéry na nie wchodzi i opuszcza je, a
podtrzymywacze moga réwno i bez zaha-
czania si¢ wej§é do kieszeni kola 5. Kotlo
10 réowniez moze posiadaé zeby 14, ktére
jednak winny byé dostatecznie plytkie, aby
nie przeszkadzaé zwartemu ulozeniu pod-
trzymywaczy w prowadnicy 9. _

Dla zapewnienia wzajemnego zetknie-
cia si¢ podtrzymywaczy podczas ich ruchu
ku dolowi na prostolinijnej prowadnicy
pozadane jest usuniecie wplywu sily ciez-
kosci na nie. W tym celu jeden z bokéw
prowadnicy dociskany jest sprezyna I15.
Wywiera to dostateczny opér tarcia na
schodzace wdél podtrzymywacze.

Zazwyczaj podtrzymywacze maja
ksztatt walcowy i moga posiadaé, celem u-
nikniecia osiowych ruchéw, specjalne po-
wierzchnie stykowe, dopasowane do kol-
nierzy 16. Krawedzie 17 tych kolnierzy sta-
nowia powierzchnie stykowe miedzy przy-
legajacemi $lizgaczami, a krawedzie 18, 19
— powierzchnie tarcia slizgaczy na dnie
wpustek 20, przewidzianych dla prostoli-
nijnego prowadzenia. Kola 10 i 11 sa wy-
ciete w polowie swej szerokoéci, aby prze-
puscié kolnierze. Kolnierze, zgodnie z ni-
niejszym wynalazkiem, sa zastosowane dla
ustalenia podtrzymywaczy w stalej pozy-
cji promieniowej wzgledem §rodkéw krzy-
wizn 8 i 9 przy przechodzeniu przez te
krzywizny. W tym celu korice wpustek sa
wyciete, podobnie jak tuki 21, ktérych srod-
ki leza w srodku prowadnic 8 i 9. Korice
22 krawedzi 18 kazdego kolnierza sa za-
krzywione i umieszczone tak, by przylega-
¥y do tych lukéw; przytem kazdy podtrzy-
mywacz, przesuwajac si¢ po krzywiznach,
przyciskany jest w trzech punktach, a mia-
nowicie: w dwoéch punktach 22 oraz w
punkcie, gdzie dotyka wewnetrznej po-
wierzchni prowadnicy krzywolinijnej (w
przypadku przedstawionym na rysunku —
na spodzie kieszeni két 10 i 11).



Zastrzezenia patentowe.

1. Aparat kinematograficzny, posiada-
jacy szereg podtrzymywaczy luznych so-
czewek, krazacych po linji zamknigtej,
skladajacej si¢ z prowadnicy prostolinij-
nej, na ktérej soczewki stuza do ekspozy-
cji, i z dwéch krzywolinijnych na kazdym
koricu prowadnicy prostolinijnej, oraz =z
przyrzadu w rodzaju kola z kieszeniami,
zapomocy, ktérego przenosi si¢ podirzymy-
wacze z jednej prowadnicy krzywolinijnej
do drugiej, znamienny tem, ze w punktach,
wewnetrznie ograniczajacych prowadnice
krzywolinijne, umieszczono kota obracaja-
ce si¢ i zmniejszajace opér tarcia podtrzy-
mywaczy, przechodzacych przez prowad-
nice.

2. Aparat kinematograficzny wedlug

zastrz. 1, znamienny tem, Ze miedzy sze-
regiem podtrzymywaczy, wychodzacych z
kota lub innego przyrzadu, napedzajacego
i wsuwajacego podtrzymywacze w jedna z
prowadnic krzywolinijnych i w prowadnice
prostolinijna, utrzymuje si¢ stale zetknigcie
w taki sposob, ze przyrzad napedzajacy
powoduje ich ruch przez prostolinijna pro-

wadnice, podczas gdy na pozostalej pro-
wadnicy krzywolinijnej podtrzymywacze
zostajq rozsunigte, a ich ruch przyspieszo-
ny przez rolke przeciwcierng tejze prowad-
nicy, posiadajaca zeby, wchodzace miedzy
podtrzymywacze.

3. Aparat kinematograficzny wedlug
zastrz. 1 i 2, znamienny tem, Ze prowadni-
ca prostolinijna, w ktérej podtrzymywacze
przesuwane sg wdoél, zaopatrzona jest w
sprezyne, dociskajaca jeden bok prowadni-
cy celem hamowania ruchu podtrzymywa-
czy.

4. Aparat kinematograficzny wedlug
zastrz. 1 — 3, znamienny tem, ze podtrzy-
mywacze, przechodzace przez prowadnice
krzywolinijne, sa utrzymywane w promie-
niowem potozeniu przy pomocy kolnierzy,
ktére wchodza do wpustek w prowadni-
cach, przyczem wpustki te ciagng sie
wzdtuz krzywizn, korice za$ krzywizn kol-
nierzy zachowuja zetkniecie ze spodem
wyzej wspomnianych wpustek.

Wesley Ernest John.
Zastepca: Inz. M. Brokman,
rzecznik patentowy.
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