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§miglo o zmiennym skoku.

Zgloszono 9 pazdziermika 1931 r.
Udzielono 29 wrzesnia 1933 r.

Wynalazek niniejszy dotyczy $migiel, w
szczegblnosci za$ $migiel o zmiennym sko-
ku linji $rubowej, czyli zmiennem nachyle-
niu $mig. Wynalazek jest opisany ponizej
gléwnie w zastosowaniu do samolotéw lub
innych statkéw powietrznych, aczkolwiek
jest jasne, ze wynalazek daje si¢ zastoso-
wa¢é rownie dobrze do $migiet lub srub, u-
zywanych w rozmaitych innych okoliczno-
Sciach.

Wielkie zalety i pozytecznos$é stosowa-
nia $migiel o zmiennym skoku na samolo-
tach lub balonach typu Zeppelin‘a sa do-
brze znane i nie wymagaja dalszych wywo-
dow.

Wystarczy powiedzieé, ze przy poslugl-
waniu si¢ takiem $miglem jego skok zmmej-
sza si¢ w celu ulatwienia podnabzenid’ sxé

i

samolotu do géry, a zwigksza si¢ w czasie
lotu z ustalong juz wielka, szybkoscia lub w
czasie lotu na wigkszych wysokosciach, w
celu umozliwienia pewnle]szego lotu w roz-
rzedzonem powietrzu.

W tych celach $émigom nadaje si¢ na-
chylenie naprzéd, ¢zyli dodatnie, aczkol-
wiek $miglo moze by¢ przestawiane w po-
lozenie nachylenia wstecz, w ktérem $mi-
gto dziala jako hamulec podczas dalszego
lotu naprzéd.

Przedmiot ‘niniejszego wynalazku sta-
nowi mechanizm, stuzacy do zmiany na-
chylenia $mig i zbudowany tak, ze nachyle-
nie $§mig moze by¢ zmieniane i regulowane
w spos6b prosty i niezawodny przy bardzo
doktadnym stopniu tej regulacii.

Ponadto celem wynalazku niniejszego



jest utworzenie prostego mechanizmu, za-
slugulapego ,na; zauﬂanne «i.;posiadajacego
nieliczne tylko, czescm zuzywajace sig, oraz
bezpiecznego i niezawodnego w pracy.

Cecha znamienna wynalazku niniejsze-
go jest to, ze ruch obrotowy $migta sam jest
zrodlem energji potrzebnej do zmiany na-
chylenia §mig.

Do tego celu stuzy nastawcze koto ze-
bate, nie dajace si¢ obracaé¢ wzgledem pia-
sty $migla; koto to moze byé zczepione z

kolem zebatem osadzonem na piascie $mi- .

gla i obracajacem si¢ wraz z nia, przyczem
to drugie kolo zebate jest sprzgzone z pod-
stawa $migi, osadzonej w piascie tak, aby
ja mozna bylo nastawiaé przez przekreca-
nie dookola jej osi podtuznej. Ruch obroto-
wy piasty powodu]e obracanie sie kota ze-
batego, osadzonego ma niej i zazebiajacego
sie z nastawczem kolem zebatem, wskutek
czego $miga zmienia swe nachylenie, przy-
czem wzmiankowane kota zebate zostaja
rozlaczone, gdy $§miga osiagnie pozadane
nachylenie. Ponadto wynalazek niniejszy
obejmuje réwniez urzadzenie, wskazujace
nachylenie $mig, w celu ulatwienia lotniko-
wi nastawiania ich, oraz urzadzenie, ktére
przy uruchomianiu mechanizmu, stuzacego
do zmiany mnachylenia §mig, zostaje samo-
czynnie sprzezone zapomoca tego mecha-
nizmu z urzadzeniem, wskazujacem nachy-
lenie $mig w celu umozliwienia odczytywa-
nia danych, dotyczacych - nachylenia $mig
podiczas zmiany tego nachylenia, oraz réw-
niez samoczynnie zostaje wylaczone zapo-
moca wzmiankowanego mechanizmu, gdv
mechanizm ten zostaje zestawiony zpowro-
tem w polozenie nieczynne.

Na rysunkach dla orzvkladu nrzedsta-
wiono kilka form wykonania wynalazku.
Fig. 1 przedstawia przekréj pionowy przez
srodek $migla wedlug wynalazku: fis. 2—
poziomy przekréj poprzeczny wzdtuz linji
2 — 2 na fig. 1, uwidoczniajacy $migi w po-
fozeniu zerowem czyli obojetnem; fig. 2a—
dzwignie stuzaca do uruchomiania mecha-

nizmu do nastawiania $mig; fig. 3 — prze-
kréj, podobny do uwidocznionego na fig. 2,

Tecz mechanizm przestawiony jest w poto-

Zenie, w ktérem jest mozliwe nastawianie
$mig w kierunku zwiekszania skoku, czyli
nachylenia ich naprzoéd; fig. 4 — przekroj
podobny do przedstawionego na fig. 3, lecz
uwidoczniajacy mechanizm do nastawiania
$mig, przestawiony w polozenie odpowia-
dajace zwiekszaniu nachylenia $mig wstecz;
fig. 5 — pionowy przekréj poprzeczny
wzdtuz linji 5 — 5 na fig. 1; fig. 6 — pio-
nowy przekréj poprzeczny wzdluz linji 6—
6 na fig. 1; fig. 7 — widok czesci urzadze-
nia nieco odmiennie wykonanego; fig. 8 —
przekr6j poprzeczny wzdluz linji 8 — 8 na
fig. 7; fig. 9 — widok, podobny do podane-
go na fig. 7, lecz przedstawiajacy urzadze-
nie to w polozeniu odpowiadajacem zmia-
nie nachylenia $mig w jednym kierunku, a
fig. 10 — . widok tegoz urzadzenia, lecz w
polozeniu odpowiadajacem zmianie nachy-
lenia $mig w kierunku odwrotnym do po-
przedniego; fig. 11 — przekr6j poziomy in-
nej odmiany wykonania wynalazku; fig.
12 — pionowy przekréj poprzeczny wzdtuz
linji 12 — 12 na fig. 11; fig. 13 — przekréj
jednego ze szczegéléw, uwidocznionych na
fig. 1, a fig. 14 przedstawia schematycznie
urzadzenie, wskazujace nachylenie $mig.
Na rysunku liczba, 10 oznaczono wat sil-
nika, na ktérym jest osadzone $migto; licz-
ba 12 oznaczono piaste $migta umocowana.
na wale zapomoca klina 13 i ustawiona we
wlasciwe potozenie zapomoca nakretki 14.
Piasta 12 jest uksztaltowana tak, iz posia-
da dwie nasady, rozmieszczone $rednicowo
przeciwlegle i tworzace dwa gniazda 16, w
ktérych umieszczone sa podstawy 17 $mig
18. Na rysunku uwidocznione sa tylko dwie
$migi, aczkolwiek jest jasne, ze wynalazek

‘da sie zastosowaé do $smigiel posiadajacych

dowolna liczbe $mig. Cylindryczne podsta-

wy 17 $mig obracaja sie¢ w odpowiednich
tozyskach, umieszczonych w gniazdach 16;

na rysunku uwidocznione sa np. tozyska 19,
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przejmujace nacisk podstaw w kierunku
promieni. Podstawy $mig posiadaja odsady
20 o stozkowych powierzchniach zewnetrz-
nych 21, slizgajace si¢ po stozkowych watl-
kach tozyska 22. Piasta 12 jest przecigta
wzdluz osi gniazd 16, przyczem calosé ze-
spotu czesci $migla sklada si¢ w ten sposéb,
iz naktada sie obie czesci piasty na podsta-
wy $mig i skreca si¢ te polowy ze soba sru-
bami 24.

Wstawiany w piaste koniec khzde] pod-
stawy 17 $migi siega do wydrazenia 23, wy-
konanego w piascie, i jest zaopatrzony w
§limacznice 26, z kazda za§ s$limacznica
zczepiony jest odpowiedni §limak 27. Sli-
maki 27 sa osadzone na watkach 28, daja-
cych si¢ obracaé w odpowiednio uksztaltto-
wanych fozyskach w piascie. Obydwa wal-
ki 28 sa réwnolegle wzgledem siebie i u-
mieszczone po jednej stronie watu 10 $mi-
gla. Zastosowanie konstrukcji tej moze spo-
wodowaé koniecznosé zastosowania prze-
ciwciezaréw (nieuwidocznionych na rysun-
kach), umieszczonych po d*ru'gie] stronie wa-
hi 10 smigla.

Na tylnych koricach waltkéw 28 umoco-
wane sg, $limacznice 29 zczepione ze $lima-
kami 30, osadzonemi na przeciwleglych so-
bie konicach poprzecznego watka 31, daja-
cego si¢ obracaé w tozyskach 32a w $cian-
kach piasty (fig. 5). . Na waltku 37 umie-
szczone jest pomiedzy = $limakami 30 kolo
zebate 32 do napedzania tego walka, kté-
ry zapomocg dwaéch przekladni 30, 29 i 27,
26 obraca jednoczesnie w odwrotnych kie-
runkach obydwie $migi dookota ich osi po-
dtuznych, dzieki czemu zmienia sie skok
$migla, czyli nachylenie jego $mig.

W celu umozliwienia wlasciwego pokre-
cania obydwéch émig i zmiany ich nachyle-

nia w odpowiednich kierunkach, jeden ze

§limakéw 30 posiada gwint lewy, drugi
za§ — prawy, przyczem pozostale czesci
skladowe obydwéch przektadni posiadaja
odpowiednio skierowane gwinty, wskutek
czego obracanie kota zebatego 32 wprawia

w ruch obydwie §migi w odwrotnych kie-
runkach dookota ich wspélnej osi podtuz-
nej; nalezy jednak zaznaczyé, ze zabieg ten
jest réwnoznaczny ze zmiana naohylema
kazdej $migi w tymze kierunlku,

Smigi sa, oczywiscie, tak sprzezone ze
soba, zapomoca opisamych powyzej prze-
kladni, iz ustawiajg sie jednoczesnie w po-
Yozenie zerowe (fig. 2); z tego potozenia sa
one pokrecane tak, iz zwieksza sie ich na-
chylenie naprzéd lub wstecz, w zaleznosci
od kierunku, w jakim jest obracane koto ze-
bate 32. W ten sposéb nachylenie $mig mo-
ze byé¢ zwigkszane lub zmniejszane w obu
kierunkach naprzéd i wstecz przez pokre-
canie kofa z¢batego 32 we whasciwym kie-
runku.

Ponizej opisany jest mechanizm, nape-
dzajacy kolo zebate 32 w powyzszy sposéb.
Z ostony silnika 11 wystaje nieobracajaca

sig tuleja 36, otaczajaca wal 10 $migla i

stanowiaca lozysko poslizgowe tulei 37,
przesuwanej w kierunku osiowym, lecz nie
obracajacej sie wzgledem tej tulei.

Tuleja 37 jest zaopatrzona w gwinty na
swej zewnetrznej powierzchni, mianowicie
w odcinki prawego i lewego gwintu 38 i 39.
Kazdy z tych gwintéw przez przesuwanie
tulei 37 w kierunku osiowym moze by¢ zcze-
piony z kolem zebatem 32, nastaw:a]q,cem
$migt.

Poniewaz koto zebate 32 musi byé przy-
stosowane do zczepienia si¢ zaréwno z le-
wym jak i pfawym gwintem §limakowym
tulei 37, zeby tego kota s nacigte prosto-
padle do bocznych powierzchni tego kola,
czyli Ze kolo to jest zwyklem czotowem ko-
tem zebatem.

Szczegétowy opis dzialania tych wza-
jemnie sprzezonych przekladni jest podany
nieco ponizej, aczkolwiek mozna tu zazna-
czyé, ze gdy jeden z odcinkéw gwintu 38
lub 39, czyli slimakéw, jest zczepiony z ko-
lem zebatem 32 (fig. 3 lub 4), to obracanie
si¢ piasty $migla dookola glownej osi (osi
slimakow 38 i 39) powoduje, wskutek tego,



2e tuleja 37 pozostaje w tym czasie nieru-
choma, obracanie si¢ kola zegbatego 32, a
wraz z niem i walka 31, co zkolei powoduje
zapomoca opisanych powyzej przekladni
obracanie si¢ §mig dookota ich osi podtuz-
nych.. Gdy jednak tuleja 37 jest ustawiona
w polozenie obojetne, czyli zerowe, przy
ktérem zaden ze $limakéw 38 i 39 nie
zczepia si¢ z kolem zebatem 32 (fig. 2), to
koto zebate 32 nie obraca sie i smagx zacho-
wuja nadane im polozenia.

W celu umozliwienia poruszania w ten
sposo6b tulei 37, do tylnego jej korica przy-
mocowane jest przegubowo ramie 40 (fig.
2), ktére moze byé zawieszone zapomoca
przegubu w punkcie znajdujacym sie po-
migdzy jego koricami na stojaku 41, wysta-
jacym do géry z ostony silnika; z przeciw-
leglym koficem tego ramiemia polaczony
jest tacznik 42. Lacznik 42 ciagnie sie ku
tytowi, jak to przedstawiono na fig. 2a, i
moze byé polaczony z dajaca sie obracaé
dZwignia, nastawnicza 44.

DzZwignia 44, uwidoczniona na rysunku,
jest zaopatrzona w kulke 45, ktéra znajdu-
je si¢ pod dziataniem sprezyny i moze za-
skakiwaé we wreby, rozmieszczone w pew-
nych odstepach na obwodzie wycinka koto-
wego 48, w celu umozliwienia dokladnego
ustawiania tej dZwigni w jedno z trzech po-
tozen, odpowiadajacych trzem polozeniom
tulei 37, uwidocznionym na fig. 2, 3 i 4.

"Gdy dzwignia 44 jest ustawiona na $rod-
kowy wrab (fig. 2a), to tuleja 37 znajduje
si¢ w polozeniu zerowem (fig. 2), a kolo ze-
bate 32 znajduje si¢ posrodku pomiedzy
$limakami 38 i 39. Gdy przytem wal smigta
i piasta obracajg sig, to jest jasne, ze kolo
zebate 32 obraca si¢ dookola tulei 37 po-
‘miedzy §limakami 38 i 39, umieszczonemi
na niej, przyczem kolo z¢bate 32 nie obra-
ca si¢ dookola swej osi.

Przekladnie, sprzegajace kolo zebate 32
ze $miglami, pozostaja nieczynne, a wsku-
tek tego i $migi zachowuja nadane im poto-
zenie. Smigi zachowuja nadane im poloze-

nia, poniewaz przekladnie, sprzegajace ko-
lo zebate 32 ze $migami, sg samoczynnie
hamowane.

Na fig. 2 przedstawiono $migi ustawione
w polozenie zerowe, lecz jest jasne, ze $mi-
gi te, gdy tuleja 37, zaopatrzona w s§limaki
38, 39, zostanie ustawiona w polozenie ze-
rowe wzgledem kota zgbatego 32, niekoniecz-
nie maja réwniez znajdowaé si¢ w potozeniu
zerowem, lecz beda znajdowaé si¢ w polo-
zeniu, w ktérem zostaly uprzednio ustawio-
ne, to jest moga posiadaé dowolne nachy-
lenie. W celu uproszczenia opisu ponizej
przyjeto zalozenie, Ze $migi ustawiono naj-
pierw w polozenie zerowe, uwidocznione na
fig. 2. W celu zwiekszenia nastepnie ich na-
chylenia w kierunku dodatnim, to jest na-
przéd (jezeli wal smigla i piasta obracaja
si¢ nieprzerwanie), przestawia si¢ wtyl
dzwignie 44, przyczem dZwignia ta przesu-
wa tuleje 37 ku przodowi, wskutek czego
slimak 39, posiadajacy gwint prawy, zcze-
pia sie z kolem zebatem 32 (fig. 3). Gdy
§limak 39 jest zczepiony z kolem zebatem
32, to koto zebate 32 i walek 31 obracaja
si¢ dookola swej wspélnej geometrycznej
osi podczas przesuwania $§limaka 39 ku
przodowi wzgledem kola z¢batego 32, przy-
czem przebieg wspotdziatania ze soba tych:
czesci bedzie jasny, jezeli slimak 39 upo-
dobnié do zébabki przesuwa«nei w kierunku
podiuznym i zczepmne; z kolem zebatem
32.

Po catkowitem zazebuemu §limaka 39 z
kotem zebatem 32 slimak ten zostaje przy-
trzymany w tem polozeniu nieruchomo i ko-
fo zebate 32 oraz walek 31, obracajac sie
dookota niego wraz z obracajaca sie piasta
$migla, sa zmuszone do obracania sie w kie-
runku ruchu wskazéwki zegara (w prawo),
jak to oznaczono na fig. 3, i wskutek tego
przekazuja swéj ruch obrotowy przeklad-
niom 30, 29, 27, 26, sprzegajacym je ze $mi-
gami, przyczem $migi obracaja sie dookota
swych osi podtuznych w sposob opisany po-

wyzej.




Skoro zostanie stwierdzone, ze $migi o-
siggnety pozadany kat nachylenia, to dZwi-
gni¢ 44 nastawia si¢ zpowrotem réwniez w
poloZenie zerowe, uwidocznione na fig. 2,
przyczem kolo z¢bate 32 ponownie przeta-
cza si¢ po §limaku 39. Smigi zostang przy-
tem ustawione w. poloienie uwidocznione
na fig. 3, podczas gdy kola z¢bate 32 i sli-
mak 39 znajda si¢ ponownie w polozeniu ze-
rowem, przedstawionem na fig. 2.

Stosunek przekladni pomiedzy slimaka-
mi 38 i 39 i §migami powinien by¢ w tym
przypadku tak maty, by $migom moglo by¢
nadane pozadane nachylenie z dosé wielka
doktadnoscia nawet wtedy, gdy wat $migla
obraca sie ze znaczng, szybkoscia,

W przyktadzie wykonania wynalazky,
przedstawionym na rysunku, stosunek prze-
ktadni pomiedzy walem a $migtem wynosi
w przyblizeniu 14000 : 1, lecz wielkos¢ te-
go stosunku moze ulegaé zmianom. Jest
jednak konieczne, aby wielkosé tego sto-
sunku byla dosé¢ duza dla zapewnienia na-
lezytego zmniejszenia liczby obrotéw, co
umozliwi powolng zmiang nachylenia $mig
nawet podczas obracania si¢ $migla. Zasto-
sowanie wiekszej ilosci $limakéw (dwéch
lub kilku) na kazda $mige zapewnia nie-
zbedne zmniejszenie szybkosci obrotowej i
czyni urzadzenie praktycznem i niezawod-
nem w dzialaniu, Urzadzenie to stuzy row-
niez do ryglowania $mig i zabezpieczania
ich przed ruchem samoistnym. Gdy $migom
zostanie juz nadane pozadane nachylenie,
to koto zebate 32 po odlaczeniu go od sli-
makéw 38 i 39 moze byé przekrecone nieco
w dalszym ciagu, lecz w przypadku zastoso-
wania wzmiankowanego stosunku przektad-
ni dodatkowe to pokrecenie $mig jest bez
znaczenia. Doswiadczenie wykazalo jed-
nak, ze §limaki moga byé¢ odlaczane od ko-
la zebatego 32 bez nadawania mu impulsu
do dalszego obracania si¢, przyczem §lima-
ki sa przesuwane w tym celu scisle z taka
szybkoscia, ktéra umozliwia kotu z¢batemu
32 odlaczenie sie od $limaka 38 lub 39.

Z drugiej strony, jezeli potrzeba prze-
stawi¢ $migi z poloZenia zerowego (fig. 2)
i nada¢ im nachylenie w kierunku wstecz
(fig. 4), to dzwigni¢ 44 posuwa sie ku przo-
dowi w celu przesunigcia tulei 37 ku tylo-
wi i zczepienia kola zebatego 32 ze slima-
kiem 38, posiadajacym lewy gwint.

W tym przypadku koto zg¢bate 32 jest
obracane w lewo (fig. 4), wskutek czego
$migom nadaje si¢ nachylenie wstecz,
przedstawione na fig. 4. Skoro $migi osia-
gna pozadane nachylenie w kierunku
wstecz, to dZzwignie 44 nalezy, oczywiscie,
przestawié zpowrotem w polozenie zerowe.

Gdy $émigi posiadajq juz pewne nachy-
lenie w kierunku naprzéd, jak to uwidocz-
niono na fig. 3, a potrzeba jeszcze zwiek-
szy¢ nachylenie, to dzwignie 44 przestawia
si¢ tak, aby §limak 39 zczepil si¢ z kotem
z¢batem 32 i spowodowal obrét $mig az do
osiaggnigcia pozadanego ich nachylenia.

Jezeli potrzeba zmniejszyé mnachylenie
w kierunku naprzéd, nadane uprzednio $mi-
gom, to dZzwigni¢ 44 nastawia si¢ tak, aby z
kolem z¢batem 32 zczepié¢ $limak 38, posia-
dajacy lewy gwint, wskutek czego prze-
kiadnie zostana wprawione w ruch w kie-
runku odwrotnym do poprzedniego i $mi-
gi zostana przekrgcone wstecz, przyczem
zmniejszy si¢ ich nachylenie w kierunku
naprzéd. : ,

Podobniez, gdy $migom zostato nadane
nachylenie wstecz, jak na fig. 4, to dzwi-
gnia 44 moze byé przestawiania tak, aby
sprzegnaé badz slimak 38, badz tez slimak
39 z kotem zebatem 32, w celu zwiekszenia
lub t2z zmniejszenia nachylenia $mig.

Gdy przekladnie sa ustawione w polo-
Zeniu zerowem i s3 nieczynne, to $limak
38, posiadajacy lewy gwint, znajduje sie
przed kolem zgbatem 32, a slimak 39, po-
siadajacy prawy gwint, ztylu tego kola;
wskutek za$ takiego rozmieszczenia tych
czgsci, gdy koto zebate 32 zostanie sprze-
zone ze §limakiem 38 lub tez ze slimakiem
39, a chodzi o utrzymanie $mig w dowol-



nem nadanem im poloZeniu, np. przez za-
kleszczamie si¢ wzajemnie zazgbiajacych
si¢ czesci przekladni, to slimak 38 lub 39
bedzie wykrecal si¢ z kola zebatego 32 i
sprowadzi czesci przekladni slimakowej
zpowrotem w poloZenie zerowe, czyli nie-
czynne. _ :

Nalezy przyja¢ réwniez pod uwage, zZe
sprzeganie kot ze¢batych ze slimakami jest
uskuteczniane przymusowo, co jest bardzo
wazna, rzecza dla, dobrego dziatania urza-
dzenia, poniewaz dzialanie urzadzenia do
nastawiania nachylenia $mig musi byé uza-
leznione od woli pilota. W wurzadzeniu
przedstawionem na rysunku nie zastoso-
wano wcale zadnych przekladni lub sprze-
giel ciernych, lecz odwrotnie, poruszanie
narzadow stuzacych do nastawiania s$mig
jest wuskuteczniane zapomoca narzadow
sprzeganych ze soba przymusowo.

Na fig. 7 — 10 przedstawiona jest nieco
odmienna forma wykonania mechanizmu do
poruszania kola zebatego 32, przyczem u-
widocznione jest tylko koto zgbate 32 i cze-
$ci mechanizmu, skojarzone z niem, ponie-
waz inne czes$ci moga byé podobne do opi-
sanych poprzednio.

 Ta forma wykonania mechanizmu moze
mieé zastosowanie w tych przypadkach, w
ktorych wal smigla nie jest dostatecznie
dlugi, aby na nim mozna byto umiesci¢ po-
przednio opisany mechanizm. W danym
przypadku na wale 10 réwniez umieszczo-
na jest tuleja 36, otaczajaca ten wal. Na tu-
lei 36 osadzona jest dajaca sig przesuwaé w
kierunku podiuznym tuleja 50, na ktérej
naciety jest $limak 38 o lewym gwincie,
podczas gdy $limak 39 o prawym gwincie
jest wykonany na tulei 51, dajacej si¢ prze-
suwaé na tulei 50 na podobienistwo lunety.

Tuleje 50 i 51 s zaopatrzone w podtuz-
ne szczeliny 54 i 55, przez ktére przechodzi
trzpiern prowadniczy 56, osadzony w tulei
36. Dtugosé kazdej szczeliny jest dobrana
tak, iz umozliwiony jest przesuw tulei 50 i
51, wystarczajacy do nalezytego sprzeze-

nia $limaka 38 lub 39 z kolem zebatem 32.
Jest jasne, ze przesuwajac tuleje 50 ku ty-
fowi z polozenia wedlug fig. 7 w polozenie
wedlug fig. 9, mozna sprzegnaé z koltem ze¢-
batem 32 slimak 38, przyczem tuleja 51 po-
zostaje nieruchoma, podczas gdy przez
przesuwanie tulei 51 ku przodowi z poloze-
nia wedlug fig. 7 w potozenie wedlug fig.
10 z kolem zgbatem 32 moze byé sprzgzony
$limak 39, a tuleja 50 pozostaje przytem
nieruchoma. Oczywiscie, przez polaczenie
ze soba na podobieristwo teleskopu narza-
déw, na ktérych nacigte sa slimaki, osiaga
sie znaczna, oszczednoséé miejsca w kierun-
ku podtuznym. Do poruszania tulei 50 i 51
moze byé zastosowane nastepujace urza-
dzenie. Tuleje 51 otacza dajacy sie obraca¢
pierscieri 57, zaopatrzony w rami¢ nastaw-
cze 58 oraz w dwa umieszczone srednicowo
przeciwlegle trzpienie 59, skierowane ku
wewnatrz i posuwajace si¢ w szczelinach
60 i 61 wycietych w tulejach 51 i 50 i pola-
czonych swemi koricami z pierscieniowym
rowkiem prowadniczym 63, wykonanym
na powierzchni tulei 36. Kazda szczelina
prowadnicza 60 zewnetrznej tulei 51 po-
siada odgatezienie 60a, biegnace wzdluz ob-
wodu tulei, oraz nachylone ku tylowi pod
katem odgatezienie 60b, laczace si¢ z od-
galezieniem 60a.

Gdy czesci tego mechanizmu znajduja
si¢ w polozeniu zerowem wedtug fig. 7 i 8,
to obracanie pierscienia 57 w prawo (fig.
8) powoduje przesuwanie si¢ trzpieria wdot
wzdluz odgatezienia 60a, przyczem tuleja
zewnetrzna 51 nie zostaje -wprawiona w
ruch. Obracanie jednak pierscienia 57 w le-
wo powoduje przesuw trzpienia do gory
wzdluz odgatezienia 60b, a w zwiazku =z
tem — przesuwanie sie tulei zewnetrznej
51 w lewo, wskutek czego $limak 39 zosta-
nie zczepiony z kolem zebatem 32 wtedy,
gdy trzpien dosunie si¢ do zewnetrznego
korica odgalezienia 60b, jak to uwidocznio-
no na fig. 10. '

Kazda szczelina prowadnicza 61 tulei




wewnetrznej 50 posiada odgalezienie 61a,
biegnace wzdiuz obwodu tulei naprzeciw
odpowiadajacego mu odgalezienia obwodo-
wego 60a tulei zewngtrznej 51, oraz odga-
lg¢zienia 61b, nachylone pod katem ku przo-
dowi i laczace si¢ z odgalezieniem 61a, jak
to wyraznie przedstawiono na rysunku.
Jezeli czgéci mechanizmu sa ustawione
w polozenie wedlug fig. 7, to jest jasne, ze
przekrecanie pierscienia 57 w prawo (fig.
- 8), ktore nie przesuwa zewngtrznej tulei 51,
powoduje przesuwanie si¢ trzpienia 59
wdét wzdtuz nachylonego pod katem odga-
lezienia 61b tulei wewngtrznej 50, a w
zwiazku z tem — przesuw tulei 50 ku ty-
towi w polozenie wedlug fig. 9, przyczem
przy konicu tego ruchu slimak 38 calkowi-
cie zazgbia si¢ z kolem zgbatem 32, gdy
trzpiei 59 dosiggnie zewngtrznego korica
odgatezienia 61b. Przekrecanie za$ pier-
$cienia 57 w lewo, ktére powoduje przesu-
wanie si¢ tulei zewngtrznej 51 w lewo (fig.
10), powoduje réwniez przesuwanie = sie
trzpienia 59 do gory wzdluz odgalezienia

obwodowego 61a szczeliny tulei 50, a wsku-

tek tego mie wprawia w ruch tulei 50.

Obracanie wigc pierscienia 57 z po-
lozenia zerowego w jednym kierunku po-
woduje zczepienie si¢ z kolem zgbatem 32
jednego ze slimakow, podczas gdy drugi
$limak pozostaje nieruchomy; obracanie
za$ tego pierscienia w kierunku odwrotnym
powoduje zczepienie si¢ z kolem zg¢batem
32 drugiego slimaka, przyczem pierwszy
$limak pozostaje nieruchomy.

Na fig. 11 i 12 uwidocznione sa, odmxen-
ne formy wykonania wynalazku, majace na
celu réwniez umozliwienie zaoszczedzenia
miejsca w kierunku podtuznym, gdy wat
$migla nie posiada dlugosci, wystarczaja-
cej do dogodnego rozmieszczenia czesci
mechanizmu pierwszej z opisanych odmian
wykonania wynalazku. :

W tej odmianie zastosowano réwniez
kolo zebate 32, watek 31 oraz slimaki 30.

W celu umozliwienia dogodnego rozmie-

szczenia pewnych czesci skladowych ‘tego
mechanizmu, opisanych ponizej, §limaczni-
ca 29a, z ktora zczepia si¢ slimak 30, jest
umieszczona nazewnatrz walka 31, przy-
czem walek Z8a, na ktorym osadzona jest
$limacznica 29a, jest ustawiony pod pew-
nym katem w stosunku do slimaka 27 1 sli-
macznicy 26, jak to przedstawiono na fig.
11. Odmiana ta posiada rowniez tulejg 30,
wystajacy z oslony silnika i otaczajaca wal
$migla, oraz tulej¢ 37, dajaca si¢ przesuwac
w kierunku podiuznym na tulei 36, jak i w
pierwszej z opisanych odmian wykonania
wynalazku.

W odmianie tej jednak slimaki 38 i 39
sg, zastapione spiralnemi zgbami 38a i 39,
wykonanemi na zwréconych ku sobie  po-
wierzchniach tarcz 70 i 71, wystajacych z
tulei 37 po obu stronach kola zgbatego 32,
jak to przedstawiono ma fig. 11 i 12, Sposéb
dziatania tej odmiany mechanizmu jest ja-
sny, przyczem jedyna réznica pomiedzy
pierwsza odmiang a odmiang wedlug fig. 11
i 12 polega na odmiennej postaci narzadéw
zczepiajacych si¢ z kolem zebatem 32, mia-
nowicie na spiralnym ksztalcie zebow 38a i
39a. Znaczna oszczedno$é na miejscu w
kierunku podtuznym oraz dogodnosé takie-
go urzadzenia dla poslugujgcego si¢ niem
sq oczywiste,

W celu umozliwienia poslugulqcemu sie
tem urzadzeniem odczytywania nachylenia
$mig zastosowane sa srodki mnastepujace.
Podstawa 17 kazdej $migi posiada mimo-
srodowa odsade 80, po ktérej slizga sie ko-
niec drazka 81, dajacego si¢ przesuwaé w
tozyskowej tulei 82, siggajacej do wnetrza
piasty i wystajacej z plaskiego pierscienia
83, przymocowanego do tylnej powierzchni
piasty, jak to przedstawiono ma fig. 1. Tu-
leje 82 otacza sprezyna 84, wywierajaca
nacisk na pierscieri 81a, osadzony na draz-
ku 81, i docskajaca stale koniec tego draz-
ka do mimosrodowej odsady 80. Obracanie
si¢ mimosrodowej odsady 80 podczas ma-
stawiania $migi powoduje przesuwanie sie

.



drazka 8¢ w kierunku podtuinym, dzieki
czemit ‘poloienie tego drqﬂ(a odpomad&
nachyleniu $migi. '

Przyrzad I, wskazujacy mnastawienie
czyli nachylenie émig, jest uwidoczniony na
fig. 14. Przyrzad ten posiada wskazowke
87, dajaca sie obraca¢ i polaczong z két-
kiem zebatem 88, opasanem laricuszkiem
89, przymocowanym jednym koricem do
sprezyny 90, a drugim — do linki 91 przy-
1gczonej poérednio do koncéw drazkow 81.
Do polaczenia przyrzadu I z drazkiem 8!
sluzy nastepujgoe urzadzenie. Linka 91 jest

prowadzona w rurce 93 i przymocowana do

tloozka 94 (fig. 1 i 13), ktéry jest zaopa-
trzony na swym zewnetrznym koricu w kra-
zek 95, przetaczajacy sie, w razie ustawie-
nia tloczka w odpowiednie polozenie, po
zewnetrznym obwodzie pierscienia 96,
przymocowanego do drazkow 81. Tloczek
94 przesuwa si¢ w kierunku podluznym w
tulejce 97 przytaczonej do rurki 93, przy-
czem w tulejce za tloczkiem umieszczona
jest sprezyna 98, wyciskajaca ten tloczek
nazewnatrz, jak to wynika jasno z fig. 13.
Tulejka 97 jest umocowana na ramieniu 99,
osadzonem wahliwie na stupku 100, wysta-
jacym z ostony silnika. Na tulei 37 za wol-
no zwisajacym koficem ramienia 99 znajdu-
je sie wystep 101, do ktérego ramie to jest
normalnie dociskane zapomoca sprezyny
102 umieszczonej pomiedzy ramieniem a
ostona silnika.,

Gdy czesci mechanizmu $migla sa usta-
wione w poloZenie zerawe, uwidocznione na
fig.1, to tulejka 97 i ttoczek 94 sa utrzymy-
wane zapomoca ramienia 99 w takiem poto-
Zeniu, ze krazek 95 jest odsuniety od obra-
cajacego si¢ pierscienia 96 i linka 91 jest
nastawiona tak, ze w tem potozeniu czesci
mechanizmu sprezyna 98, mocniejsza od
sprezyny 90 przyrzadu wskazujacego I,
pociaga linke z taka sita, iz wskazéwka u-
stawia si¢ poza obrebem skali przyrzadu,
jak to wskazano linja przerywana na fig.
14. Gdy jednak tuleja 37 zostanie przesu-

nieta ku przodowi tak, iz slimak 39 zczepi
sie z kolem zebatem 32, to wystep 101 tulei
37 posuwa ramie 99 ku przodowi w poloze-
nie, zaznaczone na fig. 1 linja przerywana,
a krazek 95 tloczka 94 zostanie dosumigty
do pierscienia 96, ktérego polozenie jest
rozrzadzane mimosrodami 80, czyli jest za-
lezne od kata nachylenia $mig, jak to wy-
jasniono powyzej.

Gdy tuleja 37 zostanie przesuniela w

. takie polozenie, ze slimak 38 catkowicie

zczepi si¢ z kolem zgbatem 32, to tuleja ta
jest utrzymywana w tem polozeniu.zapo-
moca, np. kulki osadzonej w diwigni 44 i
dociskanej sprezyna, poniewaz kulka ta za-
skakuje w odpowiedni wrab wycinka kolo-
wego 48.

Ramie 99, do ktérego przymocowany
jest tloczek, jest wskutek powyiszego za-
wsze ustawiane w scisle okreslone potoze-
nie wtedy, gdy tuleja 37 zostaje przesunie-
ta ku przodowi w celu polaczenia §limaka
39 z kotem ze¢batem 32, przyczem sprezyna
98 umozliwia ustawienie si¢ ttoczka w takie
potozenie, w ktérem krazek 95 ttoczka jest
dociéniety do pierscienia 96, niezaleznie od
polozenia tego pierscienia.

Gdy tloczek 94 jest przesuwany w tulej-
ce 97 ku tylowi wskutek jego wspétdziata-
nia z pierscieniem 96, to linka 91 moze by¢
pociagana ku tylowi zapomocg spreiyny
90, przyczem wskazéwka posuwa si¢ po
skali przyrzadu w kierunku odwrotnym do
kierunku ruchu wskazéwki zegara, przy-
czem wskazéwka ustawia si¢ posrodku ska-
li, gdy $migi znajduja si¢ w polozeniu zero-
wem. Podczas nastawiania $mig sprezyna
98 zmusza tloczek 94 do posuwania sig¢ od-
powiednio do polozenia pierscienia 96, kto-
ry jest zkolei zmuszany sprezynami 84 dd™
ustawiania si¢ odpowiednio do potozenia
mimosrodéw 8. Przesuw tloczka 94, wyni-
kajacy z powyzszego, zostaje przekazany
za posrednictwem linki 91 przyrzadowi I,
nacechowanemu tak, aby wskazywal ka,t

nachylema $mig. .



. Gdy tuleja 37 zostaje przesunigta wityl
w celu odiaczenia slimaka 39 od kota zgba-
tego 32, to sprezyna 102 zmusza ramie¢ 99,
zawieszone wahliwie, do posuwania si¢ w
$lad za wystepem 101 wtyl w polozenie ze-
rowe, oznaczone na fig. 1 linja pelna.

Z drugiej za$ strony, gdy tuleja 37 zo-
stanie przesuni¢ta wtyl w celu polaczenia
slimaka 38 z kolem z¢batem 32, to wystep
101 popycha gorne rami¢ dwuramiennej
dzwigni 106, umocowanej wahliwie mna
wsporniku 107, wystajacym z oslony silni-
ka. Dolne rami¢ dZzwigni 106 jest ustawione
tak, iz styka si¢ z ramieniem 99 wlasnie
wtedy, gdy rami¢ 99 znajduje si¢ w poloze-
niu zerowem, oznaczonem na fig. 1 linja
peina,.

Gdy, gérne rami¢ dzwigni 106 jest popy-
chane wystgpem 101 ku tylowi w poloze-
nie, oznaczone linja przerywana, to dolne
rami¢ tej dZwigni naciska na ramig 99 tak,
iz przesuwa je ku przodowi w to samo po-
tozenie czynne, jak poprzednio (polozenie

to jest oznaczone linja przerywana na ry- -

sunku), wskutek czego tloczek 94 i krazek
95 zostaja ponownie sprze¢zone z pierscie-
niem 96. Gdy zas tuleja 37 zostanie nastgp-
nie przesuni¢ta ponownie w poloZenie ze-
rowe, to dzwignia 106 zostaje zwolniona od
nacisku wystepu 101 i zwalnia zkolei ra-
mig 99, ktére powraca nastepnie w swe po-
lozenie zerowe pod dzialaniem sprezyny
102, przyczem wywiera nacisk na dolne ra-
mie¢ dZzwigni 106 w celu ustawienia tej dzwi-
gni réwniez w polozenie zerowe. A wigc
sprzeganie badz slimaka 38, badz tez §lima-
ka 39 z kolem zebatem 32, dokonywane w
celu zmiany nachylenia $mig, powoduje u-
stawianie si¢ przyrzadu wskazujacego na-
chylenie $mig oraz mechanizmu posrednie-
go w potozenie czynne, w ktérem przyrzad
ten wskazuje kazdorazowe zmiany w na-
chyleniu $émig, w miare uskuteczniania zmia-
ny tego nachylenia. Przyrzad wskazujacy
nachylenie $mig oraz mechanizm do nasta-
wiania ich s czynne, wzglednie wskazuja

nachylenie émig, tylko podczas: dokonywa-
nia zmian w tem nachyleniu, w-hmych,_zaé
okresach czasu s3 nieczynne. . . '
Aczkolwiek powyzej zostaly, szsane Bt
przedstawione na rysunkach pewne srodki,
umazliwiajgce zastosowanie wynalazku w
praktyce, to jest oczywiste; ze-rozmaite
zmiany w uksztattowaniu, budowie i roz-
mieszczeniu cze$ci skladewych wynalazku
moga byé dokonywane bez oddalania sie od
mysli przewodniej i wlasciwego przedmio-

tu wynalazku.
Zastrzezenia patentowe.

1. Smiglo o zmiennym skoku, posiada-
jace $migi dajace si¢ obraca¢ oraz mecha-
nizm do obracania tych smig dookota ich
osi podtuznych w celu zmiany ich skoku
podczas obracania si¢ $migla, znamienne
tem, ze wzmiankowany mechanizm zawiera
zesp6t przekladni slimakowych, umieszczo-
ny w piaécie $migla, sprzezony ze $migami
i przeznaczony do obracania tych $mig doo-
kota ich osi podtuznych, oraz tulej¢ (37) z
nacietemi §limakami, umieszczong tak, iz
nie obraca si¢ wzgledem osi piasty $migla,
lecz daje si¢ przesuwaé zapomoca zespolu
dzwigniowego wzdluz piasty w celu sprze-
gania §limakéw ze wzmiankowanemi prze-
kladniami $limakowemi i wprawiania tych
przekladni w ruch oraz uskuteczniania po-
zadanego nastawienia $migla.

2. Smiglo wedtug zastrz. 1 o dwéch
$migach, znamienne tem, ze podstawy $mig
sg zaopatrzone w $limacznice (26) zczepio-
ne ze Slimakami (27) osadzonemi na réw-
nolegtych watkach (28), znajdujacych sie
po jednej stronie walu (10) silnika, na kté-
rych tylnych konicach znajduja si¢ $limacz-
nice {29) zczepione ze $limakami (30) osa-
dzonemi na przeciwleglych koricach, po-
przecznego w stosunku do watu silnika,
walka (31), dajacego sie obraca¢ w lozy-
skach w $ciankach piasty $migla, ktéry to
walek (31) otrzymuje naped od walu sil-



nika zapomoca kota zgbatego (32), sprze-
ganego naprzemian ze slimakami nacietemi
na nieruchomej wzgledem piasty, lecz da-
jacej sie przesuwaé wzdluz walu silnika
tulei (37).

3. Smiglo wedlug zastrz. 1 i 2,
mienne tem, ze kazdy ze slimakow (38, 39)
posiada uzebienie §rubowe.

4. Smigto wedlug zastrz. 1 —— 3, zao-
patrzone w przyrzad wskazujacy nastawie-

zna-

nie $migla, znamienne tem, ze wzmianko-
wany zespol slimakéw (38, 39) posiada u-
rzadzenie do samoczynnego laczenia $mig
z przyrzadem wskazujacym ich nastawie-
nie lub odlaczanie ich od tego przyrzadu.

The Smith Engineering
Company.
Zastepca: 1. Myszczynski,

rzecznik patentowv.
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