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ISradimas susijes su valdomomis mechaninémis platformomis videokameroms. |renginys leidzia valdyti

pasukimg ir stabilizuoti kameros padet] trijuose plokStumuose. Aprasyta konstrukcija leidzia padidinti platformos
stabiluma. SumaZinamas, perduodamy i§ nestabilaus pagrindo j stabilizuojamg platforma, svyravimy lygis.
Pagrindiné pritaikymo sritis - kilnojami stabilizatoriai operatoriams, kamery jrengimas ant transporto priemoniy,
kameros kranuose ir ant trosy, bepilogiai aparatai.



LT 6222 B

ISradimas yra susijes su stovais videokameroms, kurie jgalina sukimasi

keliomis kryptimis kai sukimosi asys susikerta viename taske.

Videokameros valdymui ir stabilizavimui naudojamos platformos, kuriose
stabilizuojamos dalies masés centras sutampa su sukimosi asimis. Patentuose
US2010188479 ir CN102996984 aprasyti jrenginiai, kuriuose videokamera jrengta
sukamojo mazgo centre, o asiy fiksatoriai ir servopavaros iSdéstyti Sone. ASis
jrengtos ant rémy, kurie apjuosia kamera ir todél rémo dydis yra didelis. Padidinto
remo trikumai: konstrukcijos kietumo sumaZéjimas, netikslumy padaugéjimas
gaminimo ir eksploatacijos metu, padidéja guoliy apkrova. Naudojant teleobjektyva
svarbu sumazinti kameros svyravimy amplitude. Tam reikia sumazinti trinties jéga
sukimosi mazguose. Tam svarbu padidinti gaminamy asiy mazgy tikslumg ir

sumazinti guoliy apkrova.

ISradimo tikslas - sumazinti trinties jéga sukimosi mazguose tarp nestabilaus
pagrindo ir stabilizuojamos platformos, padidinti konstrukcijos kietuma.

ISkeltam tikslui pasiekti reikia naudoti kompaktinj sukimosi mazga, o

videokamera jrengti Sone ir subalansuoti atsvara i$ kitos asies bloko puses.

Fig. 1 yra pateiktas stabilizuojamos platformos pavyzdys, vaizdas i priekio.
Fig. 2 pateiktas asiy blokas, vaizdas i$ vir$aus.

Fjg. 3 pateiktas asiy blokas, vaizdas i§ $ono.

PaZymetos pozicijos : 1 - stovas; 2 - korpusas; 3 - videokamera; 4 - asis: 5 -
horizontaliai sukamas mazgas; 6 - servomechanizmas; 7 - adys; 8 - skersai
palenkiamas rémas; 9 - servomechanizmas; 10 - servomechanizmas; 11 - iSilgai
palenkiamas rémas; 12 - adys; 13 - tvirtinimo lizdai; 14 - reguliuojama platforma.

Irenginys tvirtinamas prie nestabilaus pagrindo per vertikaly stova (1). Stovas
(1) gali bati nukreiptas j vir§y arba j apagig. Stove (1) jrengta panoraminio sukimosi
aSis (4). Sukamame horizontalioje plokstumoje mazge (5) pritvittintas
servomechanizmas (6) ir skersinio pasvirimo asis (7). Palenkiamame skersinéje
plokStumoje réeme (8) pritvirtinti antros (9) ir tregios (10) asiy servomechanizmai. Prie
Sio rémo (8) taip pat tvitinamas i$orinis jrenginio korpusas (2). Palenkiamame
iSilginéje plok§tumoje réme (11) pritvirtintos i$ilginio pasvirimo asys (12) ir padaryti
lizdai stabilizuojamos jrangos tvirtinimui (13). Stabilizuojamos jrangos platforma (14)
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leidZia jrangos poslinkj trimis kryptimis, tikslaus sukamosios masés balanso
pasiekimui. Naudojami servomechanizmai su jrengtais sukimo momento davikliais.
Sukimo momento davikliy duomenys parodomi iSoriniame indikatoriuje, kas
palengvina balansavimo procesa. I$ vienos jrenginio pusés pritvirtinta videokamera
(3). 18 prieSingos pusés pritvirtinta $i jranga: stabilizuojamos platformos padéties
daviklis, servomechanizmu valdymo kontroleris, maitinimo baterija. Papildomai
stabilizacijai gali bati jrengtas mechaninis giroskopas. Dviejy kamery jrengimas

prieSinguose pusese leidZia vykdyti stereoskopinj filmavima.

Aprasyta jrenginio sukimosi ir videokameros stabilizacijos konstrukcija leidZia
pagaminti padidinto kietumo ir tikslumo aSiy blokg. Sukamosios masés centras yra
arCiau guoliy, tokiu badu yra sumaZinamas jégos petys ir sumazinta guoliy apkrova.
Trinties jégy sumaZinimas reiSkia, kad ne stabilaus pagrindo svyravimai maZesniu
lygiu perduodami | stabilizuojamg platforma. Stabilizuojamos jrangos masiy centrai
yra nukelti | prieSingas puses ir tai padidina papildomos inercinés stabilizacijos
efekta.

Pritaikymo sritis: kilnojami stabilizatoriai operatoriams, kamery jrengimas ant
transporto priemoniy, kameros kranuose ir ant trosy, bepilo&iai aparatai.
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ISradimo apibréztis
1. Stabilizuojama platforma videokamerai, turinti kardanine pakabg su trimis
valdomomis sukimosi aSimis, kurioje panoraminé asis sujungta su nestabiliu
pagrindu, o stabilizuojama dalys uzfiksuota ant iSilginio pasvirimo asies, besiskiriantis
tuo, kad iSilginio pasvirimo aSyje prieSinguose pusése jrengti lizdai stabilizuojamos

jrangos tvirtinimui tokiu bidu, kad aSiy blokas horizontaléje yra tarp subalansuoty
stabilizuojamos jrangos elementy.
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Fig. 3
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