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Zoraw chylny z poziomem przesuwaniem cigzaru.

. Zgloszono 2 grudnia 1929 r,
e Udzielono 9 grudnia 1930 r.

Wynalazek dotyczy zérawia chylnego
z poziomem przesuwaniem ciezaru, to zna-
czy zaopatrzonego w krazek kierujacy li-
ng, prowadzony zapomoca dwéch przegubo-
wo polaczonych kierownic, z ktérych jed-
na jest ztaczona przegubem z tylnym korn-
cem wysiggnika, a druga jest polaczona ze
szkieletem zorawia. Krazek jest umie-
szczony na pierwszej kierownicy poza
miejscem jej polaczenia z druga kierowni-
ca, tak, ze pierwsza kierownica stanowi
dzwignie, krazek 'zas§ opisuje w czasie
wahan wysiegnika linje krzywa, ktéra nie
jest koltem.

"Na rysunku przedstawiono przyktad
wykonania wynalazku.

Budka p ze sztywna podstawa f obra-
ca si¢ na suwnicy. Wysiegnik a waha sig

na osi i. Na tylnym koricu wysiegnika a
waha sie na czopie k dzwignia d,, d,. Krét-
sze ramig d, jest polaczone przegubowo z
kierownica e, wahajaca si¢ na czopie o
podstawy f. Na dtuzszem ramieniu d, znaj-
duje si¢ krazek b. Lina's z bebna h prze-
chodzi na krazek b oraz krazek g, znajdu-
jacy sie na wierzchotku wysiggnika a. Wy-
siegnik a porusza si¢ zapomoca dowolnego
uktadu, np. zgbnicy, sruby, tuku z¢batego.

W zérawiu zastosowano zebmice m, wa-
hajaca si¢ kolo czopa k. Polozenie poszcze-
goélnych czesci przy podniesionyn® wysie-
gniku oznaczono linjami kréskowanemi,
przyczem hak w obu jego polozeniach znaj-
duje si¢ na tej samej wysokosci.

Wazna cecha wynalazku jest to, Ze ra-
miona d; i d, sa tak dobrane, aby wypad-



kowa sil, wywieranych przez ling na kra-

zek kie}'uja‘cy ling, rGwnowazyla moment "

wywrotue cigzaru. Warunek ten otrzymuje
sie bez trudnosci, poniewaz niema zalezno-
$ci miedzy poiziomem prowadzeniem cigza-
ru i dlugoscia ramion d,, d,, ktérych ciezar
wyréwnywa moment obrotu wysiegnika.

Po umieszczeniu zérawia ponad budka
kierowcy wydawalo sie¢ z poczatku, ze wy-
siggnik musi by¢ osadzony na sztywnej
podstawie, znajdujacej si¢ nad budka, aby
podczas podnoszenia wysiegnika uzyskaé
miejsce, potrzebne na posuw pierwszej
kierownicy (wykonanej w postaci dZwigni),
polaczonej przegubowo z tylnym koricem
wysiggnika., Mozna jednak umiesci¢ prze-
gub, laczacy diZwignie z wysiegnikiem tak,
aby ta dZwignia poruszala sie podczas wa-
hari wysiegnika wéwnatrz jego obrysu, mi-
mo zZe o§ wahania wysiggnika znajduje sie
bezposrednio przy budce kierowcy. Wsku-
tek tego osobna podstawa na budce kierow-
cy jest zbedna, a przedluzenie wysiegnika,
a tem samem uktad zérawia staje sie
znacznie prostszy i bardziej zwigzly. Na
fig. 2 i 3 potaczenie dzwigni z wysiggnikiem
znajduje si¢ miedzy osig wahania i oraz je-
go tylnym koricem r, a czop, laczacy kie-
rownice z dZwignia, miesci si¢ miedzy po-
taczeniami dZwigni z wysiggnikiem a kraz-
kiem b liny.

Na fig. 2 0§ wahania i wysiegnika a
jest umieszczona bezposrednio ponad bud-
ka p. Diwignia d,, d, laczy si¢ z wysiegni-
kiem zapomoca czopa k, znajdujacego si¢
miedzy osig i oraz tylnym kodcem r wysie-
gnika. Kierownica e laczy si¢ z dZwignia
d,, d, zapomoca czopa n, znajdujacego si¢
migdzy czopem R, laczacym dzwignie d,

d, z wysiegnikiem a, a krazkiem b. Dolny

koniec kjprownicy e waha si¢ na czopie o.
Koniec r wysiggnika a jest polaczony =z
zebnica m. Lina s przechodzi z begbna h
przez krazek {, znajdujacy si¢ wpoblizu osi
i, na ruchomy krazek b, a nastepnie na kra-
zek g na wierzchotku wysiegnika, W kaz-

dem polozeniu wysiegnika dzwignia d,, d,
znajduje si¢ wewnatrz jego obrysu tak, ze
przy zachowaniu swobody ruchéw tej dZwi-
gni nie potrzeba osobnego miejsca poza wy-
siegnikiem.

Zéraw na fig. 3 rozni sie od poprzednie-
go (fig. 2) tem, ze zastosowano przeciw-
wage, rownowazaca momenty obrotu. Ru-
chy diwigni d,, d, przenosi si¢ na przesu-
wana przeciwwage, znajdujaca sie na wy-
siegniku a, tak, ze przy podnoszeniu tegoz
przeciwwaga zbliza si¢ do osi i, a oddala
si¢ od niej przy opuszczaniu wysiegnika.
Ruchy te przenoszone sa zapomoca liny,
przymocowanej do dzwigni d,, d, i prze-
prowadzonej przez krazki z,, z, i z; do
przesuwanej przeciwwagi v na woézku; o-
bierajac odpowiednio punkt przymocowa-
nia liny w na dzwigni d,, d, i punkt przy-
mocowania krazka z, na wysiegniku a moz-
na wyréwnywaé moment obrotu. Ten uklad
umozliwia zatem np. wyréwnanie momen-
tu obrotu, wynikajacego z wlasnego cieza-
ru wysiegnika, jak réwniez moment, wyni-
kajacy z dzialania ciezaru.

Zamiast proyadzenia dZwigni .d,, d,
zapomoca, kierownicy e moznaby zastoso-
wa¢ nieruchoma prowadnice krzywa, przy-
mocowang do podstawy zérawia. Moznaby
réwniez polaczyé z wysiggnikiem po lewej
stronie jego wahania drazek, laczacy sie
przegubowo z podstawg zérawia i zaopa-
trzony w krzywa -prowadnice krazka przy-
mocowanego do dzwigni d,, d,, tak ze ruch
wysiggnika przenosi si¢ na dZwigni¢ i po-
woduje jej ruchy wzgledem wysiggnika.
Przy przenoszeniu ruchu dZwigni d,, d, na
przeciwwage v moznaby réwniez postugi-
wac si¢ krzywa prowadnica w celu réwno-
wazenia momentu obrotu w kazdem poto-
zeniu wysiegnika.

Zastrzezenia patentowe. -

1. Zéraw chylny z poziomem przesu-
waniem cigzaru, zaopatrzony w krazek kie-



rujacy line, prowadzony zapomoca dwoch
kierownic, z ktérych pierwsza jest polaczo-
na z tylnym koricem wysiegnika, a druga —
z podstawa, znamienny tem, ze krazek (b)
kierujacy ling jest umieszczony na pierw-
szej kierownicy poza jej punktem polacze-
nia z druga kierownica.

2. Zéraw wedlug zastrz. 1, znamienny
tem, ze dlugosci ramion dzwigni (d—d),
stanowiacej pierwsza kierownice, sa dobra-
ne tak, aby wypadkowa sil, wywieranych
przez liny na krazek (b) kierujacy line,
réwnowazyla moment obrotu pochodzacy
od ciezaru,

3. Zéraw wedlug zastrz. 1, znamienny
tem, ze podczas wahari wysiegnika (a)
dzwignia (d—d,) przesuwana jest w obre-
bie jego obrysu. .

4. Zoraw wedlug =zastrz. 1 i 3, zna-

mienny tem, ze czop (k) laczacy dZwignie
(d—d,) z wysiggnikiem (a) jest umieszczo-
ny pomiedzy osia (i), oraz jego tylnym
kodicem (r), a czop (n) kierownicy (e) —
miedzy punktem polaczenia tej dzwigni z
wysiegnikiem i krazkiem (b), kierujacym
line.

5. Zéraw wediug zastrz. 1 lub 3, zna-
mienny tem, ze ruch dzwigni (d—d,) prze-
noszony jest na przeciwwage przesuwana
(v), ktéra podczas podnoszenia wysiegni-
ka (a) jest zblizana do jego osi (i), a przy
opuszczaniu jest odsuwana od tej osi.

Ardeltwerke Gesellschaft
mit beschriankter Haftung.
Zastepca: Dr. inz. M. Kryzan,

rzecznik patentowy.
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Druk L. Bogustawskiego i Ski, Warszawa.
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