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(57) Anotace:

Samoc¢innd planetova rozb&hova spojka sestava ze
vstupniho hnaciho h¥idele s unaSecem (1), odstfedivych
zévai (2) kruhového profilu, pruzného bubnu (3) na
vystupnim hnaném hfideli a ptidanych zévaZi (4) na
plati bubnu (3). Na unadeti (1) jsou mechanicky ulozena
odsttediva zavazi (2) kruhového profilu s volnou rotaci
kolem vlastni osy tak, Ze je zdvazim (2) umoZnén volny
pohyb ve sméru od stfedu a ke stiedu rotace unaSece (1).
Pfi rotaci vstupniho hnaciho hfidele s unasetem (1)
vznikaji odstredivé a setrvalné sily v tézistich zavazi (2).
Zavazi (2) se pfi rotaci unasece (1) odvaluji uvnitf
kruhového pruzného bubnu (3), coZ zptisobuje deformaci
bubnu (13) na ovél a kolizi drah a sil mezi rotujicimi
zAvazimi na unadeci a pfidanymi zdvazimi na bubnu a
silové plisobeni mezi vstupni a vystupni Casti rozbehove
spojky.
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Samodinna rozbéhova spojka

Oblast techniky

Vynélez se tyka samoginné rozb&hové spojky, ktera slouzi k plynulému prenosu to¢ivého

momentu a samog&innému rozjezdu nebo rozb&hu strojui a zafizeni.

Dosavadni stav techniky

Pro plynuly samog&inny pfenos tocivého momentu, rozjezd vozidel a rozb&h strojii se

v soudasné dobé pouZiva nejvice odstfedivych tfecich, hydrodynamickych a
elektromagnetickych spojek. Vyhodou téchto rozb&hovych spojek je vysoky komfort rozjezdu
vozidla popf. rozb&hu zafizeni.

Nevyhodou hydrodynamickych a elektromagnetickych rozb&hovych spojek je znacna
slozitost a vy$§i vyrobni cena. Nevyhodou trecich rozbshovych spojek je vyuziti tieni pro
pfenos to¢ivého momentu. Provozni vlastnosti a Zivotnost téchto zatizeni zavisi na Zivotnosti

jejich jednotlivych asti, jako jsou tieci obloZeni, popf. olejové naplné.

Podstata vynalezu

Podstatou vynalezu samocinné rozbéhové spojky je vyuZiti celkove pruznosti kruhového
profilu téla bubnu vystupni hnané Casti spojky, a vzajemného plisobeni odstiedivych a
setrvaénych sil v zavazich pevné uloZenych na plasti bubnu a zdvazi nebo satelitd, které se
odvaluji uvnitt pruzného bubnu.

Zdvazim, ktera se odvalujf uvnitf bubnu je s ohledem na konkrétni konstruk¢ni feSeni
umoznéno ménit vzdalenost od osy rotace unasece, a to napf. pomoci nizkového mechanizmu
unageée, nebo pomoci posuvného ulozZeni zavazi na ramenech unasece.

V piipadé pouziti satelitil, které se odvaluji uvnitt bubnu, jsou tyto uloZeny na unadeéi vstupni
hnaci &sti spojky s pevnou vzdjemnou 0sovou vzdalenosti tak, Ze maximalni mozna
vzdalenost obvodii obou satelitli je takového rozméru, ktery je vétsi nez vychozi vnitini

primér kruhového t€la pruzného bubnu. Z toho vyplyva, Ze v klidoveém stavu rozb&hové

spojky dochazi k cilenému zovalizovani (predpéti) profilu t&la pruzného bubnu na ovalny.
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U pruzného bubnu doch4zi ke zmén€ profilu z kruhového na ovélny vlivem plisobeni
odsttedivych sil odvalujicich se zavazi. V pfipadé pouziti satelitli s neménnou osovou
vzdalenosti uvnité bubnu je profil bubnu jiz ovalny. Na plasti bubnu vystupni hnané Césti
spojky jsou mechanicky pevné uloZena dve zavazi symetricky naproti sob&. Zavazim, ktera se
odvaluji uvnitf bubnu, je umoZnéno ménit vzdalenost od osy rotace unaseée, a to napf.
pomoci niizkového mechanizmu ramen unadede a to z divodu proménlivosti priméru bubnu.
Mechanicky odpor mezi hnaci a hnanou &asti spojky vznika pii vzristajici koliz mezi satelity
(zdvazimi), které se odvaluji uvnitt bubnu, a setrvaénymi drahami piidanych zavazi na bubnu.
S rostoucimi otadkami unadece vstupni &asti spojky dochdzi k nartstu a rychlosti stfidani
opa¢nych smérti setrvaénych sil v piidanych zavazich na bubnu. Tyto setrvadné sily na
piidanych zavazich méni stfidaveé smér ke, nebo od stfedu rotace bubnu. Kolizi drah
piidanych zavazi a drahy rotujicich satelitdl (zavazi) na unadedi , dochazi k nérustu otacek
bubnu vystupni ¢asti spojky a v pfidanych zévazich na bubnu tak naristaji odstfedivé sily,
které postupné vyrazngji ovalizuji profil bubnu, az dojde k tiplné synchronizaci obou ¢asti

(sepnuti) spojky.

Mezi vjhody samoginné rozb&hové spojky patii zejména spolehlivost, plynuly nardst
todivého momentu, jednoduchost a s tim spojena Uspora nakladd na jeji vyrobu, déle vysoka
ueinnost, ktera vychazi zprincipu vyuziti pouze valivych odpori pii pienosu to€ivého
momentu, coZ odstrafiuje problémy s nadmérnym opotfebovénim a piehiivanim uvedeného

zafizeni.

Piehled obrazki na vykresech

Naobr.¢. 1 je schematicky znézornéno feSeni samod&inné rozb&hové spojky s rotaénimi
zévazimi na unadedi s nizkovym mechanizmem uvnitf kruhového pruzného bubnu

s ptidanymi zdvazimi.

Na obr.¢. 2 je schematicky znédzorn€no feSeni samo&inné rozb&hové spojky se satelity na

unagedi uvnité pruzného bubnu s pfidanymi zavazimi.



Ptiklady provedeni vynélezu

Samocinna rozbéhova spojka v prvnim piikladu provedeni (viz.obr.¢.1) sestava ze
vystupniho hnactho hiidele s undSe¢em 1 osové symetrického niZkového mechanizmu,
pii¢emZ osy ramen undaSee 1 sviraji uhel 180 stupiil, a prochazi stiedem rotace
vstupniho hnaciho hfidele s undSeéem 1. Na kazdém rameni je mechanicky uloZeno
odstiedivé zavazi 2 rotaéniho tvaru s volnou rotaci kolem vlastni osy, pricemZ obé zavazi 2
jsou na unadedi 1 ulozena tak, ze jim ntizkovy tvar unaSece 1 umoziiuje volny pohyb ve smeru
od stiedu a ke stfedu rotace unadede 1, ato v totoZné osove vzdalenosti od osy rotace unasece
1. Vstupni hnaci hfidel sunaseGem 1 ma osu rotace totoZnou s 0sou rotace bubnu 3 na
vystupu spojky, pfiemZ buben 3 ma kruhovy profil a je z pruzného materialu. Valcova zavazi
2 se behem rotace vstupniho hnaciho hiidele s unaSeem 1 odvaluji uvnitf bubnu 3 po
pruzném plésti, coZ zplsobuje fizenou deformaci bubnu 3 v misté kontaktu se zévazimi 2
smérem od stiedu rotace unasede 1, ¢imz se plisobenim odsttedivych sil v zavazich 2 méni
celkové symetricky ovalita bubnu 3. Na vn&j$im plasti bubnu 3 jsou symetricky a ve

vyvazeném stavu mechanicky pevné uloZena dvé zévazi 4 .

Samo¢inna rozbshova spojka ve druhém piikladu provedeni (viz.obr.8.2) sestava ze
vstupniho hnaciho hfidele s unasecem 7, pfitem? osy ramen unaSece 7 sviraji ahel 180
stuptiti. Na kazdém rameni je mechanicky uloZen satelit 6 rotacniho tvaru s volnou rotaci
kolem vlastni osy a ve shodné vzdélenosti od osy rotace unaSede 7 .Vstupni hnaci hfidel
s unadecem 7 ma osu rotace totoZnou s osou rotace bubnu 8 na vystupu spojky, pfi¢emz buben
8 ma vychozi profil kruhového tvaru piedepjaty do ovalného tvaru tak, Ze se obvody satelitti 6
dotykaji vnitfni stény bubnu 8 v misté nejvétsiho priméru ovélu. Satelity 6 se béhem rotace
vstupniho hnaciho hfidele s unaseCem 7 odvaluji uvnitf bubnu 8 po pruzném plasti, coz
zplisobuje fizenou ovalizaci bubnu 8 v misté kontaktu se satelity 6 pfi rotaci undSece 7. Na
vn&j§im plasti bubnu 8 jsou symetricky a ve vyvéZzeném stavu mechanicky pevné uloZena dvé

zavazi 5 .



Pramyslova vyuZitelnost
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Vynalezu lze pouzZit jako samocinné rozb&hové spojky, které slouzi k plynulému pfenosu

totivého momentu, rozjezdu vozidel a rozbéhu riznych stroju a zafizeni.

Seznam vztahovych znacek

2 - zavazi
3 - buben
4 - zavazi
5 - zavaZzi
6 - satelit
7 - unasec

8 - buben
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PATENTOVE NAROKY

1. Samoginna rozbhova spojka sestavajici z bubnu(3) kruhového profilu na vystupni hnané
&asti spojky, ze zavazi(2)kruhového profilu, ktera jsou mechanicky volné rotaéné ulozena na
unadeci(1) vstupni hnaci &sti spojky vyznatujici se tim, Ze zavaZi(2) kruhového profilu jsou
dvé a maji osu rotace uloZenou na ose ramen unasece(1), jehoZ ramena sviraji Ghel 180
stupfiii a jsou opatiena mechanizmem pro zajisténi kontaktu mezi vn&jsim povrchem
zévazi(2) a vnitinim povrchem plaste bubnu(3) kruhového profilu pii proménlivé vzdalenosti
vnitini stény bubnu(3) od vlastni osy rotace a osy rotace unasede(1), pti¢emz buben(3) je

z pruzného materidlu a na tomto bubnu(3) jsou mechanicky pevné uloZena dvé zavazi(4)
totozné hmotnosti symetricky proti sob& tak, Ze spolecna osa t&213t’ téchto zavaZzi(4) protina
kolmo osu rotace bubnu(3) a unadede(1) a osy rotace obou zévazi(2) kruhového profilu jsou

na unasedi(1) vzdy v totozné vzdalenosti od osy rotace unasece(l) .

2. Samodinna rozb&hova spojka sestavajici z bubnu(8) ovalného profilu na vystupni hnané
¢asti spojky, ze satelitéi(6) kruhového profilu, které jsou mechanicky volng rotatn& uloZeny na
unagei(7) vstupni hnaci &asti spojky vyznatujici se tim, Ze satelity(6) kruhového profilu jsou
dva a maji osu rotace uloZenou na ose ramen unésede(7), jehoz ramena sviraji thel 180 stupii@i
a vn&jsi povrchy sateliti(6) se dotykaji vnitiniho povrchu plasté bubnu(8)ovalného profilu

v jeho nejiirsf &asti, pfiemz buben(8) je z pruzného materialu a jeho vychozi tvar ma
kruhovy profil s vnitinim pramérem mensim, nez je maximalni mozna vzdalenost ploch
vn&jsich povrchil obou sateliti(6) a na tomto bubnu(8) jsou mechanicky pevné uloZena dvé
zévazi(5) totoZné hmotnosti symetricky proti sobé& tak, Ze spole¢na osa 8213t obou zavaZzi(5)
protina kolmo osu rotace bubnu(8) a unasede(7) a osy rotace obou sateliti(6) jsou na

unésedi(7) v totozné vzdalenosti od osy rotace unasece(7) .
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