| ﬁie'fz:sl'l"x’.i} POPIS VYNALEZ U | 203472

c19) K AUTORSKEMU OSVEDCEN[ | ™ ™

(51) tnt. 13
F 41 C 23/00

——

/22/ P¥ihléd%eno 23 09 78 o
121/ [PV 6146-78/ '

(40) Zvefejn¥no 30.06 80
l'JIiADPRO\(YNALEzY (45) vydéno 15 12 82
A OBIEVY -

(75) '
Autor vyndlezu KOUCKY JOSEF, PRAHA

{54) Ramenni{ opé&ra paZby pro stfelné zbrang

Vyndlez se tykd rameuni opdry paZby -stfelnych zbrani, kterd Jje urlena zvld§td pro
zévodni pudky, kteréd musi{ byt zdsadn¥ vybaveny viim, co v nejiird mife napomdhd st¥elei
k dosaieni $pitkovych vykond pPi-stbelbs.

Zbran& urdend pro zdvodni stfelbu jsou tradidnd znadnd t&Zké ve srovnéni s b&Zn& pouZi-
vanymi zbrenémi a jejich zna&nd hmotnost je mimo masivni hlavnd tvofena zejména mohutnou
solidni pa¥bou zvldstniho tvaru, kterd mé byt co nejlépe p¥izplsobena pohodlnému drZeni,
mifeni a dokonalé stabilit®. Stebilitu zévodni pusky pfi miPeni a stfelbd tvoii prakticky
uchopeni paZby v pPedpaZbf, ddle pak dr¥eni za pistolovou rukov&i a kone&nd opfeni pakby
o rameno stfelce, tedy "zalofeni" &i "usazeni" pulky v tdchto tiech bodech.

Znémd provedent remennich opdr jsou tvoFena zdkladnou, na ni¥ je pomoci rGznjch me-
chanismi napojena stavitelnd botka, jeji% poloha Jje nastavovéna prostfednictvim té&chto me-
chanismi. '

Tato znédmd provedeﬁi maji tu nevyhodu, Ze neumo¥fuji nastavit botku do viech optiméi—
nich poloh, nebol botka je vychylovatelnd pouze do ndkolika mélo mo¥njch zékladnich poloh.
Je to déno tim, %e stavici mechanismy botky nejsou tak delece propracovény, aby umo¥novaly
nastavit botku do libovolné polchy.

Za¥izent podle vyndlezu tyto nedostatky odstrafuje a pPindd{ Yefeni, které pomoci vloZ-
ky a vysuvnych tydi umoZnuje pPestavit botku do té nejoptimdlndjsi polohy, kterou jednotli-
vy stifelec s ohledem na stavbu ,svého t&la potPebuje., TE&chto poloh miZe byt podle vyndlezu

“dosa¥eno neomezend velky podet. PPitom zaFfizeni podle vyndlezu Pedi tuto prestavitelnost
botky snadnym a jednoduchym zplsobem, pro st¥elce nendroénym na manipulaci.
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Zepizenim podle vynélézu je adle mo¥no nastavovat i vzdélenost mezi ramenni op¥rou a
spoustl, co¥ v&tiina znémfch provedeni bud vibec neumo¥fuje, snebo jen v omezeném rozsahu.

Podstata vyndlezu spodivéd v tom, %e remenni op¥ra paiby sestdvajic{ ze zdkladny a sta~
vitelnd botky, které jsou vzéjemnd propojeny stavdcimi prostiedky, zvldstd urdend pro -zé-
vodnt pusky, Je vytvoiena tak, Ze botka je opat¥ena rybinovitym Zebrem zasahujicim do rybi-
novité dréd¥ky vytvorené ve spojce a %e z této spojky vystupujl ty¥e prochdzejici zdkladnou
do vybréni paiby, pFi¥em? v zdékladn¥, kterd je pevn§ spojena s pakbou, jsou umist¥ny uzdvoro-
vaci prost¥edky pro fixacl ty&i.

Podstata vyndlezu ddle spodivé v tom, %e botka je opatfena drdZkou upravenou pro zébdr
s dorazovym ozubem vytvofenym ne upince uloZené na spojce a e ty8e Jsou ve spojce vykyvnd
uchyceny Zrouby prochdzejicimi otvory ty¥f a Ze uzdévorovaci prostfedky tydi Jsou tvofeny
upinact Selisti s dosedaci plochou a svéraci matic{,

Tyfe Jsou pak na své jedné strand opatfeny dorazovymi koliky a na opadnych strandch
otvory pro umoin¥ni vykyvného pohybu vysuvné Edsti remenni opéry.

Na pPipojenych vykresech je schematicky znézorndn piiklad provedeni ramenni opéry
pafby podle vyndlezu, které je zvld§t¥ vhodné pro zévodni pudky. Obr. 1 zndzornuje detailnd
celkové vnit¥ni usporéddni ramenni opéry paZby podle vyndlezu v zékladnim stavu kdy neni
vyufito %4dné funkce stav¥cich prvkid, obr. 2 p¥edstavuje pak Zdstelny Yez vedeny touto ra-
menni{ op&rou v rovin¥ A-A’ naznalené na obr. 1, obr. 3 zachycuje pek pohled odshora na uspo-
Péddni spojovacieh prvkd v ¥ezu, obr. 4 p¥ind¥i obdobny pohled na stavéci prvky odshora,
obr. 5 znézornuae pek schematicky podélné vysunuti ramenni op¥ry dozadu, to jest ve sm&ru
.rovnob&¥ném s osou hlavn&, obr. 6 zachycuje pak schematickf pohled na remenni op&ru vysunu-
tou dozadu a navic sklopenou v jednom sm&ru, obr. 7 pfedstavuje obdobny pohled na ramenni
opdru vysunutou dozadu, aviek sklopenou v opadném smdru, obr. 8 piinési pohled na opéru
podle obr. 7, s botkou vzhiru vysunutou, zatimco na obr. 9 je zndzorndn obdobny pohled ne
polchu op¥ry, jeko je zakreslen na obr. 6, aviak s tim rozdilem, Ze vlastnf botke je vysu-
nuta smdrem dold a kone¥n& obr. 10 zachycuje pohled na provedeni klile k uvolnovéni spojo-
vacich progtfedkd a k jejich uzévorovéni,

Remenni op¥ra paZby, zvld4td urdend pro zdvodni pudky, je w zvolendho p¥ikladu prove-
deni vyndlezu vytvofena ze t¥{ zdkladnich d{14, které Jsou opatieny prost¥edky pro nasta-
ven{ ramenni op¥ry do optimdlni polohy a pro jeji dokonalé zafixovdni v této poloze.

Jak je zvlé¥t¥ z obr. 1 patfno, sestédvd remennt opéra u poplsovaného p¥ikladu provede-

n{ vyndlezu ze zékladny 1, spojky 2 a botky 3. Zdklaedna 1 je pomoci &roubd 5 pevn& spojena
s patbou 4, ve kterd jsou vytvofens vybréni 18. V zékledn® ) jsou suvnd uloZeny vodicf ty-
ge 6, které Jsou pomoci ¥roubd I uchyceny k t¥lesu spojky 2, jejiZ stydnd plocha s botkou

"3 je opatfena rybinovitou dréfkou 8, do ni% zasahuje ji odpovidajici profil vytvoteny na
t&8lesu botky 3. Spojka 2 je ddle opat¥ena upinkou 9 a zajistujleim Zroubem 10. V botce 3,
kterd je upinkou 9 pevng spojena se spojkou 2, Je vsazena gumové vlo¥ka 11 urlend pro’
bezprostiedni tp¥eni o remeno stielce a slouffct ke zmirnni zp&tného rézu pudky p¥i vystie-
lu e zebranujfci! smekéni remenni opéry p¥i opfeni o remeno stielce.

V t&lese pa¥by 4 jsou vytvofena alespon dv& podélnd vybréni-lg, ve ktergch jsou vykyv-
né uloZeny duté tyde §, jejichZ koncl prochdzeji pri¥né dorazové koliky 12. Tato vybréni 18
tyofd vnit¥ni vedeni pro duté tyde 6. V zdkladnd 1 jsou déle umistdny pridné uloZené uzévoro-
‘vaci prvky, kterd Jsou tvofeny pevnou upinaci delisti 14 s p¥itladnou dosedaci plochou 20
a sv¥raci maticl 15.

Upinke 9 je opat¥ena ozubem 16, zasshujfeim do drdZky 17 vytvolené v botce 3.
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S ramenni op&rou podle vyndlezu se pracuje takto:

Uspo¥ddéni jednotlivych prvk8 remennt opéry v zdkladnf poloze, kdy neni vyuZito ¥4dné
funkce stav&cich prvkﬁ,.je zndzorn&no na obr. 1. Botka 3 svym rybinovicym Zebrem 8’ je zasa-
zena do rybinovité dréfky -8 spojky 2, ve které se mi¥e volnd posunovat. Podle poZadavki st¥el-
ce lze polohu botky 3 v&di spojce 2v poéadované'poloze fixovat pomoct upinky 9 a tladného
8roubu 10. Ustaveni pevné po¥adované polohy botky 3 vi&i spojce 2 je zajis¥ovdno dorazovym
-ozpbem 16 vystupujicim z upinky 9 a zasshujfeim do drdZky 17 upravené v botce 3.

Timto uspordddnim je umoZndno v p¥ipad& potieby m&nit polohu botky 3 oproti spojce 2,
cof prichdzi v dvehu p¥i sedizovéni zbrang, pridem# je znemo¥ndno samovolné vypadnuti
rybinovitého Zebra §' botky 3 z rybinovité drézky 8 vytvo¥ené ve spojce 2. Toto uspotdddnt
umo¥nuje podle pofadavku osoby st¥elce m¥nit polohu botky 3 s elastickou vloZkou 11 ve sm&-
ru pfi¥ném vzhledem k podélné ose hlavn® zbrand.

Zm&na polohy botky 3 je viak v tomto sm&ru nepostadujici a s ohledem na vysokou né~
rofnost kladenou na zévodni pudky je tPeba také provddét zménu polohy botky 3 ve sméru po-
dé1lné osy hlavn¥ zbrand. Za tim delem se povoldl pomoci kliZe 19 svdraci matice 15 a‘érouby
1 a cely systém universdlni opdry se uvolnf, na¥eZ se botka 3 spolednd se spojkou 2 povysu-
nou ze zékladny 1 ve sméru osy hlavn® do polohy, kterd nejlépe vyhovuje osob& stielce,

Toto odddleni botky 3 a spojky 2 od zdkladny 1 je zndzorn¥no na obr. 5. Vodied duté
tySe 6 Jsou uchyceny svymi konci pomoci Broubd 7 ve spojce 2 a po uvoln&ni td&chto Sroubd
1, Jako# i svéracfch matic 15, které spolu s upinecimi Selistmi 14 fixujf duté tyde 6,
Je moZno tyto duté tyde 6 vysunout ze zédkladny 1 a% do krajnt polohy, kterd je ddéna dorazem
omezovacino kolfku 12 na sténu zdkledny 1.

Podle pofadavkd st¥elce je n8kdy ddelné, aby botka 3 byla Sikmo sklon&né viadi podélnd
ose hlavn¥ gbran¥. Nastaveni této polohy lze velmi snadnc provést tim, %e se bud horni du-
td ty¢ §,anebo spodni dutd ty& 6 odddll, to jest odsunou vice od zékladny 1, jak je znézor-
n&no na obr. 6 a 7, pfipadnd na obr. 8 a 9, na nichZ je zndzornén i priklad rdznych poloh
botky 3 vzhledem k poloze spojky 2. Po nastaveni po¥adované polohy se zajistf pevné uloZeni
opdt dotafenim matic 15, Zroubd 7 a tla¥ndho &roubu 10.

Jak je z obr. 2 patrno, je dutd tyé 6 v 2ékladn® 1 pevn& zajiifovéna svdract matici
15 a upinacf ¥elistl 14 s dosedact plochou 20, mezi nimi% je dutd tyd 6 po dotaZeni matice
15 pevn¥ sviréna. Upfnacf &elist 14 je vytvorena tak, Ze pisobi na dutou ty& 6 v takové
partii priméru, Ze ji’ pfi lehkém pritafeni matice 15 dochdzi k velmi ¥&immému sevieni a za-
blokovéni duté tysé 6 v poZadovans poloze, nebo¥ upinac? Zelist 14 s dosedact plochou 20
vykondvéd v podstatd funkei kliru.

Krom& zékladnich, na obrézcich zndzorningch poloh botky 3 existuje pochopiteln® cels
¥ada daldich nejrdzndjdfch kombinaci mezipoloh jednotlivych df1& ramennt op&ry paZby podle
vynélezu, co? umo¥nuje nastaveni a ustaveni botky 3 zbran& do té optimdlni polohy, kterd
st¥elci nejlépe vyhovuje. Velkou pPednosti vyndlezu zﬁstévé, %e si stfelec sdm snadno a rych-
le velmi Jednoduchym zpéisobem nastavi botku 3 zbren& do polohy, Kterd Jje pro n&j z hlediska
ovldddni zbrend a zaji3dténi dobrého zalfcend nejvyhodné&;jsf,

PREDMET VvVYNALEZU

1. Ramenni op&ra pa¥by sestdvajici ze zdklady a stavitelné botky, které jsou vzdjemns
propojeny stavdcimi prostfedky, zvld3t& urdend pro z4vodnd pusky, vyznadend tim, ¥e botka
(3)' je opattena rybinovitym febrem (8) zasahujicim do rybinovité drdzky (8) vytvorené
ve spojce (2) a %e z této spojky (2) vystupujfl tyde (6), prochézejfeci zdkladnou (1) do



203472 o

yybréni- (18) paZby (4), pridemt v zdkladn¥ (1), kterd Je pévnd spojena s paZbou (4f, Jjsou
unfstény uzévorovaci prost¥edky pro fixzaci ty¥f (6).

2. Remenni op¥ra paZby podle‘bodﬁ 1, yygngﬁgpé @im,:ie_bgtga”k3) je;opatféga gréﬁkou_
(17), upravenou pro zdbd¥r s doragovym ozubem (16), vytvofenym na upince {9) uloZené na spoj-

ce (2).

3. Ramenni opéra paZb& podle bodl 1 a 2, vyznaéehé tim, %e ty¥e (6) jsou ve spojce
(2) vykyvnd uchyceny 3rouby (7) prochdzejicimi otvory (13) ty&f (6) a %e uzdévorovaci pro-
stredky ty&f (6) Jsou tvoreny upinaci gelisti (14) s dosedaci plochou (20) & sv¥raci mati-
ct (15)- : .

4. Raménni opdra paiby podle bodd 1 .af 3,vyznaéené tim, Ze tyde (6) jsou ne své jedné
stran® opat¥eny dorazovymi koliky (12) e na opadngch stremndch otvory (13) pro umo Znéni
vjkyvného pohybu vysuvné Edsti remenni opé&ry.

2 listy vykresd
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