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Urzadzenie do pomiaru predkosci ta§my przeno$nika

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do pomiaru predkosci tasmy przenosnika taSmowego, oparte na
zasadzie indukowania sity elektromotorycznej przez wirujacy element, napedzany poruszajacq sie tasma przenos-
nika.

Jednym ze znanych dotychczas urzadzert do pomiaru predkosci taémy przenognika jest kraznik, podpie-
rajacy tasme, z wycietym otworem; napedzany tasmag przenosnika kraznik indukowat w czujniku site elektro-
motoryczng, ktorej warto$¢ byta proporcjonalna do predkosci tasmy przenosnika. Zasadnicza wada tego urzgdze-
nia byta mata doktadno$¢ pomiaru, wynikajaca z tego, ze kraznik pomiarowy nie miat statego kontaktu z tasmq
przeno$nika wskutek jej podrzucania lub drgari konstrukcji podczas pracy przenosnika.

Innym znanym urzadzeniem do pomiaru predkosci ta$émy przenosnika, rowniez dziatajgcym na zasadzie
wykorzystania sity elektromotorycznej, jest magnesnica, sktadajaca sie z kilku magneséw statych, usytuowana
na bebnie napedowym przenosnika i wirujaca wraz z nim. W czujniku indukcyjnym, umieszczonym w poblizu
magnesnicy, indukowana jest sita elektromotoryczna. Wadg tego urzadzenia, majacego stosunkowo duZe wy-
miary, s trudnosci z usytuowaniem go na bebnie i ktopoty, zwigzane z przymocowamem magnesnicy do bebna
przenos$nika.

Celem wynalazku jest opracowanie urzadzenia do pomiaru predkosci tasmy przenosnika, ktére zapewnia-
toby uzyskanie potrzebnej doktadnosci pomiaru i pewnosci dziatania. Cel ten osiagnieto przez skonstruowanie
urzadzenia do pomiaru predkosci tasmy przenosnika tasmowego, ktére sktada sie z dzielonego bebna pomiaro-
~ wego iczujnika indukcyjnego. W ptaszczu bgebna pomiarowego sq wycigte otwory, ktérych liczba zalezy od
_nominalnej predkosci przenoénika. Beben pomiarowy jest. przymocowany wspétsrodkowo do bebna nienapedo-
wego przenosnika badZ osadzony wspétsrodkowo na wale tego bebna nienapedowego. Beben pomiarowy jest

mocowany bezposrednio, badZ za posrednictwem wktadki dystansowej réwniez dzielonej w ptaszczyZnie jej osi.
Czujnik indukcyjny jest przymocowany srubami do uchwytu, ktéry poprzez uktad tacznikdw i wspornik jest
mocowany do konstrukcji wsporczej zespotu bebna nienapedowego. 4

Urzadzenie wedtug wynalazku jest usytuowane miedzy bebnem nienapcdowym i tozyskiem tego bebna.
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Urzadzenie moze posiada¢ zamiast bebna pomiarowego tarcze pomiarowa. Tarcza jest wspéi#rodkowo przymo-
cowana do bebna pomiarowego lub wsp6tsrodkowo osadzona na wale tego bebna za pomoca dzielonej wktadki
dystansowej. Tarcza pomiarowa moze by¢ réwniez bezposrednio przymocowana do bebna nienapedowego prze-
no$nika lub osadzona na wale tego bebna. W ptaszczyZnie tarczy pomiarowej sg wycigte otwory, ktérych liczba
zalezy od nominalnej predkoécn przenosnika. .

Zaletami urzadzenia wedtug wynalazku jest prostota i zwarto$¢ budowy oraz pewnos¢ dziatania. Beben
pomiarowy, podobnie jak tarcza pomiarowa, moga byé zdejmowane i ponownie montowane bez koniecznosci
demontazu catego urZadzenia, dzigki temu, Ze sq dzielone w ptaszczyZnie swojej osi. Czujnik indukcyjny — dzie-
ki odpowiedniej konstrukcji uchwytu — moze byé montowany w zréznicowanych warunkach usytuowénia bebna
nienapgdowego przenosnika i przebiegu tasmy na tym bebnie. Ponadto sposéb mocowania czujnika indukeyjnego

_pozwala na jego petny obrét oraz wzdtuzny przesuw miedzy tozyskiem bebna nienapedowego a bebnem pomia-
rowym lub tarcza pomiarowa.

Zastosowanie urzadzenia wedtug wynalazku pozwala na przysépieszenie rozruchu ciagéw przenosnikowych,
poprawia kontrole biegu tasmy i zwigksza jej ochrone przed zniszczeniem. Zastosowanie wktadek dystansowych
umozliwia zmiang elementéw pomiarowych, bebna i tarczy, w przypadku zmiany parametréw pracy przenognika, =
a jednoczednie pozwala na opracowanie typoszeregu. urzadzeri wedtug wynalazku dla réznych predkoﬁci tasm
przenosnikowych i réznych wymiaréw bebnéw nienapedowych lub ich watéw.

Czujnik indukcyjny wraz z uchwytem stanowi natomiast zesp6+t.powtarzalny.

Przedmiot wynalazku jest pokazany na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia urzadzenie do pomiaru
predkosci tasmy czesciowo w widoku i przekroju z géry, fig. 2 przedstawia urzadzenie w widoku i przekroju
z boku, na fig. 3 pokazano urzadzenia cz@sciowo w widoku, a czgsciowo w przekroju z géry, fig 4 przedstawia
urzadzenie w widoku z boku, a na fig. 5 pokazano schemat dziatania uktadu do pomlaru predkosci tasmy z urza-
dzeniem wedtug wynalazku. * v

Jak pokazano na fig. 1 i2 urzgdzenie do pomiaru predkosci tasmy przeno$n|ka sktada sie z bebna 1
pomiarowego, ktéry w przyktadzie wykonania przymocowany jest do bebna 2 nienapedowego przenosnika za
posrednictwem wktadki 3 dystansowej. Beben 1 pomiarowy oraz wktadka 3 dystansowa sq dzielone w ptasz-
czyZnie swojej osi, co utatwia ich montaz i demontaz. W ptaszczu bebna 1 pomiarowego sq wycigte otwory
(nieoznaczone na rysunku), ktérych ilo$é zalezy od nominalnej predkosci tasmy 5 przenosnika.

Czujnik 8 indukcyijny jest usytuowany w poblizu bgbna 1 pomiarowego i przymocowany dd uchwytu 7 za
pomocy $rub 8. Uchwyt 7 umieszczony jest przesuwnie i obrotowo w taczniku 9 prostym, ktéry z kolei osadzony
jest obrotowo i przesuwnie w taczniku 10 krzyzowym. Kierunek przesuwu tgcznika 9 prostego jest prostopadty
do osi uchwytu 7 czujnika 6 indukcyjnego. tacznik 10 krzyzowy jest osadzony obroto i przesuwnie na wspor-
niku 11 mocowanym przesuwnie do konstrukcji 12 wsporczej zespotu bgbna 2 nienapgedowego przenosnika.
Urzqdzenie \md}ug wynalazku jest usytuowane miedzy bebnem 2 nienapgdowym przenosnika a lozysklem 13
tego bebna 2. -

Czujnik 6 indukcyjny jest potgczony przewodem 14 z przekaznikiem 15 predkosci, sterujacym elementami
wykonawczymi uktadu 18 sterowania przenognika. Przekaznik 15 predkosci jest przekaZnikiem o nastawialnych
progach zadziatania i jest wyposazony w uktad zasilajacy.

Na bebnie 2 nienapgdowym przenosnika lub na jego wale 4 osadzona jest tarcza 17 pomlarowa dznelona
w ptaszczyZnie swej osi i majgca wycigte otwory (nieoznaczone na rysunku). Tarcza 17 pomiarowa jest osadzona
za poérednictwem wktadki 3 dystansowej, réwniez dzielonej w ptaszczy2nie jej osi. Czujnik 6 indukcyjny jest
przymocowany do konstrukcji 12 wsporczej zespotu bgbna 2 nienapgdowego za posrednictwem wspornika 11,
na ktérym osadzony jest tacznik 10 krzyzowy, polqczony poprzez tacznik 9 prosty z uchwytem 7 czujnika 6 -
mdukcyjnego ’
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Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do pomiaru predkosci tasmy przenosnika tasmowego, zawierajgce czujnik indukcyjny, z n &
mienne tym, ze madzielony bgben (1) pomiarowy, mocowany wspé6tsrodkowo na wale (4) badZ do bebna
(2) nienapedowego za posrednictwem whktadki (3) dystansowej, dzielonej w ptaszczyZnie osi, aczujnik (6)
indukcyjny jest osadzony w uchwycie (7), ktéry za posrednictwem uktadu tacznikéw (9, 10) i wspornika (11)
jest zamocowany do konstrukcji (12) wsporczej zespotu bgbna (2) nienapgdowego.

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze na wale (4) badZ do bebna (2) nienapgdowego
przymocowana jest wsp6térodkowo, za posrednictwem wktadki (3) dystansowej tarcza (17) pomiarowa, dzielona
w ptaszczyZnie swej osi.
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3. Urzadzenie wedtug zastrz. 2, znamienne tym, Ze beben (1) pomlarowy bad# tarcza (17) pomia-
rowa s bezposrednio zamocowanedo bebna (2) nienapedowego.
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