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Uktad do pomiaru i kontroli drogi aparatu posuwowego walcarki pielgrzymowej

Przedmiotem wynalazku jest uktad do pomiaru i kontroli drogi aparatu posuwowego walcarki plelgrzy
mowej.

Proces technologiczny walcowania rur na walcarkach pielgrzymowych cechuje si¢ periodycznoscia podawa-
nia partii materiatu do przerobu. Ilo$¢ materiatu podanego na jeden roboczy udar walcéw, decyduje o wystepu-
jacych obciazeniach walcarki ijej napedu oraz o jakosci powierzchni rury. Z tego wzgledu warto§é posuwu
aparatu posuwowego walcarki pielgrzymowej decyduje o efektywnosci catego procesu walcowania. Stosowanie
posuwu mniejszego, wzglednie wiekszego od optymalnego powoduje z jednej strony obnizenie wydajnosci, za$
z drugiej strony falisto§é powierz='ini rury, nadmierne obciazenia, a nawet awari¢ walcarki. Do chwili obecnej
posuw aparatu posuwowego walcarki pielgrzymowej nie jest w zasadzie mierzony. Sporadycznie stosowane sg
gtéwnie do celéw badawczych réine mechaniczne i elektryczne metody pomiarowe. Te ostatnie ograniczaja sie
do pomiaru przy pomocy wieloobrotowego lub specjalnego potencjometru napgdzanego poprzez element polg- -
czony z aparatem posuwowym. Napigcie z potencjometru obracanego przy ruchu aparatu posuwowego jest pro-
porcjonalne do wykonanego przesunigcia. Dla rejestracji zmierzonej wartosci posuwu potencjometr wspétpracuje
z rejestratorem zapisujacym posuw w funkcji czasu. Dla biezacej kontroli wartosci posuwu stosowanie tej metody
jest ucigzliwe. Nie znane s3 przemystowe mierniki posuwu przystosowane do pracy ciaglej, ktérych wskazania
dawatyby bezposrednig i biezacg informacjg o wartosci posuwu, mozliwej do wykorzystania w uktadzie kontroli
pracy aparatu posuwowego.

Celem niniejszego wynalazku jest uktad do pomiaru i kontroli drogi aparatu posuwowego walcarki pielgrzy-
mowej, umozliwiajacy, ciagty, biezacy pomiar ze wskazaniem wartosci posuwu oraz kontrol¢ wartosci- chwilo-
wych posuwdéw, dla sygnalizacji odchyleri od optymalnej wartoéci posuwu. Pozwoli to z jednej strony na poprawe
technologii walcowania, z drugiej za$§ wyeliminuje skutki niesprawnoéci aparatu posuwowego wynikajacych ze
stosowania zbyt duzych posuwéw aparatu. Jak réwniez stworzy mozliwo$é wprowadzenia automatycznego za-
bezpieczenia aparatu posuwowego.

Cel ten osiggnigto przez opracowanie ukladu do pomiaru ikontroli drogi aparatu posuwowego, ktéry
sktada si¢ z analogowego lub cyfrowego cztonu mierzacego przesuw aparatu podczas jego przesuwania w kierun-
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ku do walcéw, wsp6tpracujacego z uktadem kontrolnym drogi katowej walca, elementéw zadawania maksymal-
nych dopuszczalnych posuwéw aparatu wraz ze wskaZnikami wartosci zadanej i rzeczywistej posuwu aparatu,
poréwnujacego cztonu i wspétpracujacego z nim uktadu do klasyfikacji wartosci przekroczen wraz z cztonem
generujacym sygnal wyjsciowy do sterowania znanych elementéw zabezpieczajacych w obwodach sterowania
hydraulicznego aparatu posuwowego, w przypadku przekroczenia zadanych wartosci jego drogi. Uktad do po-
miaru i kontroli drogi wedtug wynalazku objasniony zostanie na rysunku.

Rysunek przedstawia schemat blokowy uktadu do pomiaru i kontroli wedtug wynalazku, ktéry moze by ¢
wykonany odpowiednio jako analogowy lub cyfrowy, sktadajacego si¢ z pomiarowego cztonu 1, ktérym moze
by¢é odpowiednio tachogenerator lub impulsator napgdzany znanym odpowiednim mechanizmem ze¢batkowym
lub linowym, filtru lub uktadu formujacego 2, uktadu catkujacego lub licznika 3 kontrolujacego droga katowa
walcéw kontrolnego uktadu 4, zadajacego dpuszczalng warto$é posuwu elementu 5 wraz ze wspdlpracujacym
z nim wskaZnikiem 6 wartosci zadanej posuwu aparatu i wskaZnikiem 7 wartosci rzeczywistej posuwu aparatu
oraz poréwnujacego cztonu lub komporatora 8 i wspétpracujacym z nim uktadem klasyfikujacym 9, stuzgcym
do klasyfikacji przekroczen, zliczonych przy pomocy licznikéw 10 oraz wyjsciowy czton 11, stuzgcy do genero-
wania sygnatu wyjéciowego do sterowania elementéw zabezpieczajacych aparat posuwowy.

Dziatanie uktadu do pomiaru i kontroli drogi wedtug wynalazku jest nastepujace: pod koniec cyklu walco-
wania kontrolny uklad 4 odblokowuje wejscie catkujacego uktadu lub licznika 3, do ktérego przesylane sg
poprzez filtr lub uktad formujacy 2 sygnaty z pomiarowego cztonu 1, proporcjonalne do predkosci posuwistej
aparatu posuwowego. Warto$¢ sygnatu na wyjsciu catkujacego uktadu lub licznika 3 poréwnywana jest w por6w-
nujagcym -cztonie lub komporatorze 8, przy czym jednoczesnie wskazywana jest zadana przez element § warto§é
zadana posuwu na wskaZniku 6 oraz warto$¢ rzeczywista posuwu na wskazniku 7. Sygnal z poréwnujacego
cztonu lub komporatora 8 przekazywany jest do klasyfikujacego uktadu 9 gdzie nastepuje klasyfikowanie tych
przekroczen na okreSlone klasy, w zaleznosci od ich wielkosci, po czym ich ilo§é zostaje zliczona przez liczniki
10. Jednoczesnie w przypadku wystapienia przekroczen, generowany jest przez wyjsciowy czton 11 sygnat
wyjsciowy, sterujacy elementy zabezpieczajace aparat posuwowy powodujac jego zatrzymanie lub. cofnig cie.

Zaletami uktadu do pomiaru i kontroli wedtug wynalazku s3: mozliwo$¢ oceny operatora poprzez zliczanie
ilodci przekroczeri o okreslonej wartosci, dzigki czemu mozliwa jest analiza i usprawnienie sposobu ich pracy oraz
mozliwos¢ uniknigcia zbyt duzych posuwéw aparatu i wynikajacych z tego mozliwosci przeciazenia i uszko-
dzenia walcarki wraz z jej napgdem.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad do pomiaru ikontroli drogi aparatu posuwowego walcarki pielgrzymowej zawierajacy znana
tachopradniczke wzglednie impulsator, catkujacy uktad, liczniki oraz czton poréwnujacy lub komparator oraz
element zadajacy, znamienny tym, ze posiada pomiarowy czton (1) potaczony poprzez filtr lub uktad formujacy
(2) z catkujacym uktadem lub licznikiem (3) sterowanym przez kontrolny uktad (4) i potaczony z zadajacym
elementem (5) wskaZnikiem (6) wartosci zadanej posuwu i wskaZnikiem (7) wartosci rzeczywistej i komporato- .
rem (8), potaczonym z klasyfikujacym uk}adem (10), z licznikami (11) i generujacym sygnat wyjsciowy wyjscio-
wym czlonem (11).

2. Uktad do pomiaru i kontroli drogi aparatu posuwowego wedtug zastrz. 1, znamienny tym ze posiada
uktad kontrolny (4), sterujacy w oparciu o przebieg pradu gtéwnego silnika walcowmaego catkujacym ukta-
dem (3).

3. Uktad do pomiaru i kontroli drogi aparatu posuwowego wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienny tym, ze
posiada klasyfikujacy uktad (4), przeznaczony do statystycznej oceny i kontroli pracy operatora walcarki.

4. Uktad do pomiaru i kontroli drogi aparatu posuwowego wedtug zastrz. 1 albo 2 albo 3, znamienny tym,
ze catkujacy ukiad (3) charakterystyczny jest tym, ze zapamigtywuje maksymalng wartosé posuwu w danym
cyklu walcowania.
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