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Przedmiotem niniejszego wynalazku sa
rézne wykonania urzadzenia do dowolne-
go nastawiania narzedzia na okreslony
punkt przedmiotu niewidocznego dla ro-
botnika, Dla objasnienia przedmiotu wyna-
lazku opisano rézne wykonania takiego
przyrzadu, nadajacego si¢ specjalnie do
nastawiania dyszy na okreslone punkty
przedmiotu nieuwidocznionego, odgrodzo-

nego od robotnika $cianka b. Przyrzad ten °
zaopatrzony jest w wskazéwke ¢, znajdu-

jaca sie przed $cianka b i dajaca sie usta-
wia¢ na odpowiednie miejsca schematycz-
nego rysunku odno$nego przedmiotu, przy-
czem rysunek ten znajduje si¢ réwniez
przed scianka b, ewentualnie na samej
$ciance.

W wykonaniu wedlug fig. 1 przyrzad

sklada si¢ z pochwy 1, ktéra jest przymo-
cowana do przegrody b ewentualnie zapo-
moca, plyty 2, odlanej wraz z pochwa. Tyl-
na cze$¢ pochwy 1 przechodzi przez prze-
grode b i wchodzi do przestrzeni, w ktérej
znajduje si¢ obrabiany przedmiot. W po-
chwie 1 jest osadzony wydrazony wal 3,
na przednim koncu ktérego znajduje sie
koto taiicuchowe 5. Wewnatrz walu u-
mieszczone jest ramie¢ pionowe 6 rury 7,
zagigtej pod katem prostym. Przedni ko-
niec ramienia rurowego 6 wchodzi az do
dlawika 8, przymocowanego kablakiem 9
do plyty 10, odlanej wraz z pochwa, 1. Dla
uszczelnienia tej rury w dtawiku 9 jest za-
stosowany odpowiednio uksztaltowany za-
wor 11, ktérego goérna nasada 12 jest po-
laczona z rura doprowadzajaca do dyszy



a ten $rodek, ktéry dysza ma wyrzucaé na
okreslony punkt obrabianego przedmiotu.
Na dolnym koficu pionowego ramienia rury
7 jest przymocowana ostona 13 stale
otwartego kurka. Na lewym czopie (fig. 1)
zaworu 15 kurka, zamknigtego s$ruba
14, jest umocowane kétko laicuchowe 16,
od ktérego taricuch 17 idzie do kota tas-
cuchowego 5. Na prawym, wydraZonym
koricu zaworu kurkowego 15, jest umoco-
wana rura 18, uchodzaca do dyszy a. Na
tej czesci poziomego ramienia rurowego 6,
ktéra znajduje si¢ miedzy kotem taricucho-
wem ¢4 a dlawikiem 8, umieszczona jest
zaci$nigta gorna piasta 19 korby 20, w dol-
nej piascie 21, w ktérej jest osadzony ob-
rotowo sworzei 22 na lewym jego koricu
osadzone jest reczne kétko 23, a na pra-
wym zaklinowane jest koto taficuchowe 24,
z ktérego tancuch 25 przechodzi na kolo
ladicuchowe 4, przyczem obok tego kola
jest osadzona piasta 37 ze wskazéwka 26
zakoriczona, ostrzem c.

Praktycznie wykonywa sie ten przy-
rzad zwykle w ten sposéb, ze promieri ob-
rotu idealnej osi 27, 28 sworznia kétka
recznego 22 wzgledem wspélnej osi ideal-
nej 29, 30 pochwy 1, walu 3 i poziomego
ramienia 6, jest r6wny promieniowi obro-
tu idealnej osi 31, 32 zaworu kurkowego
15 okolo idealnej osi 29—30, a promieri
obrotu ostrza ¢ wskazéwki wzgledem ideal-
nej osi 27, 28 sworznia 22, jest réwny pro-
mieniowi obrotu dyszy a wzgledem ideal-
nej osi 31, 32 kurka 15, przyczem ilo$é ze-
béw kol taricuchowych 4, 5, 24 i 16 jest
jednakowa. Zestawienie poszczegolnych
czedci jest takie, ze korba 20 znajduje sie
dokladnie poza pionowem ramieniem ru-
_rowem 7, a wskazéwki 26 dokladnie za ru-
ra 18. Idealna 0§ 27—28 sworznia 22 kol-
ka recznego wpada w jedna linje z ideal-
na osia 31—32 kurka 15, a idealna o$
ostrza ¢ wskazéwki z idealng osig dyszy a.

W takim ukladzie dysza a i ostrze ¢
wskazoéwki leza zawsze w tej samej linji

prostopadltej do tylnej powierzchni plyty
2, albo inaczej méwigc w kazdem poloze-
niu korby 20 ramienia rurowego 7 wzgle-
dem idealnej osi 29, 30 (wydrazonego wa-
tu), oraz wskazéwki 26 i rury dyszowej
18 wzgledem idealnej osi 27, 28 wzgled-
nie 31, 32 — dysza a poza $cianky b ko-
pjuje dokladnie droge, jaka przed Scianka
b opisuje wskazéwka ¢ i jezeli ostrze ¢
wskazéwki nastawi sie na jaki§ punkt ry-
sunku, umieszczonego na $ciance b, to dy-
sza a nastawi sie dokladnie na odpowiedni
punkt obrabianego przedmiotu tak, ze
strumieri wychodzacy z dyszy trafia do-
kladnie na pozadany punkt. Dysze zasila
sie zapomoca rury dofaczonej do nasady
12 zaworu 11, i zapomoca tegoz zaworu
przez poziome ramie rurowe 6, i przez pio-
nowe ramie rurowe 7, kurek 15 i rure dy-
szowa, 18.

Przeniesienie ruchu obrotowego sworz-
nia 22 na kurek 75 mogloby sig¢ oczywiscie
odbywaé zapomoca két taricuchowych 24,
4, 5, 16 i taicuchéw 25, 17, lecz takze
zapomoca innych s$rodkéw, np. zapomoca
kol zebatych zaklinowanych na osi 22 i
przednim konicu walu 3 na tylnym koficu
tegoz watu i na lewym koricu kurka 15, al-
bo zapomoca zebatek i k6l zebatych lub
két stozkowych, gietkich watéw, przektad-
ni dzwigniowych, korbowych i t. d. Bez
wzgledu jednak na rodzaj przektadni,
przyrzad podlug fig. 1 mialby zawsze te¢
wade, ze wolne przestrzenie pomiedzy po-
szczeg6lnemi czeSciami powoduja, ze po-
mimo zmiany natychmiastowego pofozenia
wskazéwki 26 przy obrocie kétka 23, dy-
sza 18 opéznia 'si¢ w ruchu, przyczem
wielkosé tego opdznienia zalezy od wiel-
kosci przestrzeni. Wskutek tego dysza nie
ustawia sie prawie nigdy dokladnie w tem
miejscu, na ktére jest nastawiona wska-
zéwka,

Fig. 2, 3, 4 przedstawiaja ulepszone
wykonanie przyrzadu, ktérego dysza i
wskazéwka poruszaja sie zupelnie jedna-
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kowo i réwnomiernie, Ulepszenie to pole-
ga na zastosowaniu zabieracza wskazéwki
o przestrzeni dajacej sie regulowaé tak, ze
jezeli kierunek obrotu kétka recznego u-
lega zmianie, to zabieracz wprawia w ruch
wskazéwke do pieca wtedy, gdy dysza po
luZznym skoku przekladni zaczyna sie
poruszac.

Konstrukcja tego zabieracza moze by¢
réznego rodzaju, lecz dla opisanego przy-
rzadu najlepiej jest dobraé najbardziej od-
powiednia,.

W wykeonaniu podtug fig. 2, 3 i 4, dol-
na piasta 21 korby 20 posiada przedluze-
nie 34, polaczone z nia kablakiem 33 i za-
opatrzone w plyte 35. Na nasadzie 36
przedluzenia piasty i na prawo od plyty
35, znajduje sie piasta wskazéwkowa 37,
widoczna na fig. 3 zprzodu, przyczem pia-
sta ta nie jest zaciénigta lecz luzna, Za-
bieracz osadzony na osi 23 kétka recznego
pod ramieniem 38 (fig. 4) zabiera wska-
z6wke w chwili obrotu kétka recznego 23
dopiero wtedy, gdy przekladnia ukorczy-
Ia swéj martwy ruch. .

Piasta wskazé6wkowa 37 posiada w
tym celu na dole przedluzenie 40 z dwo-

ma lapkami 41, 42, w ktére sa wkrecone’

$ruby 43, 44, dajace si¢ w ten sposéb na-
stawiaé, ze przy obracaniu kétka 23 ramie
38 zabieracza 39 opiera sie dopiero wtedy
na odnosnej $rubie, to znaczy dopiero wte-
dy zabiera piaste 37, gdy przekladnia (na-
ped tadcuchowy, kota laricuchowe 24, 25,
4 i 5, laficuch 17, koto taricuchowe 16) u-
koriczyta swé6j ruch jalowy, czyli gdy dy-
sza 18 zaczyna sie juz poruszaé, Wtasny
ruch piasty 37 na nasadzie 36 w wykona-
niu podtug fig. 3—4 hamuje sie. Mianowi-
cie w promieniowo skierowanym otworze
45, w dolnej czeéci 40 piasty 37, znajduje
si¢ klocek hamujacy 46, przyciskany do
nasady 36 zapomoca sprezyny 47. Do re-
gulacji tego nacisku sluzy sruba 48 wkre-
cona w otwér 45 i podpierajaca sprezyne

47 od dotu tak, ze wkrecajac wiecej te §ru-
be gniecie si¢ sprezyne, przez co zwigksza
si¢ nacisk klocka i hamowanie,

Jezeli ciezar ruchomych czeéci przyrza-
du podtug fig. 11 2 jest wiekszy, to dla ich
uruchomienia potrzeba wigkszej sity. Wiel-
ko$é tej sily, wzglednie pracy jaka musi
wykonaé robotnik, mozna zmniejszyé i u-
jednostajnié przez zastosowanie przeciw-
wagi, rGwnowazacej ciezar cze$ci wprawia-
nych w ruch. Najkorzystniej mozna to wy-
kona¢ w ten sposéb, ze $rodek ciezkosci S
(schematyczna fig. 16) przeciwwagi znaj-
duje sig¢ naprzeciw $rodka ciezkosci s tych
czesci przyrzadu, ktére biora udzial w ru-
chu. Jezeli przytem wielkosé przeciwwagi
bedzie tak dobrana, ze iloczyn jej cigzaru
przez jej ramie dziatania D bedzie réwny
iloczynowi cigzaru czeéci ruchomych przez
ich ramie dzialania d, to praca potrzebna
do uruchomienia wymienionych czesci be-
dzie réwna tarciu i bezwladnosci. Zasto-
sowanie przeciwwagi jest jednak niezawsze
mozliwe, W tych wypadkach mozna z wy-
konania przedstawionego schematycznie
na fig. 5 i 10, zaopatrzonego w urzadzenie
zmniejszajace o tyle prace potrzebna do
uruchomienia przyrzadu, o ile moznaby
to osiagna¢ zapomoca przeciwwagi. Ilo§é¢
mozliwych konstrukcyj takich urzadzen od-
ciagzajacych jest prawie nieograniczona.
Dwa wykonania takiego urzadzenia o dzia-
taniu najbardziej zblizonem do dziatania
przeciwwagi, przedstawiono schematycznie
na fig. 5—9 i 10—13, Fig. 6, 7 i 8 przedsta-
wiaja schematycznie zasadnicze czesci
sktadowe urzadzenia odcigzajacego w wi-
doku czolowym. Fig, 9 przedstawia czes$é
tego urzadzenia, czesciowo w widoku zgé-
ry, a czeSciowo w przekroju wzdtuz x—y
fig. 6. Fig. 11 przedstawia czolowy widok
gtéwnych czeéci urzadzenia podtug fig. 10;
fig. 12 widok zgéry na kryze 64 czesci pro-
wadniczej 57; fig. 13 — boczny widok szy-
ny 63.

Urzadzenie podtug fig. 5 sklada sie z



wygietej diwigni 49, ktéra swa gérna pia-
sty obejmuje czop 50, osadzony na korbie
20 (ramie cigzaru), a dolna piasta obejmu-
je sworzen 53, osadzony w goérnej piascie
51 dwigni 52 (fig. 6—8). Dzwignia 52 jest
polaczona zapomoca sworznia 54 z dzwi-
gnia 55, ktérej drugi koniec jest osadzony
na sworzniu 56, umocowanym na dolnym
koricu czesci 57, ktéra moze byé ewentual-
nie przymocowana do dltawika 8. Dzwignie
52 i 55 tworza zatem zesp6l kolankowy.

Sworzeri 53, laczacy diwignie 49 i 52, jest
 prowadzony w szczelinie 58 czesci 57.
Sprezyna 59  (fig. 9) usiluje obréci¢ dzwi-
gni¢ 55 dokota osi sworznia 56 wgbre.
Sprezyna 59 wzglednie sprezyny 60 i 59
staraja si¢ wiec wyprostowaé zespé6t  ko-
lankowy, ktéry za posrednictwem sworz-
nia 53 i diwigni 49 ciénie wgére ciezar Q.
Napiecie sprezyn 59, 60 jest tak dobrane,
ze dzialanie ich na dzwignie 52 i 55 jest
jeszcze dosé silne nawet wtedy, gdy dzwi-
gnie te zawierajg juz ze soba kat 180° tak,
ze skladowa tego ci$nienia, wpadajaca w
kierunek strzalki 61, staje sie mimo stop-
niowego odprezania si¢ sprezyn tem wigk-
sza, im bardziej kat zawarty miedzy diwi-
gniami 55 i 52 zbliza sie do 180°. Poniewaz
(podlug fig. 16) istniejaca ewentualnie
przeciwwaga Q dziala najslabiej na ramie-
niu D, a najsilniej na ramieniu D' (w polo-
zeniu kreskowanem na fig. 16), wiec dzia-
tanie urzadzenia podtug fig, 5—9 jest wte-
dy najpodobniejsze do dziatania stosownie
zmniejszonej przeciwwagi, gdy dlugosci
dzwigni 55, 52 i 49 sa tak dobrane, ze
dzwignie 55 i 52 zawieraja ze sobg 180° w
tym momencie, w ktérym ramie d ciezaru
zajmuje polozenie dokladnie poziome
(to znaczy takie na fig. 7).

Poniewaz w praktyce zachodzi czesto
potrzeba podniesienia ciezaru tak wysoko,
Ze jego Srodek ciezkosci s wychodzi ponad
pozioma, w ktérej lezy idealna o§ o, wigc
najczeéciej dlugosci dzwigni 55, 52 i 49
musza, by¢ tak wielkie, ze dzwignie te nie

zawieraja jeszcze ze soba kata 180°, na-
wet wtedy gdy srodek ciezkosci ciezaru
znalazl si¢ na poziomie idealnej osi o tak,
ze zesp6! kolankowy daje dopiero najwigk-
sza skladowa w kierunku 61. Fig. 6 przed-
stawia poszczegélne czeSci urzadzenia w
potozeniu spoczynku to znaczy, ze $rodek
ciezkosci s lezy pionowo pod idealns osia
obrotu o (zobacz tez fig. 16), czyli ze korba
20 urzadzenia wisi pionowo. Natomiast
fig. 7 przedstawia polozenie cze$ci w chwi-
li, gdy sérodek ciezkosci ciezaru znajduje
si¢ na poziomie idealnej osi o; zespé! ko-
lankowy nie jest wtedy calkowicie wypro-
stowany, bo w tym wypadku przewidziano
potrzebe podnoszenia urzadzenia wzgled-
nie ciezaru takze do tego polozenia, jakie
uwidoczniono na fig. 8, gdzie $rodek ciez-
koséci ciezaru podniésl si¢ powyzej pozio-
mu idealnej osi o.

W wykonaniu podtug fig. 6, 7 i 8 przed-
stawiono dla uproszczenia rysunku prosta
szczeling prowadnicza 58, lecz zarazem
zaznacza sie, ze wedlug doswiadczen wy-
nalazcy szczelina 58 powinna byé stosow-
nie zakrzywiona, gdyz wtedy dzialanie
tego urzadzenia jest jeszcze wiecej zblizo-

ne do dzialania przeciwwagi.

Wykonanie podtug fig. 10 tem sie rézs
ni od wykonania podlug fig. 5, ze urzadze-
nie odciazajace nie jest stale polaczone z
czopem 50, znajdujacym si¢ na ramieniu 20
przytoczonego cigzaru, lecz czop 50 wraz ze
wspomnianym cigZarem opiera si¢ na szy-
nie 63 zapomoca krazka 62, osadzonego
obrotowo na czopie 50. Jezeli szyna 53 pod-
nosi si¢ to musi sig podnie§é takze krazek
62 i cigzar, lecz gdy szyna si¢ obniza z ja-
kiegokolwiek powodu, to ciezar nie opa-
da.

Z fig, 10—13 widocznem jest, ze urza-
dzenie sktada sie zasadniczo z niZej opisa-
nych czesci. Cze$é prowadnicza 57 jest
przymocowana ewentualnie zapomoca kry-
zy 64 do kryzy 65 dtawika 8 urzadze-
nia. W dolnej piascie 66 czesci prowadni-
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czej ‘57 jest osadzony obrotowo sworzen
56, na ktérym z jednej strony jest osadzo-
na dolna piasta dzwigni 55, nalezacej do
kolankowego ukladu dzwigni 55, 52, a z
drugiej strony spiralna lub tym podobna
sprezyna 59, ktorej gorny koniec opiera sig
ewentualnie na sworzniu 68, znajdujacym
sig na piascie 67 czgéci prowadniczej 57.
Gérna piasta 51 dzwigni 52 obejmuje przy-
tem sworzen 53, osadzony w oczku 69 szy-
ny 63, ktéra jest zaopatrzona w suwadlo
70, prowadzace ja pionowo lub tez w in-
ny sposéb w szczelinie 58 czeéci prowad-
niczej 57. Na czopie 50 korby 20 znajduje
si¢ obrotowy krazek 62, ktéry w razie wla-
$ciwego dziatania urzadzenia powinien sieg
zawsze opiera¢ na gérnym, poziomym to-
rze 71 szyny 63,

Dzialanie tak wykonanego urzadzenja
jest podobne do dzialania urzadzenia po-
dtug fig. 5. Mianowicie zestawienie ukladu
kolankowego dzwigni i napigtej sprezyny
wzglednie spreiyn wywiera takie ciSnienie
na czop 50 (skierowane wgére), ze dzialta-
nie tego ukladu odpowiada dziataniu umie-
szczonej przeciwwagi, Roéznica natomiast
polega na tem, ze zagigcie si¢ z jakiegokol-
wiek powodu kolankowych dzwigni nie po-
woduje opuszczenia sie ciezaru.

Do rozprostowywania kolankowych
dZwigni 55—54—52 mozna uzyé oprécz
sprezyny 59 jeszcze drugiej sprezyny lub
kilku sprezyn, przymocowanych ewentual-
nie do sworznia albo do jednej z dZwigni
55 lub 52.

Zamiast kreconej sprezyny 59, 60 (fig.
5—9 i 10—11), narazonej na zginanie, moz-
na tez uzy¢ innych sprezyn,

Szczegélnie poleca sie¢ zastosowanie
plaskich sprezyn, czynigcych dzialanie u-
rzadzenia jeszcze bardziej podobnem do
dzialania przeciwwagi. Takie wykonanie
przedstawiono na fig. 14 w czesciowym wi-
doku zboku, na fig. 15—w czg$ciowym wi-
doku zprzodu, Urzadzenie to sklada sig

zasadniczo (tak jak urzsdzenie podiug fig.
5—9) z ukladu kolankowego dwéch dzwi-
gni 52—55, uruchomionych zapomoca spre-
zyny, z czeéci prowadniczej 57 (patrz fig.
5—9), w szczelinie ktérej 58 przesuwa sig
sworzen 53, i z kierownicy 49, przyczem
dolna piasta dzwigni 55 jest osadzona na
sworzniu 56 umocowanym w dolnym kori-
cu czesci prowadniczej 57, a kierownica
49 przenosi dzialanie ukladu kolankowe-
go na uruchomione masy, zapomoca czo-
pa 53.

Jednakowoz w wykonaniu podlug fig.
5—9 sila sprezyny 59, 60 stosunkowo szyb-
ko maleje_w okresie rozprostowywania si¢
ukladu kolankowego, natomiast urzadze-
nie podlug fig. 14 i 15 mozna wykonaé¢ w
ten sposéb, ze sprezyna (wzglednie sprezy-
ny) — przez caly czas napiecia — dziala
w kazdej chwili z sila §cisle okreslona i
daje $cisle okreslony moment obrotu. Na
sworzniu 56 znajduje si¢ rodzaj krzywika
72, na ktérym jest umocowana — ewen-
tualnie zapomoca plyty oporowej 73 —
plaska sprezyna 74, Dzwignia 55 jest za-
opatrzona w ramie 75, ktére napina spre-
zyne 74 wtedy, gdy dzwignia 55 obraca sie
nadét (na fig. 14), w kierunku ruchu wska-
z6wek zegara, przyczem sprezyna ta na-
wija si¢ niejako na cze§é 78—79 obwodiu
krzywika. Nawijanie to moze si¢ odbywas
ewentualnie zapomoca latwo poruszajace-
go si¢ krazka 77, osadzonego na czopie 76
ramienia 75. Jezeli wspomniana czesé krzy-
wika jest zaokraglona wspétsrodkowo z
idealns osia czopa 56, to o ile przekréj i
elastyczno$é sprezyny 74 jest wszedzie
jednakowa — odleglosé tej krawedzi ob-
wodu 78—79 krzywika, na ktérej sprezy-
na w danym momencie si¢ nawija od tej
krawedzi, w ktérej krazek 77 naciska spre-
zyne 74, pozostaje stale taka sama, wiec
i opr sprezyny przeciw zginaniu pozosta-
je stale taki sam. Wskutek tego sila i mo-
ment obrotu, przenoszony zapomocg Sprg-



zyny na dzwignie 55 nie zmienia sig i jest
niezalezny od polozenia dzwigni 55 wzgled-
nie napiecia sprezyny 74. Przyjeto przy-
tem, Ze sprezyna rzeczywiscie zawija sie
na obwéd krzywika, co mozna osiagnaé np.
przez stosowny dobér sprezyny,

Gdyby gérna czesé krzywika byta sil-
niej zakrzywiona niz 78—79, np. wzdluz
78—80, albo mniej zakrzywiona niz 78—
79 np. wzdtuz 78—81, to chwilowy opér
sprezyny 74 przeciw zginaniu bylby wigk-
szy w miejscach silniejszego zakrzywienia
krzywika, a mniejszy w miejscach slabsze-
go zakrzywienia krzywika. Jezeli przytem
o$ krzywika jest przesunieta wzgledem osi
obrotu sworznia 56 (dookota ktérego ob-
raca sie¢ dzwignia 55) w lewo, w prawo lub
w innym kierunku, to przy skrecaniu dzwi-
gni 55 nadél! w kierunku wskazéwek ze-
gara zmienia si¢ tez w kazdej chwili odle-
glosé tej krawedzi krzywika, na ktorej
sprezyna w danej chwili si¢ nawija, od tej
krawedzi sprezyny, na ktérej opiera sie
wlasnie krazek 77, wskutek czego ulega
tez zmianie ramig, na ktérem opér sprezy-
ny przeciw zgdinaniu dziala na dzwignie 55.
Mianowicie ramie¢ to wzrasta w chwili ob-
racania dzwigni 55 w kierunku wskazéwek
zegara, jezeli o§ krzywika jest posunieta
na lewo od idealnej osi sworznia 56 (fig.
10), albo maleje, jezeli 0§ krzywika jest
przesunieta na prawo od idealnej osi sworz-
nia, Zwraca si¢ w danym wypadku uwage
na zastosowanie sprezyny o jednakowym
wszedzie oporze przeciw zginaniu. Spre-
zyna taka moze mie¢ wszedzie jednakowa
grubo$é natomiast szeroko$¢ zmienia sie
tak, zeby jej wytrzymalosé na zginanie
odpowiadata w kazdem miejscu okreslo-
nym warunkom, albo tez szerokos§é sprezy-
ny moze by¢ taka sama w kazdym punkcie,
natomiast grubos¢ jej stosownie sie zmie-
nia, wreszcie moze si¢ zmieniaé i grubosé
i szeroko$¢ w ten sposéb, zeby wytrzyma-
tos¢ sprezyny na zginanie odpowiadala

okre§lonym warunkom. Mozno$é  dostoso-
wywania trzech czynnikéw, t. j. promienia,
wedlug ktérego ugina si¢ spreiyna ramie-
nia, ktérem dziala i wytrzymalosé sprezy-
ny w tem miejscu, w ktérem ona wlasnie
ulega zagieciu (tak u sprezyny dzialajacej
na dzwignie 55, jak i u sprezyny,” dziala-
jacej na dzwignie 52), umozliwia zupelnie
upodobnienie dzialania tego urzadzenia do
dzialania przeciwwagi,

Jeszcze raz podkresla sie to wykona-
nie urzadzenia podlug fig. 14, 15, w kté-
rych tak krzywizne 78—79 tej czesci krzy-
wika, na ktérej nawija si¢ sprezyna 74, ja-
ko tez dlugo$é¢ tej czesci sprezyny, ktéra
znajduje si¢ miedzy krawedzia podparcia
sprezyny na krzywiku a krawedzia styku
krazka 77 ze sprezyna, oraz wytrzymalo$é
sprezyny na zginanie w réznych jej miej-
scach, mozna dowolnie zmieniaé. Krzy-
wizne krzywika mozna latwo zmieniaé, gdyz
jest zwykle utworzona z silnej tasmy sta-
lowej lub z innego odpowiedniego mate-
rjalu, opierajacej sie na piascie krzywki
zapomocy klinowych podktadek lub $rub
tak, Ze przez przestawienie tych ostatnich
mozna dowolnie zmieniaé profil krzywika.
Ramie dzwigniowe, na ktérem dziala w
danym momencie opér sprezyny, wzgled-
nie dlugoéé sprezyny miedzy ta krawedzia
obwodu krzywika, na ktéra sprezyna wla-
$nie si¢ nawija a ta krawedzia, na ktéra
naciska krazek mozna dowolnie zmieniaé,
np. krzywik 72 jest tak umocowany na
sworzniu 56 jego, ze jego 0§ moze by¢ do-
wolnie przedstawiana wzgledem idealnej
osi sworznia 58 i moze to by¢é wykonane w
ten spos6b np., ze piasta krzywika nie jest
osadzona bezposrednio na sworzniu 56,
lecz zapomoca mimosrodu na ktérym mo-
ze by¢ przestawiana, albo tez krzywik jest
osadzony na sworzniu 56 zapomoca trzech
lub wiecej $rub, ktére umozliwiaja przesta-
wianie osi krzywika wzgledem osi sworznia
56. Wytrzymalos¢ przeciw zginaniu spre-



2yny mozZna zmieniaé w réznych punktach
np. w ten sposéb, ze sklada sie ja z kilku
sprezyn o zmiennych przekrojach tak, ze
przez wzajemne przesuwanie tych sprezyn
mozna zmienia¢ w réznych punktach ich
wspélna, wypadkowa wytrzymatosé.

Zastrzezenia patentowe.

1. Urzadzenie do nastawiania jakie-
gokolwiek narzedzia na dowolny punkt
niewidoczny dla robotnika, mianowicie
Pprzez nastawianie nalezacej do urzadzenia
wskazéwki na odnosny punkt, widoczny
na rysunku danego przedmiotu, umieszczo-
nym przed przegroda zastawiajaca sam
przedmiot lub narysowany wprost na tejze
przegrodzie, znamienne tem, Ze przez za-
stosowanie odpowiedniego mechanizmu,
przenoszacego ruch ze wskazéwki na narze-
dzie, nastawia si¢ wraz ze wskazéwka, nie-
widoczne narzedzia na ten punkt obrabia-
nego przedmiotu, ktéry jest uwidoczniony
na obrazie przedmiotu, umieszczonym
przed Scianka (fig. 1).

2, Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, Ze piasta wskazéwki jest osa-
dzona obrotowo na nasadzie dolnej piasty
zewnetrznej korby urzadzenia i zapomoca
stosownego zabieracza jest polaczona w ten
spos6b ze sworzniem kélka recznego lub z

samem koétkiem, iz obracajace sig¢ kotko
reczne zabiera wskazéwke dopiero wtedy,
gdy skonczy sig¢ luzny ruch czeéci przeno-
szacych ruch ze wskazéwki na ramie dzwi-
gajace narzedzia.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienne tem, ze jest zaopatrzone w urza-
dzenie odcigzajace, ktére zmniejsza wzgled-
nie ujednostajnia sile lub prace potrzebna
do uruchomienia czesci przestawianych do
pozadanego potozenia i utrzymania ich w
okreslonem potozeniu w ten sposéb, iz za-
stepuje odpowiednio wielka i odpowiednio
umieszczona przeciwwage (fig. 5—9 i 10—
13).

4, Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 3,
znamienne tem, ze w urzadzeniu odciaza-
jacem zastosowana jest sprezyna (wzgled-
nie sprezyny), ktérej opér przeciw zgina-
niu, skrecaniu wzglednie innemu obcigze-
niu, oraz ramie¢ (wzglednie ramiona)
dzwigniowe, na ktére ta sprezyna (wzgled-
nie te sprezyny) dziala, i ewentualnie wy-
trzymatosé tej sprezyny (wzglednie tych
sprezyn) w poszczegélnych punktach jej
dtugosci, daja sie dowolnie zmieniaé
wzglednie regulowaé,

Emil Efran.
Zastepca: M. Kryzan,

rzecznik patentowy.
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