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Anordning for a fgre et av minst to regneverk som er anordnet p&
en regneverksaksel, til inngrep med pavirkningsorganer for regne-
verkene.

Oppfinnelsen angdr en anordning for & fdre et av
minst to regneverk som er anordnet pad en regneverksaksel, til inn-
grep med pavirkningsorganer for rsgneverkene.

En kjent anordning for regneverksstyring omfatter to
av hverandre uavhengige arbeidende anordninger av hvilke den ene pa-
virkes etter at-:en tangent som representerer et bestemt regneverk;er
nedtrykket, for & innstille regneverksakselen pd hvilken dette og
et eller flere'ytterligere regneverk er anordnet, sideveis slik at
det utvalgte regneverk innstilles i flukt med pavirkningsorganene.
Den andre anordning pavirkes deretter slik at regneverksakselen med
det utvalgte regneverk fores vinkelrett mot pavirkningsorganene for
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i aﬁﬁﬁfe,ﬁegneverkegatil inngrep med disse. Ved en slik kjent anord-
"ning m& det gd forholdsvis lang tid av maskinens driftsperiode fordi

den ene av anordningene f@grst m& innstilles og utfgre sitt arbeide
fgr den andre anordning kan innstilles og deretter utfgre sitt ar-
beide. Disse anordninger arbeider s8ledes uavhengig av hverandre og
krever et stort antall komponenter for & arbeide tilfredsstillende.

Hensikten med oppfinnelsen er & tilveiebringe en anord-
ning av den innledningsvis nevnte art som ikke har ulempene ved den
tidligere kjente anordning og som tilfredsstiller de stadig stgrre
krav som stilles til hurtig og sikker regneverksstyring i en kontor-
maskin som f.eks.et kassaregister, og arbeider pd palitelig, hurtig
og enkel méte og anvender farrest mulige komponenter.

Dette oppnds ved en anordning for & fgre ett av minst to
regneverk som er anordnet pd en regneverksaksel til inngrep med pé-
virkningsorganer for regneverkene, og omfattende et velgeorgan for
hvert regneverk, ifglge oppfinnelsen ved fgrste styreorganer for reg-
neverksakselens aksiale forflytning hvilke styreorganer har deler
som danner en fra rett vinkel avvikende vinkel med regneverksakselen
og som er innstillbar til stillinger som representerer pavirkede vel-
georganer, andre styreorganer for regheverksakseléns forflytning i
retning mot pdvirkningsorganene, slik at nir et velgeorgan pavirkes,
far regneverksakselen av de andre styreorganer en forflytning i ret-
ning mot pavirkningsorganene hvorved et med regneverksakselen samvir-
kende organ, ved regneverksakselens forflytning fra en stil-
ling i hvilken det regneverk som representeres av et pavirket velge-
organ, ikke befinner seg pd linje med pdvirkningsorganene, pédvirkes
av delen pad et av de fgrste styreorganer, slik at regneverksakselen
éamtidig med og som fglge av forflytningen mot pévirkningsorganene
far en aksial forflytning, hvorved det sistnevnte regneverk bringes
péd linje og i inngrep med pavirkningsorganene.

Ytterligere trekk og fordeler ved oppfinnelsen skal beskri-
ves nzrmere nedenfor under henvisning til tegningene.

Fig.l viser i perspektiv en anordning ifglge oppfinnelsen.

Fig.2 viser et snitt langs linjen 2-2 pa fig.l.

Fig.3 viser et snitt langs linjen 3-3 pa fig.2. »

I utfgrelseseksemplet har maskinens tangentbord to tangen-

.ter 4 og 6 som er innrettet til nedtrykning for utvelgning av en av

de to pd regneverksakselen 2 dreibart lagrede regneverk I og II for
inngrep med regnelinjalene 8a ved regne, nullstillings- eller avles-
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ningsoperasjoner. Ytterligere tangenter i maskinen f.eks. toﬁaitan-':‘
gent eller subtotaltangent og i maskinens belgpdel er ikke vist pa
tegningen da de ikke er. av interesse for oppfinnelsens forstéelse.

I maskinens bet jeningsenhet finnes to koplingsplater 10
og 12 som styres. for vertikal bevegelse i maskinen pd i maskinen fast-
stdende aksler 14 og 16. P& hver koplingsplate 10 og 12 er den gvre
kant forsynt med en programsleide 18, 20 som er lagret for horison-
tal bevegelse. Programsleidene 18 og 20 er oventil forsynt med frem-
spring i form av tenner 18a-d og 20a-d. Programsleidene 18 og 20
styres i sin langsgdende, horisontale bevegelse av utsparinger av
hvilke bare &n, 12a er vist pad fig.l, og av utragende deler av hvilke
bare én, 12b er vist pi fig.l, i og p& koplingsplatene 10 og 12.
Mellom koplingsplatene 10 og 12 og pd deres utsider er anordnet ski-
ver av hvilke to, 22 og 24 er vist og styrer programsleidene i sin
langsgaende bevegelse, og av péd akslene 14, 16 og 26 festede ringer
av hvilke tre, 1l4a, lba og 26a er vist og som fastholder koplingspla-
tene i en bestemt stilling. .

Programsleidene 18 og 20 temner er innrettet til & kunne
pavirkes av tangentene 4 og 6 som hver f.eks.betegner et spesielt
vareslag. Tangentenes 4 og 6 stamme 4a og ba strekker seg over
koplingsplatene 10 og 12 og har derved muligheten av & pdvirke pro-
gramsleiden 18 og/eller 20. Koplingsplatene 10 og 12 trekkes opp-
over av fjzrer av hvilke bare en, 28 er vist. Fjzren 28 er med sin
ene ende forbundet med en i maskinen faststiende aksel 30 og med
sin andre ende festet til et fremspring 12e p& koplingsplaten 12.

I utsparinger i koplingsplatene 10 og 12 er svingbart
lagret koplingsledd 32 og 34. I utsparingene 32a og 34a i koplings-
leddene 32 og 34 er anordnet en aksel 36 som pi nedenfor beskrevet
méte samvirker med akselen 2 som er felles for vareslagsregneverke-
ne I og II.

Akselen 2 er festet i to plater 38 og 40 pad fig.2, som er
lagret for vertikal bevegelse i plater 42 og 44 som er faststiende
i maskinen. Platene 38 og 40 er hver forsynt med to ruller 38a, 38b,
og 40a og 40b. Mellom hvert rullepar 38a, 38b og 40a, 40b er anord-
net en kamskive 46, 48. Kamskivene 46 og 48 er festet pd en aksel
50 som er dreibart lagret i platene 42 og 44. Akselen 50 er koplet
med akselen 36 via en arm 52 som er festet sdvel pd akselen 36 som
p4 akselen 50. '
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(R "Hvis en eller begge koplingsplater 10 og 12 ved en
dfiftsperiodes bégynnelse forblir i sin nedre stilling, vil tilhor-
ende koplingsledd 32 og/eller 34 senere i driftsperioden kunne pa-
virkes av koplingsskinner 54 og 56 som ligger under koplingsleddene.
Koplingsskinnene 54 og 56 er lagret pa4 delbare nav 58a, 58b, 60a,
60b som er festet pad aksler 58 og 60 som er fast anordnet i maskinen.
Ved hver driftsperiode fér koplingsskinnene 54 og 56 en frem- og
tilbakegdende, langsgiende bevegelse. P& koplingsskinnen 54 er
svingbart lagret en med en rulle 62a forsynt kamfolger 62. Rullen
62a ligger an mot kamskivens 64 periferi. Kamskiven 64 er festet
p& maskinens hovedaksel 66. En fjer 68 som er festet i maskinen og
i koplingsskinnen 54 sikrer at rullen 62a alltid ligger an mot kam-
skivens 64 periferi. P& koplingsskinnen 56 er svingbart lagret en
kamfolger 70 som er forsynt med en rulle 70a som ligger an mot kam-
skivens 72 periferi. Kamskiven 72 er festet pad maskinens hovedaksel
66. En fjer 74 som er festet i maskinen og i koplingsskinnen 56
sbrger for at rullen 70a alltid ligger an mot kamskivens 72 periferi.
Sével kamfolgeren 62 som 70 er svingbart lagret pd en i maskinen
faststdende aksel 76. Ett pd koplingsskinnen 54 anordnet vinkel-
formet fremspring 54a kan padvirke koplingsleddet 32 under forutset-
ning av at dette inntar sin nedre stilling, og et vinkelformet frem-
spring 56a pd koplingsskinnen 56 er innrettet til & kunne pavirke
koplingsleddet 34, hvis dette inntar sin nedre stilling.
Koplingsskinnene 54 og 56 fir en langsgéende bevegelse
uavhengig av hverandre pd forskjellige tidspunkter av driftsperioden.
Koplingsskinnen 54 far en bevegelse til venstre pd fig. 1 kort etter
at maskinens pavirkningsorganer,dvs. linjalene 8 begynner regnebe-
vegelsen og koplingsskinnen 56 far en langégéende bevegelse likele-
des til venstre nar linjalene begynner nullstillingsbevegelsen. En
skinne 78 er innrettet til umiddelbart etter at linjalene 8 har ut-
fort sin nullstillingsbevegelse og ogsd umiddelbart etter at linja-
lene har utfort sin regnebevegelse, & tilbakestille regneverksakselen
2 hvis et av dens regneverk I eller II under nullstillingsbevegelsen
resp. regnebevegelsen befant seg i opphdyet stilling og i inngrep med
linjalene 8. Skinnen 78 pdvirker ved hjelp av et p& denne anordnet
_fremspring 78a, akselen 36/slik at denne dreies mot urviseren og
regneverksakselen 2 fores ned til sin nedre stilling. Skinnen 78
fadr en frem- og tilbakegdende bevegelse to ganger ved hver driftsperi-/
ode, av kamfolgeren 80 som er svingbart lagret pd skinnen 78. Kam-
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fglgeren 80 er forsynt med en rulle 80a som ligger an mot en kamski-
ves 82 ytre periferi. Kamskiven 82 er festet pd hovedakselen 66. Kam-
‘fglgeren 80 er svingbart lagret pd akselen 76.

Ved slutten av hver driftsperiodé av maskinen trekkes
koplingsplatene 10 og 12 ved hjelp av deres fremspring 10c og 12c
ned mot kraften av fjerer av hvilke bare- en, 28 er vist, av en stang,
84 som er festet til en kamfglgerarm 86 som er svingbart lagret pa
en i maskinen faststdende aksel 88. I den del som vender fra stangen
84 er kamfglgerarmen 86 forsynt med en rulle 86a som ligger an mot
en kamskives 90 jtre periferi. Umiddelbart etter at en etterfglgende
driftspriode er startet ved nedtrykning av en av tangentene 4 eller
6, dreies kamskiven 90 slik at dens lave bane befinner seg umiddel-
bart under rullen -86a. Dermed frigir stangen 84 den koplingsplate
10 eller 12 hvis programsleides 18 eller 20 tenner ikke pavirkes av
noen nedtfykt tangent, for oppover glende bevegelse som fglge av
kraften av fjezren 28. Fig.l viser anordningens>stilling umiddelbart

etter at tangenten'6 er trykket ned og en maskinperiode er startet.
Hovedakselen 66 befinner seg ca. 10° dreiet med urviseren fra sin -
hvilestilling og kopllngsplaten 10 fastholdes i sin nedre stilling
hvilket betyr at regneverksakselen 2 kommer til 4 fgres mot linja-
lene 8 under deres regnebevegelse.

Prdgrémsleidene 18 og 20 er i sine lengst til hgyre
pd fig.l beliggende ender forsynt med utsparinger av hvilke bare
en, 12d er vist. Akseleh 92 er i sinléne ende lagret for horisontal
bevegelse vinkelrett pd akselen ved 94 og samvirker i sin andre ende
med en ikke vist anordning som kan innstilles i en av tre forskjel-
lige stillinger slik at i den fgrste stilling fgres programsleidene
18 og 20 mot venstre péd fig.l, slik at dens tenner som representerer
nullstillingsprogrammet, kommer til & kunne pavirkes av en av tangen-
tene 4 og 6 under en nullstillingsoperasjon. Nir ‘den ikke viste an-
ordning inntar en andre stilling av programsleidene 18 og 20 fgrt
til hgyre pd fig.l, slik at deres tenner som representerer avles-
nlngsprogrammet kommer til & befinne seg umiddelbart under tangen-
tene 4 og 6. Nar den viste anordning inntar en tredje stilling vil
programsleidene 18 og 20 befinne seg i en mellomstilling som er
vist pd fig.l hvor tennene pd programsleidene som representerer
. regneprogrammet, befinner seg umiddelbart under tangentene 4 og 6.
Anordningen for forflytning av programsleidene 18 og 20 utgjgr ikke
noen del av foreliggende oppfinnelse og skal derfor ikke beskrives
her narmere. L
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. Umlddelbart til venstre for kopllngsplatene 10 og 12
pd fig. 1 finnes en skinne 96 som etter nedtrykhing av tangenten 4
f4r en langsgaende, horisontal bevegelse et s& langt stykke at ved
en etterfélgende 1l6fting av regnevekaakselen 2 koples regneverket
I i inngrep med linjalene 8, eller etterhnedtrykning‘év tangenten 6
fé&r en langsgiende, horisontal bevegelse som er kortere enn den sist-
nevnte bevegelse, slik at en etterfdlgende 16fting av regneverksak-
selen 2 koples regneverket II i inngrep ‘med lanalene 8.
Skinnen 96 er ved hjelp av utsparinger 96a og 96b
lagret for langsgiende, horisontal bevegelse pa‘aksler 105 og 107
og holdes i hvilestilling av en fjer 98 som er festet p& en tapp 99
i platen 44 og i skinnen 96, lengst til venstre pad fig. 3. For at
skinnen 96 ikke skal kunne forflyttes i sin tverretning styres den
av styringer 100, 102 og 104 som er festet pd de i platene 44 fes-
tede aksler 105 og 107 og av styringer 106 og 108 som er festet pa
den 1 platen 44 festede aksel 110 som llgger i en langstrakt ut-
sparing 96h i skinnen 96.
‘ Skinnen 96 fir en langsgéende bevegelse mot hlyre
pd fig. 3 mot fjerens 98 virkning, av en pd hovedakselen 66 festet
kamskive 112. Kamskiven 112 samvirker med en kamfolgers 114 rulle
114a. Kamfolgeren 114 som ved 116 er svingbart lagret i platen 44,
er i den ende som vender fra rullen ll4a,svingbart lagret til et
ledd 118 som ved hjelp av en utsparing 118a styres for horisontal
frem- og tilbakegiende bevegelse pd en i platen 44 festet og med
styringer 122, 124 forsynt aksel 120. P& en i platen 44 festet
aksel 130 som er forsynt med styringer 126 og 128, er lagret en arm
132. I sin ene ende er armen 132 forsynt med en tapp 134 som ligger
i en utsparing 118b i leddet 118, og i sin andre ende er armen 132
forsynt med en tapp 136 som llgger an mot et fremsprlng 96c p& skin-
nen 96.
Et fremspring 96d pad skinnen 96 er beregnet pd &
samvirke med tangentstammen 6a ved nedtrykning av tangenten 6. N&r
tangenten trykkés ned startes en driftsperiode hvorved hovedakselen
66 dreies med urviseren og det medfborer at skinnen 96 via kamfdlgeren
114, leddet 118 og armen 132, fér en kort bevegelse mot venstre av
fjeren 98 inntil fremspringet 96d hindres av tangentstammen 6a. NAar
imidlertid tangenten 4 trykkes ned, vil, fordi hovedakselen 66 er
dreiet ca. 112°, skinnen 96 ved hjelp av fjmren 98 foreta hele sin
bevegelse mot venstre.
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P& en nedover rettet del 96e av skinnen 96 finnes
to vinkelformede fremspring 96f og 96g som i sine ender lengst nede
pd figuren er utformet med mot hverandre vendende skrdkanter (se
fig. 2). En pd regneverksakselen 2 fastskrudd arm 138 er forsynt
med fremspring 138a og 138b som er beregnet pd & samvirke med frem-
springene 96f og 96gApé den mite som fremgdr av folgende beskrivelse
av virkemiten.

Nar maskinen befinner seg i hvilestilling befinner
regneverkets II regnehjul seg rett under regnelinjalene 8a. Ved
nedtrykning av tangenten 6 startes en driftsperiode hvorved hoved-
akselen 66 dreies med urviseren. Ved ca. 10°'s dreining av hoved-
akselen 66 inntar anordningen ifolge oppfinnelsen den stilling som
er vist p& figurene. Ved dreining utover de nevnte 10° kommer rul-
len 114a i kontakt med .den laveste bane pé& kamskiven 112 pd grunn
av kraften av fjmren 98, og skinnen 96 fores til venstre et meget
kort stykke for fremspringet 96d treffer tangentstammen ba. Da
skinnen 96 bare forflyttes et meget kort stykke vil det vinkelform-
ede fremspring 96g med sin skrikant ligge overfor armens 138 frem-
spring 138a. I horisontal retning kommer imidlertid fremspringets
96g skrakant til & ligge forskutt i forhold til armen 138 (se fig. 2).
Ved en etterfolgende 16fting av regneverksakselen 2 mot linjalene 8
ved nullstilling og/eller regneoperasjon, hvilken 1lofting tilveie-
bringes av de tidligere nevnte anordninger forut pd fig. 1, vil
regneverksakselen ldftes vertikalt uten at skrdkantene pd de vinkel-
formede fremspring 96g eller 96f pdvirker fremspringenes 138a, 138b,
slik at regneverkets IT regnehjul fores til inngrep med regnelinjalene
8a.

Nar regneverket II er nullstillet, avlest eller pa-
fort informasjon, hvilket bestemmes av i hvilken stilling i hori-
sontal retning programslddene 18 og 20 er innstillet pd for drifts-
perioden startes, fores regneverket av anordningene som er vist pa
fig. 1 bl.a. skinnen 78 ut av inngrep med regnelinjalene 8a, dvs
vertikalt nedover pd fig. 2.

Hvis pd noe tidspunkt i den etterfdlgende drifts-
periode regnevérket I Ynskes fort til inngrep med linjalene 8a,
trykkes tangenten 4 ned, slik at hovedakselen 66 etter 12° dreining
ved hjelp av de tidligere beskrevne organer, frigir skinnen 96 for
bevegelse mot venstre pd fig. 3. Da skinnen 96 ikke er forsynt med
noe. fremspring umiddelbart til hoyre for tangentstammen 4a, vil
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skinnen bli fort til sin venstre endestilling. Derved kommer frem-
springet 96f til & befinne seg overfor fremspringet 138b mens deri-
mot fremspringet 96g kommer til & befinne seg utenfor fremspringets
138a bevegelsesbane ndr regneverksakselen 2 léftes mot linjalene 8.
Ved en etterfdlgende 16ftning av regneverksakselen 2 ved hjelp'av
de foran p& fig. 1 viste anordninger, vil fremspringet 138b gli
skrédtt oppover pi fremspringets 96f nedre skrdkant slik at regne-
verksakselen 2 fér en oppovergiende bevegelse skratt mot hdyre pad
fig. 2, hvilket medfdrer at ndr bevegelsen er avsluttet, befinner
regneverkets I regnehjul seg i inngrep med regnelinjalene 8a.

Etter at regneverksakselen 2 er fort tilbake rett
vertikalt til sin nedre stilling etter at regnelinjalene 8a har péa-
virket regneverkets I regnehjul pd den ovenfor nevnte mite, er det
mulig p4d ny & trykke ned f.eks. tangenten 4 og starte en ny drifts-
periode hvorved regneverksakselen 2 far en rett oppadgéende bevegelse
slik at regneverket I fores til inngrep med regnelinjalene 8a. Der-
ved kommer fremspringet 138b ikke til & pdvirkes av fremspringet 96f,
fordi disse fremspring allerede under den foregidende driftsperiode
har inntatt stillinger som i horisontal retning pd fig. 2 er atskilt
fra hverandre. Heller ikke kommer fremspringet 138a til & kunne pa-
virkes av fremspringet 96g fordi disse fremspring er skilt fra hver-
andre horisontalt pad fig. 3.

Hvis derimot tangenten 6 trykkes ned etter en drifts-
periode hvor regneverket I var i inngrep med regnelinjalene 8a, vil
fremspringet 96d og dermed skinnen 96 bare . ~  bli forflyttet et
meget kort stykke etter at den nye driftsperiode er startet, hvorved

" fremspringet 96g innstilles rett overfor fremspriﬁget 138a. Nar
deretter regneverksakselen 2 lbfteslvil fremspringet 138a gli pd den
nedre skrakant av fremspringet 96g,slik at regneverksakselen féres
skratt oppover}slik at regneverket II fores til inngrep med linjalene
8. '

Ovenfor er beskrevet og tegningene viser hvorledes

en regneverksaksel-:jmed to regneverk kan fores til inngrep med

linjalene ved hjelp av anordningen iftlge oppfinnelsen. Det er klart
at flere enn en regneverksaksel kan anordnes i maskinen,slik at bl.

a. foruten flere koplingsplater med tilhorende organer, ytterligere

en skinne i likhet med skinnen 96 og en arm i likhet med armen 138

kan anordnes sammen med hver ytterligere regneverksaksel. Det er
ogsd mulig & anordne flere enn to regneverk pi en og samme aksel,
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hvorved bl.a. et tilsvarende antall p& skinnen 96 utforméde frem-
spring 96f, 96g og tilsvarende antall p& armen 138 utformede frem-
spring 138a, 138b kan anordnes. I sistnevnte tilfelle md skrdkantene
pd fremspringene pid skinnen 96 gis forskjellig hellning i forhold
til regneverksakselen, slik at etter innstilling av skinnen 96 til
en av stillingene i hvilken en av fremspringene pad skinnen befinner
seg umiddelbart over et fremspring p& armen, kan ved 1gfting av
regneverksakselen det regneverk som skal fgres til inngrep mot linja-
lene, f4 en skratt oppovergdende bevegelse i en vinkel mot linjalene
som er forskjellig fra den i hvilken et annet av regneverkene kan
forflyttes hvis dette skulle fgre til inngrep med linjalene. Hver
skrdkant pd fremspringene p& skinnen 96 m& dessuten i den del som
vender mot pavirkningsprganene, vere utformet med en stopper for &
hindre at armen som pavirkes av skrdkanten, og dermed regneverksak-
selen, far en for lang bevegelse sideveis hvilket kan resultere i

at feil regneverk fgres til inngrep med pévirkningsorganene.
Patentkrauwv,

1. Anordning for & fgre ett av minst to regneverk som er
anordnet p& en regneverksaksel, til inngrep med p&virkningsorganer
for regneverkene, og omfattende et velgeorgan for hvert regneverk,
karakterisert ved fgrste styreorgan (96f, 96g) for
regneverksakselens '(Q)aksialé forflytning, hvilke styreorgan har
deler som danner en fra rett vinkel avvikende vinkel med regneverks-
akselen og som er innstillbare til stillinger som representerer pa-
virkede velgeorganer (4, 6), andre styreorganer (10, 12, 32 - 40, 46,
76, etc.) for regneverksakselens forflytning i retning mot pavirk-
ningsorganene (B8a), slik at nar et velgeorgan pavirkes, far regne-
verksakselen av de andre styreorganer en forflytning i retning mot
pévirkningso:ganene, hvorved et med regneverksakselen samvirkende
organ (138); ved regneverksakselens forflytning fra en stil-
ling i hvilken det regneverk (I, II) som representeres av et pavir-
ket velgeorgan ikke befinner seg pd linje med pavirkningsorganene,
pivirkes av delen pd et av de fgrste styreorganer, slik at regneverks-
akselen samtidig med og som fglge av forflytningen mot pavirkningsor-
ganene fir en aksial forflytning, hvorved det sistnevnte regneverk
bringes pd linje og i inngrep med pavirkningsorganene.

2. Anordning ifglge kravl, karakterisert

v e d at de fgrste styreorganer (96f, 96g) er anordnet pad et frem-
og tilbakegéende avfglingsorgan (96) som er forsynt med et fremspring
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(96d) som avfoler det padvirkede velgeorgan (6) og derved innstiller
de forste styreorganer til en stilling som representerer det pa-
virkede Velgeorgan. o ‘ o »
3. Anordning ifdlge krav 1 eller 2, hvor antallet regne-
verk (I, II) er to, karakterisert ved to férste styre-
organer (96f, 96g) som med sine deler er vendt mot hverandre, og

to p4 det med regneverksakselen (2) samvirkende organ (138) anord-
nede fremspring (138a, 138b) av hvilke det ene (138a) pavirkes av
delen pd ett (96g) av de forste styreorganer etterat det ene (6) av
velgeorganene (4, 6) er pdvirket, og av hvilke det andre (138b) pi-
virkes av delen pd det andre (96f) av de fdrste styreorganer etterat
det andre (4) av velgeorganene (4, 6) er pavirket.

4. Anordning ifdlge krav 2 og 3, karakteri-
s ert ved at avfolingsorganet (96) er forsynt med et fremspring
(96d) som ndr avfolingsorganet meddeles en langsgdende bevegelse,
stoppes av det ene velgeorgan (6) etterat dette er padvirket, slik
at det ene (96g) av de forste styreorganer innstilles midt foran
det ene fremspring (138a), og etterat det andre velgeorgan (4) er
pavirket far avfdlingsorganet en langsgdende, uhindret bevegelse,
slik at det andre (96f) av de forste styreorganer innstilles midt
foran det andre fremspring (138b).

5. Anordning iftlge et av de foregdende krav,
karakterisert ved at det med regneverksakselen (2)
samvirkende organ (138) er festet pd regneverksakselens ene ende.

Anfgrte publikasjoner: _
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