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Sruba nastawcza zwlaszcza do precyzyjnego pozycjonera

1
Przedmictem wynalazku jest Sruba mnastawcza
zwlaszacza . do precyzyinego pozycjonera.

Postep 'w miniaturyzacy elementéw elektmonicz-
nych, jak réwniez rozwédj holografii wymagaja po-
zycjonowania w zakresie milimetré6w zdokladnoscia
rzedu mikron6w. Wynika stad konieczmo$é postu-
giwania sie pozycjonerami o dwu czubosciach, ma-
13 rzedu dziesigtych czeSci milimetra i duza mzedu
mikronéw.

Jedno ze znanych mozwigzan konstrukcyjnych
Sruby mastawczej z dwiema czubosciami pozycjo-
nowania ma postaé¢ zespotu dwéch srub mikro-
metrycznych o néinych czubosSciach, Sruba pierw-
sza "0 madej czubosci rzedu 0,01 mm zamocowana
jest na koncu krotszego ramienia dzwigni dwu-
ramiennej, a koniec jej dotyka bezposrednio ﬁmze-
suwnego elementu pozycjcnera. Druga Sruba mi-
krometryczna o jeden wrzad czuylsza, zwykle m6z-
nicowa o czutosci 0,001 mm zamocowana jest W
korpusie pozycjonera i swym konhicem dotyka do
konca drugiego, diuzszego ramienia dzwigni dwu-
ramiennej. Pozymocmowa'nle zgrubne odbywa sie
przez pokrecanie bébna Sruby o czutosci 0,01 mr_x_i,
ktéra bezposrednio napedza element przesuwny
pozycjonera. Pozycjonowanie precyZyjne odbywa
sie poprzez pokrecanie bebna Sruby o czulodci
0,001 mm, ktéra wobraca dzwignie mnaciskajge na
koniec jej diuzszego mamienia. Czulo$§é pozycjono-

wania precyzyjnego uzalezaniona jest od warto-
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Sci przelozenia déwigni. Odczyt wieliwosci limio-
wych pozycjonowania odbywa sie przy pomocy
precyzyjinego czujnika zeganowego. )

Drugim znanym dotychczas rozwigzaniem kon-
strukcyjnym z dwiema czutodciami pozycjomowania
jest ukiad Sruby mikmometrycznej o czulos$ci
0,01 mm potgczonej z elementem piezoelektrycz-
nym, Dzialanje tego ukbadu jest podobne do opi-
sanego poprzednio. Pozycjonowanie zgrubne odby-
wa sie przy pomocy &ruby mikrometrycznej o
czutosci 0,01 mm, ktéra bezposrednio przesuwa
element rTuchomy pozycjcnera. Precyzyjne pozy-
cjonowanie odbywa sie poprzez element pi’emelek-
tryczny, zasilany pradem o regulowanym napigciu,
przy czym wielko$é przesunigcia elementu rucho-
mego pozycjonera zalezna jest od wartosci przylto-
Zonego mapiecia. Wielko$é przesuniecia liniowego
pozycjonera odeczytuje si¢ na taruczy precyzyjnego
czujnika zegarowego.

Oplisa.rue powyzej urzadzenia do mnﬂnropozmcuuno-,
wania posiadaja szereg me-djogodnqsm - ‘Wadami
urzgdzenia S$rubowo-dzwigniowego jest ~wysoki
koszt spowodowany koniecznoscig uzycia dwéch srub
o precyzyjnym dziataniu oraz wystgpowanie luzdw
w miejscu obrotowego osadzenia dfwigni .dwura-
miennej, co powoduje niepowtarzanosé odezytow,
Ponadto uklad diwigniowy zajmuje stosunkowo
duzg przestrzen w urzgdzeniu i zapewmia tylko
niewielki zakres ruchu pmecy\zymego Wymmo-

30 “Wania.
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"Urzgdzende srubowo-piezoelektryczne ma sze-
reg niedogodnosci, jak koniecznosé zasilania wy-
sokim napieciem pracy dochodzgcym do 1500 V
i maly maknes ruchu preeyzyjnego rzedu 4 pm. Po-
nadto wskutek wystepowania histerezy w elemen-
tach piezoelektrycznych, odczyty pomiaréw prze-
sunieé linjowych pozycjonera sa niepowtarzalne.
Uklad ten nie moze przenosi¢ zbyt duzych naci-
skéw (max. rzedu 2 kg) z powoduw mniskiej wy-
trzymatosci elementéw piezoelektrycznych.

Niedogodnos§ci tych mie posiada §ruba nastawicza
wedlizg wynalazku zawierajgca zespdl Sruby roi-
nicowej zlozony z dwu wispdlpracujgcych ze soba
$rub o réznych skokach, z ktérych jedna o mniej-
szym ckoku ma wspolsSrodkowo —ubozyskowany
obrotowy trzpien przesuwajgcy w czasie obrotu
$ruby ruchomy element stolu pozycjcnera, a dru-
ga o wiekszym ekcku jest potaczona z bebnem
zaopatrzonym w podziatke noniusza.

Istotg wynalazku jest to, ze éruba nastawcza za-
wiera sprzeglo sprzegajace w stanie wigczenia sru-
be 0 mniejszym skoku ze érubg o wickszym sko-
ku.

Pcnadto cechg wynalazku jest o, ze sprzeglo
zawiera kotki sprzeglowe uruchamiane tulejka
stozkowa sprzegajace Srube o mniejszym skoku ze
srubg o wiekszym skoku, oraz tulejke zaciskowa
do sprzegniecia- Sruby o mmiejszym skoku z trzpie-
niem. Tuleja stozkowa i tuleja cylindryczna sa
wipdlérodkowo wzajemnie przesuwne, Przy Cczym
przesuniecie tulei sbozkowej wyznaczone jest wiel-
koscig przesuniecia tulei cylindrycznej oraz wiel-
koscia mapiecia lgczacej je sprezyny Sciskajacej.

Ponadto cechg wynalazku jest to, ze jalowy od-
- cinek skoku tulei cylindrycznej jest mnacznie wiek-
szy od jatowego odcinka skoku tulei stozkowej,
dzieki czemu w czasie wigczania sprzegla sprzeg-
nigcie §ruby o mmiejszym skoku ze $rubg o wiek-
szym skoku mnastepuje zawsze przed rozigczeniem
Sruby o mmisjszym skoku z trzpieniem.

Przedmiot wynalaziku rzostamie opisany szcze-
gbtowo w opanciu o przykiad wykonania uwidocz.-
nidony na rysunku, ktéry przedstawia przekroj
osiowy Sruby nastawiczej.

Jak widaé¢ ma rysunku, §ruba nastawcza zawie-
ra zespbét Sruby rbéznicowej zlozony =z dwu wspol-
pracujgcych ze sobg srub o v6znych skokach, z
ktérych jedna o mmiejszym skoku 2 wynoszacym
korzystnie 0,45 mm, ma wspélisrodkowo ulozysko-
wany trzpien 1 przesuwajgcy w czasie obrotu Sru-
by ruchomy element stolu pozycjonera, a druga 16
0 'wiekszym skoku wynoszgcym korzystnie 0,5 mm,
jest polaczona =z bebnem zaopatrzonym w po-
dziaikke moniusza. Drugi koniec trzpienia 1 polg-
czony jest poprzez tulejke spreiynujgcy -14, sprezy-
ne 13 i tulejke przesuwng 12 ze Sruba o mmniej-
szym skoku 2. Sruba o mnjejszym skoku 2 obraca
sie w mnakretce 4, ktéra ma przeciwnakretke 3
stuzgcyg do kasowania luzéw na gwincie Sruby.
Prawy koniec sruby o mniejszym skoku utozysko-
wany jest obrotowo w érubie o wigkszym skoku
16 ktéma obraca sie¢ w makretce 6 posiadajgcej
przeciwnakretke 5 sluzgcga do kasowania luzéw
na gwincie Sruby.

Nakretloa érwby o wiekiszym Sk»o.'k'u 5 jest sztyw-
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wo polaczona z tuleja 15, na ktérej macieta  jest
podziatka liniowa. Na stozkowej czeSci bebna T,
Ktéry poprzez wkrety 8 zwigzamy jest ze druba
o wickszym skoku, macieta jest podziatka noniu-
s7a.

Sruba o mniejszym skoku w swej koncowej cze-
$ci z prawej streny posiada wbudowane sprzegio
zlozone z tulejki stozkowej 17, tulejki cylindrycz-
nej 19 sprezyn: 13, 11 i 18, tulei przesuwmnej 12,
tulei rozpreznej 14, kolkéw sprzeglowych '10 i po-
pychacza 9. Sprzeglto to siuzy do sprzegania sru-
by 0 mniejszym skoku 2 ze érubg o wiekszym
skoku 16 i dziaka w sposéb mizej opisamny.

Wicisniecie popychacza 9 sprzegla powoduje
przesuw tulei stozkiowej 17, ktéra poprzez kotki
10 zesprzegla Stube o mniejszym skoku ze éruba
o wiekszym skoku, przy czym dalszy przesuw po-
pychacza 9 powoduje rozbgczenie Sruby o mniej-
szym tckoku Zz obrotcwo ulozyskowanym w mnjej
trzpieniem 1. W tym polozeniu sprzegha, przy po-
krecaniu bebna noniuszowego 7 obraca sig w swej
nakretoe 6 tylko éruba 16 o wiekszym skoku, co
odpowiada przesuwowi zgrubmemu stolu pozycjo-
nena,

Poprzez ponnovme nacisniecie popychacza 9
sprezyna 11 powoduje jego cofniecie do polozenia
pierwctnego, @ zatem cofa sie réwniez tuleja stoz-
kowa 17 rozlgczajac Srube 16 o wigkszym skoku
ze Srubg 2 o mniejszym skoku i jednoczesnie pod
dziataniem . sprezyny 13 na tuleje przesuwng 12
zaciska sie tulejka sprezynujaca 14 laczgc Srnube
0 mniejszym skoku 2 z trzpieniem 1. W tym po-
lozeniu sprzegla urzadzenie pracuje jak $ruba réz-
nicowa, ktérej skok réwny jest wbéimicy wartosci
skokéw obu srub. Poniewaz réznica wartosci sko-
kow tych $rub wynosi 0,1 skoku wiekszej §ruby,
to wobec skokéw réwnych odpowiednio 0,5 mm
i 0,45 mm skok ‘$ruby réznicowej wynosi 0,05 mm.
Zastosowany w przykladzie wykonania wediug
wynalazku noniusz z podzialem obwodu bebma 7
na 50 czesci daje czulo§é ruchu pozycjonujacego
réwng 1 pm.

Zastrzezenia patentowe

1. Sruba nastawcza, zwlaszcza do precyzyjnego
pozycjonera, zawierajaca zesp6l Sruby réimicowe]j
ztozony z dwu wspdlpracujgcych ze sobg &rub o.
réznych skokach, z ktérych jedna o - mniejszym -
skoku ma wspélirodkowo obrotowo ulozyskowany
trzpien przesuwajacy w czasie obrotu sruby rucho-
my st61 pozycjonera, a druga o wiekszym skoku
jest polgczona z bebmem zaopatrzonym w podzial-
ke noniusza, znamienna tym, Ze zawiera sprzeglo
sprzggajace w stanie wilaczenia srube (2) o mniej-
szym skoku ze Srubg (16) o wiekszym skoku

2. Sruba nastawcza wedhug zastrz. 1, znamienna
tym, ze sprzeglo zawiera kolki sprzeglowe (10)
uruchamiane tulejka stozkows (17) sprzegajgce
Srube (2) o mmniejszym skoku ze srubg (16) o wiek-
szym skoku, oraz uruchamiang przez tuleje (12)
tulejke zaciskowa (14) do sprzegniecia &uby (2)
o skoku mniejszym z trzpieniem (1).

3. Sruba nastawcza wedlug zastrz, 2, znamienna
tym, 2e tuleja stozkowa (17) i tuleja cylindrycz-
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na (19) sa wspdiérodkowo wazajemmnie przesuwne,
przy czym przesuniecie tulei stozkowej (17) wy-
znaczone jest wielko$ciag przesuniecia tulei cylin-
drycznej (19) oraz wartoScia napiecia lgczgcej je
sprezyny Sciskajgcej (18). )

4, Sruba nastawcza wediug zastrz. 2, znamien-
na tym, ze jalowy odcinek skoku tulei cylindry-
cznej (19) jest znacznie wigkszy od jalowego od-
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cinka skoku tulei stozkowej (17), przez ¢o W cza-
sie wlaczenia sprzegla sprzggniecie Sruby (2) o
mniejszym skoku ze S$rubg (16) o wiekszym skoku
nastepuje zawsze przed rozlgcze.diem $ruby
o mniejszym' skoku z trzpieniem (I).

5. Sruba nastawcza wedlug zastrz. 1, znamienna
tym, ze roéznica warto$ci skokéw obu srub (2),
(16) wynosi 0,1 skoku wiekszej sruby (16).
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