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청

청 항 1 

무  통신 시스 에  동 단말 (MS: mobile station)  동  에 어 ,

1 드  신한 1 지 과 2 드  신한 2 지  각각에 한 시스  보  수신하는 과 과,

상  1 지  상  2 지 에 한 시스  보  보고하는 시지  신하는 과  포함하 ,

상  1 드는 상  1 지   링크에 연결 어  나타내 ,

상  2 드는 상  2 지   링크에 연결 어 지 않  나타냄  특징  하는 무  통신 시스

에  MS  동  . 

청 항 2 

1항에 어 ,

상  1 지  상  MS가 상  2 지  3 드  신할 것  하는 시지  수신하는

과 과,

상  2 지  상  3 드  신하는 과  포함하 , 

상  3 드는 상  2 지  상  1 지 과 프 트  링크(front-haul link)  차  수행할 것

 청  나타냄  특징  하는 무  통신 시스 에  MS  동  . 

청 항 3 

1항에 어 ,

 지 들에 한 스캔 동  수행하여 상  1 드  2 드  검 하는 과   포함함  특징

 하는 무  통신 시스 에  MS  동  .

청 항 4 

1항에 어 ,

상  1 지 과 트워크 진  차  수행하는 과   포함함  특징  하는 무  통신 시스 에  MS

 동  .

청 항 5 

1항에 어 ,

상  1 지 에 한 시스  보는 상  1 지  치  보  포함하 , 상  2 지 에 한

시스  보는 상  2 지  치  보  포함함  특징  하는 무  통신 시스 에  MS  동

. 

청 항 6 
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1항에 어 ,

상  1 드는 시 드(temporary code: Tcode) 고, 2 드는 말 드(normal code: Ncode)  특징

 하는 무  통신 시스 에  MS  동  .

청 항 7 

무  통신 시스 에  1 지  동  에 어 ,

동 단말 (MS: mobile station)  2 드  신한 2 지 에 한 시스  보  수신하는 과 과,

상  2 지 과 프 트  링크(front-haul link)  차  수행하는 과 과,

상  프 트  링크  차 수행  료한 후, 상  2 지  1 드  신하는 과  포함하 ,상

 1 드는 상  1 지   링크에 연결 어  나타내 ,

상  2 드는 상  2 지   링크에 연결 어 지 않  나타냄  특징  하는 무  통신 시스

에  1 지  동  . 

청 항 8 

7항에 어 ,

상  MS  상  MS가 상  2 지  3 드  신할 것  하는 시지  신하는 과  포함하

, 

상  3 드는 상  2 지  상  1 지 과 프 트  링크(front-haul link)  차  수행할 것

 청  나타냄  특징  하는 무  통신 시스 에  1 지  동  . 

청 항 9 

7항에 어 ,

상  MS  상  1 드  신하는 과   포함함  특징  하는 무  통신 시스 에  1 지  동

 .

청 항 10 

7항에 어 ,

상  MS  트워크 진  차  수행하는 과   포함함  특징  하는 무  통신 시스 에  1 지

 동  .

청 항 11 

7항에 어 ,

상  시스  보는 상  2 지  치  보  포함함  특징  하는 무  통신 시스 에  1 

지  동  . 

청 항 12 

7항에 어 ,
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상  1 드는 시 드(temporary code: Tcode) 고, 2 드는 말 드(normal code: Ncode)  특징

 하는 무  통신 시스 에  1 지  동  .

청 항 13 

무  통신 시스 에  2 지  동  에 어 ,

2 드  신하는 과 과,

1 지 과 프 트  링크(front-haul link)  차  수행하는 과 과,

상  1 지 과  프 트  링크  차 수행  료하 , 상  1 지  1 드  수신하는

과  포함하 ,

상  1 드는 상  1 지   링크에 연결 어  나타내 ,

상  2 드는 상  2 지   링크에 연결 어 지 않  나타냄  특징  하는 무  통신 시스

에  2 지  동  . 

청 항 14 

13항에 어 ,

동 단말 (MS: mobile station)  상  2 지 에게 상  1 지  3 드  신할 것  

하는 시지  수신하는 과  포함하 , 

상  3 드는 상  2 지  상  1 지 과 프 트  링크(front-haul link)  차  수행할 것

 청  나타냄  특징  하는 무  통신 시스 에  2 지  동  . 

청 항 15 

13항에 어 ,

상  2 지  치  보  포함하는, 상  2 지 에 한 시스  보  신하는 과   포

함함  특징  하는 무  통신 시스 에  2 지  동  . 

청 항 16 

13항에 어 ,

상  1 드는 시 드(temporary code: Tcode) 고, 2 드는 말 드(normal code: Ncode)  특징

 하는 무  통신 시스 에  2 지  동  .

청 항 17 

무  통신 시스 에  동 단말 (MS: mobile station)에 어 ,

수신 ,

어  포함하 ,

상  어 는 1 드  신한 1 지 과 2 드  신한 2 지  각각에 한 시스  보  수신하

고,

상  수신 는 상  1 지  상  2 지 에 한 시스  보  보고하는 시지  신하고,
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상  1 드는 상  1 지   링크에 연결 어  나타내 ,

상  2 드는 상  2 지   링크에 연결 어 지 않  나타냄  특징  하는 무  통신 시스

에  MS. 

청 항 18 

17항에 어 ,

상  수신 는 상  1 지  상  MS가 상  2 지  3 드  신할 것  하는 

시지  수신하고,

상  수신 는 상  2 지  상  3 드  신하고, 

상  3 드는 상  2 지  상  1 지 과 프 트  링크(front-haul link)  차  수행할 것

 청  나타냄  특징  하는 무  통신 시스 에  MS. 

청 항 19 

17항에 어 ,

상  어 는  지 들에 한 스캔 동  수행하여 상  1 드  2 드  검 함  특징  하

는 무  통신 시스 에  MS.

청 항 20 

17항에 어 ,

상  어 는 상  1 지 과 트워크 진  차  수행함  특징  하는 무  통신 시스 에  MS.

청 항 21 

17항에 어 ,

상  1 지 에 한 시스  보는 상  1 지  치  보  포함하 , 상  2 지 에 한

시스  보는 상  2 지  치  보  포함함  특징  하는 무  통신 시스 에  MS. 

청 항 22 

17항에 어 ,

상  1 드는 시 드(temporary code: Tcode) 고, 2 드는 말 드(normal code: Ncode)  특징

 하는 무  통신 시스 에  MS.

청 항 23 

무  통신 시스 에  1 지 에 어 ,

수신 ,

어  포함하 ,

상  수신 는 동 단말 (MS: mobile station)  2 드  신한 2 지 에 한 시스  보
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수신하고,

상  어 는 상  2 지 과 프 트  링크(front-haul link)  차  수행하고,

상  수신 는 상  프 트  링크  차 수행  료한 후, 상  2 지  1 드  신하 , 

상  1 드는 상  1 지   링크에 연결 어  나타내 ,

상  2 드는 상  2 지   링크에 연결 어 지 않  나타냄  특징  하는 무  통신 시스

에  1 지 . 

청 항 24 

23항에 어 ,

상  수신 는 상  MS  상  MS가 상  2 지  3 드  신할 것  하는 시지  신하

, 

상  3 드는 상  2 지  상  1 지 과 프 트  링크(front-haul link)  차  수행할 것

 청  나타냄  특징  하는 무  통신 시스 에  1 지 . 

청 항 25 

23항에 어 ,

상  수신 는 상  MS  상  1 드  신함  특징  하는 무  통신 시스 에  1 지 .

청 항 26 

23항에 어 ,

상  어 는 상  MS  트워크 진  차  수행함  특징  하는 무  통신 시스 에  1 지 .

청 항 27 

23항에 어 ,

상  시스  보는 상  2 지  치  보  포함함  특징  하는 무  통신 시스 에  1 

지 . 

청 항 28 

23항에 어 ,

상  1 드는 시 드(temporary code: Tcode) 고, 2 드는 말 드(normal code: Ncode)  특징

 하는 무  통신 시스 에  1 지 .

청 항 29 

무  통신 시스 에  2 지 에 어 ,

수신 ,

어  포함하 ,
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상  수신 는 2 드  신하고,상  어 는 1 지 과 프 트  링크(front-haul link)  차

수행하고,

상  1 지 과  프 트  링크  차 수행  료하 , 상  수신 는 상  1 지  1

드  수신하 ,

상  1 드는 상  1 지   링크에 연결 어  나타내 ,

상  2 드는 상  2 지   링크에 연결 어 지 않  나타냄  특징  하는 무  통신 시스

에  2 지 . 

청 항 30 

29항에 어 ,

상  수신 는 동 단말 (MS: mobile station)  상  2 지 에게 상  1 지  3 드

신할 것  하는 시지  수신하 , 

상  3 드는 상  2 지  상  1 지 과 프 트  링크(front-haul link)  차  수행할 것

 청  나타냄  특징  하는 무  통신 시스 에  2 지 . 

청 항 31 

30항에 어 ,

상  수신 는 동 단말 (MS: mobile station)  상  2 드  신함  특징  하는 무  통신 시스

에  2 지 . 

청 항 32 

29항에 어 ,

상  수신 는 상  2 지  치  보  포함하는, 상  2 지 에 한 시스  보  신함

 특징  하는 무  통신 시스 에  2 지 . 

청 항 33 

29항에 어 ,

상  1 드는 시 드(temporary code: Tcode) 고, 2 드는 말 드(normal code: Ncode)  특징

 하는 무  통신 시스 에  2 지 . 

 

 술  야

본  무  통신 시스 에  무   링크(backhaul link)  치  에 한 것 다. [0001]

 경  술

, 무  통신 시스  동 단말 (Mobile Station: MS, 하 "MS"라 칭하  한다)들에게 다양한 고  [0002]

량 비스  공하는 태  해나가고 , 런 무  통신 시스   는 고  하향 링

크  킷  (high  speed  downlink  packet  access:  HSDPA,  하  'HSDPA'라  칭하  한다)  동  통신
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시스 과,  고  상향  링크 킷  (high  speed  uplink  packet  access:  HSUPA,  하  'HSUPA'라  칭하

한다) 동 통신 시스 과,  에볼루 (long term evolution: LTE, 하 'LTE'라 칭하  한다) 동 통신

시스 과,  에볼루 -어드 스드(long  term  evolution  advanced:  LTE-A,  하 'LTE-A'라 칭하  한다)

동 통신 시스 과, 3  프 트 트 쉽 2(3
rd
 generation project partnership 2: 3GPP2, 하 '3GPP2'

라 칭하  한다)  고  트 킷 (high rate packet data: HRPD, 하 'HRPD'라 칭하  한다)

동 통신 시스 과,    술  (Institute of Electrical and Electronics Engineers: IEEE,

하 'IEEE'라 칭하  한다) 802.16m 동 통신 시스  등  다. , 상  무  통신 시스   트래

픽(data traffic) 수  시키  해   가시키는 태  해 , 게  

 가시키  해 고주  역에  역 주 수  사 하는 고주 - 역 식  사 하는 것

 극  고 하고 다. 그러나, 상  고주 - 역 식   실  가시키고,  실 

가는  도달 거리  감 시  결과  지 (BS: Base Station)  비스 커 리지(service coverage)

감 시키게 다. 

한편, 빔 포 (beam forming) 식   실  감 시키는  식 , 라  상  무  통신 시스[0003]

에 는 상  고주 - 역 식과 빔포  식  함께 사 하여 지  비스 커 리지  가시키도

 하고 다. 하지만, 게 빔 포  식과 고주 - 역 식  함께 사 한다고 하 라도  트

래픽  가는 극  지  가 치  래하게 다. 특 , 근에는  트래픽  가 뿐만 아

니라 시스  에 라 비스 커 리지가 감 라도 그 크  체가  지 에 한 수 가 가

고 어,  역시 지  가 치  래하게 다. 

게, 지  가  치  경우, 신규 지 과  지 간에는 링크가 어야만 하 , 도 1[0004]

내지 도 3  참 하여 신규 지 과  지 간에 링크  하는 에 해  하  다 과 같다.

도 1   무  통신 시스 에  (femto) 지  신규 지  새 게 치  경우  지[0005]

과  지 간 링크  하는 과  개략  도시한 도 다. 

도 1  참 하 , 무  통신 시스 에  지 (110)  치 어 는 상태에   지 (120)  신규 [0006]

지  새 게 치  경우, 동 단말 (MS: Mobile Station, 하 ‘MS’라 칭하  한다)(별도  도시하

지 않 )는 상   지 (120)  새 게 치 었  식할 수 다. 게, 새 게 치   지

(120)  식한 MS는 상   지 (110)  상   지 (120)  치 사실  통보하고, 에 라 상

  지 (110)  상   지 (120)  새 게 치 었  식할 수 게 다. 

도 1에 는  무  통신 시스 에   지  신규 지  새 게 치  경우  지 과[0007]

 지 간 링크  하는 과 에 해  하 , 다  도 2  참 하여  무  통신 시

스 에  릴 (relay) 지  신규 지  새 게 치  경우  지 과 릴  지 간 링크

하는 과 에 해  하  한다.

도 2는  무  통신 시스 에  릴  지  신규 지  새 게 치  경우  지 과 릴[0008]

 지 간 링크  하는 과  개략  도시한 도 다.

도 2  참 하 , 무  통신 시스 에  지 (210)  치 어 는 상태에  릴  지 (220)  신규[0009]

지  새 게 치  경우, 상  릴  지 (220)  MS(별도  도시하지 않 )  동 하게  트워

크 진 (initial network entry) 차  수행하여 상   지 (210)과 링크  한다.

도 2에 는  무  통신 시스 에  릴  지  신규 지  새 게 치  경우  지[0010]

과 릴  지 간 링크  하는 과 에 해  하 , 다  도 3  참 하여  무  통

신 시스 에  신규 지  새 게 치  경우  지 과 신규 지 간 링크  하는 과 에 해

하  한다.

도 3   무  통신 시스 에  신규 지  새 게 치  경우  지 과 신규 지 간 링크[0011]

하는 과  개략  도시한 도 다.

도 3  참 하 , 무  통신 시스 에  지 (310)  치 어 는 상태에  신규 지 (320)  새 게[0012]

치  경우, 상   지 (310)과 신규 지 (320)간에  원  할당하여 상   지 (310)과

신규 지 (320)간 링크  한다. , 상   지 (310)  에어(air) 링크  통해 공하는 시그 링

(signaling) 에도 상  신규 지 (320)과  지 간  링크  해  원  항상 사 하여
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시그 링  수행하게 다. 

 내

해결하 는 과

하지만, 도 1 내지 도 3에  한  같  지 간 링크   하  같  문 들  가진다. [0013]

첫 째 , 도 1에  한  같  지 간 링크   상   지 (120)  무  통신 시스[0014]

에 새 게 치  경우 상   지 (110)과 드시  (backhaul) 링크  통해 연결 어야만 한다는

한  가진다. 

 째 , 도 2에  한  같  지 간 링크   릴  지 (220)   지 (210)[0015]

비스 커 리지 내에만 치 어야 한다. 게, 상   지 (210)  비스 커 리지 내에만 릴  

지 (220)  치 어야만 하  문에 상   지 (210)과 릴  지 (220)간  링크 커 리지는 상

 지 (210)과 MS간  링크 커 리지  과할 수는 없게 다는 문  가진다. 

 째 , 도 3에  한  같  지 간 링크   지 간  링크  해  원[0016]

 항상 사 하여 시그 링  수행해야 하  문에,   주 수 등과 같  원 측 에  심각한 낭비

래할 뿐만 아니라 에어 링크  비스 질  심각하게 하시킬 수 다는 문  가진다. 

과  해결 수단

본  무  통신 시스 에  무   링크  하는 치   안한다. [0017]

또한, 본  무  통신 시스 에    링크  공할 수 없는 역에  무   링크  하는[0018]

치   안한다.

또한, 본  무  통신 시스 에  지 간 링크 커 리지  한없  무   링크  하는 치 [0019]

 안한다.

또한, 본  무  통신 시스 에  필 에 라 만  원  사 하여 무   링크  하는 치[0020]

  안한다.

본 에  안하는 치는; 무  통신 시스 에  동 단말 (MS: mobile station)에 어 , 수신 ,[0021]

어  포함하 , 상  어 는 1 드  신한 1 지 과 2 드  신한 2 지  각각에 한

시스  보  수신하고, 상  수신 는 상  1 지  상  2 지 에 한 시스  보  보고하

는 시지  신하고, 상  1 드는 상  1 지   링크에 연결 어  나타내 , 상  2

드는 상  2 지   링크에 연결 어 지 않  나타냄  특징  한다. 

본 에  안하는 다  치는; 무  통신 시스 에  1 지 에 어 , 수신 , 어  포함하[0022]

, 상  수신 는 동 단말 (MS: mobile station)  2 드  신한 2 지 에 한 시스  보

 수신하고, 상  어 는 상  2 지 과 프 트  링크(front-haul link)  차  수행하고, 상

수신 는 상  프 트  링크  차 수행  료한 후, 상  2 지  1 드  신하 , 상

1 드는 상  1 지   링크에 연결 어  나타내 , 상  2 드는 상  2 지  

링크에 연결 어 지 않  나타냄  특징  한다.

본 에  안하는 또 다  치는; 무  통신 시스 에  2 지 에 어 , 수신 , 어  포함[0023]

하 , 상  수신 는 2 드  신하고,상  어 는 1 지 과 프 트  링크(front-haul link) 

차  수행하고, 상  1 지 과  프 트  링크  차 수행  료하 , 상  수신 는 상  1

지  1 드  수신하 ,  상  1 드는  상  1  지   링크에  연결 어  

나타내 , 상  2 드는 상  2 지   링크에 연결 어 지 않  나타냄  특징  한다. 

본 에  안하는 ; 무  통신 시스 에  동 단말 (MS: mobile station)  동  에 어 ,[0024]

1 드  신한 1 지 과 2 드  신한 2 지  각각에 한 시스  보  수신하는 과 과, 상

 1 지  상  2 지 에 한 시스  보  보고하는 시지  신하는 과  포함하 , 상
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1 드는 상  1 지   링크에 연결 어  나타내 , 상  2 드는 상  2 지  

링크에 연결 어 지 않  나타냄  특징  한다.

본 에  안하는 다  ; 무  통신 시스 에  1 지  동  에 어 , 동 단말 (MS:[0025]

mobile station)  2 드  신한 2 지 에 한 시스  보  수신하는 과 과, 상  2 지

과 프 트  링크(front-haul link)  차  수행하는 과 과, 상  프 트  링크  차 수행  료

한 후, 상  2 지  1 드  신하는 과  포함하 ,상  1 드는 상  1 지   링크

에 연결 어  나타내 , 상  2 드는 상  2 지   링크에 연결 어 지 않  나타냄

특징  한다.

본 에  안하는 또 다  ; 무  통신 시스 에  2 지  동  에 어 , 2 드  [0026]

신하는 과 과, 1 지 과 프 트  링크(front-haul link)  차  수행하는 과 과, 상  1 지

과  프 트  링크   차  수행  료하 ,  상  1  지  1 드  수신하는  과

포함하 , 상  1 드는 상  1 지   링크에 연결 어  나타내 , 상  2 드는 상  2

지   링크에 연결 어 지 않  나타냄  특징  한다. 

 과

본  무  통신 시스 에  동   지 과 신규 지 간에 무   링크  하는 것  가[0027]

능하게 한다는 과  가진다. 

또한, 본  무  통신 시스 에    링크  공할 수 없는 역에   지 과 신규 지[0028]

간에 무   링크  하는 것  가능하게 한다는 과  가진다. 

또한, 본  무  통신 시스 에  지 간 링크 커 리지  한없   지 과 신규 지 간에 무[0029]

  링크  하는 것  가능하게 한다는 과  가진다. 

또한, 본  무  통신 시스 에  필 에 라 만  원  사 하여  지 과 신규 지 간에[0030]

무   링크  하는 것  가능하게 한다는 과  가진다. 

도  간단한 

도 1   무  통신 시스 에   지  신규 지  새 게 치  경우  지 과 [0031]

지 간 링크  하는 과  개략  도시한 도

도 2는  무  통신 시스 에  릴  지  신규 지  새 게 치  경우  지 과 릴

 지 간 링크  하는 과  개략  도시한 도

도 3   무  통신 시스 에  신규 지  새 게 치  경우  지 과 신규 지 간 링크

하는 과  개략  도시한 도

도 4a-도 4d는 본  실시 에  무  통신 시스 에  신규 지  새 게 치  경우  지

과 신규 지 간 무   링크  하는 과  개략  도시한 도

도 5는 도 4a-도 4d   지 과 신규 지 간 무   링크  과  체  도시한 신  

도

도 6  도 5  MS(430)  동  과  개략  도시한 순 도

도 7  도 5  지 #1(410)  동  과  개략  도시한 순 도

도 8  도 5  지 #2(420)  동  과  개략  도시한 순 도

도 9는 본  실시 에  무  통신 시스 에  MS  내   개략  도시한 도

도 10  본  실시 에  무  통신 시스 에   지  내   개략  도시한 도

도 11  본  실시 에  무  통신 시스 에  신규 지  내   개략  도시한 도

 실시하  한 체  내

등록특허 10-2000567

- 11 -



하, 본 에  람직한 실시  첨 한 도  참 하여 상  한다. 하  에 는 본 [0032]

에  동  해하는  필 한 만   그    본  지  트리지 않

도  생략  것 라는 것  하여야 한다. 

본  무  통신 시스 에  무   링크(backhaul link)  하는 치   안한다. [0033]

또한, 본  무  통신 시스 에    링크  공할 수 없는 역에  무   링크  하는[0034]

치   안한다.

또한, 본  무  통신 시스 에  지 간 링크 커 리지(coverage)  한없  무   링크  하[0035]

는 치   안한다.

또한, 본  무  통신 시스 에  필 에 라 만  원  사 하여 무   링크  하는 치[0036]

  안한다. 또한, 본 에  안하는 무   링크  치   고  하향 링크 킷 

(high speed downlink packet access: HSDPA, 하 'HSDPA'라 칭하  한다) 동 통신 시스 과, 고  상

향 링크 킷 (high speed uplink packet access: HSUPA, 하 'HSUPA'라 칭하  한다) 동 통신 시스

과,  에볼루 (long term evolution: LTE, 하 'LTE'라 칭하  한다) 동 통신 시스 과,  에볼

루 -어드 스드(long term evolution advanced: LTE-A, 하 'LTE-A'라 칭하  한다) 동 통신 시스 과,

3  프 트 트 쉽 2(3
rd
 generation project partnership 2: 3GPP2, 하 '3GPP2'라 칭하  한다)

고  트 킷 (high rate packet data: HRPD, 하 'HRPD'라 칭하  한다) 동 통신 시스 과,

   술  (Institute of Electrical and Electronics Engineers: IEEE, 하 'IEEE'라 칭하

 한다) 802.16m 동 통신 시스 과 같  다양한 무  통신 시스 들에  수도  물 다.

도 4a-도 4d는 본  실시 에  무  통신 시스 에  신규 지  새 게 치  경우  지[0037]

과 신규 지 간 무   링크  하는 과  개략  도시한 도 다.

도 4a-도 4d  참 하 ,  동 단말 (MS: Mobile Station, 하 ‘MS’라 칭하  한다)(430)는 [0038]

지 (BS: Base Station)들에 한 스캔(scan) 동  수행하고, 상  스캔 동  수행 결과 미리 어 

는 시 드(Tcode: Temporary code, 하 ‘Tcode’라 칭하  한다)가 검  경우, 상  MS(430)는 상

Tcode  신한 지  시스  보(SI: System Information, 하 ‘SI’라 칭하  한다)  수신하

고, 그 수신한 SI  한다(411단계). 여 , 상  Tcode는 에 치 어 는 지  아니라 새 게

치  신규 지 에 만 신 는 드 , 상  MS(430)는 Tcode  신한 지 과는 랜  (random

access) 동  수행하지는 않는다. 여 , 상  SI는   해당 지  치  보  포함하 , 상

 치  보는 도 , 경도  고도 등  포함한다고 가 하  한다. 또한, 도 4a-도 4d에 는 지

#1(410)   지 고, 지 #2(420)가 새 게 치  신규 지 라고 가 하  하 , 상  MS(43

0)는 상  지 #1(410)과 연결(connection)  지하고 다고 가 하  한다. 라 , 상  MS(430)는 상

 지 #1(410)  상  지 #2(420)  수신한 SI  포함하는 신규 지  보 보고 시지  상  

지 #1(410)  신한다(413단계). 

상  MS(430)  신규 지  보 보고 시지  수신한 지 #1(410)  상  지 #1(410) 신  주[0039]

에 Tcode  사 하는 새 게 치  신규 지  재함  검 하게 고, 라  상  신규 지 ,  지

#2(420)  프 트  링크  차(FLCP: Front-Haul Link Configuration Procedure, 하 ‘FLCP’라 칭하

 한다)  수행해야 한다. 게, 지 #1(410)  상  지 #2(420)  FLCP  수행해야 하  문에, 상

 MS(430)뿐만 아니라 상  지 #1(410)과 연결 어 는 다  MS들에게 상  지 #2(420)  랜  억

스 채 (RACH:  Random Access Channel, 하 ‘RACH’라 칭하  한다)  사 하여 상  지 #2(420)

FLCP 시   나타내는 FLCP 시   드  신할 것  하는 FLCP 시  드 신  시지

신한다(415단계). 여 , 상  지 #1(410)  상  MS(430) 만 FLCP 시  드 신  시지  신

할 수도 고, 상  FLCP 시  드 신  시지  신하는 MS들  개수는 별도  한없  상  지

#1(410)  필 에  라  결 다.  상  지 #1(410)  FLCP  시  드  신   시지  수신한

MS(430)는  상  지 #2(420)  FLCP  시  드  신하여 상  지 #2(420)  상  지 #1(410)과

FLCP  수행 시 할 수 도  한다(417단계). 한편, 상  415단계  417단계는 생략 가능하 , 상  415단계

 417단계가  생략  경우  상  지 #1(410)  상  지 #2(420)과   FLCP  수행  시 하게  는

것 다.

후, 상  지 #1(410)과 지 #2(420)  미리  시 에  미리  시간 동안 FLCP  수행한다[0040]
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(419단계). 여 , 상  FLCP는 상  지 #1(410)  상  지 #2(420)  프 트  링크  한  심

볼(reference symbol)  신하고, 상  지 #2(420)  상   심볼  수신하는 차 등  포함할 수

다. 

상  FLCP 수행  료 , 상  지 #2(420)  상  지 #1(410)과 무   하고, 에어 링크(air[0041]

link)에 사 는 시스  운  라미 (parameter)  업 트(update)하고, 사 하고  Tcode  폐 하고,

(normal)  에어 운  한 드,  말 드(Normal code: Ncode)  사 한다(421단계). 게,

상  지 #2(420)  Ncode  사 하게  상  MS(430)는 후 필 에 라 상  지 #2(420)과 

동  수행할 수 게 다(423단계).

도 4a-도 4d에 는 본  실시 에  무  통신 시스 에  신규 지  새 게 치  경우  [0042]

지 과 신규 지 간 무   링크  하는 과 에 해  하 , 다  도 5  참 하여 도

4a-도 4d에  한  지 과 신규 지 간 무   링크  과  체  하  한다. 

도 5는 도 4a-도 4d   지 과 신규 지 간 무   링크  과  체  도시한 신  [0043]

도 다.

도 5  참 하 ,  MS(430)는  지 들에 한 스캔 동  수행하고 다(511단계). 또한, 지[0044]

#1(410)  Ncode  신하고 고(513단계), 지 #2(420)는 새 게 치  워 (power on) 고(515단

계), Tcode  신하고 다(517단계). 상  MS(430)는  지 들에 한 스캔 동  수행한 결과 Ncode

 Tcode  검 하고(519단계), 상  Ncode  Tcode  신한 지 들에 한 SI  검 한다(521단계). ,

상  MS(430)는 상  Ncode  신한 지 #1(410)에 한 SI  상  Tcode  신한 지 #2(420)에 한

SI  검 한다. 

그리고 나 , 상  MS(430)는 상  지 #1(410)  RACH  통해 랜  억 스 드  신하고(523단계), 상[0045]

 지 #1(410)과 트워크 진  차  수행한다(525단계). 상  MS(430)는 상  지 #1(410)과 트워크

진  차  수행한 후 상  지 #1(410)  신규 지  보 보고 시지  신한다(527단계). 도 5에

는 상  MS(430)가 트워크 진  차  수행한 후 상  지 #1(410)  신규 지  보 보고 시지

신할 경우  가 하 나, 상  신규 지  보 보고 시지는 상  트워크 진  차 수행 에도 상

지 #1(410)  신  수 다. 

상  MS(430)  신규 지  보 보고 시지  수신한 지 #1(410)  상  지 #1(410) 신 주 에[0046]

새 게 치  신규 지  재함  검 하게 고, 라  상  신규 지 ,  지 #2(420)  FLCP

수행하  결 한다(529단계). 게, 상  지 #2(420)  FLCP  수행하  결 함에 라 상  지

#1(410)  상  MS(430)  상  지 #1(410)과 연결 어 는 MS들  FLCP 시  드 신  시지  

신한다(531단계). 상  FLCP 시  드 신  시지  수신한 MS(430)는 상  지 #2(420)  FLCP 시

드  신한다(533단계). 한편, 상  531단계  533단계는 생략 가능하 , 상  531단계  533단계가 생략

 경우 상  지 #1(410)  상  지 #2(420)과  FLCP  수행 시 하게 는 것 다.

후, 상  지 #1(410)과 지 #2(420)  미리  시 에  미리  시간 동안 FLCP  수행한다[0047]

(535단계). 여 , 상  FLCP는 상  지 #1(410)  상  지 #2(420)  프 트  링크  한  심

볼  신하고, 상  지 #2(420)  상   심볼  수신하는 차 등  포함할 수 다. 

상  FLCP 수행  료 , 상  지 #1(410)과 상  지 #2(420)간에는 무   링크가 다(537단[0048]

계). 여 , 상  지 #2(420)  상  지 #1(410)  상  무   링크  통해 Ncode  수신한다.

게, 무   링크가 에 라 상  지 #1(410)  상  MS(430)  상  지 #2(420)에  사 하

고  Tcode가 폐 고, Ncode가 사  통보한다(539단계). 또한, 무   링크가 에 라 상

지 #2(420)  에어  링크에  사 는  시스  운  라미  업 트하고,  사 하고   Tcode

폐 하고,  에어 운  한 드,  Ncode  사 한다(541단계). 

도 5에 는 도 4a-도 4d   지 과 신규 지 간 무   링크  과  체  하 ,[0049]

다  도 6  참 하여 도 5  MS(430)  동  과 에 해  하  한다. 

도 6  도 5  MS(430)  동  과  개략  도시한 순 도 다.[0050]

도 6  참 하 ,  611단계에  상  MS(430)는  지 들에 한 스캔 동  수행하고 613단계  진[0051]

행한다. 상  613단계에  상  MS(430)는 상  스캔 동  수행 결과 Ncode  Tcode  검 하고 615단계  진행
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한다. 상  615단계에  상  MS(430)는 상  Ncode  신한 지 #1(410)에 한 SI  상  Tcode  신한

지 #2(420)에  한  SI  검 하고  617단계  진행한다.  상  617단계에  상  MS(430)는  상  지

#1(410)  RACH  통해 랜  억 스 드  신하고 619단계  진행한다. 상  619단계에  상  MS(430)는

상  지 #1(410)과 트워크 진  차  수행하고 621단계  진행한다. 

상  621단계에  상  MS(430)는 상  지 #1(410)  신규 지  보 보고 시지  신하고 623단계[0052]

진행한다. 상  623단계에  상  MS(430)는 상  지 #1(410)  FLCP 시  드 신  시지  수

신하고 625단계  진행한다. 상  625단계에  상  MS(430)는 상  지 #2(420)  FLCP 시  드  신하

고 627단계  진행한다. 상  627단계에  상  MS(430)는 지 #1(410)  상  지 #2(420)가 Tcode

폐 하고 Ncode  사 함  통보 는다. 

도 6에 는 도 5  MS(430)  동  과 에 해  하 ,  다  도 7  참 하여 도 5  지[0053]

#1(410)  동  과 에 해  하  한다. 

도 7  도 5  지 #1(410)  동  과  개략  도시한 순 도 다.[0054]

도 7  참 하 ,  711단계에  상  지 #1(410)  Ncode  신하고 는 에 713단계에  MS(430)[0055]

 랜  억 스 드  수신하고 715단계  진행한다. 상  715단계에  상  지 #1(410)  상  MS(430)

 트워크 진  차  수행하고 717단계  진행한다. 상  717단계에  상  지 #1(410)  상  MS(430)

 신규 지  보 보고 시지  수신하고 719단계  진행한다. 상  719단계에  상  지 #1(410)

지 #2(420)  FLCP  수행하  결 하고 721단계  진행한다. 상  721단계에  상  지 #1(410)  상

 MS(430)  상  지 #1(410)과 연결 어 는 MS들  FLCP 시  드 신  시지  신하고 723단

계  진행한다. 상  723단계에  상  지 #1(410)  상  지 #2(420)과 미리  시 에  미리 

 시간 동안 FLCP  수행하고 725단계  진행한다. 상  725단계에  상  지 #1(410)  MS(430)  상  

지 #2(420)에  사 하고  Tcode가 폐 고, Ncode가 사  통보한다. 

도 7에 는 도 5  지 #1(410)  동  과 에 해  하 , 다  도 8  참 하여 도 5  지[0056]

#2(420)  동  과 에 해  하  한다. 

도 8  도 5  지 #2(420)  동  과  개략  도시한 순 도 다.[0057]

도 8  참 하 ,  811단계에  상  지 #2(420)  새 게 치  워  813단계에  Tcode[0058]

신하고 815단계  진행한다. 상  815단계에  상  지 #2(420)  MS(430)  FLCP 시  드  수신하

고 817단계  진행한다. 상  817단계에  상  지 #2(420)  지 #1(410)과 FLCP  수행하고 819단계

진행한다. 상  819단계에  상  지 #2(420)  상  지 #1(410)  무   링크  통해 Ncode

수신하고 821단계  진행한다. 상  821단계에  상  지 #2(420)는 Tcode  폐 하고 Ncode  사 한다. 

다  도 9  참 하여 본  실시 에  무  통신 시스 에  MS  내  에 해  하[0059]

한다.

도 9는 본  실시 에  무  통신 시스 에  MS  내   개략  도시한 도 다.[0060]

도 9  참 하 , MS(900)는 신 닛(unit)(911)과, 어 닛(913)과, 수신 닛(915)과,  닛(917)[0061]

포함한다. 

, 상  어 닛(913)  상  MS(900)   동  어하 , 도 4a-도 4d , 도 5  도 6에  [0062]

한   같   지 과  신규  지 간  무   링크   동  수행  한   동

어한다. 상   닛(917)  상  MS(900)  동 에  프 그램(program)과 각   등  한

다. 

상  신 닛(911)  상  어 닛(913)  어에 라  지   신규 지  각  신   시[0063]

지  신한다. 상  신 닛(911)  상   지   신규 지  신하는 각  신   시지는

도 4a-도 4d , 도 5  도 6에  한  동 하므  여 는 그 상 한  생략하  한다. 또한,

상  수신 닛(915)  상  어 닛(913)  어에 라  지   신규 지  각  신   시

지  수신한다. 상  수신 닛(915)  상   지   신규 지  신하는 각  신   시지는

도 4a-도 4d , 도 5  도 6에  한  동 하므  여 는 그 상 한  생략하  한다. 

한편, 도 9에는 상  MS(900)가 신 닛(911)과, 어 닛(913)과, 수신 닛(915)과,  닛(917)과 같[0064]
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 별도  닛들   경우가 도시 어 나,  상  신 닛(911)과,  어 닛(913)과,  수신 닛

(915)과,  닛(917)   병합 어 1개  닛   가능함  물 다.

도 9에 는 본  실시 에  무  통신 시스 에  MS  내  에 해  하 , 다[0065]

도 10  참 하여 본  실시 에  무  통신 시스 에   지  내  에 해  하

 한다. 

도 10  본  실시 에  무  통신 시스 에   지  내   개략  도시한 도[0066]

다.

도 10  참 하 ,  지 (1000)  신 닛(1011)과, 어 닛(1013)과, 수신 닛(1015)과,  닛[0067]

(1017)  포함한다. 

, 상  어 닛(1013)  상   지 (1000)   동  어하 , 도 4a-도 4d , 도 5 [0068]

도 7에  한  같   지 과 신규 지 간 무   링크  동  수행  한  동

 어한다. 상   닛(1017)  상   지 (1000)  동 에  프 그램과 각   등

한다. 

상  신 닛(1011)  상  어 닛(1013)  어에 라 MS , 신규 지  각  시지  신  [0069]

신한다. 상  신 닛(1011)  상  MS  신규 지  신하는 각  신   시지는 도 4a-도 4d ,

도 5  도 7에  한  동 하므  여 는 그 상 한  생략하  한다. 또한, 상  수신 닛

(1015)  상  어 닛(1013)  어에 라 MS , 신규 지  각  시지  신  수신한다. 상

 수신 닛(1015)  상  MS  신규 지  수신하는 각  신   시지는 도 4a-도 4d , 도 5

 도 7에  한  동 하므  여 는 그 상 한  생략하  한다. 

한편, 도 10에는 상   지 (1000)  신 닛(1011)과, 어 닛(1013)과, 수신 닛(1015)과, [0070]

닛(1017)과 같  별도  닛들   경우가 도시 어 나, 상  신 닛(1011)과, 어 닛(101

3)과, 수신 닛(1015)과,  닛(1017)   병합 어 1개  닛   가능함  물 다.

도 10에 는 본  실시 에  무   통신 시스 에   지  내  에 해  하[0071]

, 다  도 11  참 하여 본  실시 에  무  통신 시스 에  신규 지  내  에 

해  하  한다. 

도 11  본  실시 에  무  통신 시스 에  신규 지  내   개략  도시한 도[0072]

다.

도 11  참 하 , 신규 지 (1100)  신 닛(1111)과, 어 닛(1113)과, 수신 닛(1115)과,  닛[0073]

(1117)  포함한다. 

, 상  어 닛(1113)  상  신규 지 (1100)   동  어하 , 도 4a-도 4d , 도 5 [0074]

도 8에  한  같   지 과 신규 지 간 무   링크  동  수행  한  동

 어한다. 상   닛(1117)  상  신규 지 (1100)  동 에  프 그램과 각   등

한다. 

상  신 닛(1111)  상  어 닛(1113)  어에 라 MS ,  지  각  시지  신  [0075]

신한다. 상  신 닛(1111)  상  MS   지  신하는 각  신   시지는 도 4a-도 4d ,

도 5  도 8에  한  동 하므  여 는 그 상 한  생략하  한다. 또한, 상  수신 닛

(1115)  상  어 닛(1113)  어에 라 MS ,  지  각  시지  신  수신한다. 상

 수신 닛(1115)  상  MS   지  수신하는 각  신   시지는 도 4a-도 4d , 도 5

 도 8에  한  동 하므  여 는 그 상 한  생략하  한다. 

한편, 도 11에는 상  신규 지 (1100)  신 닛(1111)과, 어 닛(1113)과, 수신 닛(1115)과, [0076]

닛(1117)과 같  별도  닛들   경우가 도시 어 나, 상  신 닛(1111)과, 어 닛(111

3)과, 수신 닛(1115)과,  닛(1117)   병합 어 1개  닛   가능함  물 다.

한편 본  상 한 에 는 체  실시 에 해 하 나, 본  에  어나지 않는[0077]

한도 내에  여러 가지 변  가능함  물 다. 그러므  본  는  실시 에 한 어 해

는 안  후술하는 특허청  뿐만 아니라  특허청   균등한 것들에 해 해 야 한다.
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 [0078]

도

도 1

도 2

도 3

도 4a
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도 4b

도 4c

도 4d
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도 5
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도 6

도 7
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도 8

도 9

도 10
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도 11

【심사  직 보 사항】

【직 보  1】

【보 항 】청

【보 항 】청 항 31

【변경 】

상  MS

【변경후】

동 단말 (MS: mobile station)
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