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Przedmiotem wymnalazku jest mechanizm nape-
du tasmy, ruchem krokowym przeznaczony giéw-
nie do dziurkarek taém papierowych.

Zname dotychczas mechanizmy napedowe dzia-
Iaja w ten sposob, Ze koto zapadkowe uzyskuje
ruch krokowy od zapadki, ktéra zamocowana jest
do jednego z ramion diwigni dwuramiennej, pcd-
partej w osi kota zapadkowego. Na drugim ramie-
niu dzwigni zamocowany jest korbowdd, ktory
polaczony jest z ukiadem ‘mimo§rodowym. Mecha-
nizmy napedowe skiadajgq sie z dwoéch podstawo-
wych ukladéw; ukladu napedowego, kolo zapadko-
we — zapadka i ukladu sterowania zazebienia w
sktad ktbérego wchodzi elekitromagnes, watek oraz
sprezyna spiralna. W przypadku zadziatania elek-
tromagnesu, watek zostaje przyciagniety przez
elektromagnes a wigc umodliwia zazebiemie . kota
zapadkcwego z zapadka. To zazebienie umeodliwia
ruch krokowy kola zapadkowego w czasie dziata-
nia ukladu korbowego. W momencie zaniku na-
piecia na elektromagnesie, walek zostaje odsuniety
od elektromagnesu poprzez sprezyne. Ruch watka
powoduje wyzebienie zapadki z kcta zapadkcwe-
go, a wiec zanik ruchu krokowego. Mechanizm ten
posiada szereg wad. Szczegblnie dotyczy to me-
chanizmu sterowemia przesuwu kota zapadkiowego,
" kttéry pracujac w innej plaszczyZnie
rozbudowanie mechanizmu napedu. To rozbudo-
wanie wymaga stosowania duzej 1|10§c1 czesci

wspélpracujgcych ze sobg, co prowa;du do niskiej
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niezawodnoéci i malej trwatosci. Niezaleznie od
powyzszego, technologia wytwarzania cze$ci weho-

dzacych w skiad mechanizmu jest bardzo skompli-

kowana i bardzo droga.

Celem wynalazku jest usuniecie tych niedogod-
noéci przez opracowanie prostej komstrukcji, po-
siadajgcej mniej elementéw  wspblpracujgcych
dziabajacych w jednej plaszczyfmie. Cel tem zostal
osiggnigty przez zaprojektowanie takiego uktadu,
ktéry suwak zamocowany elastycznie na sprezy-
nach plaskich, ktéry steruje déwignigq dwuramien-
ng polaczona obrotowo zapadka, ktérej jeden ko-
niec speinia funkcje zapadki stale dociskanej
sprezyna. do kola zapadkowego, a drugi zawory
elektromagnesu. Takie rozwigzanie pozwala znacz-
nie podniedé niezawodno§é mechanizmu jak réw-
niez upro$ci¢ konstrukcje sprawdzajac dziatanie
elementéw do jednej plaszczyzmy.”

Wynalazek przyktadowo zostat pokazany na za-
laczonym rysunku, na ktébrym schematycznie

przedstawiono rozwigzanie konstrukcyjne. Suwak

1 zamocowany elastycznie na sprezynach 2 wyko-
nuje ruch posuwisto—zwrotny wywotany dziataniem

mimosércdu. Ruch suwaka 1 powoduje wahanie sie -

dgwigni 3, ktéra bedgc osbrotowo polaczona z za-
padka 4 powoduje ruch tej zapadki 4, a wiec krok

.. kola zapadkowego 6. Zapadka 4 jest stale dociska-

na do kola zapadkowego 6 sprezyna 5. W przy-

. padku pojawienia si¢ napiecie .w elekitromagnesie 7

koniec zapadki 4 spelniajacy funkcje zwory zosta-
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je przyciggniety przez elektromagnes 7 a wiec na- znamienny tym, ze ma suwak (1) zamocowany
stepuje rozigczenie zapadki 4 z kotem zapadko- elastycznie na sprezynach (2), ktéry steruje dawig-

wym 6. To rozitgczenie powoduje zanik kroku ko-
la zapadkowego 6 pomimo dziatania catego ukla-
diu. 5

niq dwuramienng (3) polgczong obrotowo z zapad-
kg (4), ktérej jeden koniec spetnia funkcje zapad-
ki stale dociskanej sprezyng do kota zapadkowe-
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go (6) a drugi zwory elektromagnesu (7).
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