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本发明提供了一种万能扳手，包括本体、导

柱、顶块和调节螺钉，本体的一端开设有贯通的

矩形槽，本体的一端端面开设有装配孔，装配孔

底部穿过并伸出矩形槽，导柱固定在装配孔中，

导柱两端伸出矩形槽，顶块上设置有与导柱配合

的导孔，导孔套在导柱上，本体的一端端面开设

有贯通的螺纹孔，调节螺钉旋入螺纹孔，调节螺

钉螺纹端的端面与顶块的上端面贴合。本发明提

供了一种万能扳手，通过调节螺钉控制顶块和矩

形槽的间距，能够适用于各种非标尺寸的六角螺

母，结构紧凑，制造成本低，操作简单、快捷。
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1.一种万能扳手，其特征在于：包括本体(1)、导柱(2)、顶块(3)和调节螺钉(4)，本体

(1)的一端开设有贯通的矩形槽(12)，本体(1)的一端端面开设有装配孔(11)，装配孔(11)

底部穿过并伸出矩形槽(12)，导柱(2)固定在装配孔(11)中，导柱(2)两端伸出矩形槽(12)，

顶块(3)上设置有与导柱(2)配合的导孔(31)，导孔(31)套在导柱(2)上，本体(1)的一端端

面开设有贯通的螺纹孔(13)，调节螺钉(4)旋入螺纹孔(13)，调节螺钉(4)螺纹端的端面与

顶块(3)的上端面(32)贴合。

2.如权利要求1所述的一种万能扳手，其特征在于：所述顶块(3)的下端面(33)与矩形

槽(12)的槽面(121)相对，下端面(33)和槽面(121)均设置有凹槽(5)。

3.如权利要求2所述的一种万能扳手，其特征在于：所述凹槽(5)为V型，凹槽(5)槽底的

夹角为120°。

4.如权利要求2所述的一种万能扳手，其特征在于：所述凹槽(5)结构关于本体(1)的中

心线对称。

5.如权利要求1所述的一种万能扳手，其特征在于：所述导柱(2)数量为两个，两个导柱

(2)沿本体(1)的中心线对称分布。

6.如权利要求1所述的一种万能扳手，其特征在于：所述螺纹孔(13)位于本体(1)的一

端端面中心。

7.如权利要求1所述的一种万能扳手，其特征在于：所述调节螺钉(4)上设置有调节螺

母(6)。

8.如权利要求1所述的一种万能扳手，其特征在于：所述导柱(2)上设置有弹簧(7)。
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一种万能扳手

技术领域

[0001] 本发明属于扳手领域，具体涉及一种用于六角螺母的万能扳手。

背景技术

[0002] 在车间装配中对不同规格的六角螺母进行旋紧或拧松，这就需要配备不同规格的

扳手。一些特殊的结构常常需要设计非标尺寸的六角螺母，这就需要配备各种扳手，但同一

规格非标六角螺母使用频率往往较低，这就导致了资源浪费。

发明内容

[0003] 为解决上述技术问题，本发明提供了一种万能扳手，通过调节螺钉控制顶块和矩

形槽的间距，能够适用于各种非标尺寸的六角螺母，结构紧凑，制造成本低，操作简单、快

捷。

[0004] 本发明通过以下技术方案得以实现：

[0005] 一种万能扳手，包括本体、导柱、顶块和调节螺钉，本体的一端开设有贯通的矩形

槽，本体的一端端面开设有装配孔，装配孔底部穿过并伸出矩形槽，导柱固定在装配孔中，

导柱两端伸出矩形槽，顶块上设置有与导柱配合的导孔，导孔套在导柱上，本体的一端端面

开设有贯通的螺纹孔，调节螺钉旋入螺纹孔，调节螺钉螺纹端的端面与顶块的上端面贴合，

使用时旋松调节螺钉，将要旋紧或拧松的六角螺母放入矩形槽和顶块之间的空隙处，旋紧

调节螺钉，使顶块和矩形槽夹持住六角螺母，能够对六角螺母进行旋紧或拧松操作；随后旋

松调节螺钉，能够使该万能扳手与六角螺母分离。因顶块与矩形槽之间的距离是连续变动

的，所以该万能扳手能够适用于各种非标尺寸的螺母，该万能扳手结构紧凑，制造成本低，

操作简单、快捷，适用于现场生产、装配中对六角螺母的旋紧或拧松。

[0006] 所述顶块的下端面与矩形槽的槽面相对，下端面和槽面均设置有凹槽，两个凹槽

能够夹持住六角螺母的两个顶角，使夹持更稳定。

[0007] 所述凹槽为V型，凹槽槽底的夹角为120°，凹槽形状与六角螺母的顶角匹配，能够

更进一步提高夹持六角螺母的稳定性。

[0008] 所述凹槽结构关于本体的中心线对称，顶块和本体的两侧受力更均匀，延长使用

寿命。

[0009] 所述导柱数量为两个，两个导柱沿本体的中心线对称分布，装配孔和导孔也做出

相对应的调整，使得顶块导向更稳定，夹持六角螺母。

[0010] 所述螺纹孔位于本体的一端端面中心，使顶块受力更平衡，延长顶块和导柱的使

用寿命。

[0011] 所述调节螺钉上设置有调节螺母，扳手在反复使用过程中，调节螺钉因晃动容易

产生后退，设置调节螺母对调节螺钉进行定位，防止使用时调节螺钉后退，避免反复旋紧调

节螺钉，提高工作效率。

[0012] 所述导柱上设置有弹簧，扳手在反复使用过程中，调节螺钉因晃动容易产生后退，
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弹簧弹力保证调节螺钉与螺纹孔紧贴，防止晃动，进而防止使用时调节螺钉后退，避免反复

旋紧调节螺钉，提高工作效率。

[0013] 本发明的有益效果在于：

[0014] 与现有技术相比，通过调节螺钉控制顶块和矩形槽的间距，能够适用于各种非标

尺寸的六角螺母，结构紧凑，制造成本低，操作简单、快捷。设置相对的两个凹槽，凹槽形状

与六角螺母的顶角匹配，能够进一步提高夹持六角螺母的稳定性。万能扳手结构对称，受力

均匀，延长使用寿命。通过设置调节螺母或弹簧，进而防止使用时调节螺钉后退，避免反复

旋紧调节螺钉，提高工作效率。

附图说明

[0015] 图1是本发明实施例一的结构示意图；

[0016] 图2是本发明实施例一本体的结构示意图；

[0017] 图3是本发明实施例一顶块的结构示意图；

[0018] 图4是本发明实施例二的结构示意图；

[0019] 图5是本发明实施例三的结构示意图；

[0020] 图6是本发明实施例四的结构示意图。

[0021] 图中：1-本体，2-导柱，3-顶块，4-调节螺钉，5-凹槽，6-调节螺母，7-弹簧，11-装配

孔，12-矩形槽，13-螺纹孔，31-导孔，32-上端面，33-下端面，121-槽面。

具体实施方式

[0022] 下面进一步描述本发明的技术方案，但要求保护的范围并不局限于所述。

[0023] 实施例一

[0024] 如图1至图3所示，一种万能扳手，一种万能扳手，包括本体1、导柱2、顶块3和调节

螺钉4，本体1的一端开设有贯通的矩形槽12，本体1的一端端面开设有装配孔11，装配孔11

底部穿过并伸出矩形槽12，导柱2固定在装配孔11中，导柱2两端伸出矩形槽12，顶块3上设

置有与导柱2配合的导孔31，导孔31套在导柱2上，本体1的一端端面开设有贯通的螺纹孔

13，调节螺钉4旋入螺纹孔13，调节螺钉4螺纹端的端面与顶块3的上端面32贴合，使用时旋

松调节螺钉4，将要旋紧或拧松的六角螺母放入矩形槽12和顶块3之间的空隙处，旋紧调节

螺钉4，使顶块3和矩形槽12夹持住六角螺母，能够对六角螺母进行旋紧或拧松操作；随后旋

松调节螺钉4，能够使该万能扳手与六角螺母分离。因顶块3与矩形槽12之间的距离是连续

变动的，所以该万能扳手能够适用于各种非标尺寸的螺母，该万能扳手结构紧凑，制造成本

低，操作简单、快捷，适用于现场生产、装配中对六角螺母的旋紧或拧松。

[0025] 实施例二

[0026] 如图4所示，在实施例一的结构基础上，结构做出以下调整：

[0027] 所述顶块3的下端面33与矩形槽12的槽面121相对，下端面33和槽面121均设置有

凹槽5，两个凹槽5能够夹持住六角螺母的两个顶角，使夹持更稳定。

[0028] 所述凹槽5为V型，凹槽5槽底的夹角为120°，凹槽5形状与六角螺母的顶角匹配，能

够更进一步提高夹持六角螺母的稳定性。

[0029] 所述凹槽5结构关于本体1的中心线对称，顶块3和本体1的两侧受力更均匀，延长

说　明　书 2/3 页

4

CN 110861022 A

4



使用寿命。

[0030] 所述导柱2数量为两个，两个导柱2沿本体1的中心线对称分布，装配孔11和导孔31

也做出相对应的调整，使得顶块3导向更稳定，夹持六角螺母。

[0031] 所述螺纹孔13位于本体1的一端端面中心，使顶块3受力更平衡，延长顶块3和导柱

2的使用寿命。

[0032] 设置相对的两个凹槽5，凹槽5形状与六角螺母的顶角匹配，能够进一步提高夹持

六角螺母的稳定性。万能扳手结构对称，受力均匀，延长使用寿命。

[0033] 实施例三

[0034] 如图5所示，在实施例二的结构基础上，所述调节螺钉4上设置有调节螺母6，扳手

在反复使用过程中，调节螺钉4因晃动容易产生后退，设置调节螺母6对调节螺钉4进行定

位，防止使用时调节螺钉4后退，避免反复旋紧调节螺钉4，提高工作效率。

[0035] 实施例四

[0036] 如图6所示，在实施例二的结构基础上，所述导柱2上设置有弹簧7，扳手在反复使

用过程中，调节螺钉4因晃动容易产生后退，弹簧7的弹力保证调节螺钉4与螺纹孔13紧贴，

防止晃动，进而防止使用时调节螺钉4后退，避免反复旋紧调节螺钉4，提高工作效率。

[0037] 本发明提供的一种万能扳手，通过调节螺钉控制顶块和矩形槽的间距，能够适用

于各种非标尺寸的六角螺母，结构紧凑，制造成本低，操作简单、快捷。设置相对的两个凹

槽，凹槽形状与六角螺母的顶角匹配，能够进一步提高夹持六角螺母的稳定性。万能扳手结

构对称，受力均匀，延长使用寿命。通过设置调节螺母或弹簧，进而防止使用时调节螺钉后

退，避免反复旋紧调节螺钉，提高工作效率。
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图1

图2
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图3

图4
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图5

图6
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