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1
Inventia se referd la utilajul de tiparit, in special
la imprimante inkjet.

2
mantei §i captatoare. Blocul de dirijare electronica
a imprimantei contine suplimentar nigte super-

Imprimanta inkjet contine un cap de imprimare 5 vizoare de reglare a tastaturii, a sistemului hidraulic
cu un generator de picdturi piezoelectric cu canale si de imprimare, unite cu interfata utilizatorului,
de aducere a cernelii, modul de dirijare a pica- traductoare ale sistemului hidraulic — traductor de
turilor, care include electrod de incarcare, traductor presiune, traductoarele pompelor electromagnetice,
de faza, bloc de deviere de tensiune inaltd si cap- traductoarele de comutare a supapelor, traductorul
tator pentru picaturile neincircate, sistem hidraulic platoului, traductorul captatorului, traductoare ale
ce include viscozimetru, traductoare de presiune, 10 nivelului mixerului, traductoare ale nivelului in
de niveluri §i de filtre de cerneald, sistem de recipiente, traductor de temperaturd si traductorul
supape, pompe electromagnetice de refulare si de de viscozitate, traductoare de imprimare. Pompa
aspiratie, recipiente cu cerneald si cu solvent, bloc electromagneticd de aspiratic este instalati cu
de dirijare electronicd a imprimantei si interfata posibilitatea conectdrii alternative la magistrala
utilizatorului. Imprimanta contine suplimentar un 15 captatorului §i la magistrala de turnare supli-

modul de suprimare a pulsatiilor cu drosel hidraulic
$i un mixer pentru amestecarea cernelii, in capacul
cdruia este montat viscozimetru, traductoare ale
platoului sistemului hidraulic, capuri ale impri-

mentard a cernelii in mixer.
Revendicari: 4
Figiuri: 3
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Descriere:

Inventia se referd la utilajul de tiparit, in special la imprimante inkjet.

Este cunoscutid o imprimanta cu jet si picaturi in trei rAnduri din seria JET 2PLUS care contine un
furtun armat de debitare a cernelii, cap de imprimare, sistem de comandd microprocesor, hidraulicd —
sectiunea filtrului principal si rezervorului de spalare, tastatura si display cu cristale lichide. Capul de
imprimare constd din tub cu ajutaj, electrod de incércare, detector de fazi, electrod de tensiune
negativd, electrod de deviere de tensiune inaltd, captator si suport pentru produs.

Cerneala sub presiunea de 3 atm (0,3 MPA) debiteaza spre ajutaj, din care jetul iese prin gaura
calibratd. Oscilatorul (tubului) se migcd osciland cu o anumitd frecventd de baza, ceea ce conduce la
descompunerea jetului in picaturi, jetul se transforma intr-un flux continuu de picaturi marunte.

in continuare piciturile de cerneald se incarcd, trecind prin gaura electrodului de incircare.
Marimea iIncarcaturii fiecirei picdturi variaza in functie de faptul in care punct de pe suprafata
obiectului trebuie sd ajungd aceastd piciturd. Sistemul de comandd microprocesor cu ajutorul
semnalelor de la detectorul de fazi sincronizeazd descompunerea jetului in picdturi in momentul
aplicérii tensiunii de incarcare cu ajutorul semnalului invers de la detectorul de faza.

Apoi picaturile de cerneald incdrcate trec prin sistemul a doi electrozi de deviere, la care este
aplicatd o anumitd diferentd de potentiale. Trecdnd in cAmpul electric al acestor electrozi, picaturile
deviaza de la traiectoria lor initiald proportional cu sarcinile lor.

Picaturile care au deviat ajung pe suprafata suportului marcérii. Schimbarea sarcinii picaturilor
succesive formeazd in timpul tiparirii colonite de puncte verticale. Miscarea obiectului asigurd
baleiajul pe orizontald formand litere i simbolurilor grafice. Totodata, picaturile neincarcate (acele
care nu sunt necesare pentru tipar) avanseaza in captator si se intorc in sistemul de cerneald [1].

Dezavantajele acestei solutii constau in calitatea joasd a tiparului, termenul scurt de exploatare,
mai ales atunci cand se folosesc vopsele fin dispersate, gabaritele relativ mari ale dispozitivului si
complexitatea deservirii acestuia.

Este de asemenea cunoscutd o pompa a sistemului hidraulic al imprimantei cu jet si picdturi care
contine corp cu o camerd cu volum variabil, formatd intre membrana amplasatd in corp, unitd cu
pistonul instalat cu posibilitatea deplasdrii alternative, si un ansamblu de supape, canale de aductie si
de evacuare cu supape de inchidere §i noduri de fixare a membranei pe perimetru si de piston. Corpul
pompei este executat de forma unui pahar in care, intre fundul lui $i membrana sunt fixate coaxial,
prin intermediul piulitei de stringere, montura de racord, executatd dintr-un intreg cu doud racorduri:
cel de aductie si cel de evacuare, montura de supapd si montura care formeaza camera. Membrana
este executatd fard gduri, are gofraj pentru elasticitate si mobilitate si o grifd demontabild, imbracata
pe capatul frontal al pistonului pand la inclichetare pe suprafata lui laterald, pe care este formatd o
canelurd inelard, precum si o ingrosare profilatd pe perimetrul membranei pentru strangerea ei etansa.
Montura de supapd este executatd sub formd de disc cu suprafetele frontale lustruite pentru aderenta
supapelor de inchidere si asigurarea etangeititii, are doud canale strdpunse §i cate un canal inchis de la
fiecare suprafatd frontald, in care sunt presate butoane-cleme ale supapelor ovale si ale arcurilor de
presare, executate, de exemplu, din panglicd de lavsan. Canalul de aductie al monturii de supapd are
o strunjire interioard in trepte, in care este presatd etans proeminenta racordului de aductie a monturii
de racord, totodatd sub racordul de evacuare este formatd o canelurd in zona supapei de evacuare-
inchidere, pe suprafetele frontale ale monturii de racord si ale monturii care formeazi camera,
aderente la montura de supapa, sunt proeminente inelare de etanseitate, forma exterioard a membranei
dupd configuratie corespunde formei interioare a monturii care formeaza camera, fundul corpului are
strdpunse pentru racorduri. Lantul de dimensiuni pe care il formeazd corpul, montura de racord,
montura de supapd, montura care formeazd camera si membrana este selectat astfel ca sa asigure dupa
asamblare strAngerea lor etansd cu piulita de strAngere comund. Montura de racord, montura inelara si
membrana sunt executate din polietilend de presiune inaltd, rezistentd la lichidele de lucru, prin
metoda turndrii sub presiune. Montura de supapa este executatd din sticld sau din corindon [2].

Pompa descrisd mai sus prezintd o serie de dezavantaje. Are prea multe piese mecanice mobile,
ceea ce reduce fiabilitatea pompei si complica deservirea ei; constructia membranei are puncte in care
apar tensiuni in timpul migcérii pistonului, ceea ce micsoreaza rezistenta lui la uzurd §i complica
deservirea acestuia; folosirea monturii de supapa incorporatd reduce cu mult posibilitatea de reparare
a constructiei cunoscute a pompei.

Solutia cea mai apropiatd este un generator de picaturi al imprimantei cu jet si picéturi din seria
JET 2PLUS, care consta din tub de ajutaj, electrod de incdrcare, detector de fazi, electrod de deviere
de tensiune negativa, electrod de deviere de tensiune naltd, suport pentru produs si captator. Cerneala
dirijatd electric debiteaza sub presiune spre ajutaj, prin tubul de alimentare. Din ajutaj cerneala iese
sub presiune printr-o gaurd calibratd, formand jetul de cerneald. Semnalul de modulatic se da la
convertorul piezoceramic, care este fixat de capatul frontal al ajutajului. Oscilatiile piezocristalelor
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provoaca oscilatiile longitudinale ale ajutajului, ceea ce conduce la descompunerea jetului in picaturi
la distantd mica (punct de descompunere) de la gaura ajutajului. Frecventa semnalului de modulatie
constituie in medie 64,0 kgH si este egald cu frecventa formdrii picaturilor 64 000 de picaturi pe
secunda.

De dimensiunile giurii ajutajului depinde consumul de cerneald si, respectiv, marimea picaturii
(punctului) pe suport. Cand valoarea tensiunii modulatiei este corectd, picdturile se formeaza de
aceleasi mirimi si la intervale egale. in asemenea caz, ele pot fi incircate si deviate corect. In cazul
in care tensiunea de modulatie este prea inaltd sau prea joasd, picdturile se formeazi inadecvat, iar
calitatea tiparului scade [2].

Problemele pe care le rezolva prezenta inventie constau in Tmbunatatirea calitatii tiparului odata
cu mdrirea termenului de exploatare la folosirea vopselelor fin dispersate, micsorarea gabaritelor
dispozitivului si simplificarea deservirii acestuia.

Problema inventiei se rezolva prin aceea cd imprimanta inkjet contine un cap de imprimare cu un
generator de picituri piezoelectric cu canale de aducere a cernelii, modul de dirijare a picaturilor, care
include electrod de incércare, traductor de fazd, bloc de deviere de tensiune inaltd si captator pentru
picdturile neincércate, sistem hidraulic ce include viscozimetru, traductoare de presiune, de niveluri si
de filtre de cerneald, sistem de supape, pompe electromagnetice de refulare si de aspiratie, recipiente
cu cerneald si cu solvent, bloc de dirijare electronicd a imprimantei si interfata utilizatorului.
Imprimanta contine suplimentar un modul de suprimare a pulsatiilor cu drosel hidraulic §i un mixer
pentru amestecarea cernelii, in capacul cdruia este montat viscozimetrul, traductoare ale platoului
sistemului hidraulic, capuri ale imprimantei si captatoare. Blocul de dirijare electronicd a imprimantei
contine suplimentar nigte supervizoare de reglare a tastaturii, a sistemului hidraulic i de imprimare,
unite cu interfata utilizatorului, traductoare ale sistemului hidraulic — traductor de presiune,
traductoarele pompelor electromagnetice, traductoarele de comutare a supapelor, traductorul
platoului, traductorul captatorului, traductoare ale nivelului mixerului, traductoare ale nivelului in
recipiente, traductor de temperaturd si traductorul de viscozitate, traductoare de imprimare. Pompa
electromagnetici de aspiratie este instalatd cu posibilitatea conectdrii alternative la magistrala
captatorului si la magistrala de turnare suplimentara a cernelii in mixer.

Generatorul piezoelectric de picdturi contine corp cu ajutaj, canale de aducere a cernelii, camera
de formare a jetului, suport al electrodului de incircare, convertor piezoceramic si placi
piezoceramice. In corp este formati suplimentar o cameri pentru cerneald, iar intre plicile
piezoceramice §i camera pentru vopsea este amplasat un piston cu garniturd dielectricd, executat cu
posibilitatea deplasérii impingitorului lui in camera pentru vopsea cu inchiderea concomitentd a
fluxului de cerneala.

Pompa electromagneticd contine un corp cu camerd de lucru cu volum variabil, formata intre o
membrand amplasatd in corp, unitd cu un piston, instalat cu posibilitatea deplasdrii alternative si un
ansamblu de supape, canale de aductie si de evacuare cu supape de inchidere si ansambluri de fixare a
membranei la piston. Ansamblul de supape constd din doud supape mecanice, amplasate pe partea
exterioard a corpului si unite cu camera de lucru prin intermediul cuplajelor fird filet prin canalele de
aductie §i de evacuare, executate in peretii corpului.

Corpul pompei contine o baza in care sunt fixate doud radiatoare, pe miezul mobil al pistonului
este instalat un limitator, care preintdmpind dezrdsucirea spontand a pistonului intarit pe membrand,
iar in bucsa posterioard de centrare este amplasat un arc de rapel, care se regleazd dupd sarcina
necesard cu ajutorul unei cleme reglabile.

Rezultatul constructiei imprimantei propuse si elementelor ei este combinarea in diferite elemente
ale constructiei a diferitelor functii. Astfel, in capacul mixerului dispozitivului de amestecare a
cernelii este montat un viscozimetru, ceea ce dd posibilitate de a micsora gabaritele imprimantei,
marind in acelasi timp calitatea tiparului. Folosirea mixerului cu viscozimetru asigurd mentinerea
viscozitatii prestabilite a cernelii.

Impirtirea pe functii a blocului imprimantei cu ajutorul supervizoarelor tastaturii, sistemului
hidraulic si tiparului, legate cu interfata utilizatorului, traductoarele sistemului hidraulic: traductorul
de presiune, traductoarele pompelor electromagnetice, traductoarele supapelor de comutare,
traductorul tavii, traductorul captatorului, traductoarele de nivel al mixerului, traductoarele de nivel in
recipiente, traductorul de temperaturd si traductorul de viscozitate, si, respectiv, traductoarele de tipar
da posibilitate de a dirija in mod eficient lucrul imprimantei §i a mentine parametrii prestabiliti ai
marcajului.

Executarea in corpul constructiei propuse a generatorului piezoelectric de picituri al camerei
pentru vopsea, iar amplasarea intre placile piezoceramice i camera pentru vopsea a pistonului
executat cu posibilitatea deplasirii impingétorului acestuia in camera cu vopsea cu perturbarea
concomitentd a fluxului de cerneald oferd posibilitatea de a obtine formarea picdturilor de mirime
prestabilitd, atunci cand frecventa miscarii picaturilor este diferitd.
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Alt rezultat al inventiei consta in scoaterea ansamblului de supape dincolo de corpul pompei, ceea
ce oferd posibilitatea repardrii si profilaxiei pompei fard demontarea ei.

Executarea corpului pompei din mai multe module dd posibilitate de a micgora numarul pieselor
de intdrire, ceea ce conduce la marirea fiabilititii pompei.

Inventia se explica prin desenele din figurile 1...3, care reprezinta:

- fig. 1, schema bloc a intregii imprimante cu jet si picaturi;

- fig. 2, constructia generatorului de picaturi;

- fig. 3, constructia pompei imprimantei cu jet si picdturi in sectiune.

Imprimanta inkjet contine (fig. 1) bloc de comandd 1, bloc al sistemului hidraulic 2, in
componenta cdruia intrd rezervoare de cerneald 3, 4, mixer 5, in capacul céruia este montat
viscozimetrul 7 si, comunicind cu el, magistralele de refulare si de aspiratie. Magistrala de refulare
include o pompa de refulare 9, un modul de suprimare a pulsatiilor 10, filtru de purificare find 11,
drosel hidraulic 6 si o supapd 12 a generatorului de picaturi 13 cu element de ajutaj 14, unite in serie.
Magistrala de dirijare a picaturilor include electrod de incircare 15, traductor de faza 16 si plici de
incdrcare de tensiune nalta 17. Magistrala captatorului include captator 18 de picéturi care nu au fost
folosite, filtru 19, supapd 20, pompd de aspiratie 21 - toate unite in serie. Magistrala de turnare
suplimentard a cernelii include supape de comutare 22 si 23, filtre 24 si 25 unite cu rezervoarele de
cerneald 3 si de solvent 4, respectiv. Magistrala de degajare a presiunii §i de pompare a vopselei
uneste generatorul de picdturi 13 prin supapa 12 a acestuia, traductorul de presiune 26 si supapa 27 de
degajare a presiunii prin pompa de aspiratic 21 cu rezervorul 5 mixerului. Modulul sistemului
hidraulic este conceput astfel, ca orice scurgere de vopsea sd se poatd acumula in tava 28.

Blocul de comandd electronicd 1 include bloc de alimentare 29, supervizor de interfatd a
utilizatorului 30, supervizor de sistem hidraulic 31 si supervizor de tipar 32. De supervizorul de
sistem hidraulic 31 sunt unite comutatorul de traductoare 33 ale sistemului hidraulic si blocul 34 de
chei al sistemului hidraulic. Supervizorul de tipar 32 este unit cu convertorul presiunii de deviere 35,
cu amplificatorul traductorului de fazi 36, cu amplificatorul generatorului de picéturi 37, iar prin
convertorul analog numeric 38 — cu amplificatorul de sarcina 39.

Generatorul piezoelectric de picaturi 13 (fig. 2) contine corp 40 cu racorduri de debitare a cernelii
41, suport al electrodului de incércare 42 cu ajutaj 14, piston 43 cu garnitura de cauciuc 44, clema
posterioar 45 cu contact de plus 46, plici piezoceramice 47, dielectric 48. In corp 40 este formatd o
camerd 49 pentru cerneald, pistonul 43 este instalat intre placile piezoceramice 47 si camera 49 pentru
cerneald.

Pompa electromagneticd a imprimantei inkjet (fig. 3) include corp ce consta din bazd de alama 50
cu radiatoare 51 si 52, si miez mobil 53 fixat in el, pereche magnetica 54 si 55 cu limitator 56 contra
dezrasucirii spontane a pistonului, cutie metalica exterioard 57, infisurare electricd 58, pistoane 59 si
60 cu membrand 61, tija 62, bucse de centrare 63 si 64, camerd de lucru 65, supape 66 si 67 cu
membrane 68 si 69 si cu bucse 70 si 71, unire fara filet 72, bucsa de centrare posterioard 73, arc de
rapel 74, clema reglabila 75, cap de supapa 76 si garnituri 77.

Imprimanta inkjet functioneazd in modul urmétor.

La conectarea sursei de alimentare a blocului de comandd 1 pe display apare versiunea
programului de transmitere a informatiei. Imprimanta cu jet si picdturi incepe si functioneze.

Indati ce se face contactul cu sursa de alimentare, se conecteazi supapa 27 de degajare a presiunii
si supapa 20 captatorului. Timp de 10 s din sistem se scoate aerul (daca este), dupd care supapa 27 de
degajare a presiunii se inchide, si sistemul incepe sd ia presiune. Traductorul de presiune 26 trimite
informatia despre nivelul presiunii din sistemul supervizorului 31 sistemului hidraulic, care, la randul
sdu, mareste sau, respectiv, micsoreaza puterea pompei electromagnetice §i, ca rezultat, presiunea in
sistem se mentine in limitele admisibile (1,8 atm). Modulul de suprimare a pulsatiilor 10 cu drosel
hidraulic 6 suprima pulsatiile, care ies din pompa de refulare 9 si permite trecerea cernelii prin filtrul
11 de purificare fina de S microni spre generatorul de picaturi 13, care se afld in capul de imprimare al
imprimantei.

Dupa stabilizarea presiunii in sistem, de la blocul de comanda 1 se permite comanda de includere
a jetului. Totodatd, cerneala prin racordurile de debitare a cernelii 41, amplasate in corpul 40
generatorului de picdturi 13, ajunge in camera pentru cerneald 49 (fig. 2). Prin contactul de plus 46 la
placile piezoceramice 47 se aplicd tensiune alternativd. La aplicarea tensiunii alternative, placile
piezoceramice 47 isi schimba dimensiunile. De aceea pistonul 43, care se sprijind de garnitura de
cauciuc 44 (care indeplineste rolul de amortizor $i de garniturd de etansare intre partile de lucru
anterioard i posterioard ale generatorului de picaturi 13) incepe si se deplaseze alternativ, perturband
cu partea sa de impingere fluxul de cerneald in camera 49 cu vopsea si impingind portia de cerneald
spre ajutaj 14. Astfel se crecazd la iesirea ajutajului 14 descompunerea jetului in picaturi.

Jetul descompus in picdturi, prin electrodul de incércare 15, traductorul de fazi 16 si placile de
deviere de tensiune inaltd 17 (cAdmp electric de 6 kV) ajunge in captator 18. Cand picaturile trec prin
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electrodul de incarcare 15, asupra picaturilor se aplica potential electric, care incarca picatura cu nivel
de control (pand la 20 V). In continuare picitura incircati zboar3 prin traductorul de fazi 16 si indici
pe el informatia despre momentul incircarii. incircarea dati se efectueazi cu tensiune joass, pentru ca
picétura de control sd nu zboare dincolo de zona captatorului. Cand supervizorul de tipar 32 a primit
informatia despre faza incarcaturii, el asteapta informatia despre inceperea tiparirii. Primind aceasta
informatie, supervizorul de tipar 32 incepe sé incarce picaturile conform programului stabilit anterior
(viteza, indltimea etc.) cu potential mai mare decit cel de control, prin urmare, picdturile incdrcate
zboard 1n ordinea stabilitd din timp, deviind in cdmpul de tensiune inaltd al placilor de deviere de
tensiune inalti 17 pe obiectul ce se misc, iar piciturile neincircate ajung in captator 18. In acelasi
timp, sistemul cu ajutorul viscozimetrului 7 verifica viscozitatea vopselei, nivelul cernelii in
rezervorul 5 mixerului i reactioneazi in modul corespunzitor (addugind cerneald sau solvent in
functie de viscozitate), iar dacd in rezervoare lipseste cerneald 3 sau solvent 4, emite semnalul sonor
de avarie.

La deconectarea imprimantei se scoate tensiunea inaltdi de pe plicile de deviere 17, se
deconecteaza jetul, se conecteaza supapa de degajare a presiunii 27 pe parcursul a 60 secunde. Astfel,
degajand presiunea din sistem, supervizorul 31 sistemului hidraulic deconecteazi ambele pompe 9 si
21, inchide supapa 27 de degajare a presiunii §i supapa captatorului 18.

Pompa 21, la debitarea jetului descompus in picaturi, pompeaza picaturile neincircate inapoi in
rezervorul 5 mixerului.

In cazul in care lipseste nivelul mediu in rezervorul 5 mixerului, pompa de aspiratie 21 adauga
cerneald sau solvent in el (in functie de indicatiile viscozimetrului 7), comutind pentru scurt timp
fluxul de lichid aspirat de la captator spre unul din rezervoare pe parcursul unei secunde. Astfel, se
efectueazd indepartarea vopselei care nu a ajuns la destinatie din captator 18 si addugarea in
recipientul 5 mixerului in portii mici a lichidului pand la nivelul de lucru (mediu). Pentru addugarea
cernelii din recipientul 4 in sistem, prin filtrul 25 si supapa electromagneticd 23, pompa 21 refuleaza
cerneald in recipientul 5 mixerului; pentru addugarea solventului din recipientul 3 in sistem prin filtrul
24 si supapa electromagnetica 22, pompa 21 debiteazi cerneald in recipientul 5 mixerului.

Dacd in rezervor nu este cerneald, aparatul poate functiona pana la nivelul inferior din recipientul
5 mixerului, dupa care el se va deconecta brusc.

La deconectarea imprimantei, pompa de aspiratie 21 functioneaza pe parcursul a 60 de secunde.
Pentru ca operatorul si aibd posibilitate inainte de oprirea imprimantei de a injecta in captator 18 o
portie de solvent pentru ca acesta sd nu se usuce in cazul pastrérii indelungate.

La incércarea imprimantei uscate, in rezervor se toarnd cerneala si solvent, dupa care la comanda
de la monitor imprimanta incepe sd pompeze cerneald din cutia 4 in recipientul 5 mixerului si in
sistem. Cand se atinge nivelul mediu in recipientul 5 mixerului, imprimanta se va opri in mod automat
si va fi gata pentru lansare.

Informatia se imprimd pe obiect cu ajutorul unor picaturi incércate pozitiv. Trecand prin modulul
cu electrod de incarcare 15 si traductorul de fazd 16, picdturile preiau nivelul incarcaturii
corespunzitoare si, in continuare, ajungind in cdmpul de tensiune inaltd al placilor de incércare 17,
deviaza pe traiectoria stabilitd de supervizorul de tipar 32.

Intregul sistem hidraulic este amplasat, astfel incét in timpul scurgerii cerneala si se acumuleze in
tava 28, iar traductorul tivii si o poatd inregistra.

Functionarea imprimantei cu jet si picdturi este dirijatd de blocul de comanda 1 cu supervizoare
de interfatd ale utilizatorului, cu sistemul hidraulic si de tipar, §i cu traductoarele tuturor
ansamblurilor vitale ale imprimantei. Fiecare dintre supervizoare dirijeazd anumite sarcini.
Supervizorul tastaturii 30 dirijeazd comunicarea cu operatorul prin intermediul tastaturii si display-
ului LCD, precum si perifericele — prin portul RS 232, oferind posibilitatea de a dirija imprimanta de
la distantd cu ajutorul computerului. Supervizorul sistemului hidraulic 31 reactioneazi la presiunea
din sistem cu ajutorul traductorului de presiune 26, pompele electromagnetice 9 si 21, supapele
electromagnetice 12, 27, 20, 22, 23, traductorul tivii, traductorul captatorului, traductoarele de nivel
al mixerului, traductoarele de nivel in recipiente, traductorul de temperaturd, traductorul de
viscozitate.

Supervizorul de tipar 32 reactioneaza la. tiparirea textului cules, la determinarea fazei de incarcare
a picaturilor, la traductorul capacului capului de imprimare.

Supervizoarele 30, 31, 32 comunica intre ele prin canalul bifilar de transmitere a datelor (12C).

Sistemul de blocuri de distributie a sarcinilor intre cele trei supervizoare 30, 31, 32 oferd
posibilitatea de a spori resursele capurilor de imprimare.

Supervizorul sistemului hidraulic 31 dirijeazd traductoarele sistemului hidraulic si, prin
comutatorul traductorului 33, efectueaza dirijarea intregului sistem hidraulic. Dirijarea pompelor 9 si
21, supapelor 12, 27, 20, 22, 23 se efectueazd prin blocul de chei 34. Supervizorul de tipar 32
dirijeazi convertorul de tensiune inaltd 35, receptioneazd informatia referitoare la faza de maruntire a
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picdturii de la traductorul de faza 16 prin amplificatorul traductorului de faza 36. Nivelul de incércare
a picdturii se decodeazi din tensiune numericd in cea analoagd cu ajutorul convertorului analog
numeric 38 si prin amplificatorul de incdrcaturd 39 se transmite electrodului de incarcare 15.
Generatorul de picaturi 13 preia frecventa de maruntire de la supervizorul de tipar 32 prin
amplificatorul 37. Blocul de alimentare 29 asiguri toate tensiunile in sistem.

Functionarea intregului sistem hidraulic al imprimantei cu jet si picturi este asiguratd de doud
pompe de constructie originald (fig. 3). Asemenea pompe electromagnetice functioneazi dupd
principiul solenoidului ce pune in migcare pistonul 59, care schimba volumul camerei de lucru 65, iar
cu ajutorul supapelor mecanice 66 si 67 interschimbabile alipite dinafara lichidul se migca, crednd
presiune de lucru sau vid in tuburile sistemului hidraulic. Membrana 61 care desparte partea
electromagneticd a pompei de camera de lucru 65 serveste drept garniturd separatoare intre ele.
Membrana 61 pompei se lipeste de piston astfel ca presiunea sau vidul create in pompa au incarcaturd
minimald asupra ei. De aceea constructia datd a pompei se foloseste eficient in timpul lucrului cu
vopsele dispersate, ceea ce permite de a miri de citeva ori fiabilitatea §i durabilitatea sistemului.
Unirea fara filet 72 a supapelor 66 si 67 in capul de supapad 76 simplifica deservirea lui. Materialul
folosit la unirea fard filet 72 este identic cu materialul din care este confectionat tubul sistemului
hidraulic (tub de plastic). Supapele de admisiune 66 si de evacuare 67 ale pompei sunt absolut
identice.

Partea mecanicd a pompei constd din baza de alamd 50 pe care sunt fixate doud traductoare —
anterior 51 si posterior 52. Radiatorul anterior 51 se distanteaza dinduntru prin intermediul partii
imobile a perechii magnetice 54. Radiatorul posterior 52 se véltuieste din partea posterioard. Tija
mobild 53 a pompei este amplasatd pe tija slefuitd 62 cu migcarea reglatd pe pompele de refulare de
0,5, pe cele de aspiratie de 0,8.

Pe tija mobild 53 a pompei este instalat limitatorul 56 de la dezrdsucirea spontand a pistonului 59,
strAns pe membrana 61. Pe bucsa de centrare posterioard 73 se afla arcul de rapel 74, care se regleaza
cu ajutorul clemei reglabile 75 pentru sarcina necesard. Cand impulsul electric se aplicd pe
infdsurarea 58, supratensiunea conduce la jonctiunea tijelor stationara si mobild. Pistonul 59 care se
afld pe o axd rigida cu tija mobild 53 micsoreazd camera de lucru 65, prin aceasta pocnind membrana
68 pe bucsa 70 supapei de admisiune 66 si deschizand supapa de evacuare 67. Astfel, lichidul
elibereazd camera de lucru 65 a pompei. Dupa scoaterea tensiunii de pe bobina pompei, tija mobild 53
ajunge in stare initiald cu ajutorul arcului de rapel 74, inchizind astfel supapa de evacuare 67 si
aspirand in camera de lucru 65 o noud portie de lichid prin supapa de admisiune 66.

Infigurarea electrici 58 a pompei este protejatd de cutia metalici exterioard 57, care serveste
pentru inchiderea conturului electromagnetic.

Supapa de admisiune 66 si supapa de evacuare 67 sunt compuse din doud parti, intre care se afla
membrana 68 si 69, executatd sub forma de petald de lavsan de forma triunghiulard, lipita de fusul
partii de intrare a supapeli, si inelul de cauciuc, care serveste pentru etanseizare. Pe partea opusi se
afla limitatorul de cursa al petalei date cu trei gauri de trecere, ceea ce il limiteazd mersul in limitele
stabilite. Peste trei gauri laterale ale limitatorului, cind supapa este deschisd, vopseaua trece spre
iesirea supapei. In cazul in care directia fluxului in supapi se schimbd, petala se pocneste de fus,
inchizand, astfel, circularea lichidului in directie inversa.

Deoarece ambele supape sunt simetrice §i interschimbabile si se afld pe partea exterioard a
camerei de lucru, aceasta simplificd la maximum accesul la ele.

Aplicarea inventiei oferd posibilitatea de a rezolva problema imbunatatirii calitdtii tiparului, odata
cu mdrirea termenului de exploatare la folosirea vopselelor fin dispersate, micsorarea gabaritelor
dispozitivului si simplificarea deservirii acestuia.
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(57) Revendiciri:

1. Imprimanta inkjet, care contine un cap de imprimare cu un generator de picaturi piezoelectric
cu canale de aducere a cernelii, modul de dirijare a picaturilor, care include electrod de incircare,
traductor de fazi, bloc de deviere de tensiune naltd si captator pentru picdturile neincércate, sistem
hidraulic ce include viscozimetru, traductoare de presiune, de niveluri si de filtre de cerneald, sistem
de supape, pompe electromagnetice de refulare si de aspiratie, recipiente cu cerneald si cu solvent,
bloc de dirijare electronicd a imprimantei §i interfata utilizatorului, caracterizati prin aceea ci
contine suplimentar un modul de suprimare a pulsatiilor cu drosel hidraulic §i un mixer pentru
amestecarea cernelii, in capacul ciruia este montat viscozimetrul, traductoare ale platoului sistemului
hidraulic, capuri ale imprimantei §i captatoare, totodatd blocul de dirijare electronicd a imprimantei
contine suplimentar niste supervizoare de reglare a tastaturii, a sistemului hidraulic §i de imprimare,
unite cu interfata utilizatorului, traductoare ale sistemului hidraulic — traductor de presiune,
traductoarele pompelor electromagnetice, traductoarele de comutare a supapelor, traductorul
platoului, traductorul captatorului, traductoare ale nivelului mixerului, traductoare ale nivelului in
recipiente, traductor de temperaturd si traductorul de viscozitate, traductoare de imprimare; pompa
electromagnetici de aspiratie este instalatd cu posibilitatea conectdrii alternative la magistrala
captatorului si la magistrala de turnare suplimentara a cernelii in mixer.

2. Generator piezoelectric de picdturi, care contine corp cu ajutaj, canale de aducere a cernelii,
camera de formare a jetului, suport al electrodului de incércare, convertor piezoceramic si placi
piezoceramice, caracterizat prin aceea ¢i in corp este formatd suplimentar o camerd pentru
cerneald, iar intre placile piezoceramice §i camera pentru vopsea este amplasat un piston cu garniturd
dielectrica, executat cu posibilitatea deplasérii impingdtorului lui in camera pentru vopsea cu
inchiderea concomitentd a fluxului de cerneala.

3. Pompd electromagneticd, care contine un corp cu camerd de lucru cu volum variabil, formata
intre o membrand amplasatd in corp, unitd cu un piston, instalat cu posibilitatea deplasdrii alternative
si un ansamblu de supape, canale de aductie si de evacuare cu supape de inchidere si ansambluri de
fixare a membranei la piston, caracterizati prin aceea cd ansamblul de supape constd din doud
supape mecanice, amplasate pe partea exterioard a corpului si unite cu camera de lucru prin
intermediul cuplajelor fara filet prin canalele de aductie si de evacuare, executate in peretii corpului.

4. Pompd, conform revendicdrii 3, caracterizata prin aceea ca corpul ei contine o bazi in care
sunt fixate doud radiatoare, pe miezul mobil al pistonului este instalat un limitator, care preintdmpind
dezrdsucirea spontand a pistonului, intdrit pe membrand, iar in bucsa posterioard de centrare este
amplasat un arc de rapel, care se regleazi dupa sarcina necesard cu ajutorul unei cleme reglabile.

(56) Referinte bibliografice:
1. Texmomormss CIJ ( Continuous Ink Jet Printing) — meuarr HempepbsIBHOH cTpyei
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2.RU 2212633 C1 2003.09.20
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