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(57) 2za¥izeni pro registraci a opakovatel-
nou reprodukci rovin v protetické stomato-
logii pomoci t¥{ volitelngch bodd sestava
z &epu, ktery je jednim koncem upevnén

do pohyblivého ramena paralelometru, na
druhém konci je opat¥en registraénim hro-
tem, p¥i%em¥ na &epu jsou pfipevnéna dvé
horizontdlni ramena, z nichZ jedno hori-
zont4alni rameno je va&i &epu pevné a druhé
horizontdlni rameno je uspo¥4ddno na ném
voln& oto&nd, pri&emZ obé& horizontélni
ramena jsou opat¥ena milimetrovou stupni-
ci a voln& posunovatelnymi jezdci, ktery-
mi prochdzejf vertikdlni tyéinky s mili-
metrovou stupnic{ na boku a s hroty na
spodnim Sele, ptifemZ volné konce horizon-
tédlnfich ramen jsou spojeny tylovym m&¥it-
kem, které je k jednomu horizontdlnimu
rameni p¥ipojeno pevné& a na druhém horizon-
t4lnim rameni je uchyceno posunovatelng
pomoci jezdce.
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Vyndlez se tgk4 za¥izenf pro registraci a opakovatelnou reprodukci rovin v protetické
stomatologii pomoci t¥f volitelnych bodi.

A% dosud se pou¥ivd pro pfenos hodnot zji¥t&ngch analyzou studijniho modelu situace
v podstat® dvou zplisobd: Je to zplisob popsany v publikaci Stewart, Rudd, Kueblker oznalova-
ny jako "tripoding system”. Tento system je charakterizovén tim, Ze umoZfiuje registraci
a opakovatelnou reprodukci sklonu téhof modelu zakreslenim t¥{i vzdjemn& $iroce oddédlenych
bodl, le¥fcich v té¥e rovind. Pro registraci a opakovatelny p¥enos sklonu modelu na jiny
model, nap¥iklad ze studijnfiho na model pracovnif, pouffv4 "tripoding system" t¥i dentdlni
body, le¥fc{ v jedné horizontdlni rovin&, p¥ifemZ tyto body jsou vyhleddny a oznafeny pomoct
horizont4lné pohyblivého ramene paralelometru. Druhy zpisob popsal MUDr. Zden&k Janda. Pod-
statou tohoto zpGsobu je zhotoveni tak zvaného paraleliza&niho indexu, coZ je pomiicka ze
samopolymerujici pryskyfice, vytvo¥end na p¥ednich zubech analyzovaného modelu tak, Ze je
mo#né ji sejmout a umistit na dal¥f, nap¥fklad pracovni model téfe situace v Ustech pacien-
ta. V "paralelizadnim indexu" je usazena kovovd ty&inka umoZfiujfc{ upevnit "paraleliza¥ni
index" do pohyblivého ramene paralelometru a zajistit tak p¥enos sklonu z jednoho modelu
na druh§ model.

Nedostatkem obou shora uvedenych zplsobl je skutednost, %e neumoZiiuji p¥endZeni zédkresu
konstrukce ndhrady ze studijnfho na pracovni model.

Okolem vyndlezu bylo proto zkonstruovat za¥izeni, které by umofnilo eliminovat opakované

analyzy modeld a umoZnilo p¥end¥et n&které dileZité body ze studijniho na pracovni model.

Tento Gkol splhuje zafizeni pro registraci a opakovatelnou reprodukci rovin v protetické
stomatologii pomoci t¥{ volitelnych bodli podle vyndlezu, kterého podstata sﬁoéivé v tom,
¥Ye sestdvd z &epu, ktery je jednim koncem upevnitelny do pohyblivého ramene paralelometru,
na druhém konci je opat¥en registradnim hrotem, na &epu jsou p¥ipevnéna horizontdlni ramena,
jedno rameno pevn&, druhé rameno volné ofoéné, p¥idemZ ob& ramena jsou opat¥ena milimetrovou
stupnicf{ a voln& posunovatelnymi a aretovatelnymi jezdci, kterymi prochdzeji vertikdlni
ty&inky s milimetrovou stupnici a opat¥ené hroty, p¥ifem? volné konce horizontdlnich ramen
jsou spojena mdY¥{tkem k jednomu horizontdlnimu rameni pevn& pf¥ipojenym a na druhém horizon-
tédlnim rameni posunovatelné& uchycenym.

za¥izeni pro registraci a opakovatelnou reprodukci rovin v protetické stomatologii
pomoci t¥f{ volitelnych bodd podle vyndlezu objasfiuje p¥ipojeny nédkres v axonometrickém né-
hledu. )

Cep 1 je jednim koncem upevnitelny do nezndzornéného paralelometru, pop¥ipadé i do
neznézornéného ramene frézovacfho p¥istroje Sidamat. Druhy konec &epu 1 je opatfen registrad-
nim hrotem 2. Na &epu 1 jsou p¥ipevnéna horizontdlni ramena 3, 4, svirajici s osou &epu
1 pravy dhel., Jedno z'horizontélnich ramen 3 je p¥ipevnéno nap¥iklad p¥iletovénim k Cepu
1 a druhé rameno 4 je na Cepu 1 volné otoéné prostfednictvim krouZku 12. KrouZek 12 je na
8epu 1 zaji%t&n vroubkovanou maticf 13, kterd pfispivd po zataZeni k aretaci vz4djemné polohy
horizontdlnfich ramen 3, 4. Horizontdlni ramena 3, 4 jsou opat¥ena na boku milimetrovou stup-
nici. Na horizontdlnich ramenech 3, 4 se volné& posﬁnuji aretovatelné jezdce 5, 6, kterymi
jsou vedeny vertik&lni ty&inky 7, 8 s milimetrovou stupnici a opat¥ené hroty 9, 10. Poloha
jezdct 5, 6 na horizontdlnich ramenech 3, 4 je zajiltovéna aretadnimi Zroubky ;g,';g a polo-
ha vertikdlnfch ty&inek 7, 8 je v jezdcich 5, 6§ aretovatelnd pomoci aretalnich Zroubkl 18,
19. Horizont&lni ramena 3, 4 jsou.spojena m&¥itkem ;l) které je v horizontdlnim rameni
3 pevn& p¥inytovéno a k horizontdlnimu rameni 4 uchyceno posunovateln& pomoci jezdce 16

s aretadnim Sroubkem 17.

Vyhodou za¥fzeni podle vyndlezu je skute¥nost, Ze polohu hrotu 9, 10 na horizontdlnich
ramenech 3, 4 lze diky popsanym jezdcim 5, 6, m&¥itku 11 a aretaci libovoln& m&nit, aretovat
a reprodukovat.
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v za¥i{zen! pro registraci a opakovatelnou reprodukci rovin v protetické stomatologii
pomoc{ t¥{ volitelngch bodl podle vyndlezu se pouZivd tak, %e se do vertik&lnfho ramene
paralelometru, kterym se provddf analyza modelu, nasune &ep 1 zaFfzenf podle vyndlezu, na
zbyvajicich zubech na modelu se zvol{ p¥esn& anatomicky definovatelné t¥i body navzdjem
co nejvice vzdédlené; body se vybiraj{ v mistech, kde nejsou napldnovany prepara&ni zésahy
v tvrdgch zubnich tkénich. Na tyto vybrané body se pfesn& nastavi registradni hroty 2,9, 10
za¥{zeni podle vyndlezu a jejich poloha se horizont&ln& i vertik4lng aretuje Sroubky 14,
15, 17. Tak se poda¥i registrovat sklon studijniho modelu situace a je moZno ho libovolné
reprodukovat pomoci ddajd ode&tengych na milimetrovych stupnicfich horizontdlnich ramen 3,

4 vertikdlnich ty&inek 7, -8 i m&¥{itka 11 a pomoci vybranych pfesné anatomicky definovatel-
ngch bodi na modelu. ’

Za¥fzeni podle vyndlezu je vyuZitelné pro p¥enos polohy kliZovych bodi kovové konstrukce
budouci ndhrady ze studijnfiho na pracovnf nebo i na lic{ model. Pacienti s C&stenou ztrdtou
zubll jsou v&tZinou ofet¥ovdni ndhradami se smifenym p¥enosem tlaku p¥i %vykani. SmiSeny
p¥enos je zaji¥tovdn odlévanymi kovovymi prvky a konstrukcemi. Aby konstrukce, slouZifci
k upeviiovdni ndhrady na zbyvajicfich zubech, mohla plnit pofadované funkce, musi byt navrho-
véna na z4klad® analyzy modelu, zakreslena na analyzovany model a p¥esn& reprodukovdna na
pracovnim, nebo na licim modelu. Tuto p¥esnou reprodukci umoZnuje za¥izeni podle vyndlezu.

V tomto p¥fipad® se za¥izeni podle vyndlezu pouZivd nédsledovné: Na énalyzaénim stolku
paralelometiu se upevni model situace orientovany v poZadovaném sm&ru. Tento smér se zazna-
mend nebo reprodukuje za¥izenim podle vyndlezu. Vybere se jedno z horizontdlnich ramen
3, 4 pro pfenos ddle¥itého bodu kovové konstrukce snimaci nidhrady. Zvolené rameno 3, 4 se
uvolnf, jeho registra&ni hrot 9, 10 se nastavi p¥esné& na vybrany bod; pf¥iCemZ je model stdle
pevnd fixovdn na analyza®nim stolku paralelometru. Zaznamendvaji se &fselné udaje na mé&¥ft-
kadch podobn& jako je shora uvedeno p¥i popisu funkce za¥izeni. Popsany z&znam pak slouZi
jako v§chodisko polohy pro reprodukci polohy vybraného bodu na pracovnim nebo i na licim
modelu. T{mto jednfm vybranym ramenem 3, 4 se registruji vSechny potfebné body timto rame-
nem 3, 4 dosaZitelné. Je zfejmé, Ze Casto pfi p¥enosu se nevysta®f{ jenom s jednim horizon-
t4lnim ramenem 3, 4. V takovém p¥fpadé se pouZité rameno 3, 4 vrdti do polohy p¥i registra-
ci a reprodukci sklonu modelu a po aretaci jeho hrotu 9, 10 se k dal$imu méfeni obdobné&
pou%?ije druhého horizontdlnfho ramene 3, 4. Je praktické obé& horizontd&lnf ramena 3, 4 si

oznadit a toto oznadeni vidy uvdddt v kdédu pro p¥enos.

PREDMET VYNALEZU

Za¥fzeni pro registraci s opakovatelnou reprodukci révin v protetické stomatologii
pomoci t¥{ volitelngch bodl, vyzna&ené tim, ¥e sestdvd ze svislého Cepu (1), ktery je jednim
koncem upevnén do pohyblivého ramene paralelometru, na druhém konci je opat¥en registradnim
hrotem (2), p¥idemZ na &epu (1) jsou p¥ipevn&na dvé horizontdlni ramena (3, 4), z nichZ
jedno rameno (3) je vidi Gepu (1) pevné a druhé rameno (4) je uspo¥&déno na ném voln& oto&né,
a ob& ramena (3, 4) jsou opatfena milimetrovou stupnici a volné& posunovatelnymi a aretovatel-
nymi jezdei (5, 6), kterymi prochézeji vertikdlni ty&inky (7, 8) s milimetrovou stupnici
na boku a s hroty (9, 10) na spodnim &ele, p¥i¥emZ volné konce horizont&lnich ramen (3, 4)
jsou spojeny tyfovym m&¥ftkem (11), které je 'k jednomu horizontdlnfmu rameni (3) p¥ipojeno

pevné a na druhém horizontélnim rameni (4) je uchyceno posuvné‘pomoci jezdce (16).

1 vykres
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