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(64) ZaFizeni k déleni materiélu rozbrufovanim

1

Vyndlez se tyké zePfizenf k d&leni materidlu rozbrudovénim, zejména tvarovych i rovngch
trubek. :

Technologie d¥leni materidlu rozbrudovénim se dosud provédi v zdsedd tiemi zndmymi
zplsoby a k tomu ud&elu uzplsobenymi zarizenimi. Prvnim ze zndmych zplsobl je zdpichovy
fez, kdy rozbruSovaci kotou¥ d8ld kyvny pohyb nebo p¥imo&ary pohyb, kolmy na podélnou osu
d&leného materidlu, ktery je v klidu. Ddle Je tu pbdélny Pez, kdy rozbrusovaci kotoud ro-
tuje na pevném stojanu a materidl se posouvd do Pezu. Oba tyto zplsoby vyZaduji znadny pri-
mér rozbrusSovaciho kotoude.

Kone¥n¥ je zndm zplsob rozbrudovéni materidlu rota¥nim ¥ezem, p¥i kterém rozbrudova-
ci kotou¥ koné kyvny pohyb z pevného stojanu a d3leny materidl se otd¥l. Z t&chto t¥{ znd-
mych zplsobl se nejdastdji vyufivé, zejména pii d¥leni trubkového materidlu, rotalniho Fezu,
p¥i kterém se d¥lend trubka otd¥f kolem své podélné osy p¥i soudasném zapichovéni rotujici-
ho rozbrudovaciho kotou¥e. Vynodou tohoto zplsobu je moZnost poufiti{ rozbrudovaciho kotoule
minimdlnftho prim&ru, ktery je dén tlouéfkou'stény dé¢lené trubky.

- Jeho nevyhodou ale je, Ze jej lze pouZit pouze u souldsti{ soumdrnych kolem podéliné
osy, tamk¥e jeho pouZiti na rozbruSovéni kuppikladu trubnich ohybi, svaFovanfch obloukd
a tvarovek je zcela vyloudeno. Jeho pouZiti je tedy znaén¥ omezeno. Kone¥n¥ existuje zpi-
sob; kdy rotujief rozbrulovaci kotou¥ obihé d¥leny materidl jako je tomu kupi¥ikladu u GB
patentu &, 1 254 996, urdenym pro Yezéni betonovych sloupd nebo rour, ktery je p¥enosny
a sestdavd z upinaci{ &4sti pro upnuti{ na ddleny sloup, na které je oto¥n& uloZen nosny
prstenec.
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Na tomto nosném prstenci je uloZen ruing ovlddany suport nesouci rozbrusovaci, nebo
jiny d&lici{ ndstroj s pohonem. Jeho nevyhodou je op&t jeho omezené pou%itf na rovné trubky
‘nebo sloupy, pPidem? pro kae#dy Pez je nutno jej demontovat a premistit na misto daldiho
fezu. Jeho posuv do Fezu neni provddin plynule, ale v#dy po dokonZeni jednoho ob&hu roz-
brusovaciho kotoude kolem d&leného predmétu.

Uvedené nevyhody a nedostatky odstranuje v podstatd zaPizeni k d¥leni materidlu roz-
brugovénim, zejména tvarovych i rovnych trubek, sestdvajici z driéku pro upnutl d8leného
materidlu, kolem kterého obihd rozbrugovaci kotou&, uloZeny na kyvném rameni, jehoZ pohyb
je kolmy na osu d¥leného pfedm¥tu, a 2 pohonnéhd a poddvaci{ho mechenismu, podle vyndlezu,
jehoZ podstata spodivd v tom, %e rotujici #4st vedend soustavou kladek rozmisténych po
obvodu rotujfci{ &#ésti, je opatfena bubnovou ¥emenicf pro prenos rotainiho pohybu od hlavni-
ho elektromotoru na osu rozbrudovaciho kotoué pres prvni prevod, kde pohon rotujici &dsti
je odvozen od elekiromotoru, priemZ rotujici &dst je dédle opatfena poddvacim mechanisuem,
tovienym pomocnym elektromotorem, druhym prevedem, pohybovym &roubem a matici.

Daldi podstatou vyndlezu Je, Ze rotujici &ést je opatiena ozubenym véncem, gelnim
prevodem, pripadnd kuZelovym pfevodem pro pFenos rotainiho pohybu od hlavniho elektromotoru
na osu rozbrufove:iho kotoude.

Ddle je podstatou vyndlezu, Ze kyvné remeno je tvoteno dvojramennou pdkou, jeji¥
kratd! rameno je opatfeno vybrénim pro zdbér s unddecim kolikem, ulofenym pevnd na vieteni,
tvoricim &4st druhého prevodu pomocného elektromotoru podévaciho mechanismu.

Podstatou vyndlezu je rovnd%#, Ze vybréni je vytvofeno na prodlouZeném konci kyvného
ramene.

Deldi podstatou vyndlezu je, Ze mezi pomocnym elektromotorem podévaciho mecaanismu a
gepem kyvného ramene je uspo¥ddén &nekovy pirevod.

Ddle je podstatou vyndlezu, %e pomocny elektromotor je opatfen matici pro zéb&r s po-
hybovym &roubem, k ndmuZ je p¥ipojen hiebenovy pievod, sestdvajici z ozubeného h¥ebene,
spojeného s pohybovym Zroubem, a z ozubeného segmentu, spojeného s ¥epem kyvného ramene.

Podstatou vyndlezu je také, %e kratsi rameno dvojramennd péky je spojeno pistnici
s hydraulickym vélcem, ovlddanym uzevienym hydraulickym obvodem, tvorenym nédrzi, gerpad~
lem, Skrticim ventilem a rozddlovalem.

KonZen& je podstatou vyndlezu, Ze rozbrusovaci kotoud je uloZen na posuvném rameni,
opatfenym matici pro zdb¥r s pohybovym 3roube:, ulofenym v rotujici ¥&sti a pohdnnym
pres prevod pomecnym clektromctorem podévaciho mechanismu, piitem? rozbrusovaci kotoud je
spojen s hlavaim elektromotorem pfes ozubeny pPevod.

Vy&#il v#irek vyndlezu lze spat¥ovat v tom, Ze zarizeni podle vyndlezu umo%nuje rozbru-
Sovdnl niiea rovayeh trubek s ploya upletndnim vyhod rotadniho Yezu, ale i tverovek, ohy-
Cavmforsagrn obloukd, oo meleridl je pevnd upnut, Je v klidovém stavu a rozbhru-
cracd Kotout otihd kelsm v ‘ . phi soudamsném posuvu Jdo Pezu-takie vykondvéd kontinudlni
sdovy pobyb Go o sru, pFLoxverdw ndstrod nevyjiZdi z fezné dréhy, coz zaruéuje kolmost
sy Bes shledu na nerovnosti a kvaiitu trubky. Soudasné se tim zkracuje doba Fezu na mini-
mum ve srovandni s klasickymi zpisoby d¥leni a obrébEni materidlu. Rezné mista na Fezaném

b

pledm&tu lze m&nit bez mznipulace s obrobkem 8 bez nutnosti demontd¥e zefizeni nebo jeho
Xhsti.

Priklad konkrétnihe provedeni vyndlezu je schematicky zndzornén na pripojenych vykre-
sech, kde obr. 1 pPedsimvuje zdkladni schéma rozbrudovacfho streje, obr. 2 je bokorys
zef{zent podle vyndiezu, oir. 3 pfedstavuje nérys zefizeni z obr. 2 v podélném fezu,
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obr. 4 a 5 jsou nédrys v podélném Fezu a bokorys alternativntho provedeni zabfzeni podle
vyndlezu, a obr. 6 s} 12 pfedstavujl moZné alternativni provedeni pohonu rotadni ¥dsti
za¥izeni a pohonu kyvného ramene s rotujicim rozbruSovacim ktoudem.

Vynélez je charakterizovdn tim, Ze d8leny materidl, napriklad trubka 2, je pevng
upnut v prismatickych felistech 25 staciondrniho dridku 3, zatimco rotujici rozbrusovaci
kotoud 12 uloZeny kyvn& na rotujici ¥dsti 5, je und3en tek, Ze obfhd kolem d&lené trubky
2 pii soudasném posuvu do Fezu.

Zarizeni podle vyndlezu sestdvéd z rduu ], wloZeného pevnd nebo pohyblivé ve sméru
podélné osy d&leného predmdtu 2, kupfikladu trubky. Na rdmu 1 je uloZen drzdk 3 d&leného

predm&tu 2 a vedeni 4 rotujici &dsti 3. Ddle jsou na rdmu ] uloZeny hlavni elektromotor
6 a elektromotor ] s phevody pro nghon rotujici 2dsti 3.

Rotujicf &st 5 je tvoFena v konkrétnim proveden{ mezikruhovou deskou 8 s-trubkovym

nébojem 3, uloZenym rotadnd ve vertikdlni ¥dsti rdmu 1, pPilemZ vedeni 4 mezikruhové desky
8 je uloZeno kyvné remeno }1, na
kterém je uloZen rotadné& rozbrudovaci kotou& 12. Pohyb kyvného ramene 11 je odvozen od po=~
mocného pohonu, kupiikladu pomocného elektromotoru 13 p¥es druhy pfevod 14 na pohybovy

groub 15, jehoZ matice 16 je pevn& spojena s kyvnym ramenem 11 rozbruSovaciho kotoufe 12.

8 je tvoPeno soustavou kladek 10. Na mezikruhové desce

Privod proudu pro tento pomocny glektromotor 13 je zajidtovan prostiednictvim kolekto-
ru 17 a stiracich kart4&d 18. Pohybovd energie hlavniho elektromotoru 6 se prenddi kupfi-
kladu klinovymi femeny 19 na remenici 20, uloZenou na ndboji @ mezikruhové desky 8, odkud
se tento rota¥ni pohyb prend3i ddle pPes otodny &ep 21 kyvného ramene 11 a vlastni kyvné
rameno 11 na osu rozbrudovaciho kotouZe 12.

Pracovni prostor zabtizeni je pPfekryt silnym krytem 22 a je napojen na finné odsévéni
23. Ovidddni celého zabizeni, tj. ovlddani hlavnihc elektromctoru &, pomocriého elekiromnto-
ru 13 pro pohyb kyvného ramene 11, elektromotoru I pro pohon rotujici &dsti 3 i ovldddni
ﬁojezdu celého zaPizeni je Pfzeno z ovladaciho penelu 24. '

Predm&t, kupfikladu .cubke 2 urdend k dsleni, ce upne do felisti 25 drZsku 3 tak, aby
misto odfezu byio situovino pod rozbrufovaciam zitoufem 12. Spusténim hiavniho elektromoto-
ru § se uvede do rotadniho pohybu rozorugovsi. kotoud 12, a sup&tdnim pomuvenéno elektromo-
toru 13 pohybového mechanismu se zajisti pohyb rozbvuelovaciho kotoun¥e 12 do fezu. Po dotyku
rozbrudovacino kotoude 12 s d&lenou trubkou 7 se uvede spudtdnim zlekiromotor: 7 s druhym

prevodem 14 do pohybu i mezikruhové decka 2.

Vlarini fez probihd za stdlého ctddeni mezikruhi. ! desky 8 pPi zapojend sutomatice
posuvu kyvného rsmene 11 s rozbrulovacim kotoulem j2 do Ffezu. Automatika posuvu je odvoze-
na od proudového snima8e v hodnotéch Ampér nebo kilowati, = $idi rychlost posuvu kyvnéhe
ramene )1 do Pezu prostifednictvim elektronického reguldtoru.

Dokongen{ Fesu lze zjistit vizudlng, pPapsing podle poklesu Ampér &1 kilowatil na
ddle rotace

4]

provdovém snimali. PPi dokondeni Fezu se zestavi cidfen{ mezikruhové desky 8
rozbrudovaciho kotoude 12, a rychloposuvem se vyjede z mists Pezu nad vnd3j3i primér trubky
2. Uvolni se %elisti 25 drZdku 3, trubka 2 se vyjme s stroj je pPipraven k dalsi operaci.

P#i rozbrudovani rcovné trubky 2, nebo rozzirnych trubkovycn vyrobkid se do mista Fezu
poji%d{ celym strojem, prifemZ Ffezany materidl steji na misi&. Jvrubka 2 se vystfed{ prostied-

nictvim prismatickych &elisti 25 drZdku 3, kteréd se sebf{di na vnEj¥i primdr trulhy 2 elek-

N

tricky. Odb&r odiezand ¥dsti se provede ze z.0nY Zds<l stroje.

Podle alternativného provedeni, zndzorndného na obr. 4 a 5, urlenédhe pro rozbrudovani
trubnich ohybd velkého primdru, je nahrazen zplsob vndjsdiho ob&hu rozbrudovaciho kotoude 12
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vnit¥nim ob&hem. Jednou z hlavafch vyhod tohoto provedeni Jje sniZeni{ velikosti stroje na
minimum. Podle tohoto provedeni je rozbrusovaci kotoud 12 umist3n na posuvném rameni 26
a jeho pohon je zajiZlovén hlavnim elektromotorem 6 a ozubenym pFevodem 27 umisténym na
rému 1. Tento pohon je tvoren pohybovym 3roubem 15 pohdndnym pomocnym elektromotorem 13

pPes druhy pPevod 14. Po pohybovém ¥roubu 15 se posouvd matice 16, kterd tvofi Zdst po-
suvného ramene 26. "

Néhon rotujici ¥dsti 5 je elektiromotorem ] pi'es prevod pifmo na kladky 10. Rozbrusove-
¢l kotou¥ 12 se zasune na remeni 26 do d¥lené trubky 2 na denou vzdédlenost, uvede se do
rota¥niho pohybu, zapoji se sutomaticky posuv do Pezu a rota¥ni pohyb kruhové desky 8.
Rezand trubka 2 je phitom upnuta svirdkem mimo stroj. Po ukon&eni Fezu se vyjede rozbrudo-
vacim kotou¥em 12 z Fezu, zastavi se rota¥ni pohyb jak rozbruSovaciho kotoue 12, tak i me-
zikruhové desky 8, a se strojem se odjede na vzddlenost, kterd nebrdni odebréni od¥iznuté

gdsti.

Na obr. 6, 7, 7a, Tb jsou zndzorndna alternativni provedeni pohonu rozbrudovaciho
kotoude ]2, kde podle obr. 6 je ndhon rozbrudovaciho kotoude 12 uskute¥novén hlavnim elek-
tromotorem § umistdnym na mezikruhové desce 8, kdy Jje ale nutno elektromotor vyvéiit pro-
tizdvaZim g§, a kdy kolektor pro silovy pienos energie je nutno chrénit pfed dotykem obslu-
hy. Néhon rozbrusovaciho kotou¥e 12 lze podle obr. 7 odvodit od hlavnfho elektromotoru §,
umfsténého mimo mezikruhovou desku 8, prostiednictivim pfevodu a to bud podle obr. 7a ozu-
benym véncem 29 a pies &elni p¥evod 30 na kuZelovy pievod 31, nebo podle obr. 7b ozubenym
véncem 29 a &elnimi prevody 30.

Obr. 8 a%.12 pPedstavujl alternativni provedeni poddvaciho mechanismu pohybu kyvného
remene 11, kdy podle obr. 8 je rozbrusovaci kotou¥ 12 uloZen na kyvném remeni {1 tvaru
dvojramenné péky 32, jeji%¥ kratsi remeno 33 Jje opatfeno vybrénim 34 pro zdb¥r s unéd¥ecim
kolikem 35, uloZenym pevn¥ na vieteni 36, jeho? rota¥ni pohyb je odvozovén od pomoéného
elektromotoru 13.

Toto krat3{ remenc 33 je umist¥no na zadni strand mezikruhové desky 8. Na obr. 9 Je -
znézorn&no alternativni provedeni pohonu kyvného remene 11 2z obr. 8, podle kterého je vybré-
ni 34 pro z4b¥r s unddecim kolfkem 35 vytvoreno na volném konci kyvného ramene j1. Na
obr. 10 a 11 jsou zndzorn&na provedeni, kdy pohon kyvného remene 1] Jje zajisiovdn &neko-
vym soukolim 37, umist3nym na zadni stran¥ mezikruhové desky 8, Jek Je zndzornéno na
obr. 10, nebo h¥ebenovym pfevodem 38 podle obr. 11, sestdvajicim z hi‘ebene 39 a ozubendho
segmentu 40, umfstinych rovnsf na zadni strand mezikruhové desky 8.

Konedn& na obr. 12 je zndzorn¥n mechanismus pohybu kyvného ramene 11, tvoreného opdt
dvorjamennou pékou 32, jeji¥ kratsf remeno 33 Jje spojeno s pistnicf 4] hydraulického vélce
42 poddvaciho mechanismu, uzavieného hydraulického obvodu, sestdvajliciho z nddrZe 43, zu-
bového Zerpadls 44, Skriticfho ventilu 45, rozdslovade 46 a odpovidajicfho propojovaciho
potrubi 47. Rozd&loval 46 je ovldddn prostfednictvim elektromaegnett 48, a Skrtied ventil,
45 prostifednictvim krokového elekiromotoru 42 Cely hydraulicky systém je ovlddén elektric-
ky z ovlddaciho panelu 24.
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PREDMET VYINALEZU.

1. Zafizen{ k d&leni materidlu rozbrusovénim, zejména tvarovych i rovnych trubek,
sestévajici z drZdku pro upnut{ d&leného materidlu, kolem kterého obihé rozbrudovaci kotoud,
uloéénj na kyvném rameni, jeho% pohyb do Pezu je kolmy na osu d¥leného predm&tu, & z po~
honného a poddvaciho mechanismu, vyzne¥ujici se tim, %e rotujfci Zdst (5), vedend sousta-
vou kladek (10) rozmist&nych po obvodu rotujici &sti (5), je opatifena bubnovou Femenici
(20) pro pienos rotadniho pohybu od hlevniho elektromotoru (6) na osu rozbrufovaciho ko-
toude (12) pres prvni prevod (19), kde pohon rotujfci &dsti (5) je odvozen od elektromoto-
ru (7), pridemZ rntujic{ &dst (5) je ddle opatiena poddvacim mechenismem, tvo¥enym elektro—
motorem (13), druhym pievodem (14), pohybovym Zroubem (15) a matict (16).

2. Zatizent podle bodu 1, vyznaéujici se tim, %e rotujici Z4st (5) je opat¥ena ozu-
benym v&ncem (29), &elnim pfevodem (30), %1 kuZelovym prevodem (31) pro pFenos rotaéniho
pohybu od hlavniho elektromotoru (6) na osu rozbruSovaciho kotou&e (12).

3. Zatizeni podle bodh 1 a 2, vyznadujicf se tim, %e kyvné rsmeno (11) je tvofeno dvoj-
ramennou pékou (32), jejiZ kratdi rameno (33) je opatfeno vybrédnim (34) pro zdbdr s undSe~
cim kolikem (35), uloZenym pevnd na vieteni (36), tvoficim &dst druhého pFevodu (14) pomoc-
ného elektromotoru (13) poddvaciho mechanismu.

4. Zarizeni podle bod 1 a 2, vyzna¥ujici se tim, %e vybrdni (34) je tvo¥eno na pro-.
dlouZeném konci kyvného remene (11).

5. Zarizeni podle bodld 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze mezi pomocnym elektromotorem
(13) poddvaciho mechenismu a ¥epem (21) kyvného ramene (11) Je usporsddn Snekovy preved (37).

6. Zarizen{ podle bodh 1 a 2, vyznadujici se tim, %e pomocny elektromotor (13) podé-
vaciho mechanismu je opatfen matici (16) pro z4b&r s pohybovym ¥roubem (15), k ndmu% je
pripojen hirebenovy pievod (38), sestdvajici z ozubeného hiebene (39) spojeného s pohybo-
vym Broubem (15), a 2z ozubeného segmentu (40) spojeného s &epem (21) kyvného ramene (11).

7. Zarizeni podle bodd 1 aZ 3, vyznadujici se tim, %e krat3{ rameno (33) dvojramenné
pdky (32) je spojeno pistnici (41) s hydraulickym védlcem (42), ovlddenym uzévienym hydra-
ulickym obvodem tvofenym nddrii (43), erpadlem (44), Skrticim ventilem (45) a rozd¥lova-
gem (46). i

8. Zabizeni podle bodd 1, vyznadujfci se tim, %e rozbrudovaci kotou¥ (12) je uloZen
na posuvném remeni (26), opat¥eném matic{ (16) pro zdb&r s pohybovym Zroubem (15), ulo¥e-
nym v rotujic{ dsti (5) a pohdéndnym pies druhy pfevod (14) pomocnym elektromotorem (13)
poddvaciho mechanismu, prifem# rozbrudovac{ kotou¥ (12) je spojen s hlavnim elektromoto-
rem (6) pfes ozubeny pirevod (27).

6 listd vykrest

Severagrafia, n. p.. zévod 7, Most
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