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(64} Prie¢ny stabilizator mobilnych strojov pre prace na svahu

Vynédlez sa tyka prevedenia prielneho stabilizdtora mobilnych strojov pre prdcu na svahu,

najmi v polnohospoddrstve v horskych a podhorskych oblastiach.

Doteraz zndme mobilné stroje, napriklad polnohospodérske traktory, samohybné stroje, vyu-—
%ivaji na zabezpelenie prie¥nej stability lenm tuhd ndpravu. Nevyhodou u tychto strojov je, Ze

vykyvnéd ndprava sa na zabezpeleni prieénej stability nepodiela.

Vys¥ie uvedené nedostatky odstrafiuje a technicky problém riedi priedny stabilizdtor mo-
bilnych strojov pre préce na svahu podla vyndlezu, ktorého podstatou je, Ze je tvoreny silo-
vou pruZnou jednotkou striedavo obojsmerne spdjajdcou teleso stroja s vykyvnou ndpravou. Silo-
v4 pruind jednotka je pripojend na tlakovy vzduch vzduchojemu prostrednictvom lavého a pravé-

ho trojcestného ovliddacieho ventila, nad ktorymi je uloZeny ovlddaci mechanizmus.

Podstatou vynidlezu je aj to, ¥e silovd pruZnd jednotka je tvorend dvoma jednodinnymi pneu-
matickymi valcami uloZenymi po oboch strandch telesa stroja. Do podstaty vyndlezu patri aj to,
%e silovd pru¥nd jednotka je tvorend dvoj&innym pneumatickym valecom. Podstata vyndlezu spodi-
va i v tom, %e ovlidaci mechanizmus je tvoreny trojramennou pdkou. Podstatu vyndlezu tvori aj

to, Ze ovlddaci mechanizmus je tvoreny nosnou plo¥inou obsluhy v prieinom smere vykyvnou.

Priednym stabilizdtorom mobilnfch strojov pre prdce na svahu podla vyndlezu sa docieli
toho, Ze aj vykyvna nédprava sa podiela na zabezpelovani priegnej stability stroja, &¢im sa pod-

statne zvySuje jeho svahovd dostupnost.

Na pripojenych vykresoch sd schématicky zndzornené dve prikladné prevedenia priecneho
stabilizdtora mobilnych strojov, kde na obr. 1 je nakreslené celkové prevedenie priedneho
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stabilizdtora, u ktorého silovd pru%nd jednotka je tvorend dvoma jednotinnymi pneumatickymi val-
cami a s ovlddacim mechanizmom pdkovym a na obr. 2 je nakresleny iny priklad priedneho stabi-
lizdtora, u ktorého silovd pruZnd jednotka je tvorend dvoj&innym pneumatickym valcom a ovld-

dac{ mechanizmus je tvoreny nosnou plo¥inou obsluhy.

Prielny stabilizdtor mobilnych strojov pozostdva zo silove]j pruinei jednotky 11, ktord
v konkrétnom prevedeni je tvorend dvomi jednolinnymi pneumatickymi valcami /obr. 1/ spdjaju-
cimi obe strany telesa 10 stroja s vykyvnou ndpravou 2, na ktorej je uloZené lavé koleso 8
a pravé koleso 9. Dolnd koncovd poloha lavého pneumatického valca silovej pruinej jednotky 11
je spojend pravou ovlddacou vetvou 5 s vyvodom A tlakového vzduchu pravého trojcestného ovldda-

cieho ventila 3, ktorého privod P tlakového vzduchu je spojeny so vzduchojemom 6.

Dolnd koncovd poloha pravého pneumatického valca silovej pruZnej jednotky 11 je spojend
lavou ovlidacou vetvou 4 s vyvodom A tlakového vzduchu Iavého trojcestného ovlddacieho venti-
la 2, ktorého privod P tlakového vzduchu je spojeny so vzduchojemom 6. Nad trojcestnymi ovl4-

dacimi ventilmi 2, 3 je uloZeny ovlddaci mechanizmus 1 tvoreny trojramennou pikou.

Ak sa mobilny stroj, v konkrétnom pripade polnohospoddrsky traktor, pohybuje po svahu
v blizkosti jeho maximdlne povolenej svahovej dostupnosti, tak obsluha prestavi trojramenni
pdku smerom doprava v pripade,ked Iavé koleso 8 sa nachddza na dolnej strane svahu, &im sa
stlati posidivad pravého trojcestného ovlddacieho ventila 3 a spoji sa privod P tlakového vzdu-
chu zo vzduchojemu 6 s vyvodom A tlakového vzduchu, ktory cez pravi ovliddaciu vetvu 5 pridi
pod piest 13 lavého jednofinného valca silovej pruZnej jednotky 11.

Tym je pruZne podopreté teleso 10 sfroja voli lavej strane vykyvnej ndpravy 7, ktord sa
nachddza na dolnej strame svahu. V pripade, ak sa nachddza pravé koleso 9 na dolnej strane
svahu, tak obsluha prestavi trojramenni pdku smerom dolava, &im stladi posdvad lavého troj-
cestného ovlddacieho ventila 2 a spoji sa privod P tlakového vzduchu zo vzduchojemu 6 s vyvo-
dom A tlakového vzduchu, ktory cez lavi ovlddaciu vetvu 4 prddi pod piest 13 pravého jedno&in-
ného valca silovej pruZnej jednotky 11. Tym je pruZne podopreté teleso 10 stroja vo&i pravej

strane vykyvnej ndpravy 7, ktord sa nachddza na dolnej strane svahu,

U druhého prikladného prevedenia priedneho stabilizdtora /obr. 2/ silovd pru%nd jednotka
11 je tvorend dvojlinnym pneumatickym,valcom, ktory je vykyvne uchyteny na pravej strane vy-
kyvnej ndpravy 7 a piestnica piesta 13 je vykyvne ucﬁytené na pravej strane telesa 10 stroja.
Dolni koncovd poloha silovej pruZnej jednotky 11 je prostrednictvom lavej ovlddacej vetvy &
pripojend na vyvod A tlakovéno vzdﬁchu lavého trojcestného ovlddacieho ventila 2. Hornd koncc-
vd poloha silovej pruZnej jednotky 11 je prostrednictvom pravej ovlddacej vetvy 5 pripojend

na vyvod A tlakového vzduchu pravého trojcestného ovlddacieho vearila 3.

Ovlddaci mechanizmus 1| je u tohoto prevedenia prikladne tvoreny nosnou plofinou obsluhy,
uloZenou nad lavym a pravym trojcestnym ovlddacim ventilom 2, 3, krerd je v priefnom smere vj-

kyvna,

U tohoto prevedenia prielneha stabilizdtora ak je lavé koleso 8 na dolunej strane svahu,
tak obsluha prestavi nosnd plo§inu v smere proti svahu, &im pravy spodny okraj nosnej ploSiny
prestavi posival pravého trojcestného ovlddacieho ventila 3 a tak prepoji privod P tlakového
vzduchu zo vzduchojemu 6 na vyvod A tlakového vzduchu, ktory cez pravdi ovlddaciu vetvu 5 prid-

di nad piest 13 silovej pruZnej jednotky 11.

Tym je pruZne pritahované teleso 10 stroja k pravej strane vykyvnej nédpravy 7, ktord sa
nachddza na hornej.strané svahu. V pripade ak je pravé koleso 9 na dolnej scfane svahu, tak
prestavenim nosnej plo3iny v smere proti svahu spodny jej okraj stladi posiva& lavého trojcest-
ného ovlddacieho ventila 2, &im prepoji privod P tlakového vzduchu zo vzduchojemu § na vyvod
A tlakového vzduchu, ktory cez lavi ovlddaciu vetvu 4 prﬁ?i pod piest 13 silovej pruZnej jed-
notky 11. Tym je prufne podopreté teleso 10 stroja voli pravej strane vykyvnej ndpravy 7, kto-

rd sa nachddza na dolnej strane svahu.



PREDMET VYNALE?ZZ

211795

U

1. Priedny stabilizdtor mobilnych strojov pre prdce na svahu, ktoré pozostdvaji z telesa

stroja, ku ktorému je pevne pripojend tuhd ndprava a vykyvnd ndprava vyznalujici sa tym, Ze je

tvoreny silovou pruZnou jednotkou /11/ striedavo obojsmerne spdjajicou teleso /10/ stroja s vy-

kyvnou ndpravou /7/, prifom silovd pruZnd jednotka /11/ je pripojend na tlakovy vzduch vzducho-

jemu /6/ prostrednictvom Iavého a pravého trojcestného ovliddacieho ventila /2, 3/, nad ktory-

mi je uloZeny ovlddaci mechanizmus /1/.
2. Prie&ny stabilizdtor podla bodu ! vyznafujici sa tym,
je tvorend dvoma jednolinnymi pneumatickymi valcami uloZenymi

stroja.

3, Priedny stabilizdtor podla bodu 1 v -znalujidci sa tym,

je tvorend dvojfinnym pneumatickym valcom.

4, Prie&ny stabilizdtor podla bodu 1 vyznalujici sa tym,

tvoreny trojramennou pdkou.
5. Priedny stabilizdtor podla bodu ! vyznalujici sa tym,

tvoreny nosnou plofinou obsluhy v priednom smere vykyvnou.

2 vykresy

Severografia, n. p., zdvod 7. Most

te silovd pruznd .jednotka /11/

po oboch strandch telesa /10/

Je silovd pruZnd jednotka /11/

Ye ovlddaci mechanizmus /1/ je
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