secsiiinea| POPIS VYNALEZU | 208 209

REPUBLIKA

(19) . A . (B1)
w w 4 (11)
K AUTORSKEMU OSVEDCEN|
(61) — |
g;; l\)/g;;tlg::l griogtg 11 79 (51) Int.Cl> A 43 D 81/00

(21) PY 8115~79

URAD PRO VYNALEZY
(40) Zvefejnéno 28 11 80

A OBJEVY (45) Vydano 310182

(75) v ’
Autor vynalezu  ZBOZINEK RADOMIR ing., GOTTWALDOV

(54)  Zaiizeni k ovladéni pracovniho cyklu obuvnickych strojd, zejména
piibijecich strojé podpatkd

, Gtelem vynilezu je vytvoFit zafizeni
(' ru&nimu ovlédéni pracovniho cyklu piti-
bijecich strojd podpatkd bez sniZeni den-
niho vykonu a pFi sniZeni némahy obsluhy,
Podstatou vyndlezu je zafizeni tvofend
pékovym mechanismem, jehoZ hlavnim ovld-
dacim prvkem je dvouramennd pdks s jed-
nim ramenem ovladatelnym ruénd a s druhym
ramenem opatfenym dorazovym nosem proti
dorazové plode v drZdku, Druhd rameno je
rovnéZ opatifeno ovladaci plochou piesou-
vaci tyfe nosné desky prestavitelnych
Césti ovlédacich prvkd pifesuvnd uloZend
ve vodici dréZce nosného &epu proti pev-
nym &dstem ovladacich prvké uchycenych

v zédkladnd. Cely pékovy mechenismus je
polohové nastavitelny. Pracovni cyklus
pFibijeciho stroje podpatkd maZe byt
ovladdn bud pneumaticky nebo elektricky.
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Vyndlez se tyks zaizeni k ovlédéni pracovniho cyklu obuvnickych strojd, zejména
piibijecioh strojd podpatka, tvoienédho pékovym mechanismem s dvoustupnovymi ovlddacimi
prvky. ’ ‘ ‘

Dosud znémé zaPizeni k ovladéni pracovniho oyklu piibijecich stroja podpatké Jeou
tvoi'ena mechanickymi, pneumatickymi nebo elektrickymi prostiedky. Jsou i ovlddaci zaii-
zeni kombinovand, ale vdechna tato dosud znémé zarizeni maji jeden epoleény rys a to je
noZni{ ovlédéni, Nedostatkem tdchto Fedeni je zvySend ndmaha obsluhy zplisobené jednak fy-
zickymi a jednak psychickymi vlivy. Pracovnik ma& v noze mendi cit ne% v ruce, zvl&&ts

v tom piipadd, kdy charakter operace a sledu vyroby neumoZiuje sezeni obsluhy stroje.

OZelen vyndlezu je vytvorit zarizeni k rudnimu ovlddéni pracovniho cyklu piibijecich
strojd podpatk8 bez sniZeni denniho vykonu a p¥i sniZeni nédmahy obsluhy.

Podstatou vynélezu je zaifizeni k ovladani pracovniho cyklu obuvnickych strejt, zej~
ména piFibijecich strojd podpatk, jehoZ pékovy mechaniemus je tvoi‘en dvouramennou pékou
8 jednim ramenem ovladatelnym ru&nd a s druhym ramenem opatfenym na horni setrand dorazo~
vym nosem proti dorazové plode v dr2dku a na spodni strand ovlidaci plochou pFesuvné tyde
dotykajici se jedné strany noené desky prestavitelnych &&sti ovladacich prvké. uloZené
ve vodici dréZce nosného Sepu proti pevnym &dstem ovladacich prvkdlchycenych v zdkladné,
zatimco z druhé strany nosné desky je uepofddéna t¥eti tlainé pruina pésobici proti dnu
nosné desky, pri¥em% pdkovy mechanismus je uchycen nosnym Sepem na kulovém &epu upevndném
na piestavitelné konzole uloZené v dréZce vzpéry kloubovd spojend s nosnou vzpdrou uhlové
nastavitelnou na &epu ve stojanu stroje. Na zaFizeni podle vyndlezu je podstétné rovnéz
to, Ze pevné &asti ovladacich prvkd jsou tvoi*eny prvnim nétrubkem a druhym ndtrubkem
pro pi*ivod tlakového média, upravenymi vertikdlné v zdékladn& pevnd spojené s nosnym &e-
pem a opat¥enymi uzaviratelnymi otvory uspoddanymi v jedné horizontédlni rovind a pifesta-
vitelné &4sti ovlédacich prvkd uspofddané v nosné desce nad uzaviracimi otvory pevnych
S4sti jeou tvoieny prvnim uzaviracim Zlenem dotlaéovatelnyh do iékladni polohy prvani
tlalnou pruZinou a druhym uzaviracim &lenem dotladovatelnym do zdkladni polohy druhou ‘
tladnou pruZinou. Podstatou vyndlezu je i to, 2e pevné S4sti ovlédacich prvkd jsou tvo-
feny dvéma elektrospinadi uchycenymi vedle sebe v zdkladn& pevnd spojené s nosnym Sepem
a piestavitelné Zéeti tdchto ovlddacich prvkd jsou tvoFeny prvnim a druhym ndjezdem uchy-
cenymi stupnovitd v nosné desce proti ovlddacim pékdm elektroepinadd.

Pokrokem na zaifizeni podle vynélezu je v prvé Fadd to, Ze Jehé pékovy mechsnismus
Je nastavitelny do prostoru pod botu, kdy jedne rameno jehe dvourauenné‘péky je § dosahu
pretd ruky pridriujici botu na pifibijeci podpdFe. AT jsou ovlddaci prvky pneumatické nebo
elektrické v obou piipadech je ovlédani dveustupfiové, to. znamend, e pFL jednom stladeni
dvouramenné péky je evlddéno nejprve p*itladné Ustroji a potom ustroji piibijeci. ZaFi-»
zeni podle vynédlezu tedy enifuje fyzickou i psychickou tinavu e zvySuje bezpe&nast préce,

Na piiloZenych Vykroaech Je chematicky zndzornén priklad provedeni zaiizeni k ovld-
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déni pracovniho cyklu piibijecich strojd podpatkfi, Na obr. 1 je podélny ez zafizanim
pro pneumatické ovlédéni, na obr, 2 je podélny Fez zarizenim pro elektrické ovladéni a
na obr. 3 je podélny ez zdkladnou se stuprovitd uspoiddanymi ndjezdy elektrospinade

v bokorysu.

Na stojanu 1 je na Cepu 2 uloZena polohovd aretovatelnd nosnd vzpéra 3 s pomocnym
gepem 4 se vzpdrou 5 opatifenou dréZkou & pro vedeni vy3kové prestavitelné konzoly 7
s kulovym &epem 8, Na tomto kulovém Zepu 8 je uloZeno pouzdro 8 se zévitovym otvorem
pro nosny &ep 10 pevnd spojeny se zdkladnou 11 krytu 12. Nosny &ep 10 je opatien drié-
kem 13 a vodicim otvorem 14 pro pifesuvnou tyZ 15 opirajici se o piresuvnd v ndm uspoiéda-

nou nosnou desku 16 ovlédacich prvka.

U pneumatickdho ovlédéani (obr. 1) je mezi nosnou deskou 16 a zdkladnou 11 uspoi*4~
déna tieti tlaénéd pruZina 17. V zédkladné 11 jsou upraveny ovladaci prvky vytvoifené pev-
nymi 8dstmi, JimiZ jsou dva ndtrubky a to prvni ndtrubek 18 s uzaviratelnym otvorem .
pro uzavienl tlakového vzduchu pFivddéného prvni hadici 19 k p#fitlaénému uUstroji a druhy
nétrubek 20 8 uzaviratelnym otvorem pro uzavi‘eni tlakového vzduchu piivdd&ného druhou
hadici 21 k p¥ibijecimu ﬁstroji. V nosné desce 16 je ve vodicim otvoru nad prvnim né-
trubkem 18 upraven prvni uzaviraci &len 22, na n¥mZ je mezi hlavou s t&snénim a nosnou
deskou 16 uspofédéna\brvni tladnd pruZina 23, piiZemZ nad nosnou deskou 16 jsou v zavitu
difiku dv& pojistovaci matice 24. Nad druhym natrubkem 20 je ve vodicim otvoru nosné
desky 16 stupnovitd nad prvnim uzaviracim &lenem 22 upraven druhy uzaviraci &len 25
s druhou tladnou prufinou 26, pFidem% v zdvitu diiku jsou rovndZ dvé pojisdtovaci ma-
tice 24. V drzéku 13 je nad pesuvnou tyéi 15 vykyvné na kotevnim &epu 28 uloZena dvou-
ramenna péka 27, jejif jedno rameno je ruéné ovladatelné, zatimco druhé je svou ovlddaci
plochou 29 ve stdlém styku s pifesuvnou ty&i 15, Nad ovlddaci plochou 29 je na dvouramen-
né péace 27 vytvoi‘en dorazovy nos 30 proti dorazové plode 31 v dridku 13. Pékovy mecha-
nismus je ustavitelny pod botu 32 nasazenou na pfibijeci podpsie 33 a to tak, Ze dvou-
ramennd pédka 27 je v dosahu prstd ruky pracovnika, ktery pﬁidriuje'botu 32 v potiebné

poloze.

U elektrického ovliddani (obr. 2) je rozdilné uspoiadani ovlédacich prvkd v krytu 12.
P*esuvnd ty& 15 jo ve stdlém styku s nosnou deskou 16 piesuvné uspoiddanou v nosném
depu 10 a opatienou dvéma vertikalnimi paralelnd upravenymi dréZkami pro Sroubpové, stup-
novitd polohové nastavitelné uchyceni prvniho a druhého ndjezdu 34, 35, piifemZ nosné
deska 16 je proti piesuvné ty&i 15 piitladovéna &tvrtou tladnou pruZinou 36. V rovinach
proloZenych prvnim a druhym ndjezdem 34, 35 jsou uspoi*ddény kladky ovlédacich pék 37
dvou elektrospinad 38 Sroubovd upevnénych k zdkladné 11. Elektrospinade 38 pak ovladaji
pkitladné a piribijeci ustroji.

Funkce za¥izeni k ovléadani pracovniho cyklu piibijeciho stroje podpatkd spodiva
v tom, %o se nosny &ep 10 s pakovym mechanismem nastavi nosnou vzpdrou 3 a vzpérou 5,

jekoZ i natodenim v kulovém &epu 8 do optimélni polohy pro obsluhu stroje. Dvouramennd
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pdka 27 musi byt nastavena tak, aby byla snadno ovladatelnd prety ruky piidrzujici botu 3¢

v potiebné poloze na piibijeci podpdfe 33. P¥i prvaim otlaéeni dvouramenné pdky 27 se

u pneumatického ovladéni uzavie uzaviratelny otvor prvniho natrubku 18, tedy nizkotlaky

pneumaticky obvod a tlakovy signdl uvede v &innost p*itla&né ustroji podpatku k botd 32

na piibijeci podpdife 33. U elektrického ovladani se sepnutim jednoho elektrospinate 38

ovlédansého prvnim nédjezdem 34 provede stejné funkce pFitladného ustroji. P¥i druhém stla-

8eni dvouramenné péky 27 se uveds v &innost piibijeci Gstroji a to tim, Ze se bud uzavie

uzaviratelny otvor nizkotlakého pneumatického obvodu u druhého nétrubku 20 a tim tlakovy

eignél uvede v &innost piribijeci Ustroji, nebo se toto Ustroji uvede v &innost sepnutim

druhdho elektrospinate 38 ovladatelného druhym néjezdem 35. -

1,

3.

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni k ovladéni pracovniho oyklu obuvnickych strojd, zejména piibijecich stroja
podpatké, tvoi‘ené pékovym mechanismem pro ovldddni dvoustuphovd usporédanych ovlidda-
cich prvk& pritlaéného a pFibijeciho ﬁstroji. vyznadujici se tim, Ze jeho pékovy me-
chanismus je tvo¥en dvouramennou pékou (27) s jednim ramenem ovladatelnym rudnd a

8 druhym ramenem opat¥enym na horni strané‘dorazovym nosem (30) proti dorazové

ploSe (31) v dr2éku (13) a na spodni strand ovlddaci plochou (29) pifesuvné tyde (15)
dotykajici se jedné strany nosné desky (16) prestavitelnych ¥4sti ovladacich prvkd
uloZené ve vodici dréZce nosného &epu (10) proti pevnym &astem ovlddacich prvké uchy=-
cenych v zdkladné (11), zatimco z druhé strany nosné desky (16) je uspoifédéna tieti
tlatné pruZina (17) pdsobici proti dnu nosné desky (16), pi*ilem pékovy mechanismus
je uchycen nosnym Sepem (10) na kulovém depu (8) upevnéném na pirestavitelnd konzole (7)
uloZené v dréZce (6) vzpdry (5) kloubovd spojené s nosnou vzpdrou (3) Ghlové nastavi-

telnou na depu (2) ve stojanu (1) stroje.

Zaitizeni podle bodu 1 vyznaéujici se tim, Ze pevné &dsti ovladacich prvkad jsou tvoieny
prvnim‘nétrubkem (18)va druhym nétrubkem (20) pro piivod tlakového média, Upravenymi

vertikdlnd v zakladnd (11) pewnd spojené s nosnym &epem (10) a opatienymi uzaviratel-
nymi otvory uapoFédaan# v Jedné horizontdlni rovind a pirestavitelné &asti ovlddacich
prvkd uspoi*4dané v nosné desce (16) nad uzaviracimi otvory pevnych &asti jsoﬁ tvoifeny

prvaninm uzaviracim &lenem (22) dotlafovatelnym do z&kladni polohy prvni tladnou pru-

- 2inou (23) a druhym uzaviracim &lenem (25) dotladovatelnym do zédkladni polohy druhou

tladnou pruZinou (26).

Zatizeni podle bodu 1, vyznaSujici se tim, Ze pevné Edsti ovlddacich prvkd jsou tvoie-

ny dvéma elektrospinadi (38) uchycenymi vedle sebe v zékladnd (11) pevnd spojené s nos-
nym Zepem (10) a pifestavitelné Zdsti téchto ovlddacich prvkd jsou tvoieny prvnim a
druhym néjezdem (34, 35) uchycenymi stupnovitd v nosné desce (16) proti ovlddacim

pékdm (37) elektrospina&d (38).

2 vykresy
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