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| Vynélez se tyké za¥f{zeni k nucenému kruhovému klademri ni-

t{, které uklddd nit# do pravidelnych smySek na podklado

Dosud znémé za¥fzeni na vyrobu netkané sitové vrstvy pra=
cuji na principu k#iZeni dvou soustav p¥imych nitf, jak je
napt. uvdd&no ve francouzském patentovém spisu &, 2 219 266,
pripadnd v kombinaci soustavy pF¥imych niti a pri&nych vinovek
a nebo opa¥n¥, prilem’ jsou tyto volnd mechanicky &i pneumsa-
ticky vrhény na podklad, kde tvori vldkennou vrstvu,.

) Pro vjrobu_si{ovin, u nich? se vyZaduje ste jnom&rnost
struktury, stéléd hmotnost a mechanické vlastnosti ve vSech smé-
rech nevyhovujf ani za¥{zeni podle &s. patentovych spisi &.

84 432 a 107 159. Pro vys3f kladeci rychlosti nit{ nevyhovuje
ani zabizeni k vytvéPeni smyCkového netkaného plo&ného utvaru
podle A0 207 437 u kterého je zajist&no kladeni p¥i rotadnim
pohybu kladecich véled a volném kladeni nit¥ na podkladovou
vrstvu, Pro zajist&ni kladeni nit{ po uzaviené oblé kiivce

s danymi rozm&ry Jje hutné synchronizace pohybu soustavy pohyb~
livych vystiednikd a podévaci rychlosti kladecich vélci.

Uvéddné nevyhody odstrahuje zarizeni k nucenému kladeni
niti, které dovoluje doséhnout stabilni strukturu p¥i vysokych
odtahovych rychlostech pfi dodrieni kruhového tvaru smyZek,
je na podklad vrhé a nikoliv voln¥ poklédd. Konstrukce zatize=
ni{ umo¥nuje rizené provézéni smylek, operativni zm&nu zplisobu
prekitifeni, p¥ipadnd v kombinaci se stranovym pohybem kladele
vytvé¥eni sloZit&jdich k¥ivek v zévislosti na relativnim po-
hybu klade¥e a podkladu. Zékladni vyhoda za¥izeni podle vyné~-
lezu spodiva v'tom, ¥e umo¥nuje nucend klést nit v poZadovaném
kruhovém tvaru na podklad, piipadn& vytvo¥it zdkladni nosnou
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sit nebo vzorovaci efekt na povrchu textilie zv188té pak pri
vysokych- kladecich rychlostech niti{. Daldi vyhodou zatizeni je
gKutecnost Ze predklédand civka nenf souldsti zarizeni a Je
umisténa na pevné cived&nici nad linkou, co¥% amoanuge vyménu civek
bez zastaveni provozu linky.

Podstats zaxlzenl spoc¢ivé v tom, ze Je tvoreno otoénym
Krldlem pro privod nité ze stacionernsd u101ene kriZové civky,
otocnym soustiednsd 5 telesem kladele, v némz dsou otoénéd pomocd
pevného pievodu uloéeny Eepy pro posouvéni nité a dald{ pevné
Cepy pro navijeni nitd ve tvaru smydek, pridem? podklad je umlsten
pod télesem kladede. Lepy mohou byt opatreny sroubovymi. drézkami,
nebo mohou byt hladké g vytvoreny nesouosé. Zai‘izeni mide byt
opatreno pevué umisténou piidrZnou tykou opirajici se o gep
proti pootddeni ve smyslu toCeni nshonu remenlcky kladecde.
rRovnd# tak réznym prindrem télesa a usporaddni depd se dosshne
zmény velikosti a tvaru suydek.

Zarizeni podle vyndlezu Jje dédle bliZe popssdno na pfikladu
provedeni podle piipojendho vykresa, na n3m¥ je nakreslen nérys
zarizeni v fezu,

- Na hrideli 8 je oto&nd uloZeno téleso 14, v ném¥ jsou rovnés
otocné uloZeny depy 2, opatiené Sroubovymi drakami a dal3{ pev~
né Cepy 4, na n3% se naviji nit 1 privadénd otodnym kiidlem 2y
ulozeném nad télesem 14. Néhon gepd 2 Je proveden hnacim kolem
6 plres vloéené~kolo [ pohéninym kolem 2, které je pevns spoJjeno
s Cepem 3. Na nosném rému 10 je uchycena tydika 9, zabranujici
pootadeni tilesa 14 s Cepy 3 a 4. Pod celym zarizenim Je umistén
podiclad 16, na ndji se uiklédajd smyeky nité 1. Celé zaifzent
Je zakrytovano grytem 15.

Zal'izeni podle vynslezu pracuje nésledujicim zplsobemn,
Nit 1 je navijena pomoci otoéného ki{dla 2 na Cepy 3 se 3rou-
bovou dréixou, kteréd se otéceji a tim posouveji nit 1 na pev-
nych ¢apech 4 vytvarovanou ve tvaru smydek a a tyto posléze pa-
daji na podglad 16. Wahon posuvu nits 1l na éepech 2 se Srou=~
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bovou drd¥fkou je zajistén ozubenymi koly 3, pohén&nymi od hna-

ciho kola 6 pomoci vloZenych kol 7. Ozubené kola 5 jsou na
éepech 3 se Broubovou dréZkou, hnaci kolo 6 na hnacim hi{de-
1i 8. Proti pootodeni kruhového kladede slou#ff tylka 9 uchy-
cené na nosném rému 10. Pohon t&lesa 14 je zajidt¥n Temenem
11 prost¥ednictvim pemenice 12, Pohyblivé Zdsti néhonu, to
je ozubend kola 5, vlo¥end kola T & hnaci kolo 6 stejn& jako
hnaci h¥idel 8 jsou uloZeny v lo¥iskéch 13.a k t¥lesu 14
otodn¥ a jsou zakrytovény krytem 15. . :

P#i pooto¥eni otodného k¥fdla 2 o jednu oté¥ku se soukas~
nd pooto¥i Zepy 3 se Sroubovou dréfkou o jednu rozted, pritem% -
soudasnd spadne jedna smyZka nit® 1 na podklad 16, Zm&nou roz-
te8{ %epd 3 se Sroubovou draZkou & pevnych ¥epl 4 lze m&nit
prim&r a tvar smyZky. Soudasnym pohybem zaiizeni v horizon~
tdlnim sm¥ru lze m¥nit vyslednou k¥ivku kladené nité& l'do smy-
Sek.
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1. Zarizeni k nucenému kruhovému kladeni nitf na podklad, vy-

znaCujici se tim, Ze je tvoreno otoénym kiPidlem ,/2/ pro pri-
vod nité /1/ ze stacionerné uloZzené kiiZové civky, umistinym
sousttednd s tdlesem /14/, s nimZ jsou oto¢n& pomoci pevného.
prevodu uloZeny Cepy /3/ pro posouvéni nitd /1/ a dalsi pévné

Cepy /4/ pro navijeni nité /1/ ve tvaru smylek, pifidemZ pod-

klad /16/ je umistén pod télesem /14/ s Zepy /3, 4/.

Za¥izeni podle 'bodu 1'vyznaéené tim, ze lepy /3/ jsqu opatre-
ny Sroubovymi dréZkami.

Zarizeni podle bodu 1 vyznalené tim, Ze Cepy /3/ jsou hladké
a uloZeny nesouose.

Zarizeni podle bodd 1 aZ % vyznacené tim, Ze Jje opatfeno pev-

né umistdnou p¥idrinou tyskou /9/, opirajici se o lep /3/
proti pootodeni télesa /14/.

1 vikres
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