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Inventia se refer la un dispozitiv de sapat, ce se poate
monta pe orice echipament de excavare sau incarcare,
fard adaptéri speciale, destinat executarii forajelor in
diferite sorturi de pamant. Dispozitivul de sapat este
alcatuit dintr-o freza cilindrica, formata dintr-un corp (1)
pe care sunt sudate niste benzi elicoidale (2), exte-
rioare, in interiorul corpului (1) frezei fiind fixat un cilin-
dru hidraulic (3), alc&tuit dintr-un corp cilindric (4), pe
care sunt montate o pana (5) ce culiseaza intr-un canal
de pana, practicat in corpul (1) frezei, o tija (6) legata
mecanic de acesta si un capac (7) ce are montat un
curatator (8).
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RO 120659 B1

Inventia se refera la un dispozitiv de s&pat ce se poate monta pe orice echipament
de excavare sau incércare, fard adaptari speciale, destinat executérii forajelor in diferite
sorturi de pamant.

Este cunoscut un echipament pentru executarea forajelor verticale prin rotopercutie
(RO 113885), ce se monteaza pe un excavator si este alcatuit dintr-o turla de foraj, articulat
la excavator in doua puncte, pe aceasta fiind fixat un ciocan hidraulic prin intermediul unui
carucior, ciocanul avand posibilitatea de a fi deplasat pe verticald, cu ajutorul unui cablu
antrenat de un troliu hidraulic. De ciocanul hidraulic este prinsa o teava de pétrundere ver-
ticala, cu capatul ei superior, prin intermediul unui dispozitiv adaptor. Capétul inferior al
acestei tevi este prevazut cu o dantura capabila s roada terenul in care este introdusa. An-
samblul ciocan pneumatic-teava de patrundere este rotit partial in ambele sensuri, de catre
doi cilindri hidraulici, prin intermediul unei carcase, in care este introdus atat ciocanul hi-
draulic, cat si o feava de evacuare, prevazuta cu un clapet si dispusa in interiorul tevii de pa-
trundere. De la instalatia hidraulica a excavatorului se alimenteaza, prin intermediul unui dis-
tribuitor de comanda, atat ciocanul hidraulic, cat si cilindrii hidraulici de rotire partiala. Deza-
vantajul acestuia consta in aceea cé nu se poate utiliza la forarea gaurilor adanci in terenuri
cu duritate mica, intrucat obtinerea verticalitatii gaurilor si stabilitatea malurilor este foarte
greu de obtinut.

Mai este cunoscuta o instalatie de foraj rotativ (US 4061197), care cuprinde o freza
realizata sub forma unei benzi elicoidale sudata in jurul unei tevi centrale in care se intro-
duce un ciocan pneumatic. Partea inferioara a frezei este prevazuta cu o dantura dura. Freza
este montata pe un camion care ii asigura sustinerea in pozitie verticala si rotirea, pe un alt
camion fiind dispusa o sursa de aer comprimat. Dezavantajul acesteia const3 in aceea ci
instalatia este destul de complicata i, in consecinta, forajul este scump, rentabilitatea ei ie-
sind in evidenta in cazurile in care trebuie realizat un numar mare de g&uri in terenuri dure.

Problema tehnica, pe care o rezolvé inventia, const in realizarea unui dispozitiv de
sapat, pentru executarea unor foraje verticale, prin atagarea lui la un excavator, la care mig-
carea de avans si de rotatie sa fie realizate cu mecanisme simple, care s& permita forarea
de gauri cu o adancime de pana la doud ori mai mare decét lungimea frezei.

Dispozitivul de sapat, conform inventiei, rezolva problema tehnici propus3 prin aceea
ca este alcatuit dintr-o freza cilindrica, formata dintr-un corp pe care sunt sudate niste benzi
elicoidale, exterioare, in interiorul corpului frezei fiind fixat un cilindru hidraulic, alcatuit dintr-
un corp cilindric, pe care sunt montate o pand, ce culiseaza intr-un canal de pan3 practicat
in corpul frezei, o tijd legata mecanic de acesta si un capac ce are montat un curatator.

Dispozitivul de s&pat, conform inventiei, prezintad urmatoarele avantaje:

- este usor de realizat, de montat si demontat de pe echipamentul de excavare:

- prezintd o mare manevrabilitate de actiune;

- prezinta posibilitatea efectuarii unor foraje cu adancime mare;

- conduce la cresterea productivitatii muncii.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura sicu fig. 1.5,
care reprezinta:

-fig. 1, sectiune cu un plan longitudinal prin dispozitivul de sapat, conform inventiei,

- fig. 2, schema hidraulica de actionare in cazul alimentérii dispozitivului de la un
singur distribuitor;

- fig. 3, sectiune cu un plan longitudinal prin dispozitivul de sapat, conform inventiei,
intr-o varianta de realizare;

- fig. 4, schema hidraulica de actionare a motorului hidraulic, prin distribuitorul D1, in
cazul alimentarii dispozitivului prin doua distribuitoare;
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- fig. 5, schema hidraulica de actionare a cilindrului hidraulic, prin distribuitorul D2,
in cazul alimentarii dispozitivului prin doud distribuitoare;

Dispozitivul de sapat, conform inventiei, este alcatuit dintr-o freza cilindrica, formata
dintr-un corp 1, pe care sunt sudate niste benzi elicoidale 2, exterioare. in interiorul corpului
1 este fixat un cilindru hidraulic 3, alcatuit dintr-un corp cilindric 4, pe care sunt montate o
pana 5 ce culiseaza intr-un canal de pana practicat in corpul 1, o tija 6, legatd mecanic de
corpul 1 si un capac 7 ce are montat un curatator 8.

Benzile elicoidale 2 realizeaza atat partea de sapare, cat si partea de eliminare a pa-
mantului sapat.

Alimentarea cilindrului hidraulic 3 se realizeaza prin intermediul unui racord rotitor 9,
cu ajutorul unui bloc hidraulic.

Corpul cilindric 4 este montat intr-un lagar de rostogolire 10, care este fixat de echi-
pamentul de excavare printr-un suport 11, iar antrenarea corpului cilindric 4 se face cu aju-
torul unui motor hidraulic 12, fixat si el de acelasi suport 11 si alimentat tot cu ajutorul blo-
cului hidraulic.

Migcarea de rotatie a cilindrului hidraulic 3 se realizeaz4 cu ajutorul motorului hi-
draulic 12, ce antreneaza corpul cilindric 4, care transmite migcarea de rotatie corpului 1 prin
pana 5, migcarea de avans a frezei realizandu-se ca urmare a miscarii tijei 6.

Blocul hidraulic este alimentat prin niste racorduri E, F de la un singur distribuitor,
aflat pe utilajul aferent i este alcatuit dintr-un regulator de debit cu supapa de ocolire 13,
montat pe un racord C, la intrarea in motorul hidraulic, un regulator de debit cu supapa de
ocolire 14, montat pe un racord D, la iesirea din motorul hidraulic 12, un regulator de debit
cu supapa de ocolire 15, montat pe un racord A de alimentare a ariei mari a cilindrului
hidraulic 3, un regulator de debit cu supapa de ocolire 16, montat pe un racord B de alimen-
tare a ariei mici a cilindrului hidraulic 3, si niste supape de protectie 17, 18.

Migcarea de avans a frezei este asigurati de regulatoarele de debit cu supapa de
ocolire 13, 15, iar migcarea de retragere este asigurata de regulatoarele de debit cu supapa
de ocolire 14, 16.

Supapele de protectie 17, 18 au rolul de a regla forta de impingere, respectiv, de re-
tragere a frezei.

Pentru realizarea migcarii de rotatie a frezei, uleiul hidraulic este trimis prin regulatorul
de debit cu supapa de ocolire 13, la motorul hidraulic 12, acesta antreneaza corpul ci-
lindric 4, care, la randul lui, antreneaza corpul 1 prin pana 5. Pentru migcarea de avans,
uleiul hidraulic este transmis prin regulatorul de debit cu supapa de ocolire 15 la cilindrul hi-
draulic 3. Prin aceste regulatoare de debit cu supapa de ocolire se realizeaz o sincronizare
intre migcarea de rotatie si migcarea de avans a frezei cilindrice.

Pentru realizarea operatiei de retragere, uleiul hidraulic este trimis prin regulatoarele
de debit cu supapa de ocolire 14, 16 spre motorul hidraulic 12, respectiv, spre cilindrul
hidraulic 3, supapa de protectie 18 avand rolul de a limita forta de retragere.

Intr-o varianti de realizare, dispozitivul de sapat are in componenta un corp 1/, te-
lescopic, alcatuit dintr-o teava exterioara 20 si o teavé interioara 21, care culiseaza una in
alta, in interiorul corpului 1’ fiind montat un cilindru hidraulic telescopic 19, cu dubla actiune,
prevazut cu o camasa 24, exterioard, si cu nigte pene 22, 23.

Camasa 24 este antrenata de motorul hidraulic 12 astfel incat sa transmita migcarea
de rotatie prin pana 23 cétre teava 21 i, mai departe, prin pana 22 spre teava 20 pe care
sunt sudate benzile elicoidale 2, miscarea de avans a frezei realizandu-se ca urmare a
migcarii tijei 6 cilindrului hidraulic telescopic 19, care este legatd mecanic de teava 20.
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Extinderea telescopica a cilindrului hidraulic telescopic 19 conduce la o extindere te-
lescopica a corpului 1/, permitand astfel o cursa de lucru mai mare pentru o lungime de
montaj mai mica.

Prinderea intregului dispozitiv de echipamentul de excavare se face cu o articulatie
25, tip Cardan.

Atat prinderea cu articulatie 25, cat si prinderea cu suportul 11 pot fi aplicate ambelor
variante.

in cazul in care instalatia hidraulica permite alimentarea cu ulei hidraulic de la dous
surse de presiune, se poate folosi un distribuitor D1 pentru alimentarea motorului hidraulic
12, respectiv un distribuitor D2 pentru alimentarea cilindrului hidraulic 3, care, pentru
controlul vitezei de coborare, va avea montat pe aria mica un regulator de debit cu supapa
de ocolire 26.

Folosind dispozitivul de sdpat din aceasta varianta, exista posibilitatea de a efectua
un foraj in teren, cu adancimea de doua ori mai mare decét lungimea frezei, acest lucru fiind
posibil in doua etape:

-in prima etapa, operatia de gaurire se face prin extinderea cilindrului hidraulic teles-
copic 19, si

- in cea de-a doua etap3, se retrage freza, prin retragerea cilindrului hidraulic teles-
copic 19, dupé care echipamentul, pe care este montata freza, va fi manipulat astfel incat
freza sa fie coborata in groapa deja existents, urmand apoi extinderea frezei, ceea ce va
duce in final la dublarea adancimii gaurii.

Revendicari

1. Dispozitiv de sapat ce se poate monta pe orice echipament de excavare sau in-
carcare, fara adaptari speciale, alcatuit dintr-o freza cilindrica, formata dintr-un corp (1) pe
care sunt sudate nigte benzi elicoidale (2), exterioare, caracterizat prin aceea cd, in inte-
riorul corpului (1) frezei este fixat un cilindru hidraulic (3), alcétuit dintr-un corp cilindric (4),
pe care sunt montate o pana (5), ce culiseaza intr-un canal de pana practicat in corpul (1)
frezei, o tija (6) legatd mecanic de acesta $i un capac (7) ce are montat un curatator (8).

2. Dispozitiv de sapat, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca alimen-
tarea cilindrului hidraulic (3) se realizeaza prin intermediul unui racord rotitor (9), iar migcarea
de rotatie a cilindrului se realizeaza cu ajutorul unui motor hidraulic (12) ce antreneaza corpul
cilindric (4) care transmite migcarea de rotatie corpului (1) prin pana (5), migcarea de avans
a frezei realizandu-se prin intermediul tijei (6).

3. Dispozitiv de sapat, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ci sincroni-
zarea migcarii de avans cu miscarea de rotatie a frezei se realizeaza cu ajutorul unui bloc
hidraulic, alimentat de la un singur distribuitor hidraulic, prin niste racorduri (E, F), blocul fiind
alcatuit din niste regulatoare de debit cu supapa de ocolire (13, 14, 15, 16) si nigte supape
de protectie (17, 18), miscarea de avans a frezei fiind asigurata de regulatoarele de debit cu
supapa de ocolire (13, 15), montate la intrarea in motorul hidraulic (12), respectiv la intrarea
pe aria mare a cilindrului hidraulic (3), iar migcarea de retragere fiind asigurata de regula-
toarele de debit cu supapa de ocolire (14, 16), montate la iegirea din motorul hidraulic (12),
respectiv la intrarea pe aria micéa a cilindrului hidraulic (3), supapele de protectie (17, 18)
avand rolul de a regla forta de impingere, respectiv de retragere a frezei.

4. Dispozitiv de sépat, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca, intr-o va-
rianta de realizare, corpul (1') este telescopic, fiind alcatuit dintr-o teava interioara (21) sio
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teava exterioara (20), care culiseaza una in alta, in interiorul corpului (1) fiind montat un ci-
lindru hidraulic telescopic (19), prevazut cu o camaga (24) exterioara, antrenata de motorul
hidraulic (12) astfel incat s transmita miscarea de rotatie printr-o pana (23) catre teava inte-
rioara (21) si, mai departe, prin alts pana (22), spre teava exterioara (20) pe care sunt sudate
benzile elicoidale (2), migcarea de avans a frezei realizandu-se prin intermediul tijei (6) cilin-
drului hidraulic telescopic (19), care este legati mecanic de teava exterioara (20), extinderea
telescopica a cilindrului ducand astfel si la o extindere telescopica a corpului (1').
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