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Pomest skladany o nastawnej wysokosci

1

Przedmiotem wynalazku jest pomost skiadamy
o nastawnej wysokosci.

Znane s3 pomosty skiadane, mp. z opisu pa-
tentowego Stanéw Zjednoczonych Ameryki anr
3151029, stosowane do réinych zadan, w ktérych
warunki pracy marzucajq koniecznoéé szybkiego

. rozstawiania i skiadanfe pomostu.

Te znane pomosty majg skomplikowana budo-
we co powoduje ich mielatwe rozstawianie a za-
kres jch stosowania fest jednak dodé ograniczony.

Celem niniejszego wynalazku bylo opracowanie
konstrukcji skladamego pomostu o znacznije upro-
szczonej budowie, mniz znane pomosty z mechani-
zmem mastawezym znacznie utatwiajgcym opera-
cje recznego mastawiania wyzszych jego pozycji
przy mnieskomplikowanym sterowaniu jego podmo-
szenia, i ktérego zakres zastosowania bylby zna-
cznie rozszerzony.

Pomost skiladany wedilug wynalazku o mastaw-
nej wysokoéci posiada plerwszy i drugi czion
platformmy mpomostu, pierwsze i drugie podp6rki
gloéwne wzajemnie polgczone dla utworzenia ramy
pomostu i podtrzymywanie pomostu w jego po-
zyoji zloZomej, zawiasowe zamocowania pierwsze-
go i drugiego czilonu platformy pomostu na ramie
pamestu Gla ruchu obrotowego tych czZtonéw pla-
tformy, pomiedzy pozycja spoczynkows, w kit6-
rej pewne czilony s zasadniczo mastawiome pio-
nowo ponad ramg z powierachniami platform

przylegajacymi jedna do drugiej, a pozycja To-
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boczy, w ktérej czlomy platformy pomostu s3
ustawione poziomo tworzee platforme mpomostu
a takze posiada pare podpdrek zewnetrz-
ranych osadzonych na kaddymn czlonie platformy
odlaegl? od ich zawiasowego zamocowania na ra-
mie pomosti.

Cel wymalazku zostal osiaggniety przez to, ze
pomost skiadany zawiera pomocnicze podporki
przymocowane do pierwszego i drugiego czlonu
platformy pomostu przylegie «do ich zakoficzeh
potaczonych wzajemnie @ rama, przy C©zym poino-
cnicze podpérki sa dostosowame do przestawiania
pomiedzy pierwsza pozycjg spoczynkowa a druga
pozycjg Tobocza, w iktérej sa one wysunlete z
czlonéw platformy pomostu na odlegloéé wiekszg
niz gléwne podpérki oraz zawiera elementy do
regulacji diugodci zewmetrznych podbrek dla
ustalania wysoko$ci pomostu regulowanej diu-
goscia wewmetrznych podpérek i pomocnicznych
podpoérek.

Pomocnicze podpbérki sg potgczone obrotowo
ze spodnig czescig pierwszego i drugiego czlomu
platformy pomastu.

Przedmiot wymalazku jest uwidoczniony w
przykladzie jego wykonamia na tysunku, ma kté-
rym fig. 1 przedstawia pomost skiadany o na-

stawnej wysokoéci w rzucie z boku, przy czym

fragmenty pominieto dla przejrzystoéci zaé dla
celébw ilustracyjnych przedstawiono jedny polowe
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w pozycji rozciagnietej, fig. 2 — pomost skladany
z fig, 2 w frzucie bocznym w pozycji spoczynkowej,
fig. 3 — wycinek szczegéhu z gbérmej plaszczyzny
jak na fig. 1 (z usunietymi niektérymi czesSciami
dla lepszej czytelnosci) w powigkszeniuw, fig. 4 —
czesé pomestu skiadanego o nastawnej wysokosei
z\'ﬁg. 1 w rzucie bocznym w powigkszeniu, fig. 5
— pomost skladany w rzucie bcecznym Schema-
‘tycznie. '

Figura 1 przedstawia pomost w otwartej czyli
roboczej pozycji, 'w ki6brej cztony 10 i 11 pla-
tformy pomostu ustawione sa jeden przy drugim
tworzac ciagla platforme pomostu. Czion 11 po-
" mostu wsparty jest swymi ikoficami ma zespole
pcdpérek zewnetrznych 13, za§ cziom 10 platformy
pomostu ma odpowiedni zesp6l zewnetrzmych
podpérek 12. Przylegajgce do siebie konce czio-
néw 10, 11 platformy pomostu sg podirzymywane
odpowiednio, przez zespoly gléwnych podpérek
14 j 15, Zespoly podpérek gléwnych potaczone sa
wzajemmie S$ciagiern 16, talkk iz zespoly giéwnych
pcdpérek 14 i 15 oraz Scigg 16 tworza razem
rame. Czion 10 polgczony jest przegubowo z ra-
ma poprzez laczniky 21 & 22, a czlon 11 pclaczony
przegubowo z ramg za pomocg iacznikéw 23 j 24.
Laczniki 21—24 maja na drugim bcku odpowia-
dajace sobie elementy, ktére meccuja zawiasowo
z Tamg <cziony platformy pomostu.

Czlon 11 pomostu (fig. 2) ma szereg ksztaltow-
nikéw noénych albo wazmacniajacych w postaci
stalowych katownikéw 31 i 32 wzdtuz kazdego
z bokéw stalowego katcwnika 33 na jednym kon-
cu, katownika 34 umieszczonego w niewielkiej
odlegtodci od drugiego 'konica oraz stalowego ka-
townika 35 biegnacego przez Srodek. Te katow-
niki stalowe tworza kratownice pcdtrzymujgces
i wzmacniajaca czion platformy pomostu. Kisztal-
townikj zaopafrzone sg w $rodki do zamocowa-
nia podpérek bgdZ innych elementéw. Roéwniez
zespdt zewnetrznych podpérek 13, (fig. 2), ma
jedna pare pojedynczych podpbrek 13a, 13b umie-
szczenych po obydwu bokach wzmacniajacego ka-
townika 33 j polgczonych z mim obrotowo za po-
mocg elementéw mocujacych 41a, 41b, Zamboicowa-
nie obrotowe moze byé utoworzone przez jedng pa-
re uch przypasowanych do katowmika 33 oraz swo-
rzen przechodzacy prze ucha i gérme konce podp6-
rek. Przy dolnych koficach podpbérek 13a § 13b
znajduje sie popmzeczka 13c. Dla dodatkowego
wzmocnienia mozliwym jest zastosowanie jednej
pary poprzecznych sciggien 13d i 13c.

Poprzeczka 43 laczy gléwne podpoérki 15a, 15b,
rozstawione po obydwu bokach pomostu. Przesuw-
ne pierScienie 44a i 44b zamocowané sg do poprze-
czkli 43 i ustawione wspdlosiowo z podgléwmymi
- podpérkami 15a i 15b.

Para lgcznikéw 23 i 24 polgczona jest obrotowo
ze wspornikiem 25 zamocowanym do elementu
wzmacniajagcego w postaci katownika 34 (fig. 4).
Pozostale kofice lgczniké6w 23, 24 polgczone s3
obrotowo ze Sciggiem 16. W podobny sposéb zostat
polgczony za pomocg igcznikéw 21 i 2 .czion 10.
Dla bardziej przejrzystego ukazania iszczegélow
polaczen usunieto z rysunku fragmenty ksztattow-
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nika wzmacniajacego cziton 11 pomostu. Druga pa-
ra lacznikéw 46 i 47 zespala pier$cienie przesuw-
ne na gl6wnych podpérkach, ze wspornikami,
ktére zamocowame sg odpowiednio do poprzeczne-

go Sciggu 34.

Eacznik 51a podpérki zewnetrznej, laczy pod-
pbrke gléwng z podpérka zewnetrzna. Jak wyni-
ka z fig. 2, odpowiadajacy mu prowadzacy lgcznik
51b znajduje sie po Wdrugiej stromie tego czlonu
platformy pomostu. Czlon 10 platformy pomostu
jest wyposazony w prowadzacy lacznik 52 (fig. 1).

 Racznik ten ma lewa i prawag cze$é. Na fig. 1

uwidoczniono tylko jeden bok.

Blizsze dame dotyczace budowy i dziatania

* przedstawionych dotychczas elementéw zawarte sa

we wspomnianym amerykanskim opisie patento-
wym nr 3351029. Skiladanie pomostu isktadanego
moze odbywaé sie poprzez wylkorzystanie wahan
zewnetrznych czeSci czioméw (10, 11) platformy
pomostu az do gbébrnej pozycji, w ktérej spotykaja
sie nad rama w plaszczyznie pionowej. Wznoszacy
ruch obrotowy umozlif¥ia jednoczesne dzialanie
obrotowo zamocowanych 1gcznikéw 21—24 oraz
lacznikow 46 i 47 powoifﬁ'javcy-ch przesuwanie sie
ku dotowi przesuwnego pierscienia 44 wraz z ko-

‘lamy 45a i 45b, przy czym zetkniecie k6t z pod-

lozem oraz niewielkie dZwigniecie nad jego po-
wierzchnie gi¢wnych podpérek 14 i 15.

Podczas tych ruchéw skladajgcych réwniez pro-
wadzace “Iaczniki 51 § 52 zginaja zespoly zewne-
trznych podpérek 12 j 13 do wewnatrz ku spodom
czton6w 10, 11 platformy pomostu. Uzyskana ta
drcgg pozycja spoczynkowa przedstawia zwarty
uklad, umozliwiajacy przemieszczenie pomostu na
miejsce  magazynowania, co uwidoczniono na
fig. 2 oraz cigglta linig ma fig. 5.

Zgodnie z wynalazkiem, nastawianie wysckosci
pomostu odbywa sie przede wszystkim za pomocy
podpérek pomocniczych. Czion 11 platformy po-
mostu - wyposazony jest w jedng pare wsporczych
podp6r 60a i 60b, Szczegbtowy opis podpérki 60a
dotyczy réwniez pcdpbrki 60b.-

W przedstawionym rozwigzaniu pomocnicza pod-
pérkka 60a ma ksztatt litery L i przekréj rurowy.
Wispornik 62 jest przyspawany do jednego z kon-
cow rurowego elementu 61. Wspornik 62 poigczony
jest obrotowo z poprzecznym §$ciggiem 35 za po-
mocg sworznia 63. Drugi czlon rurowy jest, og6l-
nie, réwnolegly do odeinka rurowego elementu 61.
State ustawienie elementéw jest uzyskane mp. po-
przez przyspawanie miedzy nimi Sciggu 65. Ucho
przyspawane do jednego konca rurowego elementu
64 potaczone jest przegubowo, za pomocy sworznia
66 z katowym wspornikiem 67, przySrubowanym,
przyspawanym lub zamocowanym w jakikolwiek
inny iposéb do wspornika katowego Sciggu po-
przecznego 34. -

Stopka 68 w ksztalcie litery ,U” wylkonana jest
z elementu rurowego o wystarczajgco matej Sred-
nicy umogliwiajgcej wchodzenie jej do-otwartych
kofcow elementéw rurowych 61 i 64, Stopka 68
utrzymywana jest w stalym polozeniu za pomocy
przetyczek 69 przechodzacych przez wykonane w
niej otwory. Proste odcinkj stopki 68 majg dodat-
zapewniajagce dowolng regulacje
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wysoklosci poprzez wycigganie stopki 68 i powtor-

ne umiesziczenie przetyczek 69 w nnych -otworach.

- Wystep 70 jest przyspawany do elementu ruro-
wego -64 w pozycji, umozliviajccej dopasowanie

do wspblpracujgcych wystegpdw 71 usytuowanych

wazdluz dclnej czeSci poprzecznego $ciggu 43, Wy-
stepy 70.i 71 siluzg do ustalania potozenia i bocz-
nej stabilizacji pcdpérek pomoeniczych w ich dol-
nym polozeniu. :

-Dla nas‘awiania dlugcéci zespolu podpérek
zewnetrznych stuzg odpowiednie elementy. Zew-
netrzna podpérka 13a ma w przedstawionym roz-
wigzaniu przekrdj rurowy oraz wewnetrzng tele-

skopowa czeé¢ 17a. Podobnie, w drugiej czeéci

pomostw, cze$¢ 18a jest dopasowama teleskopoawo
do wewnetrznej czesci - zewnetrznej podporki 12,
Wewnetrzne cze$ci teleskopowe podpbérek utrzy-
mywane sg w stalym polozeniu dzieki przetycz-
kom bagdiZ sworzniom 19. Dla zapewnienia dowol-
nej regulacii wysckosci wewnetrzne czesci telesko-
powe ‘majg szereg ciwordw. NajniZsza wysokodé
nastawiania odpowiada dtugodci glidwmych podpo-

Tek 14 i 15, dodatkowe nastawianie wysckosci za-

lezy od mozliwodei regulacji stopek 68 podporek
pomoicn ‘ozych.

Czion 10 rclatformy pomostu ma jedna pare pod-
pérek pbunccn:'czych 80, ma fig. 1 uwidoczniono
‘tylko jedna -z nich odpowiadajgcych opisanym
pomocniczym podpdérkem 60a i 60b czionu 11 plat-
formy pomostu. . :

Dla celéw illustracyjnych podzielono fig. 1 na
cze$é lewa tvkazujacg pomost w podniesionej po-

. zycji oraz cze$é prawag — pomost W jego pozycji

najnizszej. Przy -pozycji najnizszej, pomost spo-
czywa na gléwnych podpérkach 14 i 15 oraz ze-
stawach podpérek zewnetrznych ztozonych do mnaj-
mniejszej wysokoéei, przy czym podp6rki pomoc-

nicze ra podgiete. W pozycji badZ pozycjach pod-

niesionych, pcmost opiera si¢ na pomocniczych
podp6rkech 60 i 80, a takze zespolach podpérek
zewnetrznych w ich podniesionej pozycji lub po-
zycjach.

Na figurze 5 linia ciggla ukazuje pomost zto-
zomy 'w jego pozycii spoczyrkowej z czilonami 10

i 11 platformy pomostu sgsiadujacymi ze soba

i ustawionymi pionowo nad rama. Po przetoczeniu
pomostu ma cdpowiednie stanowisko robocze, pod-
pork; pomocnicze 60 i 80, po dwie z kazdego boku,
zostaja obrocone na zewmgtrz do pozycji prosto-
padlej do cdcowiednich czlonéw platformy po-
mostu, Jednocze$nie wysuwa si¢ na zadang odle-
glo§é U-ksztaltne teleskopowe czeSci kazdej z pod-
pbérek pomoccniczych i ponownie umieszcza przy-
tyczki zapewniajace state ich polozenie.

Obydwa czlony 10, 11 platformy pomostu obra-
cane s kolejno recznie na zewnatrz ku dolowi az
do pozycji przejéciowej oznaczonej linig przerywa-
na na fig. 5. W pozycji- tej stopki stykajac sie
z poditozem w punktach 88 i 89 powoduja chwi-
lowe wstrzymanie ruchu obrotowego pomostu.
Zespoly podporek zewnetrznych 12 i 13 moga by¢
w tej pozycji regulowane przez wyjgcie przety-
czek 19 i wysuniecie ich wewnetrznych telesko-
powych czedci na odleglo$¢ odpowiadajaca usta-
‘wionej uprzednio w podpérkach pomocniczych, po
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czym przetyczki trafiaja na wlasciwe xﬁliejsca w
zespole podpérek zewnetrznych. Do koficowego
roztozenia pomostl wystarcey popychanie ku dolo-
wi jednego czionu pomostu przez obstugujacego
pracownika.  Naciskaé mozna c¢zlon prawy albo
lewy. Jezeli obstugujacy zdecydowal sie na czlon
lewy, popychajac ku dotow;i koniec cztoru 10 ‘plat-
formy pomostu, co ukazuje strzatka’ 90 na fig. 5,
to przytozona sita powoduje obr6t czionu 10 plat-
formy pomostu dockeola pomocniczej podpérk; 80
az do pczycji roboczej zaznaczonej linig przery-
wana na fig. 5. Z chwila, gdy lewy koniec czionu
10 pomostu osiaga swa dolng pozycje, jego prawy
koniec potaczony z podpbrkami gléwnymi i ramia
unoszony jest w gore, diwigajac nad podioge pod-
porki gléwme. Zarazem czion 11 platformy pomo-
stu obracany jest do swej pozycji poziomej i prze-
suwany w lewo na odleglo$§é oznaczong strzatka
91. Nalezy zaznaczy€, 2e przy ruchu obrotowym
nastepuje odoigzenie tej polowy pomostu, ktéra
jest przesuwana do wilasciwej pozycji, przez co
zmnieisza sie ryzyko porysowania podiogi.

Pcdporki gléwne poza unoszeniem pomostu na
dodatkowg wysoko$é niezbedng do przeprowadzenia
regulacii wysokosci, pelnig réwniez role swoiste-
go podparcia wahadlowego lub osi obrotu pod-
czas ustawiania pomostu do wyZszej pozycji. Z te-
go wzgledu czeéé stopki 68 podpérek pomocniczych
ma w przedstawionym rozwigzaniu ksztalt uko-
waty. Eukowata cze$é utatwia powstawanie ru-
ché6w wahadlowych lub cbrotowych czynigc pros-
tsza j plynniefsza operacje popychania ku doclowi
cztonéw pomostu, zmniejszajgc jednoczes$nie moz-
liwo§é porysowania lub stancia podlogi, Zakrzy-
wicma stopka moze stanowié piczg, umozliwiajgc
podpSrce pomocniczej lezgcej na drugim bcku
boczne $lizganie sie po podtodze na krotkim od-
cinku az do wlasciwej pozycji, na co wskazuje
strzatka 91, zmniejszajac zarazem ryzyko poryso-
wania podlogi.

Podpérki pomocnicze moga rmeé odmijenny
ksztalt i forme pod warunkiem, Ze pelnié beda
swg pierwoing, zgodna z wynalazkiem funkcje.
Dla przykladu podpérkj pomocnicze moga byé wy-
posazone w lane ké6tka umozliwiajgce zaréwno ru-
chy wahadlowe lub obrotowe jak i przetaczamnie
pcpychanego drugiego cztonu do wiasciwej pozy-
cji. Dla pomostdw marazonych na przenoszenie
duzych obcigzen roboczych zaleca si¢ - jednakze
konstrukcje przedstaw:icng na rysunku. W rozwig-
zaniu alternatywnym mozna zastcsowaé stcrke o
plaskiej powierzorni potaczong obrotowo z dolng
czescig podpdérek pomocniczych. )

Nie mozna pomingé znaczenia cpisanych ruchéw
wahadlowych i obrotowych dla koncowego usia-
wiania pomostu do jego wzniesionej pozycji, ktdére
daleko bardziej upraszczajg te czyhmoéé niz dzia-
toby sie to w przypadku, gdy pomost mial by¢ pod-
noszony przez pracownikow, z ktérych jeden m-
sialby nastawiaé teleskopowe podpérki. Takze sio-
sunkowo znaczne diwigniecie jakiego doznajg od
konca, pomostu punkt cbroiu stopki podpdrki
pomocnicze] ulatwia operacje ustawiamia.

Przziawianie d> zizzonej badZ niskiej pozycji
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nastepuje przez wykonywanie czynnosci w od-
wrotnym do przedstawionego porzadku.

Zastrzezenia patentowe

1. Pomost skladany o nastawnej wysokodci za-
wierajacy pierwszy i drugi czion platformy po-
mostu, pierwsze i dmugie podpdérki gléwne wza-
jemmnie polgoeone dla uiworzenia ramy pomostu
i podirzymania pomostu w jego pozycji ztozonej,
zawiasowe zamocowania pilerwszego 1 drugiego
czlonu platformy pcmostu na ramie pomostu dla
ruchu obrotowego tych czlonéw platformy pomie-
dzy pozycja spoczynkowa, w kt6rej pewne czlony
sg zasadniczo ustawione pionowo ponad ramg z
powierzchniamj platform przylegajgcym; jedaa do
drugiej a pozycja robocza, w ktérej czlony plat-
formy pmostu sa ustawione poziomo tworzac plat-
forme pomostu, a takie zawierajacy pary pod-
pérek zewnetrznych osadzone na kazdym czlonie
platformy odlegte od ich zawiasowego zamotowa-

nia na ramie pomostu znamienny tym, Ze zawiera

pomocnicze podpdrki (80, 60a, 60b) przymccowane
do pierwszego i dnugiego czionu (10, 11) platformy
pomastu przylegle Idp ich zakonczen potgczonych
wzajemnie z ramg, przy czym pomocnicze pod-
porki (80, 60a, 60b) sa dostosowane do przedstawia-
nia pomiedzy pierwszg - pozycja spoczynkowa a
druga pozycja robocza, w ktérej sa one wysunigte
z czlonéw platformy pomostu na odleglosé wiekszg
niz gléwne podpérk; (14, 15), oraz zawiera elemen-
ty do regulacji diugoéci zewnetrznych pcdmoérek
112) dla ustalania wysokoéci pomostu regul-wanej
utugoécia zewnetrznych podpérek (12) i pomocni-
vzych podpérek (80, 60a, 60b).

. 2. Pomost wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze
pomocnicze podpérk; (80, 60a, 60b) posiadajg za-
wrzywiona stopke (68) dla ruchu obrotowego lub
wahadlowego pomostu welkoél niej podezas wzno-
wzenia pomostu. :
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3. Pomost wedltug zastrz. 1, znamienny tym,.
ze pomocnicze podcérki (80, 60a, 60b) sq pola-
czone cbrobowo ze spodnia czeSciq |pierwszego
i drugiego czlonu (10, 11) platformy pomostw dla
umozl/wienia poprzeczmego zagiecia do poltozenia
spoczyrikowego zasadniczo réwnoleglego do odpo-
wiadajgcych im czionéw platformy pomostu.

4, Pomost wediug zastrz. 3, znamienny tym,.
ze zawiera wystepy (70, 71) umieszczone na po-
mocniczych podpérkach (80, 60a, 60b) oraz na ra--
mie pomcstu i ustawione w osi dla utworzenia
oparcia dla podpérek pomocniczych w ich pozycji
rovoczej ustalajgc ich beoczre potozemie j stabi-
lizujac w pozycji robcczej pomostu.

5. Pomost wedlug zastrz. 1, znamienny tym,.
72 pomocnicze podpérki (80, 602, 60b) maja kon-
s‘rukeje dla zmiany ddugodci i regulacji podmie-
sienia pomostu, '

6. Pomost wedlug zastrz. 1, znamienny {ym,.
ze pomeocnicze podporki (80, 60a, 60b) majg ele-
menty w ksztalcie litery ,U” z gbébrnymi cze$cia-
mi polgczonymi obrotowo ze spodem pierwszego:
i drugiego czlonu (10, 11) platfcemy pomostu z
zakrzywiong stopka (68) opierajaca sie 0 podioze
przy poziomym wysunigciu pomostu, dla ulatwie--
n‘a ruchu obrotowego lub wahadlowego podczas
ustawiania pmostu.
7. Pomost wedlug zastrz. 6, znamienny {ym, Zze-
czlony w ksztalcie litery ,,U” pomccniczych pod-
pérek (80, 60a, 60b) sa polaczone przegubcwo z.
cdpowiadajacymi im czlonami platformy pomo--
stu dla pecprzecznego skiladania do polozenia spo-
czynkowego pod czionem platformy pomostu.

8. Pomost wediug zastrz. 1, znamienny tym, ze
elementy regulacji cze$ci pcdpérek pomocniczych:
(80, 60a, 60b) zawieraja wewnetrzne i zewnetrzne
rurowe czesci (61, 64) wysuwane teleskopowo
dla ustawiania diugoéci elementéw pomocniczych.
pedpbrek.
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