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DESCRIGAO

DISPOSITIVO DE SUPORTE PARA PECAS A TRABALHAR

Area técnica

O invento refere-se a um dispositivo de suporte para
pecas a trabalhar, de acordo com o termo genérico da
reivindicacdo 1. Dispositivos deste género sao utilizados
para o processamento de pecgas, sobretudo em instalacgdes de

vdcuo, em especial para o seu revestimento.

Estado da técnica

Um dispositivo de suporte para pecas a trabalhar, de
acordo com o género é conhecido, por exemplo, através da EP
1153155 Al. Ai, a estrutura de base é giratdria a volta de um
eixo principal e é accionada por um motor eléctrico. Para o
accionamento das estruturas giratdrias dos suportes de pecas,
distribuidos de forma equidistante a volta do eixo principal,
estes estdo equipados em cada um dos casos com uma roda
dentada que engrena numa coroa dentada estaciondria que se
estende coaxialmente a volta do eixo principal. Os
dispositivos de fixacdo das pecgas, apoiados de forma
giratdéria nos suportes de pecas, sdo feitos rodar de maneira
semelhante, engrenando em cada um dos casos uma roda dentada
existente no dispositivo de fixacdo da pega numa coroa

dentada que se estende coaxialmente a volta do eixo de
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accionamento do suporte da pega, coroca essa estaciondria em

relacdo a estrutura de base.

Este dispositivo de suporte para pecas a trabalhar
conhecido, ¢é relativamente complexo. As rodas dentadas e
coroas dentadas necessitam de muito espago e podem ter uma
influéncia indesejavel no revestimento das pecas a trabalhar.
Além disso, estdo expostas a elevadas temperaturas e também
aos materiais wutilizados para o processamento das pecas a
trabalhar. Isto pode provocar perturbacgdes do funcionamento,
sobretudo bloqueios dos movimentos giratdérios. Devido as
dimensdes existentes, as razdes de transmissdo sé podem ser
escolhidas dentro de determinados limites, o que pode obrigar
a uma rotacdo indesejavelmente rédpida dos dispositivos de
fixacdo da peca. Isto pode ser controlado, gquando muito,
através de transmissdes intermédias o que, no entanto,
complica a estrutura ainda mais e aumenta a necessidade de
espago, aumentando além disso o atrito e o risco de

bloqueios.

Num dos dispositivos de suporte para pegas a trabalhar
que constam da DE 19803278 Al, a rotacdo dos dispositivos de
fixacdo de pecas ¢é efectuada por arrastadores ancorados na
estrutura de Dbase, 0s quais engrenam temporariamente nos
mesmos. Neste caso, a rotacdo é intermitente o que, em
principio, € inconveniente na maioria dos casos e pode
prejudicar a qualidade das pecgas a trabalhar, sobretudo no

caso de se realizar um revestimento de vadrias camadas muito



6914

finas.

Descrigdo do invento

Na base do invento estd o problema de revelar um
dispositivo de suporte para pecgcas a trabalhar do tipo
indicado, que seja fidvel e de estrutura simples. Este
problema é resolvido através das caracteristicas indicadas na

reivindicacgédo 1.

As vantagens obtidas através do invento consistem
sobretudo no facto de este permite montar muito facilmente e
poupando espaco, um dispositivo de suporte para pecas a
trabalhar do género indicado, com dois ou, de preferéncia,
trés eixos giratdérios. Deste modo, o accionamento dos
dispositivos de fixacdo de pecas pode ser disposto facilmente
de forma a néo influenciar o tratamento das pecas a
trabalhar. Por outro lado, este accionamento pode facilmente
ser protegido para que nao seja exposto as mesmas influéncia
que as pecgas a trabalhar, sendo, desta maneira, danificado. A
velocidade angular dos dispositivos de fixacdo de pegas pode
ser ajustada com recursos relativamente simples, dentro de um

amplo intervalo.

Breve descrigdo dos desenhos

A seguir, o invento é melhor pormenorizado por meio de

figuras, as quais sao apenas exemplos de realizacdo, nas
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quais:

Figura 1 - esquematicamente, um corte axial através de
um dispositivo de suporte para pegas a trabalhar de
acordo com o invento, de acordo com uma primeira forma

de realizacéao,

Figura 2 - um pormenor da figura 1,

Figura 3 - uma vista de cima no pormenor de acordo com &
figura 2,

Figura 4 - um corte parcial através de uma parte do

dispositivo de suporte para pecas a trabalhar de acordo

com ©O invento, de acordo com a primeira forma de
realizacéo,
Figura 5 - uma parte de um dispositivo de fixacdo de

pecas do dispositivo de suporte para pegas a trabalhar
de acordo com o invento, de acordo com a primeira forma

de realizacéo,

Figura 6 — um dispositivo de fixacdo de pecas de acordo

com uma realizacgdo modificada,

Figura 7 - uma peca de transmissdo do dispositivo de
suporte para pecas a trabalhar de acordo com o invento,

de acordo com a primeira forma de realizacéao,



6914

Figura 8 - uma vista de «c¢ima numa transmissdo por
engrenagens do dispositivo de suporte para pecgas a
trabalhar de acordo com o invento, de acordo com a

primeira forma de realizacgéo,

Figura 9 - um corte ao longo de IX-IX da figura 8§,

através da transmissdo por engrenagens e

Figura 10 - esquematicamente, um corte axial através de
um dispositivo de suporte para pegas a trabalhar de
acordo com o invento, de acordo com uma segunda forma de

realizacéo.

Formas de realizag¢do do invento

De acordo com uma primeira forma de realizacdo de um
dispositivo de suporte para pecas a trabalhar de acordo com o
invento, um suporte de pecas 2 (ver também figura 4) estéd
disposto (figura 1) numa estrutura de base 1 fixa, com uma
estrutura giratdria 3, a qual se apoia na estrutura de base 1
de forma giratdéria a volta de um eixo de accionamento
vertical 4 e que sustenta no lado exterior da sua extremidade
inferior, uma coroa dentada 5 (ndo representada na figura 4),
na qual engrena uma roda dentada 7 accionada por um motor 6.
A estrutura giratdéria 3 é realizada como caixa fechada de
forma aproximadamente simétrica axialmente a volta do eixo de
accionamento 4, com trogcos tubulares centrais 8 entre o0s

quais se encontram saliéncias sucessivas ao logo do eixo de
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accionamento 4, as quais sdo em cada um dos casos formadas
por um fundo em forma de coroa circular 9, por um tecto 10 da
mesma forma e um aro exterior 11 concéntrico aos trocgos
tubulares 8, aro esse unido ao fundo 9, formando uma sé peca
com este, na sua orla exterior, e um pouco saliente a orla

exterior da tampa 10.

Em cada wuma das saliéncias mencionadas, a estrutura
giratdéria 3 sustenta um grupo 12 de dispositivos de fixacéo
de pecas 13, em cada um dos casos distribuidos de maneira
equidistante, ao mesmo nivel, ao longo de um circulo gue se
estende a volta do eixo de accionamento 4. Cada dispositivo
de fixacédo de pecas 13 é giratdério a volta de um eixo do
dispositivo de fixacdo paralelo ao eixo de accionamento 4 e
compreende (ver também figura 5) uma base 14 que se encontra,
em parte, no interior de uma saliéncia da estrutura giratdria
3 e um dispositivo de fixacdo 15 para a fixacdo de uma pecga a
trabalhar 16, o qual se prende numa cavilha axial 17 gque, com
a base 14, atravessa a tampa 10. Além disso, a Dbase 14
compreende uma cavilha de apoio 18 tendo uma ponta cédnica
virada para baixo, cujo eixo coincide, como acontece com a
cavilha axial 17, com o eixo do dispositivo de fixacdo e que
se apoia de forma giratdéria no fundo 9, onde a ponta encaixa
numa cavidade correspondente. Em cada um dos casos, a cavilha
de apoio 18 e a cavilha axial 17 estdo ligadas uma a outra
através de um troco intermédio em forma de manivela, o qual
compreende uma cavilha de accionamento 19 paralela ao eixo do

dispositivo de fixacdo, mas distanciada deste eixo. A base 14
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é uma simples peca dobrada de secgao transversal
essencialmente uniforme. O dispositivo de fixacdo 15 que se
prende ai, apresenta uma cavidade cilindrica aberta para
cima, na qual se fixa a pega a trabalhar 16, p. expl. uma

cabeca de fresagem.

De acordo com uma forma de realizacdo modificada (figura
6), a cavilha axial 17 e a cavilha de apoio 18 s&do realizadas
em cada um dos casos com uma grossura maior em relacdo a sua
altura, sendo portanto cilindricas, sendo que a cavilha axial
17 estd integrada no dispositivo de fixacdo 15 e apresenta
uma cavidade cilindrica aberta para cima, e a cavilha de
apoio 18, uma cavidade cénica do seu lado inferior, na qual
encaixa, para o apcio, uma saliéncia correspondente realizada
no fundo. A cavilha de accionamento 19 estd, mais uma vez,

distanciada da cavilha de apoio.

Uma peca de accionamento 20 (ndo representada na figura
4) capaz de girar em relacdo a estrutura giratdria a volta do
eixo de accionamento 4, compreende um veio 21 realizado, por
exemplo, sob a forma de uma barra quadrada, o qual se
encontra no eixo de accionamento 4 e porta ao nivel de cada
um dos grupos 12 um disco de accionamento 22. O disco de
accionamento 22 tem uma orientacdo horizontal, isto é&,
encontra-se num plano normal em relacdo ao veio 21, ao qual
estd ligado de forma estaciondria. E atravessado (ver também
figuras 2, 3) pelo eixo de accionamento 4 num ponto de

ancoragem 23, do qual o seu centro - como saida de movimento
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24 - tem uma distédncia de uma excentricidade E. A disténcia
da cavilha de accionamento 19 de cada dispositivo de fixacgéao
de pecas 13 do respectivo eixo do dispositivo de fixacéo,
corresponde também em qualquer momento a excentricidade E,
sendo esta considerada como vector que gira com a peca de
accionamento 20 no plano horizontal normal ao eixo de

accionamento 4.

Cada um dos discos de accionamento 22 estd ligado as
cavilhas de accionamento 19 do grupo 12 de dispositivos de
fixacdo de pecas 13 que se encontra ao seu nivel, através de
uma peca de transmissdo 25 que apresenta um abertura central
circular de acoplamento, cuja borda envolve o disco de
accionamento 22 com pouca folga, assim como uma abertura de
accionamento 26 para cada dispositivo de fixacdo de pecas 13
cuja cavilha de accionamento 19, envolvida com pouca folga
pela sua borda, a atravessa, estando desta maneira a pecga de
transmissdo 25 nédo apenas ligada a peca de accionamento 20
como também aos dispositivos de fixacdo de pecas 13, em cada
um dos casos de forma giratdéria mas, de resto, com uma folga
reduzida. No caso da base 14 do dispositivo de fixacédo de
pecas 13 ser realizada de acordo com a figura 5, ela pode ser
enfiada muito facilmente na abertura de accionamento 26,

sendo, a seguir, colocado o dispositivo de fixacao 15.

A peca de transmissao 25, representada sé
esquematicamente nas figuras 2, 3, pode ser realizada (ver

figura 7) sob a forma de uma pega plana puncionada, com um
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anel interior 27 que circunda a abertura de acoplamento
mencionada, e um anel exterior 28, em cuja circunferéncia
estdao dispostas as aberturas de accionamento 26, neste caso
vinte, para a insercdo do mesmo nUmero de dispositivos de
fixacdo de pecas 13. O anel interior 27 e o anel exterior 28
estdo ligados um ao outro através de raios 29 os quais estéo
enfraquecidos através de ranhuras radiais 30 que, no exemplo,
partem do abertura central de acoplamento, formando desta
maneira pontos de ruptura que se rompem em caso de bloqueio
de um dos dispositivos de fixacdo de pecas 13 do respectivo

grupo 12.

O wveio 21 estd 1ligado a saida de movimento de uma
transmisséo por engrenagens 31, fixa na estrutura de base 1.
Estéd realizada sob a forma de engrenagem planetdria (figura
8, 9) com uma placa de base 32 aparafusada na estrutura de
base 1 e uma coroa dentada 33 apoiada nessa mesma placa de
forma giratéria a volta do eixo de accionamento 4, assim como
uma roda solar 34 ligada de forma fixa a saida de movimento
da transmissdo por engrenagens 31 e, desta maneira, ao veio
21, roda solar essa igualmente apoiada na placa de base 32 de
forma giratdéria a volta do eixo de accionamento 4. Esta
rodeada por trés planetdrios iguais 35, giratdérios a volta de
eixos paralelos ao eixo de accionamento 4 e gue engrenam nao
apenas na coroa dentada 33 como também na roda solar 34. A
coroa dentada 33 apresenta um bragco 36 em forma de haste
saliente para o exterior, o qual, na rotacdo da estrutura

giratdéria 3, bate contra esta, ficando desta maneira a coroa
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dentada 33, no caso da estrutura giratdéria 3 continuar a
rodar no mesmo sentido, fixa em relacdo a esta, sendo rodada
com ela. Desta maneira, o braco 36 estabelece o accionamento
da transmissdo por engrenagens 31. Além disso, a transmisséo
por engrenagens 31 ¢é fechada através de wuma placa de
cobertura 37 aparafusada na placa de Dbase 32, com uma

abertura central para o veio 21.

Quando o motor 6 faz rodar a estrutura giratdéria 3 a
volta do eixo de accionamento 4, o braco 36 é arrastado e a
coroa dentada 33 da transmissdo por engrenagens 31 acompanha
esta rotacéao, sendo desta maneira também a peca de
accionamento 20 rodada a volta do eixo de accionamento 4, e
isto com uma velocidade angular maior, conforme a razdo de
transmissdo da transmissdo por engrenagens 31, razdo essa que
pode ser seleccionada dentro de um amplo intervalo. Cada um
dos discos de accionamento 22 fixos de forma excéntrica no
veio 21, sujeita a respectiva peca de transmissdao 25 que co-
acciona com ele, também a um movimento circular tendo um raio
que corresponde ao comprimento da excentricidade E, néo
realizando no entanto a peca de transmissdo nenhuma rotacao,
devido ao seu acoplamento as cavilhas de accionamento 19 dos
dispositivos de fixacdo de pecas 13 do respectivo grupo 12.
As cavilhas de accionamento 19 sdo arrastadas pelo movimento
da peca de transmissdo 25 e realizam igualmente um movimento
circular tendo um raio gque corresponde ao comprimento da
excentricidade E, a volta dos respectivos eixos dos

dispositivos de fixacéao, o) que provoca uma rotacéao
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correspondente dos dispositivos de fixacdo de pecas 13 a

volta dos mesmos.

A realizacdo do primeiro exemplo de realizacdo descrito
pode ser modificada em muitos aspectos, sem que se saisse do
dmbito do invento. Assim, por exemplo, para a ligacédo do veio
a peca de transmissdo podem também prever—-se manivelas em vez
de discos de accionamento, ligadas essas em cada um dos casos
de forma fixa ao veio e giratdéria a respectiva peca de
transmisséao, podendo o veio, em especial, apresentar
deflexdes em forma de manivela, a semelhanca dos dispositivos
de fixacdo de pecas de acordo com a fig. 5. Também a peca de
transmissdo poderia ter uma outra forma, por exemplo, ter a
forma de uma estrela. O decisivo € gue haja uma pecga de
accionamento excéntrica giratdéria a volta do eixo de
accionamento, isto é, uma peca de accionamento que apresente
uma saida de movimento excéntrica a qual esteja acoplada de
forma giratdria Juntamente com a peca de transmissao,
enquanto gque a peca de transmissdo esteja acoplada, também de
forma giratdéria, a um ponto de accionamento igualmente
excéntrico, existente no respectivo dispositivo de fixacdo de
pecgas. O numero de dispositivos de fixacdo de pecas
accionados através de uma peca de transmissdo pode wvariar
dentro de um amplo intervalo, sendo no entanto conveniente
que cada peca de transmissdo esteja acoplada a pelo menos
dois, para nado poder realizar movimentos incontrolados. Os
dispositivos de fixacdo de pecas podem também estar dispostos

a distancias diferentes do eixo de accionamento, © que torna
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possivel um arranjo mais denso. Também € possivel que os
dispositivos de fixacdo de pecas de cada segundo grupo
estejam virados para baixo, estando desta maneira o0s seus
dispositivos de fixacdo virados para os do préximo grupo
inferior, provendo uns ou o0s outros dispositivos de fixacéao,
respectivamente, com molas, sendo desta maneira possivel
apertar as pecas a trabalhar dificeis de fixar de outra
maneira, em cada um dos casos entre um dispositivo de fixacgdao

inferior e um dispositivo de fixacgdo superior.

A ligacdo entre a peca de accionamento e a peca de
transmisséo pode também ser estabelecida através de
rolamentos de esferas, como também a ligacdo entre a peca de
transmisséo e o) dispositivo de fixacao de pecas,
especialmente as cavilhas de accionamento do mesmo. A
transmissdo por engrenagens pode ser substituido por um
accionamento separado ou € possivel, também, ancorar a pega
de accionamento directamente na estrutura de base; neste caso
no entanto, a orientacdo das pecas a trabalhar em relacdo a
estrutura de base ndo se altera, enquanto giram a volta do
eixo de accionamento. Podem também prever—-se outros pontos de
ruptura, ou adicionais, por exemplo, no ponto de ligacéo
entre o veio, por um lado, e cada um dos discos ou manivelas
de accionamento, por outro lado, ou em cada dispositivo de
fixacdo de pecas ou sua ligacdo a peca de transmissdo. A
realizacdo da estrutura giratdéria sob a forma de uma caixa
fechada tem a vantagem de esta protege o mecanismo de

accionamento contra as influéncias as quais as pecas a
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trabalhar estdo expostas, ndo se excluindo no entanto, por
isso, outras realizacgdes. Finalmente, ¢é possivel dispor
vdrias estruturas giratdérias a volta da roda dentada, sendo

estas accionadas através desta por um motor comum.

Uma segunda forma de realizacdo de um dispositivo de
suporte para pecas a trabalhar de acordo com o invento consta
da fig. 10. Ai estdo dispostos vdrios dos suportes de pecas 2
que correspondem aos dispositivos descritos no admbito do
primeiro exemplo de realizacgdo, a volta de um eixo principal
38, em redor do qual a estrutura de base 1 pode ser rodada
por meio de um motor 39. As coroas dentadas 5 engrenam numa
roda dentada 40 estaciondria. Devido & engrenagem das coroas
dentadas 5 na roda dentada 40, a rotacdo da estrutura de base
1 tem como consequéncia cada uma das estruturas giratdérias 3
gira a volta do respectivo eixo de accionamento 4, enguanto
que o0s suportes de pecas 2 giram a volta do eixo principal
38. Os suportes de pecas 2 formam portanto, de uma maneira em
principio habitual, elementos planetdarios que giram a volta
do eixo principal 38, elementos esses a volta dos quais, por
sua vez, giram os dispositivos de fixacdo de pecas giratdrios
13, como “elementos de lua”, sendo que um Unico accionamento
provoca todos os movimentos. De resto, a funcdo dos suportes
de pecas 2 corresponde exactamente a que foil descrita no
dmbito do primeiro exemplo de realizacdo. Também agqui séo
possiveis as modificagdes ai indicadas a realizacdo dos

suportes de pecas, em relacdo ao exemplo descrito.
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Lista dos nUmeros de referéncia

o I3 O O w N

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26

Estrutura de base
Suporte de pecgas
Estrutura giratdria
Eixo de accionamento
Coroa dentada

Motor

Roda dentada

Trog¢o tubular

Fundo

Tampa

Anel exterior

Grupo

Dispositivo de fixacdo de pecas
Base

Dispositivo de fixacgéao
Peca a trabalhar
Cavilha axial

Cavilha de apoio
Cavilha de accionamento
Peca de accionamento
Veio

Disco de accionamento
Ponto de ancoragem
Saida de movimento
Peca de transmisséo

Abertura de accionamento
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27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40

Anel interior

Anel exterior

Raio

Ranhura
Transmissdo por engrenagens
Placa de base
Coroa dentada

Roda solar
Planetario

Braco

Placa de cobertura
Eixo principal
Motor

Roda dentada

Lisboa, 18 de Junho de 2009
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REIVINDICAGOES

1. Dispositivo de suporte para pecas a trabalhar com, pelo
menos, um suporte de pegas (2) gque compreende uma estrutura
giratdédria (3) que se apoia numa estrutura de Dbase (1) de
forma a poder girar a volta de um eixo de accionamento (4), e
uma peca de accionamento (20) que também pode girar em
relagdo a estrutura giratdéria (3) a wvolta do eixo de
accionamento (4), assim como varios dispositivos de fixacéo
de pecas (13) distanciados do eixo de accionamento (4) e
apoiados na estrutura giratdéria (3) de forma a poder girar a
volta de eixos dos dispositivos de fixagcdo paralelos a esse
eixo, caracterizado por ser prevista, para a rotacgdao dos
dispositivos de fixacdo de pecas (13) em relacdo a estrutura
giratdéria (3), pelo menos uma peca de transmissdo rigida (25)
que estd acoplada de forma giratdria, por um lado, a peca de
accionamento (20) numa saida de movimento (24) distanciada do
eixo de accionamento (4) por uma excentricidade (E) e, por
outro lado, a pelo menos dois dispositivos de fixacdo de
pecas (13), em cada um dos casos num ponto de accionamento
distanciado do eixo do dispositivo de fixagdo por uma igual

excentricidade (E).

2. Dispositivo de suporte para pecas a trabalhar de acordo
com a reivindicacdo 1, caracterizado por a ©pegca de
accionamento (20) compreender um disco de accionamento (22)
com orientagdo perpendicular em relagao ao eixo de

accionamento (4), disco esse cujo centro constitui a saida de
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movimento (24) e que se apoia num ponto de ancoragem (23) que
se encontra no eixo de accionamento (4), enquanto que a peca
de transmisséo (25) apresenta um abertura circular de

acoplamento, cuja borda envolve o disco de accionamento (22).

3. Dispositivo de suporte para pecas a trabalhar de acordo
com a reivindicacéo 1 ou 2, caracterizado por cada
dispositivo de fixacdo de pecas (13) compreender uma cavilha
de accionamento (19) paralela ao eixo do dispositivo de
fixacdo e com seccdo transversal circular, acoplada a peca de
transmissdo (25) por meio de uma respectiva abertura de

accionamento (26).

4, Dispositivo de suporte para pecas a trabalhar de acordo
com uma das reivindicagdes 1 a 3, caracterizado por cada
dispositivo de fixacdo de pecas (13) apresentar uma Dbase
(14), na qual se encontra o ponto de accionamento, com uma
cavilha axial (17) apoiada na estrutura giratdéria (3) de
forma giratdéria a volta do eixo do dispositivo de fixacéo,
assim como um dispositivo de fixacado (15) para a fixacdo da

peca a trabalhar (16), a qual é fixada na cavilha axial (17).

5. Dispositivo de suporte para pecas a trabalhar de acordo
com as reivindicacgdes 3 e 4, caracterizado por a base (14) de
cada dispositivo de fixacdo de pecas (13) compreender uma
cavilha de apoio (18), apoiada na estrutura giratdéria (3) de
forma giratdéria a volta do eixo do dispositivo de fixacéo,

assim como um tro¢o intermédio com uma deflexao lateral em
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forma de manivela que liga a cavilha de apoio (18) a cavilha

axial (17) e contém a cavilha de accionamento (19).

6. Dispositivo de suporte para pecas a trabalhar de acordo
com a reivindicacdo 4 ou 5, caracterizado por a estrutura
giratdéria (3) ser realizada sob a forma de uma caixa fechada
que envolve a peca de accionamento (20) e cada peca de
transmissdo (25) e, além disso, a parte da base (14) de cada
um dos dispositivos de fixacdo de pecas (13) na qual se
encontra o ponto de accionamento, enquanto que a cavilha

axial (17) da mesma atravessa a caixa para o exterior.

7. Dispositivo de suporte para pecas a trabalhar de acordo
com uma das reivindicacgdes 1 a 6, caracterizado por o suporte
de pecas (2) compreender um grupo (12) de dispositivos de
fixacdo de pecas (13) dispostos ao mesmo nivel a volta do
eixo de accionamento (4), assim como uma peca de transmissédo
(25) acoplada a todos os dispositivos de fixacdo de pecgas

(13) do grupo (12).

8. Dispositivo de suporte de pecas de acordo com uma das
reivindicagdes 3 a 6 e a reivindicacédo 7, caracterizado por
os dispositivos de fixacdo de pecas (13) do grupo (12)
estarem distribuidos de maneira equidistante num circulo que
circunda o eixo de accionamento (4) e a peca de transmissao
(25) compreender um anel com aberturas de accionamento (26)

distribuidas por eles de forma correspondente.
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9. Dispositivo de suporte para pecas a trabalhar de acordo
com a reivindicacdo 7 ou 8, caracterizado por o suporte de
pecas (2) compreender varios grupos (12) de dispositivos de
fixacdo de pecas (13) distribuidos ao longo do eixo de

accionamento (4).

10. Dispositivo de suporte para pecas a trabalhar de acordo
com uma das reivindicagdes 1 a 9, caracterizado por a peca de
accionamento (20) estar ligada de forma activa a estrutura de
base (1), de modo a girar em relacdo a estrutura de base (1)
quando a estrutura giratdéria (3) estd em rotagdo, com uma

velocidade angular que difere da velocidade angular desta.

11. Dispositivo de suporte para pecas a trabalhar de acordo
com a reivindicacao 10, caracterizado por a ©pecga de
accionamento (20) estar ligada a uma saida de movimento de
uma transmissdo por engrenagens (31) ancorada na estrutura de
base (1) de forma a nao poder rodar, transmissdo essa cujo
accionamento estd ligado a estrutura giratdéria (3) de forma a

que seja arrastada pelo movimento giratdrio desta.

12. Dispositivo de suporte para pecas a trabalhar de acordo
com a reivindicacado 11, caracterizado por a transmissao por
engrenagens (31) ser realizada sob a forma de engrenagem
planetéaria, com uma coroa dentada (33) ligada ao
accionamento, uma roda solar (34) ligada a saida de movimento
e circundada de forma coaxial pela coroa dentada (33), assim

como com, pelo menos, um planetdrio (35) que engrena na coroa
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dentada (33) e na roda solar (34).

13. Dispositivo de suporte para pecas a trabalhar de acordo
com uma das reivindicagdes 10 a 12, caracterizado por
compreender varios suportes de pecas (2) cujos eixos de
accionamento (4) sdo paralelos a um eixo principal (38) a

volta do qual é giratdria a estrutura de base (1).

14. Dispositivo de suporte para pecas a trabalhar de acordo
com a reivindicacdo 13, caracterizado por o0s suportes de
pecas (2) circundarem o eixo principal (38) e a estrutura
giratdéria (3) de cada suporte de pecas (2) sustentar uma
coroa dentada (5) que engrena numa roda dentada (40) coaxial

estaciondria em relacdo ao eixo principal (38).

Lisboa, 18 de Junho de 2009
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